VEVOR

TOUGH TOOLS, HALF PRICE

Technical Support and E-Warranty Certificate
Www.vevor.com/support

LASER DISTANCE METER
USER MANUAL

We continue to be committed to provide you tools with competitive
price. "Save Half", "Half Price" or any other similar expressions used by
us only represents an estimate of savings you might benefit from buying
certain tools with us compared to the major top brands and doses not
necessarily mean to cover all categories of tools offered by us. You are
kindly reminded to verify carefully when you are placing an order with us
if you are actually saving half in comparison with the top major brands.



VEV R® Laser Distance Meter
SW-§120

SW-S120

VEVOR

NEED HELP? CONTACT US!

Have product questions? Need technical support? Please feel free to contact us:
X CustomerService@vevor.com

This is the original instruction,Please read all manual instructions carefully
before operating. VEVOR reserves clear interpretation of our user manual. The
appearance of the product shall be subject to the product you received. Please

forgive us that we won't inform you again if there is any technology or
software updates on our product.
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AR CEFE

Safety Regulations
Please read the safety regulations and operation
guide carefully before operating.

A Please read all of the operational guide and safety regulations
in this manual before operation. Improper operations without
complying with this manual guided could cause damage to the
device, influence on measurement result or bodily injury to
the user.

I\ The instrument is not allowed to disassemble or repair in any
ways. It is forbidden to do any illegal modification or performance
change for laser emitter. Please keep it out of reach of children
and avoid using by any irrelevant personnel.

A It is strictly prohibited to shoot eyes or other parts of body with
the laser; it is not allowed take the laser to shoot any objects'
surface with strong reflecting.

A Due to electromagnetic radiation interference to other equipment
and devices, please don't use the meter in the plane or around
medical equipment, don't use it in inflammable, explosive
environment.

Discarded batteries or meter device shall not be processed just
like household garbage, please handle them in line with related
law and regulations.

Any quality issues or any questions on the meter, please contact
local distributors or manufacturer in time, we are ready to offer
solutions for you.
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Battery Installation, Display, Keyboard

@ [nstallation & Replacement Battery

« Discharge the battery door on the back of device,
and place battery according to correct polarity,
then cover the battery door.

« 1.2V 800mAh AAA Ni-mh battery is
recommended. An USB charging connector is
included in the accessories bag. User can
charge with micro USB, when the power is low.

® Display « Reference Point

¢ Measuring Mode
« Dip Angle
* Laser Indication ——

HE )

 Measuring Mode — [

* Power Supply

* Auxiliary display
area 1

* Auxiliary display
area 2

* Auxiliary display
area 3

* Measuring Mode |

* Measuring Mode — ﬂ

* Major Display Area
* Unit

PIC 1 Major Interface
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* Options

| MENU | ]
(&) :} « Backlight Time

Fe

E g @

<

® Keyboard

Turn on/ MEAS
Addition
Multi-function
Reference Point /
Delay Measurement

Staking-out /
Digital Bubble

Press button

e Laser Lasting Time
* Auto Turn-off Time

« Volume on/off

¢ Distance Unit

e Angle Unit

PIC 2' MENU

* MENU / Equal
* Subtraction

e Camera

* Save / Record

o Turn Off / Clear Off

PIC 3 Keyboard

Turn on & Basic Setting

® Turn on/off

under on status, device and

laser get starting simultaneously and stand by

for measuring.
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Turn off the device by long pressing button

for 3 seconds under on status.When there is no
operation, the device will be shut off in 150s.
(Users can set this limited time in the menu,
please refer to the MENU/Setting part)

® Unit Setting

Short press button &, enter setting menu.
Press button @ or @to move the red frame to the

item

green, user can select the unit by press button
& or @. The default unit is 0.000m, there are 6
units for selection.

Unit:

Iltem Distance Area Volume
1 0.000m 0.000m2 0.000m3
2 0.00m 0.00m2 0.00m3
3 0.00ft 0.00ft2 0.00ft*
4 0.0in 0.00ft2 0.00ft*
5 01/32in 0.00ft2 0.00ft*
6 0°00"1/32 0.00ft2 0.00ft*

® Reference Point Setting

The device get four reference points.

System default reference point is bottom.

Press By to select the reference point.
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Distance, Area, Volume & Pythagoras

® Single Measurement

Press button under measuring mode, laser
shoots and focuses the target.
Press button again for single measurement,

result will be shown in the major display area.
The latest 3pcs of record will be shown in the
auxiliary display area. Short press button to
delete the history results.

® Continuous Measurement
The user can use this mode to find the target
distance without frequent operation.
Long press button under measuring mode
and enter continuous measuring mode.
Maximum and Minimum value will be shown on
the screen. Present result displays in major
display area.
Short press botton or to quit.
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Area Measurement

L S=LxW

Press B till you see [ .

Please follow the below instructions for area
measuring:

[[H Press &3 once for length;

[l Press &= again for width.

The device calculates and shows the result in
the major display area. Short press @ to clear
off last result and measure again if necessary.
Long press button to save the result.

Volume Measurement

Press till you see .

PleaseBllow the beléWinstructions for volume
measuring:

¥ Press button &z for one edge (H)

¥ Press button &z for the second edge (L)
T Press button &3 for the third edge (W)

It is unnecessary for user to measure according
to this order. Device calculates the volume after
measuring the third edge. Short press @ to clear
off the last result and measure again when you
make a wrong operation. Long press button@to
save the result.
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® Pythagoras Measurement
There are six triangle measurement methods:

T o I

A O\ i S

@ @ ® @ ® ®
They are:

(@ Calculate the length of two legs by measuring
hypotenuse and angle.

@ Calculate the other leg by measuring the
hypotenuse and base leg of a right triangle.

3 Calculate the hypotenuse by measuring two legs
of a right triangle.

@ Calculate the third side of a triangle by
measuring the other two sides and the altitude.

(% Calculate the length of the hightlight side by
measuring hypotenuse, auxiliary line and base
leg of the right triangle.

© Calculate area of an irregular triangle by
measuring the length of its three sides.
Press button B to select the proper mode
among these six.
Pythagoras Measurement must follow the
instructions' order strictly.

1.Calculate two legs in a right triangle.A

C b a =cxcosda
b =cxsina
a) a
S
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Press B till you see .

,ﬂ Press button & for hypotenuse and dip
angle.The results of b and a will be shown after
measuring.

2. Calculate the other leg of a right triangle -A[
c b b=/c% a2

Press B till you see .

,A Press button &3 for length of hypotenuse c;
_/I Press button E3 for length of one leg a;
Device calculates the length of the other leg b.

3. Calculate the hypotenuse of right triangle _&

b ¢ C=/a%b’

L
a

Press B till you see JX .

I\ Press &9 , measure the length of one leg a;

ll Press €23 , measure the length of the other

leg b;

Device calculates the length of hypotenuse c.
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4. Calculate the third side of a triangle -4]

[

m e

DDDD h 2 2 2 2
°| b i c=/a-hia/bh

0o 00

i b fom

w -

Press B till you see =] .

4] Press &9, measure the length of one side a;
-<|Press @3, measure the length of another side h;
~<|Press &3 ,measure the length of the altitude b;
Device calculates the length of the third side c.

5. Calculate the highlight side H in one leg of a
right triangle

Press B till you see A
,A Press &9, measure the length of hypotenuse c;

_APress &3 , measure the length of the auxiliary
line 7 ;

_Press &3, measure the length of another leg a;
Device calculates the length of the highlight line Z..
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6. Calculate the area of an irregular triangle&
<
b a
I

BE c

S =/Lx(L-a)x(L-b)x(L-c)
L=(a+b+c)/2

Press BQ till you see /.

/A Press button for first leg a;

/A Press button for second leg b;

/A Press button for third leg c;

The result of area S will be shown after measring.

ATTN: If the device shows "ERR 5" while
measuring, that means the previous measring
results are not accompany to the rule of triangle.
For example, the hypotenuse is shorter than a leg.
When there are results mistakes, the device will
show "ERR 5" to alarm. In that case, users need
to measure again.

If user gets a wrong result in last measurement,
short press button to return to the last
measurement and measure again. Long press
button B to save the result.
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Calculation

Distance Addition

@IBPID Press button @Y when you get the first
distance result;

@I8PD Press button &3 to get the second result;
The SUM shows in the major display area.
Repeat Step 1 and Step 2 to continue the summation.
Distance Substration

@' Press button @8 when you get the first
distance result;

@I8PD Press button &3 to get the second result;
The difference shows in the major display area.
Repeat Step 1 and Step 2 to continue the substration.
ATTN: User can short press button to cancel

the last movement while addition or sustration.
Short press twice the button to exit.

Area Addition and Substration

PIC 4 First Area Result  PIC5 Second Area Result PIC 6 SUM
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@GP Get first area result as PIC 4.

@R short press button BY , and then repeat
the area measurement movement to get
the second result of area as PIC 5.

@B short press button &g , device calculates
the SUM and shows in the major display
area as PIC 6.

Repeat the movement of step 2 for more areas
addition before step 3, device will calculates SUM
for all areas.

The movements of Substration are similar to
Addition.

Volume Addition and Substration
ie =fie =

L 0607 0533 m

- 0.607 m L 0.532m

L 0.608m QS 0.530 m

0.224 m 0.150 m

PIC 7 First Volume Result ~ (PIC8 Second Volume Result PIC 9 SUM

G Get first volume result as PIC 7.

@I8P short press button @Y , and then repeat
the volume measurement movement to
get the second result of volume as PIC 8.
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@GP short press button B , device calculates
the SUM and shows in the major display
area as PIC 9.

Repeat the movement of step 2 for more areas
addition before step 3, device will calculates SUM
for all areas.

The movements of Substration are similar to
Addition.

Multi-direction Electronic Level Bubble,

Delay Measurement,
Staking-out and Angle Measurement

® Multi-direction Electronic Level Bubble

Short press button B8, screen shows:

—— Vertical Angle
— Level Angle

Press button to exit.
® Camera

When users cannot find the laser spot under
strong sunshine, please turn on the camera to
help you to make the measurement.

1. Short press button to turn on the camera
under single measuring-stay mode;
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2. Make the cross which is on the screen exactly
point to your target, then start measuring

(Please refer to the Sigle Measuring chapter);

3. Short press button once, or short press
button €2 to exit the camera. If there is measuring
result, short press button twice to exit;

4. Short press button & to turn on the camera
under Area, Volume or Pythagoras mode with the
laser on. Short press button to exit and the
measuring result will be shown on the screen.

5. Continuous measuring with camera: turn on
the camera, then long press the button to
enter continuous measuring mode. When find the
target, short press button to stop continuous
measuring. The measuring result will be shown
on the screen.

Level Angle
Vertical Angle
Focus Cross

Measuring Reult

Note: Camera measuring assistant is only useful
when the distance is more than 10 meters.
Delay Measurement

Long press button By , delay time shows on the

top of screen in Seconds. Short press @Y and [
to adjust the time. Max value is 60s, Min value is
3s. Then short press button to start the delay

measuring function.
-15-



@ Staking-out

Staking-out
value

Value a Value a

Value b Arrow Value b

Difference

PIC 10 PIC 11
User can use staking-out function to find the
position which match the setting distance.

1. Long press button B8, the device shows as PIC 10;

2. Set the value:

Press @ and @ to adjust the value of a. Press
button when a is confirmed.

Press @ and @ to adjust the value of b. Press
button when b is confirmed.

¥ :Please move back;
4 please move on;
Z :Match the postion.

4. Short press button to exit.
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5.Function Description

START TARGET 1 TARGET 2 TARGET 3 a. 1.000m

b. 2.000m

"a" and "b" are set by
user.

"a" and "b" can be in
1 same value or not.

o o™ The distance between the
3.000 m start to target 2.
1000 m a
b S—— 2000 m b

2.400m 600m 0.600 m Move the device back
1. Real Distance = 2.4 0.6m to Target 2

The distance
between the start
to target 2.

a

b

‘ 0.600m ;\one tdhe device
i = 0.6
3.600m 2. Real Ditance = 3.6 'I?anrlézrt o m to
® Angle value shows on the top of the screen.
The range of angle is -90.0° ~ 90.0°
Two Units of Angle: ° and % (Slope)

I o3 Vertical Angle

U
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® Connect to Computer

User can transfer the records from the device to
the computer with USB connector. User need to
install the software "LDM Studio" . Then user can
upload the records to EXCEL. The software
interface is as below:

PIC 12

The device is offered with opened USB HID for
users to do further development. Please check
the disc for the whole agreement.

DOC: USB-HID Command List-EN vr.docx

® Software Installation:

1)Open the folder "LDMStudio_setup” .

Double click "setup.exe" to install the software.
Operate following the instructions in chapter 2
"One-Key Installation" in "readme.docx" or

readme.pdf". s,



2)Connect the device to the computer with USB
afterinstallation. When open the software, it shows
the interface of PIC 12. If it is successfully
connected, it will shows "Connected" at the left
bottom of the interface.

3) Click s«ia| or ®=ito control or clear the records.

4) Click to upload the records to the computer.
Click to get the records in EXCEL. Click
to print the records.

MENU Setting

Enter and Exit the MENU

Press button B to enter the Menu Setting interface.
User can exit by short press , the alteration can
be taken effect but not recorded.

User can also exit by short press g, the alteration
can be taken effect and recorded.’

Basic Operation

There is a red option frame to show your seletion.
(PIC 2).

Move the red option frame up and down by button
Qand@ .

Short press & , then the red frame become green.
Press!] or ﬂ to adjust the parameter of your
selected item.
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Items and Options

There are totally 7 items in 2 pages in the MENU.

Iltem Description Options

'\@‘ Backlight 55~60s

*. .

[V@Q Laser Lasting 20s~120s

'@‘ Auto Power-off 100s~300s

»ca Tone Qo orr

i | b Uni 1, 0.000m 2, 0.00m

) Istance Unit 3; 0.0i 4. in 1/32

CONT 5. 0°00"1/32 6. 0.00%

[—j | . 1:0: degree

gfigl| Angle Unit 2:100% : Slope
CRL

FERo e Calibration -0.009m ~ +0.009m

ATTN: Calibration function may affect precision of
the device, so this item cannot be adjust under
default state. User need to follow the below steps
for the calibration:

GW®PD Turn off the device;

@GP Press the button B and hold. Short press
button , then release it. Release the button
till the device enter the main interface;
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- Short press button g for MENU setting.
Now it is free for the calibration.

Battery

The device is accompanied with rechargable
batteries and USB charging connector. Please
check the batteries before charging to make sure
the batteries in the device are rechargable. It is
forbidden to charge nonrechargable batteries.
The icon @ will roll on the right top of the
screen while charging. When the charging is
finished, the icon will turn green.

ATTN: We suggest the user to use our standard
USB charging connector for charging.

Instrument Maintenance:

1) The meter should not be stored in high
temperature and strong humidity environment for
long time;

2) If it is not used very often, please take out the
battery and place the meter in the allocated
potable bag and store in cool and dry place.

3) Please keep the device surface clean. Wet
soft cloth is applied to clean dust, but erosion
liquid is never allowed to use for the meter
maintenance.

4) Laser output window and its focus lens can be
maintained according to maintenance procedures
for optical device.
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Delivery Package

Please check if the accessories are matched the

below list before buying.

Item Contents Unite QTY | Remark
1 |Laser distance meter pc 1
2 Pounch pc 1
3 Hand Strap pc 1
4 | Rechargable Battery pc 3
5 USB Connector pc 1
6 Reflector pc 1
7 User manual pc 1
8 Gift box pc 1
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You may get some warning information as below:

Info message Cause & Solution

ERR 1 Received signal is too weak. Chose the surface with stronger
reflectance. Use the reflector.

ERR 2 Received signal is too strong. Chose the surface with weaker
reflectance. Use the reflector.

ERR 3 Low power. Change or recharge the batteries.

ERR 4 Fail of memorizer. Please contact the manufacturer.

ERR 5 Pythagoras measuring error. Please re-measure.

ERR 6 Exceed the measuring range.

ERR 7 Error of camera, please contact the manufacturer.

ERR 8 Fail of tilt. Please contact the manufacturer.
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Item
Working range 120m
Smallest unit displayed 1mm
Measuring accuracy +2 mm*
Laser class Il, < 1 mwW
Laser wavelength 635nm
Continuous distance measuring (tracking) | Yes
Area / volume Yes
Pythagoras measuring Yes
Length/Area/Volume Addition/Subtraction | Yes
MAX & MIN Value Yes
Skating-out Yes
Delay Measurement Yes
Self-Calibration Yes
Angle of Tilt +90°
Multi-direction Electronic Level Bubble Yes
Backlight Yes
Record 100 pes
USB Connector Yes
Auto Laser off 20~120's
Auto Switch off 100 ~300s
Storage temperature range -20 ... +60 °C
Working range 0..+40°C
Storage Humidity RH85%
Power supply Ni-mh 3x1.2V 800mAh
Dimensions 125x54x27mm
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** Use a reflector to increase the measurement
range during daylight or if the target has poor
reflection properties. Low power supply can also
cause wrong measuring results.

* Typical Tolerance: £2mm, when reflectivity 100%
('white surface ), environment light <2000 LUX.
25 °C Tolerance is usually affected by the distance,
reflectivity, and environment light etc. It probably
gets tolerance around =( 2mm-+0.2mm/m).

FCC Declaration: This device complies with Part 15
of the FCC Rules. Operation is subject to the following
two conditions: (1) This device may not cause harmful
interference, and (2)this device must accept any
interference received, including interference that may
cause undesired operation.
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Dongguan Sndway Electronic Co.,Ltd.

Add: Sndway Science & Technology Industrial Park, 58
Tuanjie Road, Humen 523930, Dongguan, China

Services Hotline: 400-125-6969

E-mail: CustomerService@vevor.com
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Machine Translated by Google

VEVOR

TOUGH TOOLS, HALF PRICE

Assistance technique et certificat de garantie électronique

www.vevor.com/support

TELEMETRE LASER
MANUEL D'UTILISATION

Nous nous engageons & vous fournir des outils & des prix competitfs.

« Economisez la moitié », « Moitié prix » ou toute autre expression similaire utilisée

par nous ne représente qu'une estimation des économies que vous pourriez réaliser
en achetant certains outils chez nous par rapport aux grandes marques et ne
couvre pas nécessairement toutes les catégories d'outils que nous proposons.

Nous vous rappelons de bien vouloir vérifier soigneusement lorsque vous passez une

commande chez nous si vous économisez réellement la moitié par rapport aux grandes marques.



Machine Translated by Google

VEVOR ® Télémeétre laser
SW-S120

SW-8120

BESOIN D'AIDE? CONTACTEZ-NOUS!

Vous avez des questions sur les produits ? Vous avez besoin d'une assistance technique ? N'hésitez pas a

8 nous contacter : CustomerService@vevor.com

Il s'agit de l'instruction d'origine. Veuillez lire attentivement toutes les instructions du manuel avant de
I'utiliser. VEVOR se réserve le droit d'interpréter clairement notre manuel d'utilisation. L'apparence du
produit dépend du produit que vous avez regu. Veullez nous excuser, nous ne vous informerons plus si

des mises 4 jour technologiques ou logicielles sont disponibles sur notre produit.
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A@CEFC

Réglements de sécurité
Veuillez lire attentivement les consignes de sécurité et le
guide d'utilisation avant toute utilisation.

& Veuillez lire l'intégralité du guide d'utilisation et des consignes de sécurité de ce manuel
avant toute utilisation. Toute utilisation incorrecte sans
le respect de ce manuel pourrait entrainer des dommages a I'
appareil, influence sur le résultat de mesure ou blessure corporelle
l'utilisateur.

A Il est interdit de démonter ou de réparer l'instrument de quelque maniére que ce soit.

Il est interdit de faire toute modification ou performance illégale
Remplacement de I'émetteur laser. Veuillez le garder hors de portée des enfants et
éviter de I'utiliser par du personnel non compétent.

A Il est strictement interdit de tirer sur les yeux ou d'autres parties du corps avec
le laser ; il n'est pas autorisé d'utiliser le laser pour tirer sur la surface d'objets fortement
réfléchissants.

En raison des interférences de rayonnement électromagnétique avec d'autres
équipements et appareils, veuillez ne pas utiliser le compteur dans I'avion ou a proximité.
équipement médical, ne pas I'utiliser dans un environnement inflammable et
explosif.

A Les piles et les appareils de mesure jetés ne doivent pas étre traités comme des
ordures ménagéres. Veuillez les manipuler conformément aux réglementations en vigueur.
loi et reglements.

A Pour tout probléme de qualité ou toute question sur le compteur, veuillez contacter
distributeurs locaux ou fabricant a temps, nous sommes préts a offrir

des solutions pour vous.
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Machine Translated by Google

Installation de la batterie, affichage, clavier

® |nstallation et remplacement de la batterie

¢ Déchargez la porte de la batterie a I'arriére de I'appareil,
et placez la batterie en respectant la polarité, puis couvrez
le couvercle de la batterie.

* Une batterie AAA Ni-mh 1,2 VV 800 mAh est
recommandée. Un connecteur de charge USB est inclus
dans le sac d'accessoires. L'utilisateur peut charger
avec un micro USB, lorsque la batterie est faible.

o Point de référence

® Afficher

- ® Mode de mesure

® Angle dinclinaison

o Indication laser
 Alimentation électrique

® Zone d'affichage
® Mode de mesure 3 U . L| E B m auxiliaire 1

 Mode de mesure - 2 H 2 5 5 - ® Zone diaffichage

auxiliaire 2
® Mode de mesure ’ 27 557 m

(Rl * 2o afichage principale
2 3 73 2 m o Unité

® Zone d'affichage
auxiliaire 3

Interface principale du PIC 1
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Machine Translated by Google

Options

Durée du rétroéclairage

Durée de vie du laser

Heure d'arrét automatique

Volume activé/désactivé

Unité de distance

Unité d'angle

MENU PHOTO 2

® Clavier

* MENU/ Egal

Allumer / MESURER

® Soustraction

Ajout

® Caméra

Multifonction

® Sauvegarder / Enregistrer

Point de référence /

Mesure du retard
® Désactiver / Effacer

Jalonnement /
Bulle numérique

Clavier PIC 3

Mise en marche et réglage de base

@ Allumer/éteindre

Appuyez sur le bouton sous cet état, I'appareil et le
laser démarrent simultanément et se tiennent préts a
mesurer.
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Machine Translated by Google

Eteignez I'appareil en appuyant longuement sur le bouton pendant 3
secondes sous ['état allumé. Lorsqu'il n'y a pas

fonctionnement, I'appareil s'éteindra dans 150s.

(Les utilisateurs peuvent définir ce temps limité dans le menu,
veuillez vous référer a la partie MENU/Parametres)

Réglage de I'unité

Appuyez briévement sur le bouton poMcéder au menu de configuration.

Appuyez sur le boﬂn ouﬁour déplacer le cadre rouge vers le
élémewis appuyez sur , Ie@dre devient vert, I'utilisateur

peut sélectionner I'unité en appuyant sur le bouton

& ou Bhunite par défaut est 0,000 m, il y a 6 unités a sélectionner.

Unité:
Article Distance Zone Volume

1 0,000 m 0,000 m2 0,400 m3

2 0,00 m 0,00 m2 0,00 m3
3 0,00 pied 0,00 pi2 0,00 pi3
4 0,0 po 0,00 pi2 0,00 pi3
5 0 1/32 po 0,00 pi2 0,00 pi3
6 0'00"1/32 0,00|pi2 0,00 pi3

Définition du point de référence

L'appareil obtient quatre points de référence.
Le point de référence par défaut du systéme est le bas.
Appuyez%ur sélectionner le point de référence.
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Machine Translated by Google

7777777

~—1.000m
Point avant Point médian
(Trou de vis)
t—
‘== o
777777 J77777777777777777
- 1.1ZEm > 1.452m.
Point bas Pointe de la piéce dextrémité

Distance, aire, volume et Pythagore

Mesure unique

Appuyez sur le bouton =7 en mode de mesure, laser
tire et concentre la cible.

Appuyez sur le = encore une fois pour une mesure unique,
bouton et le résultat s'affichera dans la zone d'affichage principale.
Les 3 derniers enregistrements seront affichés dans la zone
d'affichage auxiliaire. Appuyez briévement sur le bouton pot]rf,

supprimer les résultats de I'historique.

Mesure en continu

L'utilisateur peut utiliser ce mode pour trouver la distance
cible sans opération fréquente.
Appuyez longuement sur [éz6outon en mode de mesure et

entrez en mode de mesure continue.
Les valeurs maximales et minimales s'affichent a I'écran. Le

résultat actuel s'affiche dans la zone d'affichage principale.

Appuyez brievement sur le bouton 5l OU () arréter.
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Machine Translated by Google

@ Mesure de surface

S=LxlI

Appuyezju& ce que vous voyiez j .

Veuillez suivre les instructions ci-dessous pour mesurer la surface :

([ Presse EZD une fois pour la longueur ;

Z Presse {3 encore pour la largeur.

L'appareil calcule et affiche le résultat dans la zone d'affichage
principale. Appuyez briévement pour effacer le demie@ultat et
mesurer & nouveau si nécessaire.

Appuyez longuement sur le bou(@aur enregistrer le résultat.

@ Mesure du volume
S——

H V=LxIxH
L

Appuyez jusgu'a ce que vous voyiez
Veuillez she les instructions cﬁssous pour mesurer le volume :
]ﬁ Appuyez sur le bouton @ pour un bord (H)
j Appuyez sur le bouton 3 pour le deuxiéme bord (L)
") Appuyez sur le bouton B pour le troisieme bord (W)
Il n'est pas nécessaire pour |'utilisateur de mesurer selon
a cette commande. L'appareil calcule le volume aprés
mesurer le troisiéme bord. Appuyez briévement sur le dernier @ pour effacer
résultat et mesurez a nouveau lorsque vous
effectuer une opération erronée. Appuyez longuement sur le bouton pcﬁ

enregistrer le résultat.

-07-



Machine Translated by Google

® \esure de Pythagore
Il existe six méthodes de mesure des triangles :

0434 B\ S 7

lls sont:

Calculez la longueur de deux jambes en mesurant

I'nypoténuse et I'angle.

Calculez l'autre jambe en mesurant I'hypoténuse

et la base d'un triangle rectangle.

Calculez I'hypoténuse en mesurant deux cotés d'un

triangle rectangle.

Calculez le troisieme coté d'un triangle en
mesurant les deux autres c6tés et |'altitude.

Calculez la longueur du cété surligné en mesurant

I'nypoténuse, la ligne auxiliaire et la base du triangle

rectangle.

Calculez I'aire d'un triangle irrégulier en

mesurant la longueur de ses trois cotés.

Appuyez sur le bolgn pour sélectionner le mode
approprié parmi ces six.
La mesure de Pythagore doit suivre strictement

I'ordre des instructions.

1. Calculez deux branches d’un triangle rectangle.—A

C b a=C X cosa
b =cxsina
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Appuyezmqu'é ce que vous —A

Appuyez sur le bouton 25 yoyiez 'hypoténuse et le creux

angle. Les résultats de b et a seront affichés aprés la mesure.

2. Calculer l'autre c6té d'un triangle rectangle —A[

gl e

Appuyez Equ a ce que vous

,A Appuyez sur le bouton @ voyiez la longueur de I'hypoténuse ¢ ;
/| Appuyez surle bouton =9 pour la longueur d'une jambe a;

L'appareil calcule la longueur de I'autre jambe b.

3. Calculer I'nypoténuse du triangle rectangle —&

o

Appuyez juﬁa ce que vous voylez

J‘ \. Presse EZJ , mesurerla longueur d'une jambe a;
b Appuyez @ , mesurer la longueur de l'autre

sur la jambe b;
L'appareil calcule la longueur de I'hypoténuse c.
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4. Calculer le troisieme cété d'un triangle —4[

c=fhTbh/ T 7

Appuyez jum ce que vous voyiez —4
| AppuyeZz8ur , mesurez la longueur d'un coté a ;

'4 Appuye@r, mesurez la longueur d'un autre c6té h ;

~| Presse 9 mesurer Ia longueur de l'altitude b;
L'appareil calcule la longueur du troisiéme cbté c.

5. Calculer le c6té H de I'une des branches d'un triangle
rectangle

l.=fcta-fal:

Appuyez ju% ce que vous voyiez _A

,A Presse B2 , mesurer la longueur de I'nypoténuse c ;

_ mopwvez g5, mesurer la longueur de I'auxiliaire
surla Iiﬁ\e;

A presse EZ9 , mesurer la longueur d'une autre jambe a;
L'appareil calcule la longueur de la ligne de surbrillande.
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6. Calculer l'aire d'un triangle irrégulier &

o
b/ &

S =/Lx(L-a)x(L-b)x(L-c)
L=(atb+c)/2

Appuyez ju% ce que vous voyiez A
"
[ Appuyez surte bouton B pour le mateh aller a;

N
/A Appuyez surle bouton B pour le match retour b;
A Appuyez sur le bouton @ pour la troisiéme étape c;

Le résultat de la zone S sera affiché aprés la mesure.

ATTENTION : Si I'appareil affiche « ERR 5 » pendant la mesure,

cela signifie que les résultats de mesure précédents ne sont pas
conformes a la régle du triangle.

Par exemple, I'hypoténuse est plus courte qu’'une jambe.

En cas d'erreur de résultats, I'appareil affiche « ERR 5 » pour déclencher

I'alarme. Dans ce cas, l'utilisateur doit effectuer une nouvelle mesure.

Si l'utilisateur obtient un résultat erroné lors de la derniére mesure, appuyez
brievement sur le bouton pour@snir a la derniére mesure et

mesurer a nouveau. Appuyez longuement sur le bouton pour enregistrer
le résultat.
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Calcul

Ajout de distance

puyez sur le bouton Ioa.le vous obtenez le premier résultat

de distance ;

puyez sur le bouton patriobtenir le deuxieme résultat ;
La SOMME s'affiche dans la zone d'affichage principale.
Répétez les étapes 1 et 2 pour continuer la sommation.

Substitution de distance

puyez sur le bouton Io“e vous obtenez le premier résultat

de distance ;

puyez sur le bouton. pour obtenir le deuxiéme résultat ;

La différence s'affiche dans la zone d'affichage principale.

Répétez les étapes 1 et 2 pour continuer la substratation.
ATTENTION : L'utilisateur peut appuyer briévement annuler

sur le bouton lors du dernier mouvement lors de I'ajout ou de la suspension.

Appuyez brigvement deux fois sur le bouton podfguitter.

Addition et soustraction de surfaces

PIC 4 Résultat de la premiére zone PIC 5 Résultat de la deuxiéme zone PHOTO 6 SOMME
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-tenez le premier résultat de zone comme PIC 4.
-puyez briévement sur le bouton a , et puis répéter

le mouvement de mesure de surface pour obtenir le
deuxiéme résultat de surface comme PIC 5.

-puyez brievement sur le bouton ;@calculer la SOMME et I'afficher

dans la zone d'affichage principale sous le nom PIC 6.

Répétez le mouvement de I'étape 2 pour plus de zones en plus
avant I'étape 3, I'appareil calculera la SOMME

pour tous les domaines.

Les mouvements de Substration sont similaires a

Ajout.

Addition et soustraction de volume

Résultat du premier volume de PIC 7 Résultal du deuxieme volume du PIC 8 PHOTO 8 SOMME

-btenez le premier résultat de volume comme PIC 7.

-puyez briévement sur le bouton n , et répétez ensuite le

mouvement de mesure du volume pour obtenir le

deuxiéme résultat de volume comme PIC 8.
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-puyez briévement sur le bouton @ , l'appareil calcule

la SOMME et s'affiche dans la zone d'affichage principale
sous le nom PIC 9.

Répétez le mouvement de I'étape 2 pour plus de zones en plus
avant I'étape 3, I'appareil calculera la SOMME

pour tous les domaines.

Les mouvements de la Substration sont similaires a ceux de
I'Addition.

Niveau a bulle électronique multidirectionnel,

Mesure du retard,
Implantation et mesure d'angle

@ Niveau a bulle électronique multidirectionnel

Appuyez brievement sur le bouton E i I'écran affiche :

_~— Angle vertical
Angle de niveau

Appuyez sur le bouton pour sortir.
® Caméra

Lorsque les utilisateurs ne parviennent pas a trouver le point
laser sous un fort ensoleillement, veuillez allumer I'appareil photo
pour vous aider a effectuer la mesure.

1. Appuyez briévement sur le t@on pour allumer la caméra en
mode de mesure unique ;
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2. Faites en sorte que la croix qui se trouve sur I'écran pointe exactement
vers votre cible, puis commencez & mesurer

(Veuillez vous référer au chapitre Mesure unique) ;

3. Appuyez brievement une fois sur Iﬁton ou appuyez briévement

pour quitts caméra. S'il y a une mesure

résultat, appuyez briévement deux fois sur le @ton pour quitter ;

4. Appuyez brievement sur le b pour allumer la caméra en
mode Zone, Volume ou Pythagore avec le

laser allumé. Appuyez brievement sur le ban pour quitter et le
résultat de la mesure s'affichera a I'écran.

5. Mesure continue avec la caméra : allumez la caméra, puis
appuyez longuement sur le bouton pour entrer en mode de re
continue. Lorsque vous trouvez le

cible, appuyez brievement sur le boutomr arréter en continu

mesure. Le résultat de la mesure s'affiche a I'écran.

Angle de niveau
Angle vertical

Croix de mise au point

Etoile de mesure

Remarque : I'assistant de mesure de la caméra n'est utile que lorsque
la distance est supérieure a 10 métres.

Mesure du retard

Appuyez longuement sur le %ton , le temps de retard s'affiche en

haut de I'écran en secondes. Appuyez brievement sur et rrégler ﬂ
le temps. La valeur maximale est de 60 s, la valeur minimale est de 3 s.
Appuyez ensuite brievement sur le boutor@r démarrer la fonction de

mesure du retard.
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® Jalonnement

Valeur de
jalonnement
Valeura Valeur a

Fléche
Valeur b Valeur b

Différence

PHOTO 10 PHOTO 11

L'utilisateur peut utiliser la fonction de jalonnement pour trouver

la position qui correspond a la distance de réglage.

1. Appuyez longuement sur le bouton @ , I'appareil s'affiche comme PIC 10 ;
2. Définissez la valeur :

Appuyeﬂr et poaégler la valeur de a. Appuyez sur le bouton
lorsqu'un est confirmé.

Appuyeznr et pou’égler la valeur de b. Appuyez sur

bouton 7 lorsque b est confirmé.
3. Fléches :

¥ :Veuillez reculer ;

g ‘Veuillez continuer;

x :Faites correspondre la position.

4. Appuyez brievement sur le bouton pour sortir.
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5.Description de la fonction

DEMARRER LA CIBLE 1 CIBLE 2 CIBLE 3 2. 1.000m
b. 2.000m
oo «a»et«bysontdéfinis par
wisatou.
l un b l b [ «a» et «b» peuvent avoir
l 1 la méme valeur ou non.
1000m 2.000m 2.000m

La distance entre le départ et la

3.000 m cible 2
1000 m un
< = 2000 m b
Jaoom Déplacez I'appareil de 0,6 m
1. Distance réelle = 2,4 vers la cible 2
La distance entre
le départ
| pour cibler 2
) |
b
0,600 m Déplacer l'appareil
selle = avancez de 0,6 m
So00m 2. Distance réelle = 3,6 vancez

vers la cible 2

@ La valeur de I'angle s'affiche en haut de I'écran.

La plage d'angle est de -90,0° a 90,0°

Deux unités d'angle : et % (pente)

Angle vertical

30468 m

28.255 m
21567 m

237132 m'
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® Se connecter & l'ordinateur
L'utilisateur peut transférer les enregistrements de I'appareil vers

I'ordinateur avec un connecteur USB. L'utilisateur doit
installez le logiciel « LDM Studio ». L'utilisateur peut ensuite

télécharger les enregistrements vers EXCEL. L'interface du
logiciel est la suivante :

T

PHOTO 12

L'appareil est proposé avec USB HID ouvert pour
les utilisateurs peuvent continuer a développer. Veuillez consulter

le disque pour connaitre l'intégralité de I'accord.
DOC : Liste des commandes USB-HID-FR vr.docx

@ Installation du logiciel :

1)Ouvrez le dossier « LDMStudio_setup ».

Double-cliquez sur « setup.exe » pour installer le logiciel.
Procédez en suivant les instructions du chapitre 2 « Installation
en une seule touche » dans « readme.docx » ou

« readme.pdf ».
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2) Connectez I'appareil a I'ordinateur via USB aprés
l'installation. Lorsque vous ouvrez le logiciel, il affiche
I'interface du PIC 12. S'il est correctement
connecté, il affichera « Connecté » a gauche
bas de l'interface.

3) Cliquez #issi| OU == | pour contrdler ou effacer les enregistrements.
4) Cliquez = h=== pour télécharger les enregistrements sur l'ordinateur.

Cliquez = ettt pour obtenir les enregistrements dans EXCEL. Cliquez & Pt

pour imprimer les enregistrements.

MENU Réglage

Entrer et sortir du MENU

Appuyez sur le bouton @ pour accéder a l'interface de configuration du menu.

L'utilisateur peut quitter en appuyant , l'altération peut

briévement, ce qui sera effectif mais non enregistré.

L'utilisateur peut également quitter en appuyant , l'altération

brievement, ce qui peut étre pris en compte et enregi:

Fonctionnement de base

Il'y a un cadre d'option rouge pour montrer votre sélection.
(PHOTO 2).

Déplacez le cadre d'option rouge de haut en bas a I'aide du bouton
RQet. =

Appuyez briév@ent puis le cadre rouge devient vert.

Appuyeﬁlr ouﬂlr régler le paramétre de I'élément
sélectionné.
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Articles et

ons

Il'y a au total 7 éléments sur 2 pages dans le MENU.

Article Description

Options

Rétroéclairage

5ans ~ 60 ans

&
S
r(‘@ Laser durable 20s~120's
E@‘j Arrét automatique 100s300s
l" ,,:,/‘I Tonifier QON oFF )
1. 0.000m 2. 0.00m
ululuduf| | Unité de distance 3. 0.0in 4. in 1/32
ONIT 5. 0'00"1/32 6. 0.00ft
A 1:0:  degré
ONT Unité d'angle 2:100% Pente

l ZRL ,
=i ng Etalonnage

-0,009m  +0,009 m

ATTENTION : la fonction d'étalonnage peut affecter la précision de

I'appareil, cet élément ne peut donc pas étre réglé dans I'état par

défaut. L'utilisateur doit suivre les étapes ci-dessous pour I'étalonnage :

-teignez I'appareil ;

-quyez sur le bouton et mair@ez-le enfoncé. Appuyez brievement

puis relachgzile. Relachez le bouton

' jusqu'a ce que l'appareil entre dans l'interface principale ;
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.\ppuyez brievement sur le b@)n pour régler le MENU.

Il est désormais possible de procéder gratuitement a I'étalonnage.

L'appareil est fourni avec des batteries rechargeables et un
connecteur de charge USB. Veuillez vérifier les batteries avant

de les charger pour vous assurer que les batteries de I'appareil sont
rechargeables. Il est interdit de charger des batteries non
rechargeables.
L'icone g'afficiaammh
charge. Une fois la charge terminée, I'icone devient verte.

haut a droite de I'écran pendant la

ATTN : Nous suggérons a I'utilisateur d'utiliser notre connecteur
de charge USB standard pour le chargement.

Entretien des instruments :

1) Le compteur ne doit pas étre stocké dans un

environnement & haute température et a forte humidité pendant une
longue

période ; 2) S'il n'est pas utilisé trés souvent, veuillez retirer la
batterie et placer le compteur dans le sac potable prévu a

cet effet et le stocker dans un endroit frais et sec.

3) Veuillez garder la surface de I'appareil propre. Un chiffon

doux et humide est utilisé pour nettoyer la poussiére, mais

aucun liquide d'érosion n'est autorisé pour I'entretien du

compteur.

4) La fenétre de sortie laser et sa lentille de focalisation peuvent
étre entretenues conformément aux procédures de maintenance du
dispositif optique.
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quet de livraison

Veuillez vérifier si les accessoires correspondent a la liste ci-dessous

avant d'acheter.

Contenu de l'article Unir QTY Remarque
1 Télémetre laser 1
2 Punch 1
3 Dragonne 1
4 Batterie rechargeable 3
5 Connecteur USB 1
6 Réflecteur 1
7 Manuel d'utilisation 1
8 Coffret cadeau 1
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Vous pouvez recevoir des informations d’avertissement comme ci-dessous :

Message dinformation Cause et solution Le signal

ERR 1 recu est trop faible. Choisissez une surface avec ne réflectivité plus forte. Utilisez le
réflecteur.

ERR 2 Le signal regu est trop fort. Choisissez une surface avec une réflectivité
plus faible. Utilisez le réflecteur.

ERR 3 Faible puissance. Changer ou recharger les piles.

ERR 4 Panne du mémorisateur. Veuillez contacter le fabricant.

ERR 5 Erreur de mesure de Pythagore. Veuillez remesurer.

ERR 6 Dépasser la plage de mesure.

ERR 7 Erreur de caméra, veuillez contacter le fabricant.

ERR 8 Panne diinclinaison. Veuillez contacter le fabricant.
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Article
Plage de travail 120m
Plus petite unite affichée 1 mm
Précision de mesure c2mm
Laser classe Il, < 1 mW
Longueur d'onde du laser 635 nm

Mesure de distance continue (suivi) Oui

Superficie / volumes Oui
Pythagore mesurant oui

de Oui
Valeur MAX et MIN oui
Sortie en patinage Oui
Mesure du retard Oui
Auto-étalonnage oui
Angle d'inclinaison +90°
Niveau  bulle électronique multidirectionnel Oui
Rétroéclairage Oui
Enregistrer 100 piéces
Connecteur USB oui
ST— 2021205
Arrét automatique 10043005
Plage de température de stockage 20..+60°C
Plage de travail 0...+40°C
Humidité de stockage RH85%
Almentaton lectrique Ni-MH 3x1,2V 800mAh
Dimensions 125x54x27mm
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Utilisez un réflecteur pour augmenter la mesure

portée pendant la journée ou si la cible présente de mauvaises
propriétés de réflexion. Une alimentation électrique faible peut
également entrainer des résultats de mesure erronés.

*Tole’rance typique : £ 2 mm, lorsque la réflectivité est de 100 %
(surface blanche), lumiére ambiante < 2 000 LUX. 25 °C La
tolérance est généralement affectée par la distance, la réflectivité,
la lumiére ambiante, etc. Elle obtient probablement une tolérance
d'environ * (2 mm + 0,2 mm/m).

Déclaration FCC : Cet appareil est conforme a la partie 15 des

regles de la FCC. Son fonctionnement est soumis aux conditions suivantes
deux conditions : (1) Cet appareil ne doit pas provoquer d'interférences
nuisibles, et (2) Cet appareil doit accepter toute interférence regue,

y compris les interférences pouvant provoquer un fonctionnement
indésirable.
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Dongguan Sunway Electronic Co., Ltd.

Ajouter : Parc industriel scientifique et technologique de Sndway, 58
Tuanjie Road, Humen 523930, Dongguan, Chine
Service d'assistance téléphonique :

400-125-6969 E-mail : CustomerService@vevor.com
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VEVOR’

TOUGH TOOLS, HALF PRICE

Assistance technique et certificat de garantie
électronique www.vevor.com/support
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VEVOR

TOUGH TOOLS, HALF PRICE

Technischer Support und E-Garantie-Zertifikat
WWw.vevor.com/support

LASER-ENTFERNUNGSMESSER
BENUTZERHANDBUCH

Wir sind weiterhin bestrebt, Ihnen Werkzeuge zu wettbewerbsfahigen Preisen
anzubieten. ,Sparen Sie die Halfte", ,Halber Preis* oder andere ahnliche Ausdriicke,

die wir verwenden, stellen nur eine Schatzung der Ersparnis dar, die Sie beim Kauf
bestimmter Werkzeuge bei uns im Vergleich zu den groen Topmarken erzielen
ksnnen, und bedeuten nicht notwendigerweise, dass sie alle von uns angebotenen

Werkzeugkategorien abdecken. Wir mchten Sie freundiich daran erinnern, bei threr

Bestellung bei uns sorgféltig zu priifen, ob Sie im Vergleich zu den groBen Topmarken tatsachlich die Halft
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VEV R® Laser-Entfernungsmesser
SW-S120

SW-S120

Brauchen Sie Hilfe? Kontaktieren Sie uns!

Haben Sie Fragen zum Produkt? Bendtigen Sie technischen Support? Kontaktieren Sie uns gerne:

EX) Customerservice@vevor.com

Dies ist die Originalanieitung. Bitte lesen Sie alle Anweisungen im Handbuch sorgféltig durch,
bevor Sie das Gerat in Betrieb nehmen. VEVOR behalt sich die genaue Auslegung unseres

vor. Das des Produkts richtet sich nach dem Produkt, das Sie

erhalten haben. Bitte verzeihen Sie uns, dass wir Sie nicht emeut informieren, wenn es

Technologie- oder Software-Updates fiir unser Produkt gibt.
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A@CEFC

Sicherheitsbestimmungen

Bitte lesen Sie vor der Inbetriebnahme die Sicherheitsbestimmungen

und die Bedienungsanleitung sorgféltig durch.

Vi

A

Bitte lesen Sie vor der Inbetriebnahme alle Betriebsanleitungen und
Sicherheitshinweise in diesem Handbuch. UnsachgemaBer Betrieb ohne

Die Nichtbeachtung dieser Anleitung kann zu Schaden am

Gerét, Einfluss auf das Messergebnis oder Korperverletzung

der Benutzer.

Das Gerat darf nicht zerlegt oder repariert werden.

Méglichkeiten. Es ist verboten, illegale Anderungen oder Leistungen vorzunehmen
Wechsel fiir Laseremitter. Bewahren Sie ihn auRerhalb der Reichweite von Kindern auf
und vermeiden Sie die Verwendung durch unbefugtes Personal.

Es ist strengstens verboten, mit einem

der Laser; es ist nicht gestattet, mit dem Laser auf die Oberflache von Objekten
mit starker Reflexion zu schieRen.

Aufgrund der elektromagnetischen Strahlungsstérungen anderer Gerate und
Gerate verwenden Sie das Messgerat bitte nicht im Flugzeug oder in der Nahe
Medizinische Gerate diirfen nicht in entziindlichen oder explosiven Umgebungen
verwendet werden.

Altbatterien und Altgeréte diirfen nicht wie Hausmdill entsorgt werden, sondern
missen gemaf den entsprechenden

Gesetze und Vorschriften.

Bei Qualitatsproblemen oder Fragen zum Messgerat wenden Sie sich bitte an
lokalen Distributoren oder Hersteller in der Zeit, sind wir bereit, bieten

Lésungen fiir Sie.
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tterieinstallation, Display, Tast

@ Installation und Austausch der Batterie

« Entladen Sie das Batteriefach auf der Rickseite des Gerates.
und legen Sie die Batterie unter Beachtung der richtigen Polaritét ein.
SchlieRen Sie anschlieRend das Batteriefach.

¢ Empfohlen wird ein 1,2 V 800 mAh AAA Ni-

MH-Akku. Ein USB-Ladeanschluss ist in der
Zubehortasche enthalten. Bei niedrigem Ladestand
kann der Benutzer per Micro-USB aufladen.

@® Anzeige o Referenzpunkt

-« Messmodus

® Neigungswinkel

e Laseranzeige
® Stromversorgung

® Zusatzanzeigebereich

¢ Messmodus 1

o Messmodus EH 255 n b ® Zusatzanzeigebereich

o Messmodus ‘@ 2756/ m

3 a—— ® Hauptausstellungsbereich
23132 m .

® Zusatzanzeigebereich
3

PIC 1 Hauptschnittstelle
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Optionen

Hintergrundbeleuchtungszeit

Laser-Lebensdauer

Automatische Abschaltzeit

Lautstérke ein/aus

Entfernungseinheit

Winkeleinheit

BILD 2 MENU

® Tastatur

® MENU/ Gleich

Einschalten / MEAS

® Subtraktion
® Zusatz

® Kamera

Multifunktion

® Speicher / Aufzeichnen

Bezugspunkt /

Verzgerungsmessiing ® Ausschalten / Loschen

Absteckung /
Digitale Blase

PIC 3 Tastatur

Einschalten und Grt

@ Ein-/Ausschalten

Driicken Sie die Taste Im Ein-Zustand starten Gerat und
Laser gleichzeitig und stehen zur Messung bereit.
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Schalten Sie das Gerét aus, indem Sie die Taste 3 Sekunden
lang gedriickt halten, wenn es eingeschaltet ist.

Betrieb wird das Gerat nach 150 s abgeschaltet.

(Benutzer kénnen diese begrenzte Zeit im Mend einstellen,
siehe Abschnitt MENU/Einstellungen)

® Einheiteneinstellung

Durch kurzes Driicken der Taste geﬂen Sie zum Einstellungsmenti.
Mit den Tasten odd@iyersg@eben Sie den roten Rahmen auf die

Elemeﬁﬁ@bnn driicken, der I@men wird gruin, der Benutzer
kann die Einheit durch Driicken der Taste auswahlen
EI odeﬁDie Standardeinheit ist 0,000 m, es stehen 6 Einheiten

zur Auswahl.
Einheit:
Artikel Distanz Bereich Volumen

1 0,000 m 0,000 m2 0,000 m3
2 0,00 m 0,00 m? 0,00 m3
3 0,00 FuR 0,00ft2 0,00ft3
4 0,0 Zoll 0,00ft2 0,00ft3
5 0 1/32 Zoll 0,00ft2 0,00ft3
6 0°00"1/32 0,00|FuRy2 0,00ft3

® Referenzpunkteinstellung

Das Gerat erhélt vier Referenzpunkte.
Der standardmaRige Referenzpunkt des Systems ist unten.
Driicken % , um den Referenzpunkt auszuwéhlen.
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j:///////‘ j///////f/////‘
“1.000m | g 047m |

1
Vorderer Punkt Mittelpunkt

(Schraubenloch)

E///////ffié JT7777777777777777
& 11Zm e & 1182m

Tiefster Punkt Endstiick Punkt

Flache, Volumen und Pytl

® Einzelmessung
Driicken Sie die Taste £z} jm Messmodus, Laser
schieBt und fokussiert das Ziel.
Das Ergebnis =¥ wieder fur Einzelmessung,
des Tastendrucks wird im Hauptanzeigebereich angezeigt.
Die letzten 3 Datensatze werden im zusétzlichen Anzeigebereich

angezeigt. Driicken Sie kurz die Taste, um
Ldschen Sie die Verlaufsergebnisse.

® Kontinuierliche Messung

Mit diesem Modus kann der Benutzer die Zielentfernung
ermitteln, ohne sie haufig bedienen zu mussen.

Driicken Sie im Messmodusiange auf die Taste, um in den
kontinuierlichen Messmodus zu wechseln.

Maximal- und Minimalwert werden auf dem Bildschirm angezeigt.
Das aktuelle Ergebnis wird im Hauptanzeigebereich

angezeigt.

Kurzer Tastendruck el oder (20 beenden.
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@ Flachenmessung

Driicken Q bis Sie sehen .

Bitte folgen Sie den nachstehenden Anweisungen zur
Flachenmessung:

[ Dricken EZ3 einmal fiir die Lange;

[ Driicken €3 nochmal fir die Breite.

Das Gerat berechnet das Ergebnis und zeigt es im
Hauptanzeigebereich an. Kurz driicken, um das Ietzte@ebnis zu
I6schen und bei Bedarf erneut zu messen.

Driicken Sie lange auf die Taste, las Ergebnis zu speichern.

@ Volumenmessung

H V=LxBxH

Driicken Sie, bis Sie sehen
Bitte folgeale den nachstehenﬂ Anweisungen zur Volumenmessung:

(2 Driicken Sie die Taste =D fur eine Kante (H)
[ Driicken Sie die Taste B2 fur die zweite Kante (L)
“77) Driicken Sie die Taste B2 fiir die dritte Kante (W)

Es ist nicht notwendig, dass der Benutzer nach
zu dieser Bestellung. Gerat berechnet das Volumen nach
Messen der dritten Kante. Driicken Sie kurz das @ klaren
letzte Ergebnis und messen Sie erneut, wenn Sie
eine falsche Operation durchfiihren. Die Taste lange driicken, ur@as
Ergebnis zu speichern.
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g

Pythagoras-Messung

Es gibt sechs Dreiecksmessmethoden:
P T § v
VA A T Vo]l - A
y y y y y y

Sie sind:

Berechnen Sie die Lange zweier Katheten, indem Sie Hypothenuse

und Winkel messen.

Berechnen Sie die andere Kathete, indem Sie die

Hypothenuse und die Basiskathete eines rechtwinkligen Dreiecks messen.
Berechnen Sie die Hypothenuse, indem Sie zwei Katheten eines
rechtwinkligen Dreiecks messen.

Berechnen Sie die dritte Seite eines Dreiecks, indem Sie

die anderen beiden Seiten und die Hohe messen.

y

[

Berechnen Sie die Lénge der hervorgehobenen Seite, indem Sie
Hypothenuse, Hilfslinie und Basiskathete des rechtwinkligen Dreiecks
messen.

Berechnen Sie die Flache eines unregelmagigen Dreiecks,

indem Sie die Lange seiner drei Seiten messen.

Dricken Sie die Taﬁum den richtigen Modus unter diesen

sechs auszuwahlen.

Bei der Pythagoras-Messung muss die Reihenfolge der
Anweisungen strikt befolgt werden.

. Berechnen Sie die beiden Katheten eines rechtwinkligen Dreiecks. _A

a=_cxcosy

b =c x siny
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Driicken E bis Sie —A

,A Driicken Sie die Ta5(s §fhghuse und Diagonale sehen.

Winkel. Die Ergebnisse von b und a werden nach der Messung angezeigt.

2. Berechnen Sie die andere Kathete eines rechtwinkligen Dreiecks _A[

Oriicken & bis Sie die Lange = | -

,A Driicken Sie die Taste =59 der Hypothenuse ¢ sehen.
_A Driicken Sie die Taste @ fiir die Lange eines Schenkels a;

Das Gerét berechnet die Lange der anderen Etappe b.

3. Berechnen Sie die Hypothenuse eines rechtwinkligen Dreiecks _&

Driicken Q bis Sie sehen _&

I\ Driicken =9 . Messen Sie die Lange eines Beins a;
.B. Beinb  EZ® , Messen Sie die Lénge des anderen
driicken;

Gerat berechnet die Lange der Hypothenuse c.
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4. Berechnen Sie die dritte Seite eines Dreiecks —4[

Druicken &, bis Sie sehen —4

A Driicken &iglund messen Sie die Lange einer Seite a.
—é{ Dru::ken@m die Lange einer anderen Seite h zu messen.

4 Driicken g3 , messen Sie die Lange der Hohe b;

Das Gerat berechnet die Lange der dritten Seite c.

5. Berechnen Sie die hervorgehobene Seite H in einem Schenkel eines

rechtwinkligen Dreie

l.=fcza-f&al:

Driicken E bis Sie sehen _A
,A Dricken B30 , Messen Sie die Lange der Hypothenuse c.

A oricken Bz , Messen Sie die Lange des Hilfs

sie die Zeile;

_A Driicken @ , Messen Sie die Lange eines weiteren Beines a;

Das Gerat berechnet die Lange der Hervorhebungslinie.
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6. Berechnen Sie die Flache eines unregelméaRigen Dreiecks&

b/ a

S =/Lx(L-a)x(L-b)x(L-c)
L=(atb+c)/2

Driicken a bis Sie sehen A .

t; . Driicken Sie die Taste @ fur Hinspiel A;
A
/2. Dricken Sie die Taste &3 fiir Riickspiel b;

/O Driicken Sie die Taste =D fur drittes Bein c;

Das Ergebnis fir Bereich S wird nach der Messung angezeigt.

ACHTUNG: Zeigt das Gerat wahrend der Messung die

Meldung ,ERR 5“ an, bedeutet dies, dass die vorherigen
Messergebnisse nicht der Dreiecksregel entsprechen.
Beispielsweise ist die Hypothenuse kiirzer als eine Kathete.

Bei fehlerhaften Ergebnissen zeigt das Gerét als Alarm ,ERR 5*
an. In diesem Fall muss der Benutzer die Messung wiederholen.

Wenn der Benutzer bei der letzten Messung ein falsches Ergebnis erhalt,
driicken Sie kurz die Taste, ur@r letzten Messung

zuriickzukehren und die Messung erneut durchzuftihren. Driicken Sie
lange die 1&, um das Ergebnis zu speichern.
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Berechnung

Distanzaddition

-rUcken Sie die Taste, Hn Sie das erste Entfernungsergebnis

erhalten.
-ruoken Sie die Taste, umrdas zweite Ergebnis zu erhalten.

Die SUMME wird im Hauptanzeigebereich angezeigt.

Wiederholen Sie Schritt 1 und Schritt 2, um mit der Summierung fortzufahren.

Abstand Substrat

-rUCken Sie die Taste, ﬂn Sie das erste Entfernungsergebnis

erhalten.
-rUcken Sie die Taste. um das zweite Ergebnis zu erhalten;
Der Unterschied wird im Hauptanzeigebereich angezeigt.

Wiederholen Sie Schritt 1 und Schritt 2, um mit der Substitution fortzufahren.

ACHTUNG: Der Benutzer kann wahrend der Addition stornieren
oder Subtraktion die letzte Bewegung durch kurzes Driicken der Taste beenden.

Zum Beenden driicken Sie die Taste zweimal ku‘rz.

Flachenaddition und Substratierung

PIC 4 Erstes PIC 5 Zweites BILD 6'SUMME
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-rhalten Sie das erste Flachenergebnis als BILD 4.
-raste kurz driicken a , und dann wiederholen

die Flachenmessbewegung, um das zweite
Flachenergebnis als PIC 5 zu erhalten.

-Durch kurzes Driicken der T@ berechnet das Gerét die

SUMME und zeigt sie im Hauptanzeigebereich als PIC
6 an.

Wiederholen Sie die Schritte aus Schritt 2, um weitere Bereiche
hinzuzufiigen. Vor Schritt 3 berechnet das Gerét die Summe.
fur alle Bereiche.

Die Bewegungen der Substration &hneln

Zusatz.

Volumenaddition und Substratierung

PIC 7 Erstes Volumenergebnis PIC 8 Zweites Volumenergebnis BILD 9 SUMME

-rhalten Sie das erste Volumenergebnis als PIC 7.
.Faste kurz driicken n , und wiederholen Sie

dann die Volumenmessung, um das zweite

Volumenergebnis als PIC 8 zu erhalten.
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.Taste kurz driicken B . Gerat berechnet

die SUMME und wird im Hauptanzeigebereich als PIC
9 angezeigt.

Wiederholen Sie die Schritte aus Schritt 2, um weitere Bereiche

hinzuzufigen. Vor Schritt 3 berechnet das Gerat die Summe.
fur alle Bereiche.

Die Bewegungen der Substration ahneln denen der Addition.

Elektronische Wasserwaage mit mehreren Richtungen,

Verzdgerungsmessung,
Absteckung und Winkelmessung

@ Elektronische Mehrrichtungs-Wasserwaage
Taste kurz driicken B3 . Bildschirm zeigt:

e=n
_—— Vertikaler Winkel

° Ebener Winkel

0.0° mumb. 0

Driicken Sie die Taste

@ Kamera

Wenn Benutzer den Laserpunkt bei starker Sonneneinstrahlung
nicht finden kénnen, schalten Sie bitte die Kamera ein, um die
Messung zu erleichtern.

1. Driicken Sie kurz die Tast@n die Kamera im Einzelmess-
Aufenthaltsmodus einzuschalten.
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2. Richten Sie das Kreuz auf dem Bildschirm genau auf hr
Ziel aus und beginnen Sie dann mit der Messung
(Siehe Kapitel ,Einzelmessung®).

3. Driicken Sie einmal kurz die 69 oder driicken Sie kurz

Taste, u@iie Kamera zu verlassen. Wenn eine Messung
Ergebnis: Zum Beenden die Taste zwei@ kurz driicken;

4. Drucken Sie kurz die Taste,g die Kamera im Flachen-,
Volumen- oder Pythagoras-Modus mit dem

Laser an. Zum Beenden kurz die Taste g:ken und das
Messergebnis wird auf dem Bildschirm angezeigt.

5. Dauermessung mit Kamera: Schalten Sie die Kamera ein und
driicken Sie dann lange auf die Taste, um in den Dauern@odus
zu wechseln. Wenn Sie die

Ziel, Taste kurz driicken, um Dauérbétrieb zu stoppen
Messung. Das Messergebnis wird auf dem Bildschirm angezeigt.

Ebener Winkel
Vertikaler Winkel

Fokuskreuz

Messstern

Hinweis: Der Kamera-Messassistent ist nur niitzlich, wenn die
Entfernung mehr als 10 Meter betragt.

Verzégerungsmessung

Driicken Sie die Taste Ianﬁ!ie Verzégerungszeit wird oben auf
dem Bildschirm in Sekunden angezeigt. Driicken Sie klamd s ﬂ
um die Zeit anzupassen. Der Maximalwert betragt 60 s, der
Minimalwert 3 s. Driicken Sie dann kurz @aste , um die

Verzoégerungsmessfunktion zu starten.
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@ Absteckung

Absteckungswert

Werta Werta

Pfeil

Wertb Wert b

Unterschied

BILD 10 BILD 11
Der Benutzer kann die Absteckfunktion verwenden, um die Position
zu finden, die der eingestellten Distanz entspricht.
1. Taste lange driicken @ , das Gerat wird als PIC 10 angezeigt;

2. Stellen Sie den Wert ein:

Driicken h und , Lﬂien Wert von a einzustellen. Driicken Sie die
Taste i wenn a bestatigt wird.

Driicken hund , uﬂien Wert von b anzupassen. Driicken Sie

Taste i wenn b bestatigt wird.
3. Pfeile:
% :Bitte gehen Sie zuriick;
g :Bitte gehen Sie weiter;
x : Passen Sie die Position an.

4. Taste kurz driicken
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5.Funktionsbeschreibung

STARTZIEL 1 ZIEL2 ZIEL 3 2 1.000m
b. 2.000m
o eee " UNd’b"verden gesetzt durch
Benutzer,
[ I L P R——
} 1 haben, aber das muss nicht sein.
1000m 2000m 2000m

Die Distanz zwischen Start und Ziel

2
1000 m A
2000 m B
2400m 0600m 0,600 m Bewegen Sie das Gerét 0,6 m
1 Tatséchiiche Entemnung =24 zuriick zum Ziel 2
Der Abstand
2wischen dem Start
| 2u Ziel 2.
A
| —]
B
o.600m Bewegen Sie das Geréit
- 06 i
. 2. Reale Entfernung = 3,6 m vorwirts zum
Ziel 2

® Der Winkelwert wird oben auf dem Bildschirm angezeigt.
Der Winkelbereich betragt -90,0° ~ 90,0°

Zwei Winkeleinheiten: und % (Steigung)

Vertikaler Winkel

w 0567m

237132 m'
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® Mit Computer verbinden

Der Benutzer kann die Aufzeichnungen vom Gerét auf den
Computer mit USB-Anschluss ubertragen. Der Benutzer muss
Installieren Sie die Software ,LDM Studio®. Dann kann der Benutzer

die Datensétze in EXCEL hochladen. Die Softwareoberflache
ist wie folgt:

9=
Tosre fa | B ST =TT (T = T
a1 B |
e ¥ [Fa=
BILD 12

Das Gerat wird mit gedffnetem USB HID angeboten fiir

Benutzer kénnen weitere Entwicklungen durchfiihren. Die gesamte
Vereinbarung finden Sie auf der CD.

DOC: USB-HID-Befehlsliste-EN vr.docx

@ Softwareinstallation:

1)Offnen Sie den Ordner ,LDMStudio_setup*.

Doppelklicken Sie auf ,setup.exe®, um die Software zu installieren.
Gehen Sie gemaR den Anweisungen im Kapitel 2 ,One-Key-
Installation® in ,readme.docx” oder ,readme.pdf* vor.
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2) SchlieBen Sie das Gerat nach der Installation tiber USB an den
Computer an. Beim Offnen der Software wird angezeigt:
die Schnittstelle von PIC 12. Wenn die Verbindung erfolgreich
hergestellt wurde, wird links "Connected" angezeigt.
unten auf der Benutzeroberflache.

3) Klicken Sie auf Sl | oger == um die Datensatze zu kontrollieren oder zu léschen.

4) Klicken Sie auf 5 Ewm heee UM die Datensatze auf den Computer hochzuladen.
KIlicken ¢t ie um die Datensatze in EXCEL abzurufen. Klicken Sie hier, . Frint

um die Datenséatze auszudrucken.

MENU-Einstellung

Aufrufen und Verlassen des MENUS

Dricken Sie die Taste @ um das Menii ,Einstellungen® aufzurufen.

Der Benutzer kann das Beenden durch kurzes , Die Anderung kann

Driicken aktivieren, die Aktion wird jedoch nicht aufgezeichnet.

Der Benutzer kann das Beenden auch durch kurzes Driicken , die Veranderung

durchfiihren, die Wirkung kann dann gewonnen und aufgezeichnet werden.

Grundlegende Bedienung

Es gibt einen roten Optionsrahmen, der Ihre Auswahl anzeigt.

(BILD 2).

Bewegen Sie den roten Optionsrahmen mit der Taste nach oben und unten
m uUnd. s

Kurz drticken, danmd,der rote Rahmen griin.

Driicken aoder die Parameter lhres ausgewahlten Elements

anzupassen.
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Elemente und Optionen

Das MENU enthélt insgesamt 7 Elemente auf 2 Seiten.

Artikel Beschreibung Optionen

@‘J Hintergrundbeleuchtung 5s~60s

"

r@ Laser-Lasting 20er bis 120er Jahre
E@J Automatische Abschaltung 100 sy300 s
lr vg/‘l Ton QON oFF )

— 1, 0,000m 2, 0.00m
i Entfernungseinheit 3, 0.0in 4, in 1/32
UNIT 5. 0'00"1/32 6. 0.00ft
‘. 1:0: Grad

UNI Winkeleinheit 2:100 % Neigung
CRL .
fanlins Kalibrierung -0,009 my +0,009 m

ACHTUNG: Die Kalibrierungsfunktion kann die Genauigkeit beeintrachtigen
das Gerat, daher kann dieser Punkt im Standardzustand nicht

angepasst werden. Der Benutzer muss zur Kalibrierung die folgenden
Schritte ausfiihren:

-chalten Sie das Gerét aus;
-n‘.icken Sie die Taste und hﬁn Sie sie gedriickt. Kurz driicken

Taste driickemfund dann loslassen. Taste loslassen

=B bis das Gerat die Hauptschnittstelle aufruft;
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-FUr die MenUeinstellungen @I’aste kurz driicken.

Nun ist es frei fur die Kalibrierung.

Das Gerat wird mit wiederaufladbaren Batterien und einem
USB-Ladeanschluss geliefert. Bitte tiberpriifen Sie die Batterien
vor dem Laden, um sicherzustellen, dass die Batterien im Gerat
wiederaufladbar sind. Das Laden nicht wiederaufladbarer Batterien
ist verboten.

Wahrend ges [IBvorgangs wird das Symbol oben rechts

auf dem Bildschirm angezeigt. Wenn der Ladevorgang
abgeschlossen ist, wird dag"Symbol griin.

ACHTUNG: Wir empfehlen dem Benutzer, zum Laden unseren
Standard-USB-Ladeanschluss zu verwenden.

Geratewartung:

1) Das Messgerat sollte nicht Uiber langere Zeit in

Umgebungen mit hohen Temperaturen und starker Luftfeuchtigkeit

gelagert

werden. 2) Wenn Sie das Messgerat nicht sehr oft verwenden, nehmen

Sie bitte die Batterie heraus, legen Sie das Messgerat in die

dafiir vorgesehene Tragetasche und lagern Sie es an einem kiihlen und trock
3) Bitte halten Sie die Gerateoberflache sauber. Entfernen Sie

Staub mit einem feuchten, weichen Tuch, verwenden Sie zur

Wartung des Messgeréts jedoch niemals Abrasionsfliissigkeit.

4) Das Laserausgangsfenster und seine Fokussierlinse kénnen

entsprechend den Wartungsverfahren fur optische Geréate gewartet
werden.
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Lieferpaket

Bitte priifen Sie vor dem Kauf, ob das Zubehor mit der

untenstehenden Liste tUbereinstimmt.

Inhalt Vereinigen Menge Bemerkung
1 Laser-Entfernungsmesser PC 1
2 Stempel PC 1
3 Handschlaufe PC 1
4 Wiederaufladbarer Akku PC 3
5 USB-Anschluss PC 1
6 Reflektor PC 1
7 Benutzerhandbuch PC 1
8 Geschenkbox PC 1
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Mdoglicherweise erhalten Sie die folgenden Warninformationen:

Info-Nachricht Ursache und Losung: Das

Fehler 1 | empfangene Signalst zu schwach. Wehlen Sie eine Oberflache mit sarkerer
Reflexion. Verwenden Sie den Reflekior.

Fehler 2 | Dasempfangene Signal it zu sark. welen Si eine Oberfache mit schwcherer
Reflexion. Verwenden Sie den Reflekior,

Fehler 3 Niedriger Akkustand. Wechseln Sie die Batterien oder laden Sie sie au,

Fehler 4 Fehler beim Speichern. Bitte wenden Sie sich an den Hersteller.

Fehler 5 Messfehler des Pythagoras. Bitte emeut messen

Fehler 6 Messbereich tberschreiten.

Fehler 7 Fehler der Kamera, bitte wenden Sie sich an den Hersteller.

Fehler 8 Neigungsfehler. Bitte wenden Sie sich an den Hersteller
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echnische Daten

Artikel
Arbeitsbereich 120m
Kleinste angezeigte Einheit 1mm
Messgenauigkeit +2mm
Laser Klasse II, < 1 mW
Laserwellenlange 635 nm
Kontinuierliche Distanzmessung (Tracking) Ja
Flache/Volumen Ja
Pythagoras-Messungen Ja
Lange/Flache/Volumen Addition/Subtraktion Ja
MAX- und MIN-Wert Ja
Auslaufen Ja
Verzogerungsmessung Ja
Selbstkalibrierung Ja
Neigungswinkel +90°
Elektronische Mehrrichtungs-Wasserwaage Ja
[rm— Ja
Autzeichnen 100 Stck.
USB-Anschluss Ja

Auto-Laser aus

20 bis 120 Sek.

Automaische Abschaftung 100 ~300 s

Lagertemperaturbereich -20 ... +60 °C

Arbeitsbereich 0..+40°C
RH85%

Luftieuchtigkeit bei Lagerung

Stromversorgung

Ni-MH 3x1,2V 800mAh

MaRe

125x54x27mm
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) Verwenden Sie einen Reflektor, um die Messung zu erhéhen
Reichweite bei Tageslicht oder wenn das Ziel schlechte
Reflexionseigenschaften hat. Eine schwache Stromversorgung
kann ebenfalls zu falschen Messergebnissen fiihren.

*Typische Toleranz: +2 mm, bei Reflektivitat 100 % (weilRe
Oberflache), Umgebungslicht <2000 LUX. 25 °C. Die
Toleranz wird normalerweise durch Entfernung, Reflektivitat
und Umgebungslicht usw. beeinflusst. Die Toleranz liegt
wahrscheinlich bei etwa + (2 mm + 0,2 mm/m).

FCC-Erklarung: Dieses Gerat entspricht Teil 15 der FCC-
Bestimmungen. Der Betrieb unterliegt den folgenden

zwei Bedingungen: (1) Dieses Gerét darf keine schédlichen
Storungen verursachen und (2) dieses Gerat muss alle
empfangenen Stérungen akzeptieren, einschlief3lich Stérungen, die
einen unerwiinschten Betrieb verursachen koénnen.
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Dongguan Sndway Electronic Co., Ltd.

Adresse: Sndway Science & Technology Industrial Park, 58
Tuanjie Road, Humen 523930, Dongguan, China
Service-Hotline: 400-125-6969 E-

Mail: CustomerService@vevor.com
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VEVOR’

TOUGH TOOLS, HALF PRICE

Technischer Support und E-Garantie-Zertifikat
Www.vevor.com/support
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VEVOR

TOUGH TOOLS, HALF PRICE

Supporto tecnico e certificato di garanzia elettronica
WWw.vevor.com/support

MISURATORE DI DISTANZA LASER
MANUALE D'USO

Continuiamo a impegnarci a fornirti strumenti a prezzi competitivi.
"Risparmia la meta", "Meta prezzo" o qualsiasi altra espressione simile da noi
utilizzata rappresenta solo una stima del risparmio che potresti ottenere
acquistando determinati strumenti con noi rispetto ai principali marchi
principali e non significa necessariamente coprire tutte le categorie di
strumenti da noi offerti. Ti ricordiamo gentilmente di verificare attentamente

quando effettui un ordine con noi se stai effettivamente risparmiando la meta rispetto ai principa
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® Misuratore di distanza laser
Modello SW-5120

Modello SW-5120

HAI BISOGNO DI AIUTO? CONTATTACI!

Hai domande sul prodotto? Hai bisogno di supporto tecnico? Non esitare a contattarci:

8 CustomerService@vevor.com

Questa e l'istruzione originale, si prega di leggere attentamente tutte le istruzioni
del manuale prima di utilizzare. VEVOR si riserva la chiara interpretazione del nostro
manuale utente. L'aspetto del prodotto sara soggetto al prodotto ricevuto. Si prega di

perdonarci se non vi informeremo di nuovo se ci sono aggiornamenti
tecnologici o software sul nostro prodotto.
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Norme di sicurezza
Prima di utilizzare il prodotto, leggere attentamente le
norme di sicurezza e il manuale d'uso.

& Si prega di leggere attentamente tutte le istruzioni operative e le norme di sicurezza
contenute nel presente manuale prima dell'uso. Operazioni improprie senza
il rispetto delle istruzioni contenute nel presente manuale potrebbe causare danni al
dispositivo, influenza sul risultato della misurazione o danni fisici a
l'utente.

& Non & consentito smontare o riparare lo strumento in alcun modo
modi. E vietato effettuare qualsiasi modifica o esecuzione illegale
cambiare per I'emettitore laser. Si prega di tenerlo fuori dalla portata dei bambini
ed evitare l'uso da parte di personale non addetto.
E severamente vietato sparare agli occhi o ad altre parti del corpo con
il laser; non e consentito utilizzare il laser per colpire superfici di oggetti con forte
riflessione.
A causa delle interferenze delle radiazioni elettromagnetiche con altre
apparecchiature e dispositivi, si prega di non utilizzare il misuratore in aereo o in prossimita

apparecchiature mediche, non utilizzarle in ambienti infiammabili o esplosivi.

A Le batterie o il misuratore usati non devono essere trattati come rifiuti domestici,
si prega di gestirli in conformita con le relative disposizioni.
leggi e regolamenti.

A Per qualsiasi problema di qualita o domanda sul contatore, contattare
distributori locali o produttori in tempo, siamo pronti ad offrire

soluzioni per te.
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Installazione della batteria, display, tastiel

@ |Installazione e sostituzione della batteria

« Scaricare lo sportello della batteria sul retro del dispositivo,
e posizionare la batteria rispettando la polarita corretta,
quindi coprire lo sportello della batteria.

* Si consiglia una batteria AAA Ni-mh da 1,2
V 800 mAh. Un connettore di ricarica USB e incluso nella
borsa degli accessori. L'utente puo caricare con micro
USB, quando la carica & bassa.

@ Display

® Punto di riferimento

® Modalita di

@ Angolo di nclinazione
@ Indicazione laser

® Alimentazione elettrica

® Area di visualizzazione

.
Vet msrazone 20.Y68 m

. N p— B ® Area di visualizzazione
Modalita di misurazione
2 m ausiliaria 2
. N B ® Area di visualizzazione
Modalita di misurazione o
. m ausiliaria 3

2 3 73 2 3 B ® Area di visualizzazione principale
m o Ui

Interfaceia principale PIC 1
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Opzioni

Tempo di retroilluminazione

Durata del laser

Tempo di spegnimento automatico

®  Acconsioneispegaimeno defvoume
e Unita di distanza
.

Unita angolare

IMMAGINE 2 MENU

® Tastiera

® MENU/ Uguale

Accendere / MEAS

® Sottrazione

Aggiunta

® Telecamera

Multifunzione

e Salva/ Registra

Punto di riferimento /

Misurazione del ritardo N
® Disattiva / Cancella Off

Picchettamento /
Bolla digitale

TastieraPIC 3

Accensione e impostazioni di base

@ Accendere/spegnere

Premere il pulsante In stato di accensione, il dispositivo e il
laser si avviano contemporaneamente e restano in attesa per la
misurazione.
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Spegnere il dispositivo premendo a lungo il pulsante per 3 secondi
quando e acceso. Quando non c'e

funzionamento, il dispositivo si spegnera dopo 150 secondi.
(Gli utenti possono impostare questo tempo limitato nel menu, fare

riferimento alla sezione MENU/Impostazioni)

® Impostazione unita

Premere brevemente il pulsante per a@jsre al menu delle impostazioni.
Premere il pulsante (br spﬁare la cornice rossa sulla

indi premere, la corn@iivema verde, l'utente puo selezionare
I'unita premendo il pulsante
EI 0. L’ité\ predefinita & 0,000 m, ci sono 6 unita tra cui scegliere.

Unita:
Articolo Distanza Zona Volume

1 0,000 metri 0,000m2 0,00gm3

2 0,00m 0,00m2 0,00m3

3 0,00 piedi 0,00 piedi2 0,00 piedi3
4 0,0 pollici 0,00 piedi2 0,00 piedi3
5 0 1/32 pollici 0,00 piedi2 0,00 piedi3
6 0°00"1/32 0,00 pledi quadrati 0,00 piedi3

L] Impostazione del punto di riferimento

I dispositivo riceve quattro punti di riferimento.
1l punto di riferimento predefinito del sistema e il basso.

Premere pmselezionare il punto di riferimento.
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7777777 777777777777
om | 1047m——|
Punto frontale Punto intermedio

(Foro per vite)

= o

7777777, FITITITTITITITITIT
- 1.125m 1.152m
Punto inferiore Punto terminale

@® Misurazione singola
Premere il pulsante Bz in modalita di misurazione, laser
spara e mette a fuoco il bersaglio.
II'risultato della =¥ ancora per una misurazione singola,

pressione del pulsante verra visualizzato nell'area di visualizzazione principale.

Gli ultimi 3 pezzi di record verranno mostrati nell'area di
visualizzazione ausiliaria. Premere brevemente il pulsante fiep
eliminare i risultati della cronologia.

@ Misurazione continua
L'utente puo utilizzare questa modalita per trovare la distanza
target senza dover effettuare operazioni frequenti.
Premere a lungo il pulsantein’modalita misurazione per
accedere alla modalita misurazione continua.
Il valore massimo e minimo saranno mostrati sullo schermo. Il
risultato attuale viene visualizzato nell'area di visualizzazione
principale.

Premere brevemente il pulsante Gz O € 2 smettere.
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@ Misurazione dell'area

S=LxP

Premi fincﬁwn vedi |

Per la misurazione dell'area, seguire le istruzioni riportate di seguito:

*j Premere @ una volta per la lunghezza;

Z Premere K23 ancora per la larghezza.
1l dispositivo calcola e mostra il risultato nell'area di visualizzazione

principale. Premere brevemente per cancellare ['ultimo ri to e misurare
di nuovo se necessario.

Premere a lungo il pulsante ;ﬁ»alvare il risultato.

@ Misurazione del volume

H V=LxPxA

Premi fincﬁ non vedi .
Per la mis ione del volume, seﬁre le istruzioni riportate di seguito:

10 Premere il pulsante £ per un bordo (H)

3 premere il pulsante EZ per il secondo bordo (L)

2 Premere il pulsante EZ9 per il terzo bordo (W)

Non & necessario che |'utente misuri in base a

in questo ordine. Il dispositivo calcola il volume dopo

misurando il terzo bordo. Premi brevemente l'ultimo @ per cancellare
risultato e misura di nuovo quando

effettuare un'operazione errata. Premere a lungo il pulsanteﬁ'
salvare il risultato.
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gli

1.

Misurazione di Pitagora
Esistono sei metodi di misurazione del triangolo:

A A

Sono:

Calcola la lunghezza di due cateti misurando
I'ipotenusa e I'angolo.

Calcola l'altro cateto misurando l'ipotenusa e il
cateto di base di un triangolo rettangolo.

Calcola l'ipotenusa misurando due cateti di un triangolo
rettangolo.

Calcola il terzo lato di un triangolo ¥ misurando

altri due lati e l'altezza.

Calcola la lunghezza del lato evidenziato misurando
I'ipotenusa, la retta ausiliaria e il cateto di base del
triangolo rettangolo.

Calcola l'area di un triangolo irregolare

misurando la lunghezza dei suoi tre lati.

Premere il puisantBer selezionare la modalita corretta
tra queste sei.

Pitagora La misurazione deve seguire rigorosamente
I'ordine delle istruzioni.

Calcola i due cateti di un triangolo rettangolo. _d

a=cxcosy

b =c x siny
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Premer&]ché non si _A

,A Premere il pulsante 7gde l'ipotenusa e l'inclinazione

angolo. | risultati di b e a verranno mostrati dopo la misurazione.

2. Calcola I'altro cateto di un triangolo rettangolo _A]

i !
[E “ b=g *un’

Premi filgé non vedi la 1
A Premere il pulsante Ez9lunghezza dell'ipotenusa c;
_A Premere il pulsante 230 per la lunghezza di una gamba a;

Il dispositivo calcola la lunghezza dell'altra gamba b.

3. Calcola I'ipotenusa del triangolo rettangolo _&

i&ﬁ

Premi filé non vedi

[\ Premere =9 , misurare la lunghezza di una gamba a;
lﬁ Premere ) , misurare la lunghezza dell'altro

la gamba b;
Il dispositivo calcola la lunghezza dell'ipotenusa c.
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4. Calcola il terzo lato di un triangolo _4[

Premi finﬁ non vedi '4

'é[ Premere@surare la lunghezza di un lato a;
-4 Premefé&misurare la lunghezza dell'altro lato h;
<] premere I3 ,misurare la lunghezza dell'altitudine b;

Il dispositivo calcola la lunghezza del terzo lato c.

5. Calcola il lato evidenfato H in una gamba di un triangolo

rettangolo

l.=fcza-f&al:

Premi finﬁ non vedi —A

,A Premere 30 , misura la lunghezza delliipotenusa c;

A Linea  EZ3 | misurare la lunghezza dell'ausiliario

di stal%lpa;

_A Premere B0 , misurare la lunghezza dell'altra gamba a;

Il dispositivo calcola la lunghezza della linea evidenziafa.
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6. Calcola I'area di un triangolo irregolare A

o
b/ &

S =/Lx(L-a)x(L-b)x(L-c)
L=(atb+c)/2

Premi fino@wn vedi A

74 o
/[ Premere il pulsante B30 per la prima tappa a;

A o
[\, Premere il pulsante 5 per la seconda tappa b;
/O Premere il pulsante =D perlaterza tappa c;

Dopo la misurazione verra visualizzato il risultato dell'area S.

ATTENZIONE: se il dispositivo visualizza "ERR 5" durante la
misurazione, significa che i risultati della misurazione precedente non
sono conformi alla regola del triangolo.

Ad esempio, l'ipotenusa & piti corta di un cateto.

Quando ci sono errori nei risultati, il dispositivo mostrera "ERR 5" come

allarme. In quel caso, gli utenti devono effettuare nuovamente la misurazione.

Se l'utente ottiene un risultato errato nell'ultima misurazione, premere
brevemente il pulsante per to@ all'ultima misurazione e

misurare di nuovo. Premere a lungo il pulsante per salvare il risultato.
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Calcolo

Addizione di distanza

-mere il pulsante quandmottiene il primo risultato della

distanza;
-2 Premere il pulsante pegottenere il secondo risultato;
La SOMMA viene visualizzata nell'area di visualizzazione principale.

Ripetere i passaggi 1 e 2 per continuare la sommatoria.

Substrato di distanza

-mere il pulsante quandgoniene il primo risultato della

distanza;

-2 Premere il pulsante. per ottenere il secondo risultato;

La differenza viene visualizzata nell'area di visualizzazione principale.
Ripetere i passaggi 1 e 2 per continuare la substrazione.
ATTENZIONE: I'utente pud premere brevemente il annullare
pulsante durante I'ultimo movimento durante I'aggiunta o la supplementazione.

Premere brevemente due volte il pulsante per Uscire.

Aggiunta e substrazione dell'area

PIC 4 Risultato prima area PIC 5 Risultafo seconda area FOTO 6/SOMMA
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-enere il risultato della prima area come PIC 4.
-2 Premere brevemente il pulsante a , € poi ripetere

movimento di misurazione dell'area per ottenere il secondo
risultato dell'area come PIC 5.

-emendo brevemente il pulsar@l dispositivo calcola la

SOMMA e la visualizza nell'area di visualizzazione
principale come in FIG. 6.

Ripetere il movimento del passaggio 2 per aggiungere pit aree
prima del passaggio 3, il dispositivo calcolera la SOMMA

per tutte le aree.

| movimenti della Substration sono simili a

Aggiunta.

Aggiunta di volume e substrati

PIC 7 Risultato del primo volume PIC 8 Risultato del secondo volume IMMAGINE's SoMA

-tenere il risultato del primo volume come PIC 7.

- Premere brevemente il pulsante n , e quindi ripetere il

movimento di misurazione del volume per ottenere il

secondo risultato del volume come da PIC 8.
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.3 Premere brevemente il pulsante @ , il dispositivo calcola

la SOMMA e viene visualizzata nell'area di visualizzazione
principale come PIC 9.

Ripetere il movimento del passaggio 2 per aggiungere pil aree prima del
passaggio 3, il dispositivo calcolera la SOMMA
per tutte le aree.

I movimenti di Sottrazione sono simili a quelli di Addizione.

Bolla di livello elettronica multidirezionale,

Misurazione del ritardo,
Picchettamento e misurazione dell'angolo

@ Bolla di livello elettronica multidirezionale

Premere brevemente il pulsante E , lo schermo mostra:

_~—— Angolo verticale

Angolo di livello

Premere il pulsante per uscire.
@ Telecamera

Se gli utenti non riescono a trovare il punto laser sotto una luce solare

intensa, accendere la telecamera per facilitare la misurazione.

1. Premere brevemente il pulsant@ accendere la telecamera in

modalita di misurazione singola;
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2. Fai in modo che la croce sullo schermo punti esattamente verso il tuo
bersaglio, quindi inizia a misurare
(Fare riferimento al capitolo Misurazione Singola);
3. Premere brevemente il pulsante una , oppure premere brevemente
pulsante p@]scire dalla fotocamera. Se c'é misurazione
risultato, premere brevemente il pulsante d@lolte per uscire;
4. Premere brevemente il puls per accendere la fotocamera
in modalita Area, Volume o Pitagora con il
laser acceso. Premere brevemente il pulsanger uscire e il risultato
della misurazione verra visualizzato sullo schermo.
5. Misurazione continua con la fotocamera: accendere la
fotocamera, quindi premere a lungo il pulsante per entrar@
modalita di misurazione continua. Quando si trova la
target, premere brevemente il pulsante ;@rrompere il continuo
misurazione. Il risultato della misurazione verra visualizzato sullo

schermo.

Angolo di livello
Angolo verticale

Croce di messa a fuoco

Stella di misurazione

Nota: I'assistente di misurazione della telecamera € utile solo quando la
distanza € superiore a 10 metri.

Misurazione del ritardo

Premere a lungo il pulsante, &mpo di ritardo viene visualizzato nella
parte superiore dello schermo in secondi. Premere brevema e per
regolare il tempo. Il valore massimo & 60 secondi, il valore minimo & 3
secondi. Quindi premere brevemente il puls&at per avviare la funzione di

misurazione del ritardo.
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@ Picchettamento

Valore di
picchetiamento

Valuta un
Valuta un

Freccia
Valore b valore b

Differenza

FOT0 10 Foto 11
L'utente puo utilizzare la funzione di picchettamento per trovare
la posizione che corrisponde alla distanza impostata.
1. Premere a lungo il pulsante @ , il dispositivo viene visualizzato come PIC 10;

2. Imposta il valore:

Premereh)er regﬂe il valore di a. Premere il pulsante
quando a e confermato.

Premerener regcﬂe il valore di b. Premere
pulsante % quando b & confermato.

3. Frecce:

¥ Per favore, torna indietro;

Per favore, vai avanti;

x :Abbina la posizione.

4. Premere brevemente il pulsante per uscire.
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5.Descrizione della funzione

INIZIO OBIETTIVO 1 OBIETTIVO 2 OBIETTIVO 3
a. 1.000m
da 2.000 metri
"a" e "b" sono impostati da
ceee

utente.

i T stesso valore oppure no.

I

1000 met 2,000 metr 2.000m

La distanza tra I'inizio e il traguardo 2

1000 m w
2000 m B8
Py K soom 0,600 m Spostare il dispositivo indietro
1. Distanza reale = 2,4 di 0,6 m verso Target 2
La distanza tra
l'inizio
| L
B
0.600m Spostare il dispositivo
- avanti di 0,6 m verso
3.600m 2. Distanza reale = 3,6

Target 2

Il valore dell'angolo viene visualizzato nella parte superiore dello schermo.
L'intervallo dell'angolo & -90,0° ~ 90,0°
°

Due unita di angolo: e % (Pendenza)

Angolo verticale

w 0567m

237132 m'
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® Connetti al computer
L'utente puo trasferire i record dal dispositivo al computer tramite

connettore USB. L'utente deve
installare il software "LDM Studio”. Quindi I'utente puo caricare i

record su EXCEL. L'interfaccia del software € la seguente:

T

FOTO 12

Il dispositivo e offerto con USB HID aperto per

utenti per fare ulteriore sviluppo. Si prega di controllare il disco
per l'intero accordo.

DOC: Elenco dei comandi USB-HID-EN vr.docx

@ Installazione del software:

1)Aprire la cartella "LDMStudio_setup".

Fare doppio clic su "setup.exe" per installare il software.
Procedere seguendo le istruzioni del capitolo 2 "Installazione
One-Key" nel file "readme.docx" o "readme.pdf".
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2) Dopo linstallazione, collegare il dispositivo al computer
tramite USB. Quando si apre il software, viene visualizzato
l'interfaccia del PIC 12. Se & connesso
correttamente, mostrera "Connesso" a sinistra

nella parte inferiore dell'interfaccia.
3) Fare clic #sm=| O =) per controllare o cancellare i registri.
4) Fare clic Se=e=se per caricare i record sul computer.

Clic  # et per ottenere i record in EXCEL. Clicca s fim
per stampare i record.

Entra ed esci dal MENU

Premere il pulsante @ per accedere all'interfaccia di impostazione del menu.

L'utente pud uscire premendo , la modifica puo

brevemente; l'uscita avra effetto ma non véffa registrata.

L'utente pud anche uscire premendo , l'alterazione

ata.

brevemente, I'operazione avra effetto e verra ri

Funzionamento di base

C'e una cornice rossa che indica la tua selezione.

(FOTO 2).

Spostare la cornice rossa delle opzioni su e giu con il pulsante
QE &

Premere breve@nte e la cornice rossa diventera verde.
Premer&)er rs)lare il parametro dell'elemento selezionato.
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Avrticoli e opzioni

Ci sono in totale 7 voci in 2 pagine nel MENU.

Articolo Descrizione Opzioni
Retroilluminazione Anni 5~60
W
* )
r@ Laser duraturo Anni '20 ~ 120

E@J Spegnimento automatico Da 100 a 300
lr "‘J)‘I Tono QON OFF )

—— o 1, 0.000m 2. 0.00m
hufiutn Unita di distanza 3, 0.0in 4. in 1/32
UNIT 5. 0'00"1/32 6. 0.00ft

2 ) Lo: grado
T Unita angolare 2:100% § pendensa
CRL

& Eg Calibrazione -0,009m ¥ +0,009m
R/,

ATTENZIONE: la funzione di calibrazione potrebbe influire sulla precisione di
il dispositivo, quindi questo elemento non puo essere regolato

nello stato predefinito. L'utente deve seguire i passaggi sottostanti
per la calibrazione:

-egnere il dispositivo;

mere il pulsante e tenere pauto. Pressione breve
pulsante guindi rilasciarlo. Rilasciare il pulsante

‘ finché il dispositivo non entra nell'interfaccia principale;
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- 3 Premere brevemente il pulﬂ per l'impostazione MENU.

Ora la calibrazione & gratuita.

Il dispositivo € dotato di batterie ricaricabili e connettore di

ricarica USB. Si prega di controllare le batterie prima di caricarle
per assicurarsi che siano ricaricabili. E vietato caricare batterie non
ricaricabili.

L'icona scorrefMlalto a destra dello schermo durante la
carica. Quando la carica e terminata, I'icona diventera verde.

ATTENZIONE: Suggeriamo all'utente di utilizzare il nostro connettore
di ricarica USB standard per la ricarica.

Manutenzione degli strumenti:

1) Il misuratore non deve essere conservato per lungo

tempo in ambienti con temperature elevate e forte umidita; 2) Se non
viene utilizzato

molto spesso, togliere la batteria, riporre il misuratore nell'apposita
borsa per liquidi e conservarlo in un luogo fresco e asciutto.

3) Si prega di mantenere pulita la superficie del dispositivo. Si
applica un panno morbido umido per pulire la polvere, ma non

si deve mai usare liquido antierosione per la manutenzione

del misuratore.

4) La finestra di uscita laser e la sua lente di messa a fuoco possono
essere sottoposte a manutenzione secondo le procedure di
manutenzione per i dispositivi ottici.
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Pacchetto di conseg

Prima dell'acquisto, verificare che gli accessori corrispondano a

quelli elencati di seguito.

Contehuto dell'articolo Unire QTY Osservazione
1 | Misuratore di distanza laser per pe 1
2 Punch per pe 1
3 Cinturino da polso per pe 1
4 Batteria ricaricabile perpe 3
5 Connettore USB per pe 1
6 Riflettore per pe 1
7 Manuale d'uso per po 1
8 Scatola regalo per po 1
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Potresti ricevere alcune informazioni di avviso come di seguito:

Messaggio informativo Causa e soluzione Il segnale
Errore l ricevuto & troppo debole. Scegli la superficie con una maggiore riflettanza. Usa il riflettore.
Errore 2 gizedg:baultleer\ses\gj‘l‘oﬁéﬂégagzu forte. Scegli la superficie con una riflettanza
Errore 3 Bassa potenza. Cambiare o ricaricare le batterie.

Errore 4 Errore del Contattare il

Errore 5 Errore di misura di Pitagora. Per favore, rimisurate.
Errore 6 Superare il campo di misura.

Errore 7 Errore della fotocamera, contattare il produttore.
Errore 8 Fallimento dell'inclinazione. Contattare il produttore.
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ecificl

Articolo
Campo di lavoro 120 metri
Unita pit piccola visualizzata 1mmeno
Precisione di misurazione +2 millimetri -

Laser classe II, < 1 mW
Lunghezza d'onda laser 635 nm
Misurazione continua della distanza (tracciamento) Si
Aree/volumi si
Pitagora che misura si
Addizione/sottrazione di lunghezza/area/volume si
Valore MAX e MIN Si
Pattinaggio fuori si
Misurazione del ritardo si
Auto-calibrazione si

Angolo di inclinazione +90°
Bolla di livello elettronica multidirezionale si
Rewotuminazione si
Oocumentazione: 100 pezzi
Connettore USB si

Specrimento auomato e aser

20~120 secondi

‘Spegnimento automatico

100 ~300 secondi

Umidita di stoccaggio

Intervallo di temperatura di stoccaggio -20...+60°C
Campo di lavoro 0...+40°C
UR85%

Alimentazione elettrica

Ni-MH 3x1,2 V 800 mAh

Dimensioni

125x54x27mm
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Utilizzare un riflettore per aumentare la misurazione

portata durante il giorno o se il bersaglio ha scarse proprieta

di riflessione. Anche una bassa alimentazione puo causare

risultati di misurazione errati.

*
Tolleranza tipica: +2 mm, quando la riflettivita & del 100%
(superficie bianca), luce ambientale <2000 LUX. 25 °C La
tolleranza & solitamente influenzata dalla distanza, dalla
riflettivita, dalla luce ambientale ecc. Probabilmente si ottiene
una tolleranza intorno a £(2 mm+0,2 mm/m).

Dichiarazione FCC: Questo dispositivo & conforme alla Parte 15
delle Norme FCC. Il funzionamento € soggetto a quanto segue
due condizioni: (1) Questo dispositivo non deve causare
interferenze dannose e (2) questo dispositivo deve accettare
qualsiasi interferenza ricevuta, comprese le interferenze che
possono causare un funzionamento indesiderato.
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Dongguan Sndway Electronic Co.,Ltd.

Aggiungere: Sndway Science & Technology Industrial Park, 58
Tuanjie Road, Humen 523930, Dongguan, Cina
Hotline dei servizi: 400-125-6969 E-

mail: CustomerService@vevor.com
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VEVOR’

TOUGH TOOLS, HALF PRICE

Supporto tecnico e certificato di garanzia
elettronica www.vevor.com/support
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VEVOR

TOUGH TOOLS, HALF PRICE

Soporte técnico y certificado de garantia electronica www.vevor.com/

support

MEDIDOR DE DISTANCIA LASER
MANUAL DEL USUARIO

Seguimos comprometidos a ofrecerle herramientas a precios competitivos.

"Ahorre la mitas

mitad de precio” o cualquier otra expresion similar que

utilicemos solo representa una estimacion de los ahorros que podria obtener al
comprar ciertas herramientas con nosotros en comparacion con las principales
marcas y no necesariamente significa cubrir todas las categorias de herramientas

que ofrecemos. Le recordamos que verifique cuidadosamente cuando realice un

pedido con nosotros si realmente est& ahorrando la mitad en comparacién con las principales marca
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® Medidor de distancia laser
SW-S120

SW-8120

1208

¢NECESITA AYUDA? {CONTACTENOS!

¢Tiene preguntas sobre el producto? ¢ Necesita asistencia técnica? No dude en ponerse en contacto

8 con nosotros: CustomerService@vevor.com

Estas son las it i originales. Lea todas las it i del manual

antes de utilizarlo. VEVOR se reserva una interpretacion clara de nuestro manual de usuario. La
apariencia del producto estar sujeta al producto que recibi6. Perdonenos por no informarle

nuevamente si hay alguna actualizacion de tecnologia o software en nuestro producto.
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A@CEFC

Normas de seguridad

Lea atentamente las normas de seguridad y la guia de
funcionamiento antes de utilizar el producto.

Vi

A

A

Lea toda la guia de funcionamiento y las normas de seguridad de este manual
antes de utilizar el producto. Las operaciones inadecuadas sin

El cumplimiento de este manual puede causar dafios al equipo.

dispositivo, influencia en el resultado de la medicion o lesiones corporales a

El usuario.

No se permite desmontar ni reparar el instrumento de ninguna manera.

formas. Esta prohibido realizar cualquier modificacion o ejecucion ilegal.
Reemplace el emisor laser. Manténgalo fuera del alcance de los nifios y evite que
lo utilice personal no autorizado.

Esta estrictamente prohibido disparar a los ojos u otras partes del cuerpo con
el laser; no esta permitido utilizar el laser para disparar a la superficie de ningain
objeto con fuertes reflejos.

Debido a la interferencia de la radiacion electromagnética con otros equipos y
dispositivos, no utilice el medidor en el avién o cerca

Equipo médico, no lo utilice en entornos inflamables o explosivos.

Las baterias o el dispositivo de medicién desechados no deben procesarse como
basura doméstica, manipulelos de acuerdo con las normas relacionadas.

Ley y reglamentos.

Sitiene algin problema de calidad o tiene alguna pregunta sobre el medidor, comuniquese con nosotros.
Distribuidores locales o fabricantes a tiempo, estamos listos para ofrecer

Soluciones para usted.
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Instalacién de la bateria, pantalla, teclado

® |nstalacion y reemplazo de bateria

* Descargue la tapa de la bateria en la parte posterior del dispositivo.
y coloque la bateria segun la polaridad correcta, luego cubra la
puerta de la bateria.

* Se recomienda una bateria AAA Ni-MH de 1,2
V'y 800 mAh. Se incluye un conector de carga USB en la
bolsa de accesorios. El usuario puede cargar con micro
USB cuando la bateria esté baja.

® \Mostrar

® Punto de referencia

" ® Modo de medicién

L Angulo de inclinacion

® Indicacion laser
® Fuente de alimentacion

® Area de visualizacion

® Modo de medicién 3 u . I'l E B m

auxiliar 1
—aK W .
® Modo de medicién ] 2 H 2 5 5 - /:Li?:fz\/lsuallzacmn
—a kW isualizacié
i = (5 [

2 3 73 2 ] m— ® Area de exhibicion principal
m ® Unidad

Interfaz principal del PIC 1

-03-



Machine Translated by Google

® Opciones.

® Tiempo de luz de fondo

Duracion del laser

Hora de apagado automatico

® Volumen encendidofapagado

Unidad de distancia

Unidad angular

MENU FOTO 2
® Teclado
® Encender / MEAS ® MENU/ Igual
. .
® Suma Sustraccién
* Multifuncién ® Camara

® Guardar / Grabar

Punto de referencia /

Medicion de retardo
® Apagar / Borrar apagado

Replanteo /
Burbuja digital

Teclado PIC 3

Encender y configuracion basica

@ Encender/apagar

Presione el boton En estado encendido, el dispositivo y
el laser se encienden simultdneamente y se quedan listos para
realizar la medicion.
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Apague el dispositivo presionando prolongadamente el boton
durante 3 segundos en el estado encendido. Cuando no haya

operacion, el dispositivo se apagara en 150 segundos.
(Los usuarios pueden configurar este tiempo limitado en el menu,

consulte la parte MENU/Configuracion)

@ Confguracion de la unidad

Presione brevemente el botén para @sar al menu de configuracion.
Pulse el botén o parﬁwvers marco rojo a la

J uego presione , el m@) se vuelve verde, el usuario puede

seleccionar la unidad presionando el botén
EI 0. Lﬂnidad predeterminada es 0,000 m, hay 6 unidades para

seleccionar.
Unidad:
Articulo Distancia Area Volumen

1 0,000 m 0,000 m2 0,000 m3
2 0,00m 0,00 m2 0,00 m3
3 0.00 pies 0.00pies2 0.00pies3
4 00 puigadas 0.00pies2 0.00pies3
5 0 1/32 pulgadas 0.00pies2 0.00pies3
6 0°00"1/32 0,00 pjes cuadrados 0.00pies3

@ Ajuste del punto de referencia

El dispositivo obtiene cuatro puntos de referencia.
El punto de referencia predeterminado del sistema es la parte inferior.

Presione m seleccionar el punto de referencia.
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7777777 i///////////§

¥1.000m | g $e04Fm *|
Punto frontal Punto medio

(Agujero de tomnillo)
—
= 0=

7777777, JT7777777777777777
& 1.12Z6m e 1.452m

Punto final Punto de la pieza final

Distancia, area, volumen y Pitagoras

Medicién dnica

Presione el botén B2 En modo de medicion, laser

dispara y enfoca el objetivo.

Al presionarel  EZ¥ de nuevo para una sola medicion,

botdn el resultado se mostrara en el area de visualizacion principal.
Las ultimas 3 piezas registradas se mostraran en el area de

visualizacién auxiliar. Presione brevemente el botén para
Eliminar los resultados del historial.

Medicion continua

El usuario puede utilizar este modo para encontrar la distancia
objetivo sin necesidad de realizar operaciones frecuentes.
Mantenga presionado el botoh en el modo de medicién para
ingresar al modo de medicién continua.

El valor maximo y minimo se mostraran en la pantalla. El
resultado actual se muestra en el area de visualizacion
principal.

Boton de pulsacion corta Sz 0 G0 dejar e fumar.
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® Medicion de area

S =largo x ancho

Presiona%ta que veas .

Siga las siguientes instrucciones para medir el area:

[ Prensa &9 una vez por longitud;

Z Prensa B2 pe nuevo para el ancho.

El dispositivo calcula y muestra el resultado en el area principal
de la pantalla. Pulse brevemente para borrar el uni@resullado y
vuelva a medir si es necesario.

Mantenga presionado el botérﬁra guardar el resultado.

@ Medicion de volumen

vo V=LxAxA
yo
Presiona Qasta que veas .
Siga las ientes instruccionjpara medir el volumen:

I Presione el botén B3 para un borde (H)

3 Presione el boton I para el segundo borde (L)

"7 Presione el boton EZ para el tercer borde (W)

No es necesario que el usuario mida de acuerdo

a este orden. El dispositivo calcula el volumen después
Medicion del tercer borde. Presione brevemente @ Limpiar
el ultimo resultado y mida nuevamente cuando

Realice una operacién incorrecta. Mantenga presionado el bot@
para guardar el resultado.
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® \ledicion de Pitagoras
Hay seis métodos de medicion de triangulos:

04 I B\ P 7

Ellos son:

Calcula la longitud de dos catetos midiendo la
hipotenusa y el angulo.

Calcula el otro cateto midiendo la hipotenusa y
el cateto base de un triangulo rectangulo.
Calcula la hipotenusa midiendo dos catetos de un
triangulo rectangulo.

Calcula el tercer lado de un triangulo midiendo
los otros dos lados y la altura.

Calcula la longitud del lado resaltado midiendo la
hipotenusa, la linea auxiliar y el cateto base del
triangulo rectangulo.

Calcula el area de un triangulo irregular
midiendo la longitud de sus tres lados.

Presione el botonBra seleccionar el modo adecuado
entre estos seis.
La medicion de Pitagoras debe seguir estrictamente

el orden de las instrucciones.

1. Calcula dos catetos en un triangulo rectangulo. -A

do b a = cXxcosa

b =c x sena
a) a
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Presionfasta que veas —A

’A Presione el botén @b hipotenusa y dip
angulo.Los resultados de b y a se mostraran después de la medicion.

2. Calcula el otro cateto de un triangulo rectangulo —A[

2

0 b=k2a

2

Presion&sta que vea -A[

/] Presione el botén €314 longitud de la hipotenusa c;
/] Presione el boton €53 para la longitud de una pierna a;

El dispositivo calcula la longitud de la otra pierna b.

3. Calcular la hipotenusa del triangulo rectangulo -&
c=/a%b’

Presion&sta que veas _& .

L\ Prensa &9, medir la longitud de una pierna a;
lg Prensa €= , mide la longitud del otro

pierna b;
El dispositivo calcula la longitud de la hipotenusa c.
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4. Calcular el tercer lado de un triangulo —4[

c=f7h*b A

Presionﬂasta que veas -4 :

| Presion&;ida la longitud de un lado a;

- Presiofig) mida la longitud del otro lado h;
I Prensa gz ,mide la longitud de la altitud b;
El dispositivo calcula la longitud del tercer lado c.

5. Calcula el lado resaltado H en un cateto de un triangulo
rectangulo

l.=fcta-fal:

Presionﬂasta que veas _A :

,A Prensa 5 , medir la longitud de la hipotenusa c;

A Linea gz , medir la longitud del auxiliar

de prefsa ;

_é Prensa EZ3 , medir la longitud de otra pierna a;

El dispositivo calcula la longitud de la linea resaltada.
-10-
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6. Calcular el area de un triangulo irregular &
2%
Wy N\
. - A
VA
EE C ‘

S =/Lx(L-a)x(L-b)x(L-c)
L=(atb+c)/2

. Jo
Presiona @ta que veas A
Y M. Presione el boton & para la ida a;
A\ N 2
/A, Presione el boton &) para la segunda etapa b;
[ Presione el botén =D para la tercera pata c;
El resultado del drea S se mostrara después de la medicién.
ATENCION: Si el dispositivo muestra "ERR 5" durante la medicion,
eso significa que los resultados de la medicion anterior no cumplen con
la regla del triangulo.
Por ejemplo, la hipotenusa es mas corta que un cateto.

Cuando se produzcan errores en los resultados, el dispositivo mostrara

"ERR 5" como alarma. En ese caso, los usuarios deberan volver a medir.

Si el usuario obtiene un resultado erréneo en la ultima medicion,
presione brevemente el botr@ara volver a la ultima medicion

y medir nuevamente. Presione prolongadamente el botén para
guardar esultado.
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Célculo

Suma de distancias

-sione el boton cuanmbtenga el primer resultado de

distancia;
.esione el botén para ébtener el segundo resultado;
La SUM se muestra en el area de visualizacion principal.

Repita el paso 1y el paso 2 para continuar con la suma.

Sustraccion de distancia

-sione el boton cuanz’btenga el primer resultado de

distancia;
.esione el boton La para obtener el segundo resultado;
diferencia se muestra en el area de visualizacién principal.

Repita el paso 1y el paso 2 para continuar con la sustraccion.
ATENCION: El usuario puede presionar brevemente el cancelar

botén del Gltimo movimiento durante la adicién o sustraccion.

Presione brevemente el boton dos veces parasalir.

Adicion y sustraccion de areas

Resultado de la primera area del PIC 4 Resultado e la segunda area del PIC 5 FOTO 6)suMA
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-tenga el primer resultado del area como PIC 4.
-ulsacién corta del botén a , ¥y luego repetir

el movimiento de medicion del area para obtener el
segundo resultado del area como PIC 5.

-I presionar brevemente el bnﬂ, el dispositivo calcula la

SUMA y la muestra en el area de visualizacion principal
como PIC 6.

Repita el movimiento del paso 2 para agregar mas areas antes
del paso 3, el dispositivo calculara la SUMA.
Para todas las areas.

Los movimientos de Substraccion son similares a

Suma.

Adicion y sustraccion de volumen

segundo volumen de PIC 8 IMAGEN 9 SUMA

prim men de PIC 7

.)tenga el primer resultado de volumen como PIC 7.
-ulsacic’)n corta del botén h , ¥y luego repita el

movimiento de medicién de volumen para obtener el

segundo resultado de volumen como PIC 8.
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-Isacién corta del botén B | Eldispositivo calcula

la SUMA y se muestra en el area de visualizacion principal
como PIC 9.

Repita el movimiento del paso 2 para agregar mas areas antes del
paso 3, el dispositivo calculara la SUMA.

Para todas las areas.

Los movimientos de Sustraccion son similares a los de Adicién.

Burbuja de nivel electrénico multidireccional,

Medicién de retardo,
Replanteo y medicién de angulos

@ Nivel electronico de burbuja multidireccional

Boton de pulsacion corta g , La pantalla muestra:

_~— Angulo vertical

Angulo de nivel

Presione el botén Para salir.
@ Camara

Cuando los usuarios no pueden encontrar el punto laser bajo una
luz solar intensa, enciendan la cdmara para ayudarlos a realizar la

medicion.

1. Presione brevemente el botén@a encender la camara en el modo

de medicion Unica;
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2. Haz que la cruz que esta en la pantalla apunte exactamente a tu
objetivo, luego comienza a medir.
(Consulte el capitulo Medicion simple);
3. Presione brevemente el botdn u Z, 0 presione brevemente
Boton parealir de la camara. Si hay medicion
resultado, presione brevemente el botén d@eces para salir;
4. Presione brevemente el botén p: cender la cdmara en modo Area,
Volumen o Pitagoras con el
Laser encendido. Presione brevemente elaén para saliry el
resultado de la medicién se mostrara en la pantalla.
5. Medicion continua con camara: encienda la cdmara y luego
mantenga presionado el botdn para ingresar al modo de n@én
continua. Cuando encuentre el
Objetivo, pulsacion corta del botdn para @r el objetivo continuo.
medicion. El resultado de la medicion se mostrara en la pantalla.

Angulo de nivel
Angulo vertical

Enfoque cruzado

Estrella de medicion

Nota: El asistente de medicion de la camara solo es (til cuando la
distancia es superior a 10 metros.

Medicién de retardo

Mantenga presionado el bom y el tiempo de demora se mostrara en
la parte superior de la pantalla en segundos. Presione bnmente

y para ajustar el tiempo. El valor maximo es 60 s, el valor minimo es 3
s. Luego presione brevemente el boton p@]iciar la funcion de

medicién de demora.
-15-
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@® Replanteo

Valor de
replanteo
Valora una Valora una

Valor b Valor b

Diferencia

Foto 10 Foto 11
El usuario puede utilizar la funcion de replanteo para
encontrar la posicion que coincida con la distancia establecida.

1. Botén de pulsacion larga @ , El dispositivo se muestra como PIC 10;

2. Establezca el valor:

Pulse y Ba ajusl’el valor de a. Pulse el boton
cuando se confirma a.

Pulse y ha ajus’el valor de b. Pulse
botén =9 cuando se confirma b.

3. Flechas:
¥ :Por favor, retroceda;

4

:Por favor, sigue adelante;

x :Coincide con la posicion.

4. Pulsacion corta del botén Para salir.
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5. Descripcion de funciones

OBJETIVO INICIAL 1 OBJETIVO 2 OBJETIVO 3
a. 1.000m
B. 2.000m
"a"y "b" se establecen mediante
eooe

usuario

i 1 mismo valor o no.

f

1.000m 2.000m 2.000m

La distancia entre el inicio y el

objetivo 2
1000 m a
000 m b

2.400m 0,600 m Mueva el dispositivo 0,6 m hacia

1. Distancia real = 2,4 atras hasta el objetivo 2

La distancia entre
elinicio

Al objetivo 2.

a

1]

b

0600m Mueva el dispositivo
2. Distancia real = 3.6 Avanzar 0,6 m hasta

el objetivo 2

3.600 m

@ El valor del angulo se muestra en la parte superior de la pantalla.
El rango de angulo es -90,0° ~ 90,0°
o

Dos unidades de angulo: y % (pendiente)

Angulo vertical

w 0567m

237132 m'
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® Conectarse ala computadora

El usuario puede transferir los registros desde el dispositivo a la
computadora con el conector USB. El usuario debe

Instale el software "LDM Studio". Luego, el usuario puede cargar

los registros en EXCEL. La interfaz del software es la
siguiente:

9=
Tosre fa | B ST =TT (T = T
a1 B |
e ¥ [Fa=
Foto 12

El dispositivo se ofrece con USB HID abierto para

Los usuarios pueden realizar mas desarrollos. Consulte el disco
para ver el acuerdo completo.

DOC: Lista de comandos USB-HID-ES vr.docx

@ Instalacion del software:

1)Abra la carpeta "LDMStudio_setup".

Haga doble clic en "setup.exe" para instalar el software.

Opere siguiendo las instrucciones del capitulo 2 “Instalacion
con una sola tecla” en “readme.docx” o “readme.pdf”.
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2) Conecte el dispositivo a la computadora mediante USB luego
de la instalacion. Al abrir el software, se muestra
La interfaz del PIC 12. Si se conecta correctamente,
aparecera "Conectado" a la izquierda.

parte inferior de la interfaz.

3)Haga clic ®&i=| O f==|para controlar o limpiar los registros.

4) Haga clic & === para cargar los registros a la computadora.
Hacer clic it Para obtener los registros en EXCEL, haga clic para  # Frint

o

imprimir los registros.

nfi n del MEN

Entrar y salir del MENU

Presione el boton @ para ingresar a la interfaz de configuracién del menu.

El usuario puede salir mediante una , La alteracion puede

pulsacién corta, que tendra efecto pero no se registrara.

El usuario también puede salir mediante una pulsacion , Laalteracion

corta para que los cambios tengan efecto y queden grabad
Operacién basica

Hay un marco de opcion rojo para mostrar su seleccion.

(FOTO 2).

Mueva el marco de opcién rojo hacia arriba y hacia abajo con el botén
Qy &

Presione brever@te y luego el marco rojo se volvera verde.

Presionaparﬁjstar el parametro del elemento seleccionado.
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Articulos y opciones

Hay un total de 7 elementos en 2 paginas en el MENU.

Articulo Descripcion Opciones
l'\&l lluminar desde el fondo 5s~60s
* . .
r{w Durabilidad del laser 20~120s
E@J Apagado automatico 100 s300 s
lr ,,:J)‘I Tono QON OFF )
— 1: 0,000m 2, 0.00m
i Unidad de distancia 3. 0.0in 4, in 1/32
UNIT 5. 0'00"1/32 6. 0.00ft
A 1:0: grado
erN, Unidad angular 2:100% pendiente
50
G2 ng Calibracion -0,009m  +0,009 m

ATENCION: La funcion de calibracion puede afectar la precision de

El dispositivo no puede ajustar este elemento en el estado

predeterminado. El usuario debe seguir los pasos a continuacion para la

calibracion:

-ague el dispositivo;
-ntenga presionado el botén@esione brevemente

botén y luggaisuéltelo. Suelte el boton

hasta que el dispositivo ingrese a la interfaz principal;
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.resione brevemente el botc’)r@ra configurar el MENU.

Ahora es gratis para la calibracion.

El dispositivo incluye baterias recargables y un conector de

carga USB. Compruebe las baterias antes de cargar el

dispositivo para asegurarse de que sean recargables. Esta prohibido
cargar baterias no recargables.

Elicono se dBMllzara hacia la parte superior derecha de la
pantalla mientras se carga. Cuando la carga haya terminado,
el icono se volvera verde!!

ATENCION: Sugerimos al usuario utilizar nuestro conector de
carga USB estandar para cargar.

Mantenimiento del instrumento:

1) El medidor no debe almacenarse en ambientes de alta
temperatura y humedad durante mucho tiempo; 2) Si no se usa con
mucha

frecuencia, retire la bateria y coloque el medidor en la bolsa potable
asignada y guardelo en un lugar fresco y seco.

3) Mantenga limpia la superficie del dispositivo. Se puede

utilizar un pafio suave y himedo para limpiar el polvo, pero

nunca se debe utilizar liquido de erosion para realizar el
mantenimiento del medidor.

4) La ventana de salida del laser y su lente de enfoque se pueden
mantener de acuerdo con los procedimientos de mantenimiento del
dispositivo éptico.
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ete de entrega

Verifique si los accesorios coinciden con la siguiente lista antes de comprar.

Conten|do del articulo Unir CANTIDAD Observacion
1 Medidor de distancia laser 1
2 Pufietazo 1
3 Correa de mano 1
4 Bateria recargable 3
5 Conector USB 1
6 Reflector 1
7 Manual de usuario 1
8 Caja de regalo 1

22




Machine Translated by Google

elo

Puede recibir informacién de advertencia como la siguiente:

Mensaje de informacién Causa y solucién La sefial
recibida es demasiado débil. Elfa la superfcie con mayor reflectancia. Utice el reflector
Error 1
Error 2 La sefial recibida es demasiado fuerte. Elija la superficie con menor reflectancia.
Utilice el reflector.
Error 3 Baja potencia. Cambie o recargue las baterias.
ERROR 4 Fallo del memorizador. Pngase en contacto con el fabricante.
Error 5 Error de medicion de Pitégoras. Por favor, vuelva a medr.
ERROR 6 Exceder el rango de medicion.
Error 7 Error de la cémara, por favor contactar con el fabricante.
Error 8 Fallo de inclinacion. Péngase en contacto con el fabricante.
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Articulo
Rango de trabajo 120 maves
Unidad mas pequefia mostrada 1mm
Precision de medicion 2mm

Laser Clase Il, < 1 mW
Longitud de onda del laser 635 nm
Medicion continua de distancia (seguimiento) Si

Area / volimenes Si
Pitagoras midiendo Si
Sumalresta de longitud/area/volumen Si

Valor maximo y minimo Si

Saliendo a patinar Si
Medicion de retardo Si
Autocalibracién Si

Angulo de inclinacién +90°
Nivel electrénico de burbuja multidireccional Si

i g Si
Registro 100 piezas
Conector USB Si

Apagado automico de liser

20~ 120 sequndos

Humedad de almacenamiento

Apagado automatico 100 ~300 s

Rango de temperatura de almacenamiento -20 ... +60°C

Rango de trabajo 0...+40°C
HR85%

Fuente de alimentacion

Ni-MH 3x1.2V 800mAh

Dimensiones

125x54x27mm
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Utilice un reflector para aumentar la medicion.

Alcance durante el dia o si el objetivo tiene propiedades de
reflexion deficientes. Una fuente de alimentacion baja también
puede provocar resultados de medicion erréneos.

* Tolerancia tipica: #2 mm, cuando la reflectividad es del 100 %
(superficie blanca), la luz ambiental <2000 LUX. La tolerancia
de 25 °C generalmente se ve afectada por la distancia, la
reflectividad y la luz ambiental, etc. Probablemente tenga una
tolerancia de alrededor de (2 mm + 0,2 mm/m).

Declaracion de la FCC: Este dispositivo cumple con la Parte 15 de
las Normas de la FCC. Su funcionamiento esta sujeto a las siguientes
dos condiciones: (1) Este dispositivo no puede causar interferencias
dafinas y (2) este dispositivo debe aceptar cualquier interferencia
recibida, incluida aquella que pueda causar un funcionamiento no
deseado.
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Dongguan Sndway Electronic Co., Ltd.

Direccién: Sndway Science & Technology Industrial Park, 58
Tuanjie Road, Humen 523930, Dongguan, China
Linea directa de servicios: 400-125-6969

Correo electronico: CustomerService@vevor.com
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VEVOR’

TOUGH TOOLS, HALF PRICE

Soporte técnico y certificado de garantia
electronica www.vevor.com/support
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VEVOR

TOUGH TOOLS, HALF PRICE

Wsparcie techniczne i certyfikat gwarancji elektronicznej

www.vevor.com/support

Dalmierz laserowy
INSTRUKCJA OBSEUGI

Nadal staramy sie dostarczac Ci narzedzia w konkurencyjnych cenach.
,Oszczed? potowe”, ,Potowa ceny” lub inne podobne wyrazenia uzywane
przez nas oznaczaja jedynie szacunkowe oszczednosci, jakie mozesz uzyskac
kupujac u nas okreslone narzedzia w poréwnaniu z glbwnymi markami i
niekoniecznie oznaczaja one objecie wszystkich kategorii narzedzi
oferowanych przez nas. Uprzejmie przypominamy, aby doktadnie sprawdzi¢,

czy sktadajac u nas zamowienie faktycznie oszczedzasz potowe w poréwnaniu z najlepszymi m.
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VEV R ® Miernik odlegtosci laserowej
SW-S120

SW-5120

1208

POTRZEBUJESZ POMOCY? SKONTAKTU) SIE Z NAMI!

Masz pytania dotyczace produktu? Potrzebujesz wsparcia technicznego? Skontaktuj sig 2 nami:

BX) Customerservice@vevor.com

To jest oryginalna instrukcja. Przed r uzytkowania nalezy uwaznie przeczytac

wszystkie instrukcje. VEVOR zastrzega sobie prawo do jasnej interpretacji naszej instrukcji

obstugi. Wyglad produktu bedzie zalezat od produktu, ktéry otrzymates. Prosimy o wybaczenie,
ze nie poinformujemy Cie ponownie, jesli w naszym produkcie pojawia sie jakiekolwiek

aktualizacje technologiczne lub oprogramowania.
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Przepisy bezpieczerstwa
Przed przystgpieniem do uzytkowania nalezy uwaznie zapoznac sie z

przepisami bezpieczenistwa oraz instrukcjg obstugi.

& Przed rozpoczeciem uzytkowania nalezy zapoznac sie ze wszystkimi wskazéwkami dotyczacymi
obstugi i przepisami bezpieczefistwa zawartymi w niniejszej instrukcji. Nieprawidtowe uzytkowanie bez
nieprzestrzeganie niniejszej instrukcji moze spowodowac uszkodzenie
urzadzenia, wptywu na wynik pomiaru lub obrazen ciata
uzytkownik.

& Nie wolno rozmontowywac ani naprawia¢ urzagdzenia w zaden sposéb.
sposobow. Zabrania sie dokonywania jakichkolwiek nielegalnych modyfikacji lub wykonan
zmiana na emiter laserowy. Prosze trzymac go poza zasiegiem dzieci i unika¢
uzywania przez jakikolwiek nieistotny personel.

Zabrania sie kategorycznego strzelania w oczy i inne czesci ciata.

lasera; nie wolno kierowac lasera na powierzchnie przedmiotéw silnie odbijajacych
Swiatto.

Ze wzgledu na zaktécenia elektromagnetyczne innych urzadzen i sprzetu, nie nalezy
uzywac miernika w samolocie ani w jego poblizu.

Sprzet medyczny nie powinien by¢ uzywany w $rodowisku tatwopalnym lub
wybuchowym.

A Zuzytych baterii i miernikéw nie nalezy traktowac jak zwyktych $mieci domowych,
nalezy obchodzi¢ sig z nimi zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
prawo i przepisy.

A W przypadku jakichkolwiek probleméw  jakoscia lub pytari dotyczacych miernika prosimy o kontakt
lokalni dystrybutorzy lub producenci na czas, jeste$my gotowi zaoferowac

rozwigzania dla Ciebie.

-02-



Machine Translated by Google

Instalacja baterii, wyswietlacz, klawiatura

® Instalacja i wymiana baterii

* Roztaduj pokrywe baterii z tytu urzadzenia,
i wtoz baterie zgodnie z prawidtowg biegunowoscia, a
nastepnie zamknij pokrywe komory baterii.

e Zalecana jest bateria Ni-MH AAA 1,2 V 800
mAh. Ztgcze tadowania USB znajduje sie w torbie z
akcesoriami. Uzytkownik moze tadowac przez micro
USB, gdy poziom natadowania jest niski.

@ Wyswietlacz e Punkt odniesienia

- ® Tryb pomiaru
® Kat zanurzenia
o Wskazanie laserowe ﬁéj

]
® Zasilacz
» Ba

® Obszar wyswietlania

o Tryb pomiaru » 3 ﬂ . |.| E B m pomocniczego 1
@ Obszar wyéwietlania

& 0255m ;
® Tryb pomiaru ‘@ 2157 m " g:::;:f:g‘:‘fma

2 373 2 (R ° Covny obszar wyswietania

* Tryb pomiaru
pomocniczego 2

Gléwny interfejs PIC 1
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Opcje

® Czas podswietlenia
Czas trwania lasera

® Czas automatycznego wylaczenia

® Wiaczaniewylaczanie glognosc

Jednostka odlegtosci

® jednostka katowa

MENU ZDJECIA 2

® ylawiatura

® MENU/Réwne

Wiacz / POMIAR

Dodatek e Odejmowanie

o Kamera

Wielofunkeyjny

Punkt odniesienia / e Zapisz/Nagraj

Pomiar opéznienia .
o Wylacz / Wyczysc

Wytyczanie /

Cyfrowa barika

Klawiatura PIC 3

Wiaczanie i podstawowe ustawienia

® Wiacz/wytgcz

Nacisnij przycisk W zaleznosci od statusu, urzadzenie i

laser uruchamiajg sie jednoczes$nie i s3 gotowe do pomiaru.
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Wytgcz urzadzenie, naciskajgc przycisk przez 3 sekundy, gdy nie ma
sygnatu.

dziatanie, urzadzenie wytgczy sie za 150 sekund.

(Uzytkownicy moga ustawic¢ ten ograniczony czas w menu, zapoznaj

sie z cze$cig MENU/Ustawienia)

[ ] Ustawienia jednostki
Kroétkie nacisniecie przycisku pOWMe.WEJS’C\e do menu ustawien.
Nacisnij przycisk lub uoy pr’sunqc’ czerwona ramke do
nastepr@ﬁ-@acis’nij przycisk , rammmieni kolor na zielony, uzytkownik
moze wybrac jednostke, naciskajgc przycisk
EI lub 4ﬁmys’lna jednostka to 0,000 m, mozna wybrac 6 jednostek.

Jednostka:

Przedmiot Dystans Obszar Tom
1 0,000 min 0,000m2 0,000m3
2 0,00 min 0,00m2 0,00m3
3 0,00 stopy 0,00 stopy2 0,00 stopy3
4 0,0 cala 0,00 stopy2 0,00 stopy3
5 01/32 cala 0,00 stopy2 0,00 stopy3
6 0'00"1/32 0,00 s{6p2 0,00 stopy3

@ Ustawienie punktu odniesienia

Urzadzenie otrzymuje cztery punkty odniesienia.
Domysinym punktem odniesienia systemu jest dét.

Naci$nij, awybraé punkt odniesienia.
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j:///////‘ j///////f/////‘
- A00m | 4

1847 >|
Punkt przedni Srodkowy punkt

(Otwor na srube)
+—
‘=@ o

7777777, JT7777777777777777
& 185m Aazm

Dolny punkt Punkt koricowy

powierzchnia, objetos¢ i Pitagoras

@ Pojedynczy pomiar
Nacisnij przycisk  EZ3 w trybie pomiaru, laser
strzela i koncentruje sie na celu.

Wynik po iz ponownie do pojedynczego pomiaru,

nacisnieciu przycisku zostanie wyswietlony na gtéwnym obszarze wyswietlacza.

Najnowsze 3 sztuki rekordu zostang wyswietlone w obszarze

wyswietlania pomocniczego. Nacisnij krétko przycisk, aby
usun wyniki historii.

@ Pomiar cigglty
Uzytkownik moze uzywac tego trybu do okreslania odlegtosci
docelowej bez koniecznosci czestego uzywania urzgdzenia.
Dtugie nacisniecie przyciskum'trybie pomiaru powoduje przejscie
do trybu pomiaru ciggtego.
Maksymalna i minimalna wartos¢ bedg wyswietlane na ekranie.
Obecny wynik jest wyswietlany w gtéwnym obszarze
wyswietlania.

Krétkie nacisniecie przycisku £ze8 Lub (20 rzucié.
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@ Pomiar powierzchni

S = diugosc x szerokos¢

Naciskaj,Ezobaczysz . -

Aby zmierzy¢ powierzchnie, postepuj zgodnie z ponizszymi
instrukcjami:

[0 Naciska¢ B9 raz dla dtugosci;

Z Naciska¢ €z ponownie dla szerokosci.

Urzadzenie oblicza i wyswietla wynik na gtéwnym obszarze
wyswietlania. Naci$nij krétko, aby wyczyscié ostatn@nik i
zmierzy¢ ponownie, jesli to konieczne.

Nacisnij i przytrzymaj przy@i3h, aby zapisa¢ wynik.

H V =Dt x Szer. x Wys.
Ll
Naciskaj, %Zobaczysz

Aby zmie objetos¢ postqpﬁgodnle z ponizszymi instrukcjami:

@ Pomiar objetosci

[0 Nacis$nij przycisk €39 dla jednej krawedzi (H)

0 Naciénij przycisk g3 dla drugiej krawedzi (L)

0 Nacisnij przycisk €29 dla trzeciej krawedzi (W)

Uzytkownik nie musi dokonywa¢ pomiaru zgodnie z

do tego zaméwienia. Urzgdzenie oblicza objetos¢ po

mierzenie trzeciej krawedzi. Nacisnij krétko ostatni @ oczyscic
wynik i zmierz ponownie, gdy

wykonaj btedng operacje. Nacisénij i przytrzymaj przycisk, ab
zapisa¢ wynik.
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® pomiar Pitagorasa

Istnieje szes¢ metod pomiaru tréjkatow:
A A : LE
.,4‘1 VAP I\ A

Sa to:
Oblicz dtugos$¢ dwdch przyprostokgtnych, mierzac
przeciwprostokatng i kat.
Oblicz dtugos¢ drugiej przyprostokatnej, mierzac
przeciwprostokgtna i przyprostokatng podstawy tréjkata prostokatnego.
Oblicz przeciwprostokatng mierzgc dwie przyprostokgtne
tréjkata prostokatnego.
Oblicz trzeci bok tréjkata  mierzac pozostate dwa

boki i wysokos¢.
Oblicz dtugos¢ boku rozjasnionego, mierzac
przeciwprostokatna, lini¢ pomocniczg i ramie podstawy tréjkata
prostokatnego.
Oblicz pole nieregularnego tréjkata, mierzac dtugosc¢
trzech jego bokéw.
Nacisnij przycisk, ﬁwybrac’ wiasciwy tryb sposréd tych
szedciu.
Pomiary Pitagorasa muszg by¢ ciéle zgodne z
kolejnoscig podang w instrukgji.

1. Oblicz dtugos$¢ dwéch ramion tréjkata prostokqtnego.—A

a=cxcosa
b =cxsina
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Naciskaj,azobaczysz —A

Nacisnij przycisk pizegiwprostokatna i zanurz sie

kat. Wyniki b i a zostang wyswietlone po dokonaniu pomiaru.

2. Oblicz drugg noge tréjkata prostokatnego _A[

Naciskaj, Qobaczysz -A[
'A Nacisnij przycisk - dfgges¢ przeciwprostokatnej ¢;
/| Naciénij przycisk €59 dia dtugosci jednego ramienia a;

Urzadzenie oblicza dtugos¢ drugiej nogi b.

3. Oblicz przeciwprostokatng tréjkata prostokatnego -&

Naaskaj,@zobaczysz

I\ Naciskat =9, zmierz diugos¢ jednej nogi a;
,b' Nacisnij B39 , zmierz dtugos¢ drugiego
noge b;

Urzadzenie oblicza dtugos¢ przeciwprostokatnej c.
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4. Oblicz trzeci bok tréjkata _4[

Naciskaj,@zobaczysz -4

'é[ Nacisnij faerz dtugos¢ jednego boku a;
-] Naciénijzpzmierz dtugoé¢ drugiego boku h;
I Naciska¢ gz, zmierz diugo$¢ wysokosci b;

Urzadzenie oblicza dlugos$¢ trzeciego boku c.

5. Oblicz bok H w jednym ramieniu tréjkata prostokgtnego

l=czax{a’l *

Naciskaj,azobaczysz —A

,A Naciska¢ @ , zmierz dhugos¢ przeciwprostokatnej c;

A Linia &9, zmierz dtugos¢ odcinka pomocniczego
praso(Na;

_A Naciska¢ @ , zmierz dtugo$¢ drugiej nogi a;
Urzadzenie oblicza dtugos¢ linii podswietlenia.
-10-
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6. Oblicz pole tréjkata nieregularnego &

o
b/ &

S =/Lx(L-a)x(L-b)x(L-c)
L=(atb+c)/2

Naciskaj,aobaczysz A

/P Naciénij przycisk 59 dia pierwszego etapu a;

/A Naciénij przycisk =9 nadruga czes¢ meczu b;

Q Nacisnij przycisk B3 dla trzeciej nogi c;

Wynik obszaru S zostanie wyswietlony po dokonaniu pomiaru.

UWAGA: Jezeli podczas pomiaru urzadzenie wyswietli

komunikat ,ERR 5", oznacza to, ze poprzednie wyniki pomiaréw
nie sg zgodne z reguig trojkata.

Na przyktad przeciwprostokatna jest krétsza od nogi.

Gdy wyniki sg btedne, urzgdzenie wyswietli ,ERR 5” jako alarm. W
takim przypadku uzytkownicy muszg ponownie wykona¢ pomiar.

Jedli uzytkownik otrzyma btedny wynik ostatniego pomiaru, nacisnij
krétko przycisk, aby powré@o ostatniego pomiaru i

zmierzy¢ ponownie. Naci$nij dtugo przycisk, aby zapisa¢ wynik.
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Dodatek odlegtosci
cisnij przycisk, gdy th/masz pierwszy wynik odlegtosci;

-ciﬁnij przycisk, aby uzygkac drugi wynik;

SUMA wyswietla si¢ na gtéwnym obszarze wyswietlania.
Aby kontynuowac¢ sumowanie, powtdrz krok 1 i krok 2.
Podciecie odlegtosci

ci$nij przycisk, gdy cﬂ/masz pierwszy wynik odlegtosci;

Krok1 N
-ciénij przycisk

Réznica zostanie wyswietlona na gtéwnym obszarze wyswietlacza.
Aby kontynuowac substrat, powtérz krok 1 i krok 2.

aby uzyskac¢ drugi wynik;

UWAGA: Uzytkownik moze nacisng¢ krétko przycisk anulowac

podczas ostatniego ruchu podczas dodawania lub podtrzymywania.
Aby wyj$¢, nacisnij przycisk dwa razy krétker

Dodawanie i substrat obszaru

PIC 4 Wynik pierwszego obszaru PIC 5 Wynik drugiego obszaru

PIC6 SUMA
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-yskaj pierwszy wynik obszaru jako PIC 4.
-'thie nacisniecie przycisku a , i powtérz

ruch pomiaru powierzchni w celu uzyskania drugiego
wyniku powierzchni jako PIC 5.

-zadzenie po krétkim naciéni@ przycisku oblicza SUMA i

wyswietla na gtéwnym obszarze wyswietlania jako PIC 6.

Powtérz ruch z kroku 2 dla wiekszej liczby obszaréw dodawania
przed krokiem 3, urzgdzenie obliczy SUMA

dla wszystkich obszaréw.

Ruchy Substracji s3 podobne do

Dodatek.

Dodawanie i odejmowanie objetosci

PIC 7 Wynik pierwszego tomu  (WyniKidrugiego tomu PIC 8 PIC 9'SUMA

-yskaj wynik pierwszej objetosci jako PIC 7.
.étkie nacisniecie przycisku h , anastepnie powtérz

ruch pomiaru objetosci, aby uzyskac drugi wynik

objetosci jako PIC 8.
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.’)tkie naciéniecie przycisku @ , urzadzenie oblicza

SUMA i wyswietlana jest na gtdwnym obszarze wyswietlania
jako PIC9.

Powtdrz ruch z kroku 2 dla wiekszej liczby obszaréw dodawania
przed krokiem 3, urzadzenie obliczy SUMA

dla wszystkich obszaréw.

Ruchy Substracji s3 podobne do Ruchéw Dodawania.

Wielokierunkowa elektroniczna poziomica pecherzykowa,

Pomiar opdznienia,
Tyczenie i pomiar katéw

@ Wielokierunkowa elektroniczna poziomica pecherzykowa

Krétkie nacisniecie przycisku @ , ekran pokazuje:

_~— Kat pionowy
Kat poziomy

Nacisnij przycisk wyjsc.
@ Kamera

Jesli uzytkownik nie moze znalez¢ punktu lasera w silnym $wietle

stonecznym, nalezy wigczy¢ kamere, aby utatwic¢ sobie pomiar.

1. Naciénij krétko przycisk, aby gczyc' kamere w trybie
pojedynczego pomiaru-pozostawienia;
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2. Ustaw krzyzyk na ekranie tak, aby doktadnie wskazywat cel, a
nastepnie rozpocznij pomiar

(Prosze zapoznac sie z rozdziatem Pomiar Sigle);

3. Nacisnij przycisk raz krétko | acisnij krétko

przycisk, @ wyjs$¢ z kamery. Jesli jest pomiar

wynik, nacisnij przycisk dwa razy, aby@'jéc’:

4. Nacisnij krétko przycisk, aby zy¢ kamere w trybie powierzchni,
objetosci lub Pitagorasa za pomoca

laser wtaczony. Nacisnij krétko przycisk, amyjéc', a wynik

pomiaru zostanie wyswietlony na ekranie.

5. Pomiar ciggty z kamerg: wtacz kamere, a nastepnie nacisnij i
przytrzymaj przycisk, aby przejs¢ do trybu pomiaru cinge@dy
znajdziesz

cel, nacisnij krétko przycisk, aby zatrz@cinge

pomiar. Wynik pomiaru zostanie wyswietlony na ekranie.

Kat poziomy
Kat pionowy

Skup sie na krzyzu

Gwiazda pomiarowa

Uwaga: Asystent pomiaru kamery jest przydatny tylko wtedy, gdy
odlegto$¢ wynosi ponad 10 metréw.

Pomiar opéznienia

Dtugie naci$niecie przycisﬂ czas opo6znienia wyswietla sie na

goérze ekranu w sekundach. Krétkie nacisniecie i , ab

dostosowac czas. Maksymalna warto$¢ to 60 s, minimalna wartos$¢

to 3 s. Nastepnie krotkie nacisniecie praygisku , aby uruchomi¢

funkcje pomiaru opéznienia.
-15-
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@® Wytyczanie

Wartoét
wytyczania
Wartos¢ a

Wartos¢ b

Réznica

2o 10 ZojEcE 11
Uzytkownik moze uzy¢ funkgji tyczenia w celu znalezienia

pozycji odpowiadajacej ustawionej odlegtosci.

1. Dhugie naciénigcie przycisku @ + urzadzenie jest oznaczone jako PIC 10;

2. Ustaw warto$¢:

Nacisnij aby doﬂowac’ wartos¢ a. Nacisnij przycisk
gdy a zostanie potwierdzone.

Nacisnij aby dos’owac’ wartos¢ b. Nacisnij

przycisk % gdy b zostanie potwierdzone.
3. Strzatki:

% :Prosze sie cofna¢;

g :Prosze przejsc dalej;

x :Dopasuj pozycje.

4. Krétkie nacisniecie przycisku wyjsc.
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5. Opis funkgji
CEL STARTOWY 1 CEL2CEL3 a.1.000m
b. 2.000m

53 Ustawione przez

.b” moga miec tg sama
1 r 1 warto$¢ lub nie.
I

1,000 min 2,000 min 2,000 min

Odleglos¢ migdzy punktem
3.000 m startowym a celem 2.
1000 m A
< = 2000 m B
2600m '0,600m Przesun urzadzenie 0 0,6 m
1. Rzeczywista odleglosé = 2,4 do celu2
Odlegtos¢ miedzy
poczatkiem
l do celu 2.
A
1 | — |
B
0600m Przesun urzadzenie
. stas do przodu 0,6 m do
oo 2.0dleglose rzecaywista = 36 P

celu2

. Wartos$¢ kata wyswietlana jest na goérze ekranu.
Zakres kata wynosi -90,0° ~ 90,0°
Dwie jednostki kata: i % (nachylenie)

Kat pionowy

30468 m

28.255 m
21567 m

237132 m'
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® Potacz sie z komputerem

Uzytkownik moze przesytac rekordy z urzadzenia do komputera za
pomocg ztgcza USB. Uzytkownik musi

zainstaluj oprogramowanie ,,LDM Studio”. Nastepnie uzytkownik

moze przestac rekordy do EXCELA. Interfejs oprogramowania
wyglada nastepujgco:

9=
Tosre fa | B ST =TT (T = T
a1 B |
e 3 [

ZDJECIE 12

Urzadzenie oferowane jest z otwartym USB HID dla
uzytkownikéw do dalszego rozwoju. Prosze sprawdzi¢ ptyte pod
katem catej umowy.

DOC: Lista polecer USB-HID-EN vr.docx

@ Instalacja oprogramowania:

1)Otworz folder ,LDMStudio_setup”.

Kliknij dwukrotnie ,setup.exe”, aby zainstalowa¢ oprogramowanie.
Postepuj zgodnie z instrukcjami podanymi w rozdziale 2
JInstalacja jednym klawiszem” w pliku ,readme.docx” lub

Jreadme.pdf”.
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2) Podtacz urzadzenie do komputera przez USB po instalacji. Po
otwarciu oprogramowania, pokazuje sie
interfejs PIC 12. Jedli potgczenie zostanie pomysinie
nawigzane, po lewej stronie pojawi sie komunikat ,Potgczono”
na dole interfejsu.
3)Kliknij == Lub B==laby kontrolowac lub czyscic zapisy.
4) Kliknij % emue=== aby przestac rekordy do komputera.
Trzask s e wies aby uzyskac rekordy w EXCEL. Kliknij, aby = Prnt

wydrukowac rekordy.

Ustawienia MENU

Wejdz i wyjdz z MENU

Nacisnij przycisk @ aby wejé¢ do interfejsu ustawier menu.

Uzytkownik moze wyjé¢ przez krétkie nacisniecie, , Zmiana moze

co spowoduje wejscie w zycie, ale nie zapisze dziatania.

Uzytkownik moze réwniez wyjé¢ poprzez , Zmiana

krétkie naci$niecie, co spowoduje zapisanie e
Podstawowa obstuga
Dokonany wybér jest pokazywany w czerwonej ramce.

(ZDJECIE 2).

Przesun czerwong ramke opcji w gére i w dét za pomocg przycisku
&

Nacisnij krc’)tko@czerwona ramka zmieni sie w zielona.

Nacisnij ,ab stosowac parametr wybranego elementu.
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Ele

nty i opcje

W MENU znajduje sie tacznie 7 pozycji na 2 stronach.

Kalibrowanie

Przedmiot Opis Opcje
lh@‘l Podswietlenie 5s ~ 60s
‘* zz
p &y | Trwatosc lasera 205~120s
E@‘j Automatyczne wytaczanie 100s300s
lb vg/‘l Ton & orFy
— 1. 0.000m 2, 0.00m
ubulifud| | jednostka odlegtosci 3. 0.0in 4. in 1/32
UNIT 5. 0'00"1/32 6. 0.00ft
f_' 1.0 stopien
UNIT Jednostka katowa 2:100% Nachylenie
50
& Eg -0,009m  +0,009 m

UWAGA: Funkcja kalibracji moze mie¢ wplyw na precyzje

urzadzenie, wiec ten element nie moze by¢ regulowany w stanie

domysinym. Uzytkownik musi wykona¢ ponizsze kroki w celu

kalibracji:

-\lyh’:;cz urzadzenie;
-Iaciénij przycisk i przyt@maj. Naciénij krétko

przycisk, dpastepnie zwolnij go. Zwolnij przycisk

az urzadzenie wejdzie do gtéwnego interfejsu;
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ciénij krétko przycisk, aby pv@c’ do ustawiert MENU.
Teraz kalibracja jest bezptatna.

Urzadzenie jest wyposazone w akumulatory i ztgcze tadowania
USB. Przed tadowaniem nalezy sprawdzic¢ baterie, aby upewni¢
sie, ze baterie w urzadzeniu nadajg sie do tadowania. Zabrania sie
tadowania baterii nienadajgcych sie do tadowania.

Tkona bedzie (MBlzesuwac w prawym gérnym rogu ekranu
podczas tadowania. Po zakonczeniu tadowania ikona zmieni
kolor na zielony.

UWAGA: Sugerujemy uzytkownikom korzystanie z naszego
standardowego ztacza tadowania USB do tadowania.

Konserwacja urzadzen:

1) Miernika nie nalezy przechowywa¢ w srodowisku o

wysokiej temperaturze i duzej wilgotnosci przez dtuzszy czas; 2) Jesli
miernik nie

jest czesto uzywany, nalezy wyjac baterie, umiesci¢ miernik w
przeznaczonym do tego celu worku na wode i przechowywac
w chtodnym i suchym miejscu.

3) Prosze utrzymywac powierzchnie urzadzenia w czystosci. Do
czyszczenia kurzu nalezy stosowa¢ mokrg, miekkga Sciereczke,
ale nigdy nie wolno uzywac¢ ptynu przeciwerozyjnego do
konserwacji miernika.

4) Okienko wyjsciowe lasera i soczewke skupiajgcg mozna
konserwowac zgodnie z procedurami konserwacji urzadzen
optycznych.
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Przed zakupem sprawdz, czy akcesoria odpowiadajg ponizszej liscie.

Zawartos¢ przedmiotu Zjednoczy¢ Ilos¢ Uwdga
1 Dalmierz laserowy i 1
2 Dziurkacz - 1
3 pasek na reke 1
4 Akumulator do ponownego fadowania e 3
5 Ztacze USB 1
6 Reflektor 1
7 Instrukcja obstugi » 1
8 Pudetiaprezentons 1
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Mozesz otrzymac ponizsze informacje ostrzegawcze:

Wiadomos¢ informacyjna Preyeczyna i rozwiazanle
/gnat jest 2byt staby. Wyblerz p odbicia. Uty
BEAD 1 e
Btad 2 Odebrany sygnat jest zbyt silny. Wybierz powierzchnig o stabszym wspélczynniku
odbicia. Uzyj reflektora.
Btad 3 Niski poziom mocy. Wymiefi lub nataduj baterie.
Bqu 4 Awaria pamigci. Skontaktuj sig z producentem.
Btad 5 Blad pomiaru Pitagorasa. Prosze dokonaé ponownego pomiar.
Btad 6 Przekroczy¢ zakres pomiarowy.
Btad 7 Blad aparatu, skontaktuj si¢ z producentem.
Bqu 8 Awaria pochylenia. Skontaktuj sie z producentem.
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Specyfikacje

Pracdmiot

Dokfadnos¢ pomiaru

Zakres roboczy 120m
Najmniejsza wyéwietlana jednostka imm
£2mm

Laser Klasa II, < 1 mW
Dlugos¢ fali lasera 6350m
Ciagly pomiar odleglosci (Sledzenie) Tak

Powierzchnia / objetosci Tak
Pitagoras mierzy Tak

[ dhugosci/y Tak
Wartos¢ MAX i MIN Tak
Jazda na tyzwach Tak
Pomiar opéznienia Tak
samokalibracja Tak

Kat nachylenia +90°
Wielokierunkowa elektroniczna poziomica pecherzykowa Tak
Podswietlenie Tak
Nagrywat 100 szt.
Ziacze USB Tak

Auromatycane wyaczani asera

20-120 sekund

Automatyczne wylaczanie

100 - 300 sekund

Zakres temperatur przechowywania

<20 ...+60 °C

Zakres roboczy

0..4+40°C

Wilgotnos¢ przechowywania

Zasilacz

Ni-MH 3x1,2 V 800 mAh

Wymiary

125x54x27mm
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*
Uzyj reflektora, aby zwiekszy¢ doktadno$¢ pomiaru

zasieg w ciggu dnia lub jesli cel ma stabe wtasciwosci odbicia. Niskie
napiecie zasilania moze réwniez powodowac btedne wyniki pomiaru.

Typowa tolerancja: £2 mm, przy wspétczynniku odbicia 100% (biata
powierzchnia), o$wietleniu otoczenia <2000 LUX. 25 °C Tolerancja
jest zwykle zalezna od odlegtosci, wspétczynnika odbicia, o$wietlenia
otoczenia itd. Prawdopodobnie wynosi ona okoto (2 mm + 0,2 mm/
m).

Deklaracja FCC: To urzadzenie jest zgodne z czescig 15
przepiséw FCC. Eksploatacja podlega nastepujacym zasadom
dwa warunki: (1) urzgdzenie nie moze powodowac
szkodliwych zakt6cen oraz (2) urzadzenie musi

akceptowac wszelkie odbierane zaktécenia, w tym zaktécenia,
ktére mogg powodowac niepozadane dziatanie.
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Dongguan Sndway Electronic Co.,Ltd.

Dodaj: Park Przemystowy Naukowo-Technologiczny Sndway, 58
Tuanjie Road, Humen 523930, Dongguan, Chiny

Infolinia ustug: 400-125-6969 E-mail:

CustomerService@vevor.com
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VEVOR’

TOUGH TOOLS, HALF PRICE

Certyfikat wsparcia technicznego i gwarancji
elektronicznej www.vevor.com/support
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VEVOR

TOUGH TOOLS, HALF PRICE

Technische ondersteuning en e-garantiecertificaat
Www.vevor.com/support

LASER AFSTANDSMETER
GEBRUIKERSHANDLEIDING

Wi blijven ons inzetten om u gereedschappen te leveren tegen concurrerende prijzen.
“Bespaar de helft", "halve prils" of andere soortgelijke uitdrukkingen die wij gebruiken,
vertegenwoordigen slechts een schatting van de besparingen die u kunt behalen door

bepaalde bij ons te kopen in met de grote en

doseringen betekenen niet dat ze alle gereedschappen
dekken die wij aanbieden. Wij herinneren u eraan om zorgvuldig te controleren of u

daadwerkelijk de helft bespaart in vergelijking met de grote topmerken wanneer u een bestelling bij ons plaats
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VEV R® Laserafstandsmeter
SW-S120

SW-S120

1208

HULP NODIG? NEEM CONTACT MET ONS OP!
Heeft u vragen over het product? Heeft u technische ondersteuning nodig? Neem dan gerust contact

8 met ons op: CustomerService@vevor.com

Ditis de originele instructie, lees alle handleidingen zorgvuldig door voordat u het product

gebruikt. VEVOR behoudt zich een duidelijke van onze voor.

Het uiterlijk van het product is afhankelijk van het product dat u hebt ontvangen. Vergeef ons dat

we u niet opnieuw zullen als er jie- of softy pd: voor ons

product zin
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Veiligheidsvoorschriften
Lees de veiligheidsvoorschriften en de bedieningshandleiding
zorgvuldig door voordat u het apparaat gebruikt.

& Lees alle ienil idi en veilighei iften in deze I iding voordat u

met de bediening begint. Onjuiste bediening zonder
het opvolgen van deze handleiding kan schade aan de
apparaat, invloed op het meetresultaat of lichamelijk letsel aan

de gebruiker.

& Het is niet het te 1 of te rep; op welke manier dan ook.

manieren. Het is verboden om illegale wijzigingen of uitvoeringen uit te voeren

wissel voor laser emitter. Houd het buiten bereik van kinderen en vermijd het gebruik door
irrelevant personeel.

Het s ten strengste verboden om met een kogel in de ogen of andere lichaamsdelen te schieten.
de laser; het is niet toegestaan om met de laser op een objectopperviak te schieten met
een sterke weerkaatsing.

Vanwege ferentie met andere apparatuur en apparaten,

mag u de meter niet gebruiken in het vliegtuig of in de buurt van

Medische apparatuur mag niet worden gebruikt in een ontvlambare of explosieve omgeving.

A Afgedankte batterijen of meterapparatuur mogen niet zomaar als huishoudelijk afval worden
verwerkt. Verwerk ze in overeenstemming met de relevante wetgeving.
wet- en regelgeving.

A Voor kwaliteitsproblemen of vragen over de meter kunt u contact opnemen met
lokale distributeurs of fabrikanten op tijd, we zijn klaar om aan te bieden

oplossingen voor u.
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tterij installatie, beeldscherm, toetsenbol

@ |Installatie en vervanging van de batterij

« Ontlaad het batterijklepje aan de achterkant van het apparaat,
Plaats de batterij volgens de juiste polariteit en sluit het
batterijklepje.

¢ 1.2V 800mAh AAA Ni-mh batterij wordt
aanbevolen. Een USB-oplaadconnector is inbegrepen in
de accessoiretas. De gebruiker kan opladen met
micro-USB, wanneer de stroom laag is.

@® Weergave [ @ Referentiepunt

— * Meetmodus

* Diphoek

 Laserindicatie
a “® Stroomvoorziening

[l ° Hulpweergavegebied

* Meetmodus 1

* Meetmodus 1 2 H ) 2 5 5 m ° };ulpweergavegebied

* Meetmodus ﬁ 27557 m * ;Iulpweergavegebied

23732 m’

— ® Groot weergavegebied

® cenneid

PIC 1 Belangrijkste interface
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® Opties

Achtergrondverlichtingstijd

Laserduurtijd

Automatische uitschakeltijd

o Volume aan/uit

Afstandseenheid

Hoekeenheid

AFBEELDING 2 MENU

® Toetsenbord

Inschakelen / METEN ® MENU/ Gelijk

o Aftrekken

Toevoeging

Multifunctioneel e Camera

 Opslaan/ Opnemen

Referentiepunt /

Vertraging metin
ang 9 e Uitschakelen / Wissen

Uitzetten /
Digitale bubbel

PIC 3-toetsenbord

Inschakelen & Basisinstelling

@ Aan/uitzetten

Druk op de knop Onder de status worden het apparaat

en de laser gelijktijdig gestart en staan ze klaar om te meten.
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Schakel het apparaat uit door de knop 3 seconden lang
ingedrukt te houden terwijl het apparaat aan staat. Als er geen

werking, wordt het apparaat na 150 seconden uitgeschakeld.
(Gebruikers kunnen deze beperkte tijd in het menu instellen,
zie hiervoor het gedeelte MENU/Instellingen)

L4 Eenheidsinstelling
Druk kort op de knop om het Mellingenmenu te openen.
Druk op de knop d&m hgrode kader naar de
item eMk dan op, het fraf® wordt groen, de gebruiker kan
de eenheid selecteren door op de knop te drukken
& of . B standaardeenheid is 0,000 m, er zijn 6 eenheden om
te selecteren.

Eenheid:

Item Afstand Gebied Volume
1 0,000m 0,000m2 0,0p0m3
2 0,00m 0,00m2 0,00m3
3 0,00 voet 0,00ft2 0,00ft3
4 0,0in 0,00ft2 0,00ft3
5 0 1/32 inch 0,00ft2 0,00ft3
6 0°00"1/32 0,00ft2 0,00ft3

L4 Referentiepuntinstelling

Het apparaat krijgt vier referentiepunten.
Het standaardreferentiepunt van het systeem is de onderkant.
Druk ommt referentiepunt te selecteren.
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j:///////‘
%—1.000m |

Voorste punt

==

E///////ffié
& 1.125m e

Bodempunt

j///////////‘
d 1.047m

Middelpunt
(Schroefgat)

==

JT7777777777777777
1.152m

Eindstuk punt

Afst: Oppervlakte, Volume & Pythagoras

@® Enkele meting

Druk op de knop =9

schiet en richt op het doel.

Wanneer u op de

in meetmodus, laser

[z opnieuw voor een enkele meting,

knop drukt, worden de resultaten weergegeven in het hoofdscherm.

De laatste 3 stuks van het record worden weergegeven in het

hulpdisplaygebied. Druk kort op de knop om

verwijder de geschiedenisresultaten.

@ Continue meting

Met deze modus kan de gebruiker de doelafstand bepalen
zonder dat hij het apparaat vaak hoeft te bedienen.

Houd de knop in de meetmadus ingedrukt om de continue

meetmodus te openen.
Maximale en minimale waarde worden op het scherm

weergegeven. Het huidige resultaat wordt weergegeven in
het hoofdweergavegebied.

Kort op de knop drukken €&z of

-06-
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® Oppervlaktemeting

Druk totoﬁe Ziet _a

Volg onderstaande instructies voor het meten van het
opperviak:

[ pers &3 cenmaal voor de lengte;

2 Pers @ nogmaals voor de breedte.

Het apparaat berekent en toont het resultaat in het
hoofddisplaygebied. Kort indrukken om het laatste @Jltaat te
wissen en meet indien nodig opnieuw.

Houd de knop ingedrukt om@ resultaat op te slaan.

@® Volumemeting

H V=LxBxH

Druk totdgf je ziet .
Volg de rstaande instructies voor het meten van het volume:

19 Druk op de knop EE3 voor één rand (H)

3 pruk op de knop EE3 voor de tweede rand L

7 Druk op de knop EZP yoor de derde rand (W)

Het is voor de gebruiker niet nodig om te meten volgens

naar deze bestelling. Apparaat berekent het volume na

de derde rand meten. Druk kort op het laatste @ opruimen
resultaat en meet opnieuw wanneer u

een verkeerde handeling uitvoeren. Druk lang op de knop o@et
resultaat op te slaan.
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Pythagoras-meting

Er zijn zes methoden voor het meten van driehoeken:
: ﬁ & L A[
.,4‘1 VAP I\ A
y y y y y y

Dit zijn:

Bereken de lengte van twee benen door de hypotenusa en

de hoek te meten.

Bereken het andere been door de hypotenusa en de

basis van een rechthoekige driehoek te meten.

Bereken de hypotenusa door twee zijden van een rechthoekige
driehoek te meten.

Bereken de derde zijde van een driehoek door y de

andere twee zijden en de hoogte te meten.

y

-

Bereken de lengte van de gemarkeerde zijde door de
hypotenusa, de hulplijn en de basiszijde van de rechthoekige
driehoek te meten.

Bereken de oppervlakte van een onregelmatige

driehoek door de lengte van de drie zijden te meten.

Druk op de knop i de juiste modus uit deze zes te
selecteren.

Bij het meten met Pythagoras moet de volgorde van

de instructies strikt worden gevolgd.

. Bereken twee benen in een rechthoekige driehoek. _d

a=cxcosy

b =c x siny

-08 -



Machine Translated by Google

Druk totﬁ je de —A

,A Druk op de krigppatefiusa ziet en de helling

hoek. De resultaten van b en a worden na de meting weergegeven.

2. Bereken het andere been van een rechthoekige driehoek _A[

Druk tot& je de lengte .A[

A Druk op de knop EZian de hypotenusa c ziet;
/| Drukop de knop B9 voor de lengte van één been a;

Apparaat berekent de lengte van het andere been b.

3. Bereken de hypotenusa van een rechthoekige driehoek _&

Druk totB je ziet

I\ Pers =9 |, meet de lengte van één been a;

lﬁ Druk  EZ3 , meet de lengte van de andere
been b;
Apparaat berekent de lengte van hypotenusa c.
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4. Bereken de derde zijde van een driehoek —4[

c=4-h+ﬁ-[] 2o

Druk totdBRe ziet -4
A bruk op finiéet de lengte van één zijde a;

~| Druk 8p¥ meet de lengte van een andere zijde h:
~|Pers &3 meetde lengte van de hoogte b;

Apparaat berekent de lengte van de derde zijde c.

5. Bereken de gemarkeerde zijde H in één been van een

rechthoekige drie|

l.=fcza-f&al:

Druk tot(ﬁe ziet _A

1 Pers €3, meet de lengte van hypotenusa c;

_ADruk €53, meet de lengte van de hulp

op delijn;

A pers @ , meet de lengte van een ander been a;

Het apparaat berekent de lengte van de markeerliji.
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6. Bereken de oppervlakte van een onregelmatige driehoek &

S =/Lx(L-a)x(L-b)x(L-c)
L=(atb+c)/2

Druk tot(ﬁe ziet Q

t& Druk op de knop EZ9 voor eerste etappe a;

/3. Druk op de knop €53 voor tweede etappe b;

/. Druk op de knop 53 voor derde been c;

Het resultaat van gebied S wordt na de meting weergegeven.

LET OP: Als het apparaat tijdens de meting "ERR 5"

weergeeft, betekent dit dat de voorgaande meetresultaten niet
voldoen aan de driehoeksregel.

De hypotenusa is bijvoorbeeld korter dan een been.

Wanneer er fouten in de resultaten zijn, zal het apparaat "ERR 5"
tonen om te alarmeren. In dat geval moeten gebruikers opnieuw
meten.

Als de gebruiker een verkeerd resultaat krijgt bij de laatste meting,
druk dan kort op de knop @lerug te keren naar de

laatste meting en meet opnieuw. Druk lang op de knop om het
resultaat ﬂte slaan.
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Afstandstoevoeging

.Jk op de knop Wannau het eerste afstandsresultaat
krijgt;
.Jk op de knop om hétiweede resultaat te krijgen;

De SOM wordt weergegeven in het hoofdschermgebied.
Herhaal stap 1 en stap 2 om de optelling voort te zetten.
Afstand Substratie

-uk op de knop wann’u het eerste afstandsresultaat

krijgt;

-k op de knop. Het om het tweede resultaat te krijgen;
verschil wordt weergegeven in het hoofdscherm.

Herhaal stap 1 en stap 2 om de substraatbewerking voort te zetten.
LET OP: De gebruiker kan de knop kort indrukken annuleren
tijdens de laatste beweging, terwijl hij iets toevoegt of toevoegt.

Druk tweemaal kort op de knop om af te sluften.

Oppervlaktetoevoeging en substratie

PIC 4 Eerste Gebied Resultaat PIC 5 Tweede Gebied Resultaat FOTO 6 SOM
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-tvang het eerste oppervlakteresultaat als PIC 4.
-uk kort op de knop a , en herhaal dan

de beweging van de oppervlaktemeting om het tweede
resultaat van de oppervlakte te verkrijgen als PIC 5.

-ruk kort op de knop om de S@te berekenen en deze wordt
in het hoofddisplay weergegeven als PIC 6.

Herhaal de beweging van stap 2 voor het toevoegen van meer
gebieden voor stap 3, het apparaat berekent de SOM

voor alle gebieden.

De bewegingen van Substratie zijn vergelijkbaar met

Toevoeging.

Volumetoevoeging en -substratie

PIC 7 Eerste Volume Resultaat PIC 8 Seconde Volume Resultaat FOTO 9 soM

-ntvang het eerste volumeresultaat als PIC 7.
-uk kort op de knop h , en herhaal vervolgens

de volumemeetbeweging om het tweede volumeresultaat

te krijgen als PIC 8.
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-uk kort op de knop @ , apparaat berekent

de SOM en wordt in het hoofdscherm weergegeven als
PIC 9.

Herhaal de beweging van stap 2 voor het toevoegen van meer
gebieden voor stap 3, het apparaat berekent de SOM
voor alle gebieden.

De bewegingen van Substratie lijken op die van Additie.

Elektronische waterpas met meerdere richtingen,

Vertraging meting,
Uitzetten en hoekmeting

@ Elektronische waterpas met meerdere richtingen

Kort op de knop drukken B3 . scherm toont:

e=n
~~ Verticale hoek

° Niveauhoek

0.0° mumb. 0

Druk op de knop  (E5) omvieg te gaan
@® Camera

Wanneer gebruikers de laserspot niet kunnen vinden bij fel
zonlicht, schakel dan de camera in om de meting uit te voeren.

1. Druk kort op de knop om degnera in de modus met één
meetstaaf in te schakelen;
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2. Zorg dat het kruis op het scherm precies naar uw doel wijst en
begin dan met meten

(Zie het hoofdstuk 'Single Measuring');

3. Druk eenmaal kort op de ki of druk kort op

knop om@camera te verlaten. Als er meet

resultaat, druk tweemaal kort op de kno@n af te sluiten;

4. Druk kort op de knop om dej era in te schakelen in de
modus Gebied, Volume of Pythagoras met de

laser aan. Druk kort op de knop om af t@liten en het
meetresultaat wordt op het scherm weergegeven.

5. Continue meting met camera: zet de camera aan en druk lang
op de knop om de continue meetmodus te openen. Wan@ de

doel, druk kort op de knop om contir@stoppen
meten. Het meetresultaat wordt op het scherm weergegeven.

Niveauhoek
Verticale hoek

Focuskruis

Ster meten

Let op: De camerameetassistent is alleen nuttig wanneer de
afstand groter is dan 10 meter.

Vertraging meting

Druk lang op de knop, de \,hagingstijd wordt bovenaan het scherm

weergegeven in seconden. Druk kort op en om de tijd ate

passen. De maximale waarde is 60 seconden, de minimale waarde is

3 seconden. Druk vervolgens kort op de Kadh om de

vertragingsmeetfunctie te starten.
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@® Uitzetten

Waarde van het

vitzetten

Waardeer een
Waardeer cen

Waarde b Pl Waarde b

Verschil

De gebruiker kan de uitzetfunctie gebruiken om de positie
te vinden die overeenkomt met de ingestelde afstand.

1. Druk lang op de knop @ , het apparaat wordt weergegeven als PIC 10;

2. Stel de waarde in:
Druk opm om daaarde van a aan te passen. Druk op de
knop =9 wanneer a bevestigd is.

Druk ophom daaarde van b aan te passen. Druk op
knop 79 wanneer b bevestigd is.

3. Pijlen:
% :Ga alsjeblieft terug;
g :Ga alsjeblieft verder;

x :Pas de positie aan.

4. Druk kort op de knop om weg te gaan
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5. Functiebeschrijving

STARTDOEL 1 DOEL 2 DOEL 3

een. 1.000m
b. 2.000m

“a en "b" worden ingesteld door

gebruiker.

"a" en "b" kunnen dezelfde

I
1.000m 2.000m 2.000m

1000 m
2000 m
| 0600 m

2.400 m 0,600m

1. Echte afstand = 2,4

3.600m

2. Echte afstand = 3,6

waarde hebben of niet.

De afstand tussen startpunt en doel

Verplaats het apparaat 0,6 m

terug naar Doel 2

De afstand tussen
het begin

om 2 te targeten

A

B

Verplaats het apparaat
vooruit 0,6m naar
Doel 2

® De hoekwaarde wordt bovenaan het scherm weergegeven.

Het hoekbereik is -90,0° ~ 90,0°

Twee hoekeenheden:

w 0567m

237132 m'

-17 -
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[ ] Verbinding maken met computer
De gebruiker kan de records van het apparaat naar de computer

overbrengen met een USB-connector. De gebruiker moet
installeer de software "LDM Studio”. Vervolgens kan de gebruiker de

records uploaden naar EXCEL. De software-interface is als
volgt:

T

Het apparaat wordt aangeboden met een geopende USB HID voor
gebruikers om verdere ontwikkeling te doen. Controleer de schijf
voor de volledige overeenkomst.

DOC: USB-HID Commandolijst-NL vr.docx

@ Software-installatie:

1) Open de map “"LDMStudio_setup".

Dubbelklik op "setup.exe" om de software te installeren.

Volg de instructies in hoofdstuk 2 "One-Key Installation” in
“readme.docx" of “readme.pdf".
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2) Sluit het apparaat na installatie met USB aan op de computer.
Wanneer u de software opent, wordt het weergegeven
de interface van PIC 12. Als deze succesvol is aangesloten,
wordt links "Connected" weergegeven
onderaan de interface.

3) Klik samsd| of #¥==/om de gegevens te controleren of te wissen.

4) Klik  Zemn=-= 0om de gegevens naar de computer te uploaden.
KIiK  + cwsniei om de records in EXCEL te krijgen. Klik om 2 Frm

de records af te drukken.

MENU-instelling

Ga naar en verlaat het MENU

Druk op de knop B om de interface voor menu-instellingen te openen.

De gebruiker kan afsluiten door kort te , de verandering kan

drukken. Dit heeft effect, maar het wordt niet vaStgelegd.

De gebruiker kan ook afsluiten door kort te drukken, , de verandering

waarna het effect en de opname worden geactiveerd.
Basisbediening

Er is een rood optiekader om uw selectie weer te geven.
(AFBEELDING 2).

Beweeg het rode optiekader omhoog en omlaag met de knop

m En.
Druk kort, dan wm het rode kader groen.

Druk op m arameter van het geselecteerde item aan te
passen.
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Artikelen en opties

Er zijn in totaal 7 items verdeeld over 2 pagina's in het MENU.

Item Beschrijving Opties
l'\&l Achtergrondverlichting 5s ~ 60s
* )
r{w Laserduurzaamheid 20s ~ 120s
'@ Automatisch uitschakelen 100s§300s
b/
lr "‘J)‘I Toon QON OFF )
— ) 1. 0.000m 2, 0.00m
i Afstandseenheid 3, 0.0in 4, in 1/32
ONIT 5. 0'00"1/32 6. 0.00ft
A ) Lo rang
erM Hoekeenheid 2:100% § Helling
CRL
& Eg Kalibratie -0,009m ¥ +0,009m
L/

LET OP: De kalibratiefunctie kan de nauwkeurigheid van de

het apparaat, dus dit item kan niet worden aangepast in de

standaardstatus. De gebruiker moet de onderstaande stappen

volgen voor de kalibratie:

-hakel het apparaat uit;

k op de knop en houd dez@gedrukt Kort indrukken
knop en laathem dan los. Laat de knop los

' totdat het apparaat de hoofdinterface bereikt;
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-uk kort op de knop voor de M\Iu-instelling.

Nu is de kalibratie gratis.

Het apparaat wordt geleverd met oplaadbare batterijen en een
USB-oplaadconnector. Controleer de batterijen voordat u ze
oplaadt om er zeker van te zijn dat de batterijen in het apparaat
oplaadbaar zijn. Het is verboden om niet-oplaadbare batterijen op
te laden.

Het pictogramBitechtsboven op het scherm tijdens het
opladen. Wanneer het opladen is voltooid, wordt het pictogram
groen.

LET OP: Wij adviseren de gebruiker om onze standaard USB-
oplaadconnector te gebruiken voor het opladen.
Instrumentonderhoud:

1) De meter mag niet gedurende langere tijd worden
bewaard in een omgeving met een hoge temperatuur en een hoge

luchtvochtigheid. 2) Als u de meter niet vaak gebruikt, verwijder dan
de batterij en doe de meter in de daarvoor bestemde

draagtas. Bewaar de meter vervolgens op een koele en droge plaats.
3) Houd het oppervlak van het apparaat schoon. Een natte

zachte doek wordt gebruikt om stof te verwijderen, maar
erosievloeistof mag nooit worden gebruikt voor het

onderhoud van de meter.

4) Het laseruitvoervenster en de focuslens kunnen worden
onderhouden volgens de onderhoudsprocedures voor optische
apparaten.
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Be

gpakket

Controleer of de accessoires in onderstaande lijst voorkomen

voordat u tot aankoop overgaat.

Inhoud van het item Verenigen QTY Opmerking
1 Laser afstandsmeter compuer 1
Pons comn
Handriem coren

Oplaadbare batterij

USB-aansluiting

Reflector

Gebruiksaanwijzing

| N|[o|lo|_|lw]| N

Geschenkdoos

Rrlr|lkr|r|lw|lr|kr
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U kunt de volgende waarschuwingsinformatie ontvangen:

Infobericht Oorzaak & Oplossing
Fout 1 Ontvangen signaal is te zwak. Kies het oppervlak met sterkere
reflectie. Gebruik de reflector.
Fout 2 Ontvangen signaal is te sterk. Kies het opperviak met zwakkere
reflectie. Gebruik de reflector.
Fout 3 Laag vermogen. Vervang of laad de batterijen op.
Mislukte memorizer. Neem contact op met de fabrikant.
ou
Fout 5 Meetfout van Pythagoras. Meet opnieuw.
Fout 6 Meetbereik overschrijden.
Fout 7 Camerafout, neem contact op met de fabrikant.
Kantelfout. Neem contact op met de fabrikant.
ou
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Werkbereik 120m

Kleinste weergegeven eenheid 1mm
Meetnauwkeurigheid +2mm

Laser Klasse I, < 1 mw
Lasergolflengte 635 nm
Continue ing (tracking) Ja

Opperviakte / volumes Ja

Pythagoras meet Ja
Lengte/Oppervlakte/Volume Optellen/Aftrekken Ja

MAX & MIN Waarde Ja

Schaatsen Ja

Vertraging meting Ja
Zelfkalibratie Ja

Kantelhoek +90°
Elektronische waterpas met meerdere richtingen Ja

e — Ja

Dossier 100 stuks
USB-aansluiting Ja

Automatische laser uit 20~120 seconden
Automatisch uitschakelen 100 ~300s
Opslagtemperatuurbereik 20..+60°C
Werkbereik +40°C
Opslagvochtigheid RV85%
Stroomvoorziening Ni-mh 3x1,2V 800mAh
Afmetingen 125x54x27mm
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"
Gebruik een reflector om de meting te vergroten

bereik tijdens daglicht of als het doel slechte reflectie-
eigenschappen heeft. Lage stroomvoorziening kan ook leiden tot
verkeerde meetresultaten.

*Typische tolerantie: £2mm, bij een reflectie van 100% (wit
oppervlak), omgevingslicht <2000 LUX. 25 °C De tolerantie
wordt meestal beinvioed door de afstand, reflectie en
omgevingslicht, enz. De tolerantie ligt waarschijnlijk rond de
+(2mm+0,2mm/m).

FCC-verklaring: Dit apparaat voldoet aan Deel 15 van de
FCC-regels. De werking is onderworpen aan de volgende
twee voorwaarden: (1) Dit apparaat mag geen schadelijke
interferentie veroorzaken, en (2) dit apparaat moet alle
ontvangen interferentie accepteren, inclusief interferentie die
ongewenste werking kan veroorzaken.
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Dongguan Sndway Electronic Co., Ltd.

Toevoegen: Sndway Science & Technology Industrial Park, 58
Tuanjie Road, Humen 523930, Dongguan, China
Service Hotline: 400-125-6969 E-

mail: CustomerService@vevor.com
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VEVOR’

TOUGH TOOLS, HALF PRICE

Technische ondersteuning en e-garantiecertificaat
Wwww.vevor.com/support
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VEVOR

TOUGH TOOLS, HALF PRICE

Teknisk support och e-garanticertifikat
www.vevor.com/support

LASERAVSTANDSMATARE
ANVANDARMANUAL

Vi fortsatter att vara engagerade i att ge dig verktyg till konkurrenskraftiga
priser. "Spara halva”, "halva priset" eller andra liknande uttryck som anvands
av oss representerar bara en uppskattning av besparingar du kan dra nytta av
att kopa vissa verktyg hos oss jamfort med de stora toppmarkena och doser
behover inte nédvandigtvis tacka alla kategorier av verktyg som erbjuds av
oss. Du paminns vénligen om att noggrant kontrollera nar du gér en bestéllning

hos oss om du faktiskt sparar halften i jamférelse med de framsta stora varumarkena.
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VEV R® Laseravstandsmaétare
SW-S120

SW-S120

BEHOVER HJALP? KONTAKTA OSS!

Har du produktfragor? Behéver du teknisk support? Kontakta oss garna:

8 CustomerService@vevor.com

Detta &r den ursprungliga instruktionen, |as alla manualer noggrant innan du
anvander den. VEVOR reserverar sig for en tydlig tolkning av var anvandarmanual.
Utseendet pa produkten &r beroende av den produkt du fatt. Ursékta oss att vi

inte kommer att informera dig igen om det finns nagon teknik eller
mijukvaruuppdateringar p& var produkt.
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Sékerhetsforeskrifter
Las séakerhetsforeskrifterna och bruksanvisningen
noggrant innan du bérjar anvanda maskinen.

& Vanligen las alla bruksanvisningar och sékerhetsforeskrifter i denna bruksanvisning
fore anvandning. Felaktiga operationer utan
att folja denna guide kan orsaka skada pa
apparat, paverkan pa matresultat eller kroppsskada p&
anvandaren.

A Instrumentet fér inte tas isér eller repareras i ndgon
sétt. Det ar forbjudet att géra ndgon olaglig modifiering eller prestanda
byte for lasersandare. Férvara den utom rackhall fér barn och undvik att anvanda
den av irrelevant personal.
Det ar strangt forbjudet att skjuta 6gon eller andra delar av kroppen med
lasern; det &r inte tillatet att anvénda lasern for att skjuta nagot féremals yta med
stark reflektion.
PA& grund av elektromagnetisk strélningsstérning p& annan utrustning och
utrustning, anvand inte mataren i planet eller i narheten

medicinsk utrustning, anvénd den inte i brandfarlig, explosiv milj6.

A Kasserade batterier eller métare ska inte behandlas precis som hushéllssopor,
vénligen hantera dem i enlighet med relaterade
lagar och forordningar.
Eventuella kvalitetsproblem eller frdgor om métaren, vénligen kontakta
lokala distributorer eller tillverkare i tid &r vi redo att erbjuda

|6sningar for dig.
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Batteriinstallation, display, tangentbord

® |nstallation & utbyte av batteri

* Ladda ur batteriluckan p& baksidan av enheten,
och placera batteriet enligt korrekt polaritet, tack
sedan Over batteriluckan.

* 1,2V 800mAh AAA Ni-mh batteri
rekommenderas. En USB-laddningskontakt ingar i
tillbehérsvaskan. Anvéandaren kan ladda med
micro USB néar strémmen &r 1ag.

o Visa e Referenspunkt

— e Matlage

® Doppvinkel
o Laserindikation

|
(IITIE—® Stromforsorjning
[ Bi

I © Extra visningsomrade
1

30.468 m

* Matlage L 28255 n i lera visningsomréade

® Extra visningsomrade
3

* Matlage U 27557 m

—— ® Stort visningsomrade

23732 m’

PIC 1 huvudgranssnitt

® Enhet
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Alternativ

Bakgrundsbelysningstid

Laser varaktig tid

Automatisk avstangningstid

Volym pé/av

Avstandsenhet

Vinkelenhet

PIC 2 MENY

® Tangentbord

® MENY /Lika

Sl& p& / MEAS

e Subtraktion

Tillagg

Multifunktion e Kamera

e Spara/ Spelain

Referenspunkt /

Fordrojningsmétning o Stang av/Rensa av

Utsattning /
Digital bubbla

PIC 3 tangentbord

Sla pa & grundinstallnin

@ Slapd/av

Tryck pa knappen under pé status, enhet och laser

startar samtidigt och star vid matning.
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Stang av enheten genom att trycka lange pa knappen i 3
sekunder under pa-status

drift kommer enheten att stangas av om 150s.
(Anvéandare kan stélla in denna begrénsade tid i menyn, se
MENY/Installningsdelen)

L4 Enhetsinstallning
Kort tryck p& knappen dppminstéllningsmenyn.
Tryck pa knappenByer fgktt flytta den roda ramen till
objekt %@myck sedan pa , rakBn blir gron, anvéandaren kan

vélja enhet genom att trycka p& knappen
& elleBstandardenheten ar 0,000 m, det finns 6 enheter att

valja pa.
Enhet:
Punkt Avstand Omréde Volym

1 0,000 m 0,000m2 0,0p0m3
2 0,00 m 0,00m2 0,00m3
3 0,00 fot 0.00ft2 0.00ft3
4 0,0 tum 0.00ft2 0.00ft3
5 0 1/32 tum 0.00ft2 0.00ft3
6 0°00"1/32 0.0qft2 0.00ft3

L4 Instélining av referenspunkt

Enheten far fyra referenspunkter.
Systemets standardreferenspunkt ar botten.
Tryck férm vélja referenspunkt.
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j:///////‘
“—1.000m |

Framre punkt

==

E///////ffié
2 11Zm .

Bottenpunkt

« 1.04Tm !
Mittpunkt
(Skruvhal)

==

JT7777777777777777
1182m

End-piece Point

Avstand, Area, Volym & Pythagoras

@® Enkel matning

Tryck pa knappen €3 under matlage, laser

skjuter och fokuserar malet.
Resultatet av ett €3 igen for enkel matning,

tryck p& knappen visas i huvuddisplayen.

De senaste 3 st av rekord kommer att visas i det extra
displayomradet. Kort tryck pa knappen for att

radera historikresultaten.

@ Kontinuerlig matning

Anvandaren kan anvanda detta lage for att hitta malavstandet
utan frekvent anvandning.

Langt tryck pa knappen undermatlage och ga in i kontinuerligt
matlage.

Maximum och minimum varde kommer att visas pa& skarmen.
Presentera resultatvisningar i storre visningsomrade.

Kort tryck pa knappen 0 eler (2 att sluta.
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® Area Matning

S=LxB

Tryck tillsa ser

Folj instruktionerna nedan fér omradesmétning:

[T Trycka €59 en gang for langden;

[ Trycka €D igen for bredd.

Enheten beréknar och visar resultatet i huvuddisplayomradet.

Kort tryck for att ta bort det senaste resultatet och m@igen om det
behovs.

Langt tryck pa knappen fijr@ spara resultatet.

H V=LxBxH
L,

Tryck tillsgu ser
Folj instr nerna nedan for v@mmé‘nning:

@® Volymmétning

19 Tryck pa knappen EE3 for en kant (H)
3 Tryck péa knappen B9 for den andra kanten L)
T Tryck p& knappen B2 for den tredje kanten (W)
Det &r onddigt for anvéndaren att mata efter
till denna order. Enheten beraknar volymen efter
méta den tredje kanten. Kort tryck bort det senaste @ att rensa
resultatet och mét igen nar du
gora en felaktig operation. Langt tryck p& knappen for att spar@
resultatet.
-07 -



Machine Translated by Google

® pythagoras méatning
Det finns sex triangelméatningsmetoder:

A A A 2 2

De ar:

Y Berékna langden p& tvd ben genom att mata
hypotenusan och vinkeln.

Y Berakna det andra benet genom att mata
hypotenusan och basbenet i en ratvinklig triangel.

Y Berékna hypotenusan genom att mata tva ben i en
ratvinklig triangel.

Berakna den tredje sidan av en triangel genom

att y mata de andra tva sidorna och hojden.

Y Berékna langden pd hojdpunktssidan genom att méata
hypotenusan, hjalplinjen och basbenet i den hégra
triangeln.

Y Berékna arean av en oregelbunden triangel
genom att méata langden pa dess tre sidor.

Tryck pa knappen @art vilja ratt lage bland dessa sex.

Pythagoras Matning maste folja instruktionernas
ordning strikt.
1. Berdkna tva ben i en ratvinklig triangel. -A

a=cxcosy
b =cxsina
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Tryck tillﬁj ser for A

Tryck pa knappe §5i8husa och dopp
vinkel. Resultaten av b och a kommer att visas efter méatning.

2. Berédkna det andra benet i en ratvinklig triangel —A[

Tryck tiII@J ser langden -A[

,A Tryck pa knappen EZ5g3 hypotenusan c;
/| Tryck pa knappen 53 for langden av ett ben a;

Enheten beréknar langden pa det andra benet b.

3. Berékna hypotenusan for rétvinklig triangel -&
c=/a% b’

Tryck tillﬁj ser -& .

N Trycka &3 | mat langden pa ett ben a;
Tyck &9 | mita langden p& den andra
pé ben b;
Enheten beraknar langden p& hypotenusan c.
-09 -
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4. Berakna den tredje sidan av en triangel —4[

c=@ThFbfR *

Tryck tildu ser .

A Tryck p&mat langden p& ena sidan a;

4 Tryck p& mat langden p& en annan sida h;

I Trycka gz ,mat langden p& hojden b;

Enheten berdknar langden pa den tredje sidan c.

5. Berékna markeringen H i ena benet i en ratvinklig
triangel

l.=fcza-f&al:

Tryck tilgdu ser A

,A Trycka B2, mata langden pa hypotenusan c;

_ATyek g3, mata langden p& hjalpmedlet

pé linjg ;

..A Trycka EZ9 , mata langden pa ett annat ben a;

Enheten beraknar langden pa markeringslinjen. I
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6. Berékna arean av en oregelbunden triangel &

b/ a

S =/Lx(L-a)x(L-b)x(L-c)
L=(atb+c)/2

Tryck tillﬁ ser A

& Tryck pa knappen =D for forsta etappen a;
/A Tryck pa knappen €53 for andra benet b:
Q Tryck pé& knappen EZ3 for tredje benet c;
Resultatet av area S kommer att visas efter méatning.

ATTN: Om enheten visar "ERR 5" medan den mater,

betyder det att de tidigare matresultaten inte féljer triangelregeln.

Till exempel &r hypotenusan kortare an ett ben.
Nar det finns resultatmisstag kommer enheten att visa "ERR 5" for

att larma. | s& fall maste anvandarna mata igen.

Om anvéndaren far ett felaktigt resultat i den senaste métningen,
tryck kort p& knappen for a@ergé till den senaste

matningen och mata igen. Langt tryck pa knappen for att spara
resultatet‘
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Avstandstillagg

ck p& knappen nar mér det forsta distansresultatet;

./ck pa knappen for attfd'det andra resultatet;

SUMMA visas i huvuddisplayomrédet.

Upprepa steg 1 och steg 2 for att fortsatta summeringen.
Avstandssubstrat

ck pa knappen nar &r det forsta distansresultatet;

ck pa knappen for att fa det andra resultatet;

Skillnaden visas i huvuddisplayomréadet.

Upprepa steg 1 och steg 2 for att fortsétta substratet.
ATTN: Anvéndaren kan kort trycka p& knappen att avbryta
den sista rorelsen under tillagg eller sustrering.

Tryck kort tv& ganger pa knappen for att dusluta.

Areaaddition och substration

PIC 4 Resultat av forsta omrade PIC 5 Resultat fér andra omrade PIC 6 SUMMA
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- forsta omradesresultatet som PIC 4.
-rt tryck pa knappen a , och upprepa sedan

areamatningsrorelsen for att fa det andra resultatet av
arean som PIC 5.

-heten med kort tryck pa kna;@l beréknar SUMMA och

visas i huvuddisplayen som PIC 6.

Upprepa rorelsen i steg 2 for att lagga till fler ytor fore steg 3,

enheten kommer att berdkna SUMMA
for alla omraden.

Rorelserna for Substration liknar

Tillagg.

Volymtillagg och substration

PIC 7 Resultat av forsta volymen PIC 8 Resultat for andra volymen PIC 9 SUMMA

- forsta volymresultatet som PIC 7.
-rt tryck p& knappen h , och upprepa sedan

volymmétningsrorelsen for att fa det andra resultatet av

volymen som PIC 8.
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.th tryck pa knappen @ , enheten beraknar

SUMMA och visas i huvuddisplayomradet som PIC 9.

Upprepa rorelsen i steg 2 for att lagga till fler ytor fore steg 3,
enheten kommer att berdkna SUMMA
for alla omraden.

Substrationens rorelser liknar Addition.

Flervégs elektronisk nivabubbla,

Fordréjningsmatning,
Utsattning och vinkelmétning

@ Elektronisk nivabubbla i flera riktningar

Kort tryck p& knappen B3, skarmen visar:

e=n
~~ Vertikal vinkel

‘ Nivavinkel

0.0° mumb. 0

Tryck pa knappen att ga ur.
@® Kamera

Nér anvandare inte kan hitta laserpunkten under starkt
solsken, sla p& kameran for att hjalpa dig att géra matningen.

1. Kort tryck pa knappen for af tta pa kameran i lage for enkel
matning;
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2. Lat krysset som finns pa& skarmen peka exakt mot
ditt mal och bérja sedan mata

(Se kapitlet Siglematning);

3. Kort tryck p& knappen @éng, eller kort tryck
knappeéﬁr att lamna kameran. Om det finns métning
resultat, tryck kort tvd génger pa kn. pp@fo’r att avsluta;

4. Kort tryck p& knappen for attéta pa kameran under omrade,
volym eller Pythagoras lage med

laser pa. Kort tryck pa knappen for att a\ﬁa och maétresultatet
kommer att visas pa skarmen.

5. Kontinuerlig matning med kamera: sla pa kameran och tryck
sedan lange pa knappen for att ga in i kontinuerligt m'atlagmr
hitta

mal, kort tryck p& knappen for a@ppa kontinuerligt
matning. Matresultatet kommer att visas pa skarmen.

Nivavinkel
Vertikal vinkel

Fokuskors

Matstjarna

Obs: Kameraméatassistent &r endast anvandbar nar
avstandet ar mer an 10 meter.
Fordrojningsmatning
Langt tryck pa knapp&, fordrojningstiden visas dverst
pa skarmen i sekunder. Tryck kort pa och fokgtt
justera tiden. Maxvardet ar 60s, minvardet ar 3s. Tryck
sedan kort p& knappen for att starta
fordréjningsmatningsfunktionen.
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@ Utsattning

Utséttningsvarde
Varde a

Pl Varde b

Skillnad

Anvandaren kan anvanda utséttningsfunktionen for att
hitta den position som matchar instéllningsavstandet.

1. Tryck lange p& knappen @ , anordningen visas som PIC 10;

2. Stéll in vardet:

Tryck péhh for aﬁstera vardet pa a. Tryck pa knappen
nar a bekraftas.

Tryck péﬂ]h for aﬁstera vardet for b. Trycka
knapp ; nar b bekraftas.

3. Pilar:
% : Vanligen flytta tillbaka;
g : Snélla g vidare;

x : Matcha positionen.

4. Kort tryck pa knappen att ga ur.
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5. Funktionsbeskrivning

STARTMAL 1 MAL 2 MAL 3

a.1000m
b.2000m
eeee '@ OChbsitls av
-
l ° > l b l "a" och "b" kan ha samma
] ] vérde eller inte.
1000m 2000m 2000m

Avstandet mellan start till mél 2

3000 m

1000 m a

< = 2000 m b

Flytta tilbaka enheten 0,6 m
1. Verkigtavsténd = 2.4 il mal 2

2.400m

Avstandet mellan
starten

till mél 2

a

| |

b

0.600m

Flytta enheten
2. Verkigt avstand = 3.6 framét 0,6 m till mal 2

3.600m

® Vinkelvardet visas dverst pa skarmen.
Vinkelomradet &r -90,0° ~ 90,0°

Tva vinkelenheter: och % (lutning)

Vertikal vinkel

30468 m

28.255 m
21567 m

237132 m'
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® Anslut till dator
Anvandaren kan éverfora posterna fr&n enheten till datorn med
USB-kontakt. Anvandaren behover
installera programvaran "LDM Studio” . Sedan kan anvandaren

ladda upp posterna till EXCEL. Programvarugréanssnittet ar
som nedan:

9=
Tosre fa | B ST =TT (T = T
a1 B |
e ¥ [Fa=
PIC 12

Enheten erbjuds med 6ppnad USB HID for

anvandare att géra vidareutveckling. Kontrollera hela avtalet pa
skivan.

DOC: USB-HID Command List-SV vr.docx

@ Programvaruinstallation:

1) Oppna mappen "LDMStudio_setup" .

Dubbelklicka p& "setup.exe" for att installera programvaran.
Folj instruktionerna i kapitel 2 "One-Key Installation” i
"readme.docx" eller "readme.pdf".
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2) Anslut enheten till datorn med USB efter installationen. N&r
programvaran éppnas visas den
granssnittet for PIC 12. Om det ar framgangsrikt anslutet
kommer det att visa "Connected" till vanster

langst ner i grénssnittet.

3) Klicka ~ ®xissl| cler =] fOr att kontrollera eller rensa posterna.

4) Klicka ===« for att ladda upp posterna till datorn.
KICK eces 61 att f& skivorna i EXCEL. Klicka for e
att skriva ut posterna.

MENU-instéllning

Ga in och stang MENYN

Tryck pa knappen B for att g4 in i granssnittet for menyinstéliningar.
Anvéndaren kan avsluta genom kort andringen kan

tryckning trada i kraft men inte spelas i

Anvandaren kan ocks& avsluta genom kort , andringen

tryckning kan trada i kraft och spelas in.

Grundlaggande drift

Det finns en rod alternativram for att visa ditt val.

(PIC 2).

Flytta den roda alternativiamen upp och ner med knappen
Ry och. @

Kort tryck sedan Mden roda ramen gron.

Tryck pﬂer ft‘)a justera parametern for ditt valda objekt.
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Objekt och alternativ

Det finns totalt 7 objekt pa 2 sidor i MENYN.

Punkt Beskrivning Alternativ
l'\@‘l Bakgrundsbelysning 5-60-tal
‘* N
p &y | Laser varakig 20-120-al
E@‘j Automatisk avstangning 100-300-tal
l'\,gal Tona Con oFF )

345 2. 0.00m
viidufui| | Avsta&ndsenhet 4. in 1/32
UNIT 6. 0.00ft

L Lo: grad

o Vinkelenhet 2:100%:  siutning

50 .

ienes Kalibrering -0,009m y +0,009m

ATTN: Kalibreringsfunktionen kan paverka precisionen av

enheten, sa det har objektet kan inte justeras under

standardtillstdnd. Anvandaren méaste félja stegen nedan for

kalibreringen:

-éng av enheten;
-yck pé knappen och hall a nedtryckt. Kort tryck

knappen @chslapp den sedan. Slapp knappen

tills enheten gar in i huvudgranssnittet;
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-rt tryck pa knappen fér MEN@StaIIning.

Nu ar det fritt fram for kalibreringen.

Enheten &tféljs av uppladdningsbara batterier och USB-
laddningskontakt. Kontrollera batterierna innan du laddar for att
sakerstalla att batterierna i enheten ar uppladdningsbara. Det ar
forbjudet att ladda ej uppladdningsbara batterier.

Ikonen kommekERrulla langst upp till hoger p& skarmen under
laddning. Nar laddningen ar klar blir ikonen gron.

ATTN: Vi foreslar att anvandaren anvander var vanliga USB-
laddningskontakt for laddning.

Instrumentunderhall:

1) Métaren bor inte forvaras i hdg temperatur och stark

luftfuktighet under lang tid; 2) Om den inte anvands séarskilt ofta, ta ut
batteriet och

placera métaren i den tilldelade drickspasen och forvara pa en sval
och torr plats.

3) Hall enhetens yta ren. V&t mjuk trasa appliceras pé rent
damm, men erosionsvétska far aldrig anvandas for métarens
underhall.

4) Laserutgangsfonstret och dess fokuslins kan underhdllas enligt

underhallsprocedurer for optisk enhet.
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Leveranspaket

Kontrollera om tillbeh6ren matchar listan nedan innan du koper.

Artikelinnehall Forena | ANTAL Anmarkning

1 | Laseravstandsmatare st

2 Stansa st 1
3 Handrem st 1
4 | Uppladdningsbart batteri st 3
5 USB-kontakt st 1
6 Reflektor st 1
7 Anvandarmanual st 1
8 Presentorpackring st 1

.22




Machine Translated by Google

Du kan fa lite varningsinformation enligt nedan:

Infomeddelande Orsak och I6sning
Den mottagna signalen &r for svag. Valj ytan med starkare
ERR 1 Anvand reflektorn.
ERR 2 Den mottagna signalen ar for stark. Vélj ytan med svagare
reflektans. Anvand reflektorn.
ERR 3 Lag effekt. Byt eller ladda om batterierna.
ERR 4 Misslyckad memoriserare. Kontakta tillverkaren.
ythagoras matfel. Vanligen mat om.
ERR Pyth fel. Vani
ERR 6 Overskrid matomradet.
el p& kameran, kontakta tillverkaren.
ERR 7 Fel pa ki kontakta tillverk
ERR 8 Fel vid lutning. Kontakta tillverkaren.
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Punkt
Arbetsomréade 120m
Minsta enhet som visas 1mm
Matnoggrannhet +2mm -
Laser Klass Il, < 1 mw
Laservaglangd 635 nm
Kontinuerlig avstdndsmétning (sparning) Ja
Yta/volymer Ja
Pythagoras méter Ja
Langd/Area/Volym addition/subtraktion Ja
MAX & MIN varde Ja
Skate-out Ja
Fordrojningsmatning Ja
Sjalvkalibrering Ja
Lutningsvinkel +90°
Elektronisk nivabubbla i flera riktningar Ja
Bakgrundsbelysning Ja
Spela in 100 st
USB-kontakt Ja
Autolaser avstangd 20~120 s
Autoavstangning 100 ~ 300 s
Férvaringstemperaturintervall -20...+60°C
Arbetsomréde 0..+40°C
Forvaring Fuktighet RHB85 %
Stromforsorjning Ni-mh 3x1,2V 800mAh
Métt 125x54x27mm
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** Anvand en reflektor for att 6ka méttet

rackvidd under dagsljus eller om malet har daliga
reflektionsegenskaper. Lag stromforsorjning kan ocksa
orsaka felaktiga matresultat.

* Typisk tolerans: +2 mm, nar reflektionsférmaga
100% (vit yta), miljoljus <2000 LUX. 25 °C
Toleransen paverkas vanligtvis av avstandet,
reflektionsférmégan och omgivningens ljus etc.

Den far formodligen tolerans runt £(2mm-+0.2mm/m).

FCC-deklaration: Denna enhet 6verensstammer med
del 15 av FCC-reglerna. Driften ar foremal for féljande
tva villkor: (1) Den har enheten far inte orsaka skadliga
stérningar och (2) den har enheten maste acceptera
alla mottagna storningar, inklusive stérningar som kan
orsaka oonskad funktion.
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Dongguan Sndway Electronic Co.,Ltd.

Lagg till: Sndway Science & Technology Industrial Park, 58
Tuanjie Road, Humen 523930, Dongguan, Kina
Tjanster Hotline: 400-125-6969 E-post:

CustomerService@vevor.com
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VEVOR’

TOUGH TOOLS, HALF PRICE

Teknisk support och e-garanticertifikat
Www.vevor.com/support



