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NEED HELP? CONTACT US!

Have product questions? Need technical support? Please feel
free to contact us:
Technical Support and E-Warranty Certificate
www.vevor.com/support

This is the original instruction, please read all manual instructions
carefully before operating. VEVOR reserves a clear interpretation
of our user manual. The appearance of the product shall be
subject to the product you received. Please forgive us that we
won't inform you again if there are any technology or software
updates on our product.



Thank you for choosing Variable Frequency Drive.

Faulty operation of inverter during installation, wiring and
operation may cause an accident, please read the Instruction
Manual carefully before using so as to master correct using
method, thus avoiding personal injury and property loss due to
improper operation. After reading, please keep the Instruction
Manual well for future maintenance, protection and application in
other situations.

For your safety, please ask professional electrical engineering
personnel to install and debug the inverter and adjust the
parameters.

Signs like DANGER and WARNING in the Manual remind you of
precautions when carrying, installing, operating and checking the
inverter, please strictly follow the labeled warnings to realize the
safety in use.

Safety level in the Manual refers to "danger" and "warning" with
the signs respectively as below:

&DANGER: Casualties may be caused if failing to use as

required.

&WARNING: Personal injury or damage to the inverter or

mechanical system may be caused if failing to use as required.
Make sure the contents with safety signs are observed. For
different situations, "Warning" may also cause serious results,
so it is necessary to abide by the precautions in Instruction
Manual.




& DANGER

e Turn the power off before wiring.

e After cutting off AC power, high voltage still exists in the
inverter before the charging indicator goes out, so it is
dangerous to touch internal circuit and components.

e Don't check the components and signal on circuit board
during operation.

e Don't dismantle or change the internal connection, wiring or
components of inverter at will.

e Don't control buttons with wet hands to avoid electric shock.
e Earthing terminal of the inverter shall be grounded properly.
e It is prohibited to change and replace the control panel and
components at will so as to prevent electric shock, explosion
and other dangers.

&WARNING

e Since semiconductor parts inside the inverter are easily
damaged by high voltage, it is prohibited to perform voltage
withstand test to them.

e |t is prohibited to connect the output terminal U.V.W of
inverter to AC power.

e Don't touch the inverter and brake resistor when the power is
turned on or disconnected before long in high temperature, so
as to avoid scalding.

e \oltage applied to each terminal only can be that required in
the Instruction Manual to prevent bursting, damage and so on.
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e Don't touch the main circuit boards CMOS and IC of the
inverter since they are easily influenced and damaged by static
electricity.

e Only qualified professionals can install, debug and maintain
the inverter.

e Scrapped inverter shall be disposed as industrial wastes, and
burning is prohibited.

e After long-term storage, the inverter must undergo checking
and commissioning before being used.

e The inverter can be easily set for high-speed operation,
before the setting, please check whether the characteristics of
motor and machine are suitable for such high-speed operation.

No.1 Safety cautions

1.1 Unpacking inspection

D100 series multi-function and high-performance inverter has
passed test and quality inspection before delivery. After
purchasing it and prior to unpacking, please check whether the
package is damaged due to improper transportation, and whether
the specification and model are in conformity with the ordered
machine, in case of any problem, please contact the supplier.

1. Inspection after unpacking

(1) There is a inverter, an instruction manual, a warranty card and
a certificate of approval inside.

(2) Check the nameplate at side of the inverter to make sure the
product in hand is the right one.



1.2 Installation

e Ambient temperature ranges from -5°C to 40°C, high
temperature and moist shall be prevented with the humidity less
than 90% (non-condensation).

e Electromagnetic interference shall be prevented and
interference source shall be kept away.

e Water drop, steam, dust, cotton dust, and metal powder, as well
as oil, salt and corrosive gas shall be prevented entering.

e |t is prohibited to install the inverter in environment with
inflammable and explosive gas, as well as liquid and solid.

e |t is unallowable to install air switch, contactor, capacitor or
voltage-dependent resistor concerned and other devices at output
side, so as to avoid inverter fault and damage to tripping
protection or components.

e The inverter shall adopt independent power supply rather than
sharing power supply with electric welder, so as to prevent the
damage to inverter protection.

e o To facilitate cooling and maintenance, the inverter shall be
installed vertically with enough space around to ensure ventilation.
e Installation wall shall be made of non-combustible materials
like iron plate which shall be prevented from vibration to cause
damage to the inverter.

e |If several inverters are installed up and down in one cabinet,
certain spacing shall be kept and the diversion baffle should be
added between two inverters.

1.3 USE
1. Before energizing

e Voltage of the power supply selected must have the same
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specification with the input voltage of inverter.

e PE refers to earthing terminal, please make sure the motor and
inverter are grounded properly to ensure safety.

e Do not set contactor between power supply and inverter to
control startup or stop of inverter, otherwise life time of the
inverted will be impacted.

e Wiring of main circuit terminal shall be correct, L1.L2.L3.L.N
refer to power input terminals which are prohibited to be mixed
with U.V.W., otherwise, damage to the inverter may be caused
during energizing.

2. Energizing

e |t is prohibited to plug and unplug the connector on inverter to
prevent surge entering the control panel and causing damage to
the inverter.

e |t is necessary to put the cover in place to prevent electric
shock causing personal injury.

3. Running

e |t is prohibited to enable or disconnect motor unit during the
running of inverter, so as to prevent overcurrent tripping even
burning the main circuit.

e It is prohibited to remove the front cover of inverter during
energizing to prevent electric shock causing personal injury.

e When the failure restart function is started, the motor will
restart automatically after the running stops; please keep away
from the machine at this time to avoid accident.

e Stop switch will not be enabled until being set, which is different

from the emergency switch in use, please pay attention to it.
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1.4 Storage

e Temperature of the storage environment shall range from -20°C
to +65°C;

e Relative humidity of the storage environment shall range from
0% to 95% in dry place without condensation or dust;

e There shall be no corrosive gas and liquid in the storage
environment, it shall be put on shelter preferably with proper
package;

e Long-term storage of inverter may cause deterioration of
electrolytic capacitor, so it is necessary to switch it on over 5h
once a year at least, and the input voltage must rise slowly to rated
voltage value with a voltage regulator.

No.2 Product Introduction

2.1 Specification of D100 series
Output Applicable

Power current(A) motor (kW)

Model Input voltage
(kW) (Heavyload (Heavyload /

/ light load) light load)

D100-2.2T4| Three-phase
B-S 380V 50Hz/60Hz
Single-phase or

2.2 5.0/8.0 2.2/3.0

D100-3.082
B-S Three-phase 3.0 15/17 3.0/4.0
220V 50Hz/60Hz
Single-phase or
D100-4.0S2
B.S Three-phase 4.0 17/25 4.0/5.5

220V 50Hz/60Hz




D100-4.0T4
B-S

Three-phase

380V 50Hz/60Hz

4.0 10.5/12.5 4.0/5.5

D100-5.5S2
B-S

Single-phase or

Three-phase

220V 50Hz/60Hz

5.5 25/33 5.5/7.5

2.2 General specification of the product

Name

D100 series

Control mode

Input power

V/F , Vector control

380V power: 380+15% 220V
power: 220+15%
110V power: 110+15%

Four digital display

& status indicator

Display frequency, current, rotating
speed, voltage, counter, temperature,
forward/reverse status, fault, etc.

Communication control

RS-485

Operating temperature

Humidity

Vibration

Frequency

control

-10~40°C

Relative humidity ranging from 0 to
95% (without condensation)

Below 0.5G

Range

0.1~1000.0Hz

Accuracy

Digital type: 0.1% (-10-40°C); analog
type: 0.1% (25+10°7C)

Setting
resolution

Digital type: 0.1Hz; analog type: 1%
of the maximum operating frequency

Output
resolution

0.1Hz

Keyboard

Setas [</Allv directly
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General
control

setting mode
Analog
setting mode

Other
functions

Acceleration/
deceleration

control

Motor control
mode

Torque

control

Multi-functio
n input
terminal

Multi-functio
n output
terminal

Other
functions

External voltage 0-5V, 0-10V,
4-20mA, 0-20mA.

Three hopping frequencies
(lower-frequency limit, startup
frequency and stop frequency) can
be set respectively

4 optional acceleration/deceleration
time (0.1-6500 seconds)

V/F. vector control

Torque can be set rising with the
maximum of 10.0%, and it can reach
150% when starting at 1.0Hz

6-way programmable input; realize
the functions like 8-segment speed
control, program running, 4-segment
acceleration/deceleration switching,
UP, DOWN function, counter,
external emergency stop, etc.

1-way programmable output; realize
running, zero speed, counter,
external exception, program running
and other indications as well as
alarm.

Automatic voltage regulation (AVR),
deceleration stop or free stop, DC
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Protection
Function

Overload
protection

FUSE
protection

Over voltage

Low voltage

Restart after
transient
stop

Stall

prevention

Short circuit
of output
terminal

Other
functions

brake, automatic reset and restart,
frequency tracking, PLC program
control, transverse control, draft
control, automatic energy-saving
running, carrier regulation (up to
20KHz), etc.

Electric relay protection motor driver
(constant torque: 150% per minute,
fans: 120% per minute).

In case of fuse, the motor stops

running

220V: DC voltage>390V ~ 380V:
DC voltage>800V

220V: DC voltage<200V  380V:

DC voltage<400V

Restart after transient stop through
frequency tracking mode

Stall prevention during
acceleration/deceleration

Electronic circuit protection

Overheating protection of radiating
fin, reverse limit, direct startup after
operating, fault reset, parameter
locking, etc.




No.3 Wiring

3.1 Arrangement of main circuit terminals
1) Three-phase main circuit terminal arrangement for standard
inverter models

| 11 [ 2 | 3 |pc+r| DB | U | V [ W]
[Warning] Standard models inverter can only be connected to
380V power .

2) Three-phase main circuit terminal arrangement for special
inverter models

| 11 [ 2 | 3 |pc+r| DB | U | V [ W]
[Warning] Special models inverter that can operate in single-phase

or three-phase mode can only be connected to 220V power .
Three-phases input is connected to L1, L2 ,L3 and single-phase
input is connected to L1 ,L2. )
3) Single-phase main circuit terminal arrangement

L In] Joee[oe] v v ]w]|
[Note] Screws on main control board serve as PE terminals for that
of 0.4-1.5kW.
3.2 Arrangement of control terminals

X6,
485 | 485 | AO |GND| X4 | X5 [, 3%,
P12 | AlI1 | AlI2 |GND| X1 | X2 | X3

FC|FB | FA

3.3 Description of main circuit terminals

Symbol of | Name of o
] ] Description
terminal terminal

Input power Connected to three-phases
L1.L2.L3

terminal 380V power




Connected to three-phases
Input power .
L1.L2 .L3 . 220V power or single-phase
terminal
220 V power
LN Input power Connected to single-phase
' terminal 110V/220V power
Inverter output Connected to three-phase
u.v.w )
terminal motor.
DG+ DC output + DC bus output terminal is used
terminal for connecting external brake
unit or common DC bus system.
DC output - i . .
DC- ) (DC- is not provided for partial
terminal
models)
DB Brake output Connecting brake resistor
terminal between DB and DC+.
PE Earthing Inverter housing earthing
terminal terminal must be earthed.

3.4 Description of control terminals

Description Description Description

X1

X2

X3

X4

X5

X6/Y1_FO

Multi-function
digital input
terminals 1-6

Set as forward during delivery

Set as reverse during delivery

Set as reset during delivery

Set as high speed during
delivery

Set as medium speed during
delivery

Set as low speed during

delivery




Digital/analog/com
munication and ) o
GND ) Isolation of GND inside from PE
power earthing
terminals
Maximum output current:
P12 +12V power supply
150mA
Analog voltage
Al1 ) Input voltage range: 0-+10V
input
Analog
current/voltage
] ) _|Input current range: 0-+20mA
Al2 input, selecting via
) Input voltage range: 0-+10V
jumper J3, default
to current input
Analog voltage Output voltage range: 0-+10V
AO output, can choose [Input current range: 0/4~
voltage or current |+20mA
FA-FC: normally open,
Multi-function relay [ FB-FC: normally close
FA.FB. FC o
output Contact specification:
250VAC/3A, 30VDC/3A
RS485 ) )
485+ , o Available connection of 1-32
communication .
485- ] RS485 sites
interface

3.5 Description of jumper function

No.

Function

Ex-factory setting

Selection of X1-X6 wiring mode:

J1
NPN

PNP

NPN




Selection of AO output: VO, voltage

J2 VO
AO, current
Selection of Al2 input: V, voltage A,

J3 A
current

RS485communication interface
J4 . OFF
terminator enabled: ON OFF

Selection of X6 terminal function
J5 X6
reuse: X6 Y1_PFO

Wiring mode of multi-function digital input terminals X1-X6:

(1) When NPN type wiring mode is adopted for external equipment,
leakage type logic is induced and the current flows out from input
terminal (sourcing current) as shown in Figure 3-1, at the same
time parameter P067=0 is required.

External equipment Inverter
: QX1
— J2
\—l ; O GND

Figure 3-1 NPN Type Wiring Mode
(2) When PNP type wiring mode is adopted for external equipment,
source-type logic is induced, and the current flows into from input
terminal (sinking current) as shown in Figure 3-2, at the same time
parameter PO67=1 is required.



External equipment Inverter

+12V~+24V

Figure 3-2 PNP Type Wiring Mode

3.6 Basic wiring diagram

Inverter wiring involves main circuit and control circuit.The user
can raise the cover of housing, at this time main circuit terminal
and control circuit terminal shall be viewed, and the user must
conduct correct connection as per wiring circuit below.

Figure 3-3 below refers to standard wiring diagram of ex-factory
D100 series.



Brake resister

Breaker

Power input [*‘

—_—

Three phase
AC380V

—x
Single phase 220V modle
is connected L1 L2

Multi-function digital
input terminal

0~+10V

0~+20mAZZ0~+10V

Potentionmeter

X2
X3
X4
X5

Xé6/Y1F0

P12
Al
Al2
GND

J1 J2

E'NPN Ijvo

Slene [Flao

J3 J4

v ON OFF
J5

mxa
S| Y1/PFO

Multi-function
relay output

0710V/0720mA

Multi-function
analog output

RS485
J communication
interface

Figure 3-3 Standard Wiring of D100 series Inverter

Main circuit wiring
e During wiring, please select wire diameter specification and

conduct wiring as per those specified by electrical engineering

laws so as to ensure the safety.

e For power supply wiring, prefer shielded wire or spool, and earth

isolating layer or both ends of spool.
e Be sure to install air circuit breaker NFB between the power and
input terminal (L1.L2.L3.L.N).
(In case of applying leakage switch, please use the breaker with

high frequency solution)
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e Do not connect AC power to inverter output terminal (U.V.W).
ePrevent output wire touching metallic part of inverter housing;
otherwise, earth short-circuit may be induced.

e Do not apply phase-shifting capacitor, LC, RC noise filter or
other elements to output end of inverter.

e Indispensably make main circuit wiring of inverter away from
other control equipment.

e When the wire between inverter and motor exceeds 15m (220V
grade) or 30m (380V grade), extremely high dV/dT shall emerge
inside motor coil and it shall produce damage to layer insulation of
the motor, so it is necessary to use AC motor dedicated to inverter
or install reactor onto inverter side.

e In case of long distance between inverter and motor, reduce
carrier frequency, for the larger the carrier frequency is, the larger
the higher harmonic leakage current becomes, which shall
produce adverse effect on the inverter and other equipment.

1. Control circuit wiring

e It is not allowed to place signal wire and main circuit wire inside
the same slot.

e Supply cord of signal wire should be shielded wire with the size
of 0.5-2.0mm.

e Control terminal on control board should be correctly used as
required.

2. Earth wire

e Please properly earth terminal PE of earth wire.

220V grade: The third type earthing (earthing resistance is below
100)



380V grade: Particularly the third type earthing (earthing
resistance is below 10)

e Use earth wire as per fundamental length and size specified by
electrical equipment technology.

e Absolutely avoid sharing earth electrode with welding machine,
power generating machine and other large-scale power equipment
and make earth wire away from power line of large-scale
equipment as much as possible.

e Earth wire must be short to the utmost extent.

No.4 Keyboard Description
4.1 Description of keyboard

o (2}
(3] (4] ®
(6] (7}

Figure 4-1 D100 Series keyboard
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Description of key function

Key

Key name Function description

graphics
© Enter into menu. enter into parameter or
SET SET
parameter data writing confirm
(3]
ESC Return to the status of “ENTER”
(4]

7\ upP parameters of function code. data etc
> increase/decrease, revise and select all
DOWN kinds of modes
W Status monitor mode switch, parameter of

¢ SHIFT _ _

third stage menu switch
(2]
DIR Change the running direction of motor
RUN Run command
STOP Stop command/abnormal reset command

4.2 Description of indicator functions

Indicator Function description

F/R off: reverse on: reverse

RUN off: motor is stopped on: motor is running
A Unit of current: A

\Y Unit of voltage: V

Hz Unit of frequency: Hz




A+ Hz S, unit of time: S
V + Hz %, %

4.3 Description of displayed items

Displayed Description

Son Output frequency is 50.0Hz at this time
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Output speed is 1440r/min and speed light
DC voltage is 510V at this time
AC voltage is 380V at this time
Inverter temperature is 35.0°C at this time
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No.5 Function List

Description of special symbols:

* indicates that this parameter content has various set values or it
shall be specifically set based on actual situation.

Ex-factory value refers to parameter value set during delivery of
inverter or parameter value refreshed while the user restores
ex-factory operation.

Alteration refers to alternative attribute of the parameter. o
indicates that the alteration is available during shutdown and
operating, x indicates that the alteration is unavailable during
operating, and A refers to read-only parameter which cannot be
altered by the user.
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5.1 Basic function parameters
Setting range

Function Name of Ex-factory ,
: and data Alteration
code function value
content
Parameter 0: Invalid 1:
F000 _ _ 0 X
locking Valid
0: keyboard
1: External
terminal
FO01 | Control mode . 0 X
Communication
port
0: keyboard
1: A
2:
Communication
Frequency port
F002 setting 3: Operate 3 X
selection potentiometer
4: AI2
5: PFI
6: Al1+AI2
7: PID
Main
FO03 0.0~1000.0 Hz * o
frequency
Reference
F004 0.1~1000.0 Hz 50.0 X
frequency

F005 Maximum 10.0~1000.0 50.0 X
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operating
frequency

Hz

Intermediate

FO06 0.1~1000.0 Hz 5.0
frequency
Minimum
FOO7 0.1~20.0 Hz 0.50
frequency
FO08 Reserve
F010~30.0%
Voltage
Intermediate | corresponding
F009 11.5
voltage 1 to 10%
fundamental
frequency
0.0~9.0%
Voltage
Low-frequency i
corresponding
FO10 torque 3.0
to 1%
boost voltage
fundamental
frequency
Lower
FO11 ~ . 10.0~1000.0 Hz 0
frequency limit
0: VF 1:
Drive control | Vector control
F012 1
mode 2: V?F 3:
VF separation
08 restore
Parameter
FO13 , ex-factory 00
resetting

value
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Acceleration

FO14 , 0.1~650.00s *
time |
Deceleration
FO15 ] 0.1~650.00s *
time |
Acceleration
FO16 ] 0.1~650.00s *
time Il
Deceleration
FO17 ] 0.1~650.00s *
time |l
Acceleration
FO018 , 0.1~650.00s *
time Il
Deceleration
FO019 , 0.1~650.00s *
time Il
Acceleration
time IV
F020 (jogging 0.1~650.00s *
acceleration
time)
Deceleration
time IV
F021 (jogging 0.1~650.00s *
acceleration
time)
E 0.1~650.00s
mergenc
g y 0.00
stop
F022 emergency 0.0

deceleration
time

stop by coast
mode
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5.2 Application function parameters

Function Name of Setting range and Ex-factory .
: Alteration
code function data content value
0: Reverse
Reverse o
F023 o prohibit 1 X
prohibit
1: Reverse allow
unit’s digit:
0: STOP 1:
Runing STOP
direction Ten’s digit:
F024 _ g 1 X
Stop key is 0: Default
valid or not direction
1: Contrary to
default
0: Start from
starting frequenc
F025 Start mode aireq 4 0 X
1: Frequency
tracking start
0: Ram
F026 | Stop mode P 0 X
1: Coast
Dead time of
ositive and
Foz7 | POSMVe 00.0~50.0s 00.0 X
negative
rotation
Stop
F028 0.1~30.0 Hz 0.5 X
frequency
Start brakin
F029 g 0.0~25.0s 0.0 X

time
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F030

Stop braking
time

0.0~25.0s

0.0

FO031

DC braking
level

0.0~100.0%

2.0

F032

Frequency
tracking time

0.1~20.0s

5.0

F033

Current
tracking
frequency
level

0~200%

150

F034

Voltage rise
time
during

frequency

tracking

0.1~10.0s

0.5

F035

Percentage
of start
voltage
during

frequency
tracking

1~20%

F036

Voltage
increment
during
frequency
tracking

1~20V

10

F037-F038

Reserve

F039

Starting

0~15 Hz

4.0
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frequency of

DC
BRAKING
0: F/IR 1:
Control channel
mandatory for
keyboard
2: Count value
clear 0 (See
F065) When F040
F/R key is set to 1 and the
F040 function F / R light is on, 0
selection the control
channel is forced
to be the
keyboard and the
frequency is
forced to be given
by the keyboard
potentiometer
F041 Carrier 0~15 *
frequency
F042 Jogging 0.0~1000.0 Hz 5.0
frequency
F043 | S curve time

0.0~6500.0s

0.0
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5.3 Functional parameters of input/output terminals

Function Function
code name
FOR(X1)fun
F044 ]
ction
REV(X2)fun
F045 )
ction
RST(X3)func
F046 )
tion
SPH(X4)fun
F047 )
ction
SPM(X5)fun
F048 )
ction
SPL(X6)func
F049 )
tion

Setting range and Ex-factory

data content
0: Invalid
1: Run
2: Forward
3: Reverse
4: Stop
5:
Forward/reverse
6: Inching
7: Inching forward
8: Inching reverse
9: External control
timer |
10: External
control timer |
11: Setting
frequency is
forced to FO03
12: Radiator or
motor overheating
13: Emergency
stop
14: Reset
15:The set
frequency is
forced to be given

Alteration
value
02 X
03 X
14 X
22 X
23 X
24 X
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by Al2
16: Touch run/
stop control
17:
Acceleration/decel
eration time
selection |
18:
Acceleration/decel
eration time
selection Il
19: Multi-segment
speed |
20: Multi-segment
speed Il
21: Multi-segment
speed Il
22: High speed
23:Medium speed
24: Low speed
25: PID allowed
26: Multi-segment
speed IV
27: UP
28:DOWN
29: Draft allowed
30: PFI  (Only
available for X5 )
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31:Reserve
32: Pulse counter
resets
33:Stop the
machine if the
yarn is broken
(Only available for
for X4 )

The counter
trigger pulse
corresponding to
F064 and F065 is
only available for

X5 input
Y1 output 0: Invalid
F050 ) o 01
function 1: Indication
FO051 Reserve during running 05
F052 Reserve 2: Zero-speed 00
indication
3:Fault indication
4: DC braking
Output L
funct FA indication
unction (FA, 5: Setting
F053 FB & FC , 03
frequency arrival
terminals)

indication

6: Accelerating
indication

7: Decelerating
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indication
8: Frequency
consistency arrival
| indication
9: Frequency
consistency arrival
Il 'indication
10: Motor overload
indication
11: Over-torque
indication
12: Inverter
overload
indication
13: Pulse setting
counter arrival
indication
14: Pulse middle
counter arrival
indication
15: External
control timer |
arrival indication
16: Reserve
17: Low-voltage
indication
18: Internal control
multi-segment
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speed stage
completion
indication
19: Internal control
multi-segment
speed
20: 4~20mA off
line indication
21: Ready for
operation
22: Reserved
23: Valid
indication run
command signal
24: EDO
25: Auxiliary pump
1 motion
indication
26: Auxiliary pump
2 motion
indication
27: Draft finishing
indication
28: PID lower limit
alarm indication
29: PID up limit
alarm indication
30: Braking
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resistance motion
indication
31:
Electromagnetism
relay motion
indication
32: Fan motion
indication
0: Output
frequenc
AO output a y
F054 ) 1: Output current 0
function
2: DC bus voltage
3: Output voltage
AO analog
F055 ) 0~400% 100
output gain
5.10 ~ 60.0% of
, center frequency
Swing o
If it is set to 0.0,
F056 frequency . 0.00
, the swing
amplitude )
frequency function
is invalid
Jump 0.0 ~ 50.0% of
FO57 . ) , 10.0
amplitude swing amplitude
Swing
F058 frequency 0.1 ~ 100.0s 10.0
cycle
Swing 0.1 ~ 99.9% of
F059 , 50.0
frequency swing cycle
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rise time

FO60

Frequency
consistency
I

(constant
pressure
water supply
high speed

frequency)

0.0~1000.0 Hz

0.00

F061

Frequency
consistency
Il Cconstant
pressure
water supply
low speed
frequency)

0.0~1000.0 Hz

0.00

F062

Frequency
Consistency
range
setting

0.1~10.0 Hz

0.50

F063

Timer |

0.1 ~999.9s

0.1

F064

Monostable
pulse width
setting

0.1~ 65.0s

0.1

F065

Counter
reference
value

0~65500
Pulse number unit:
1
Length unit: 0.01
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F066

Counter
mode setting

Unit’s digit:
0: length 1: count
pulses

Ten digit
0: Stop when the
count reaches the
set value
1: Keep running
when the count
reaches the set
value
Hundreds digit
0: monostable
pulse output is not
started when the
count reaches the
set value
1: monostable
pulse output is
started when the
count reaches the
set value
Kilobit
0: If the count
reaches the set
value, it will not be

cleared

0000
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automatically
1: If the count
arrives the set

value, it will be

cleared
automatically
Digital input . )
. 0: Positive logic,
terminal

wiring mode NPN
F067 Positive & 9 0 X

1: Negative logic,

negative .
wiring mode PNP

logic

Digital input
terminal
F068 dithering 0~60000 ms 20 o
elimination
time
PFI/PFO
F069 maximum 1.0~10.0 kHz 10.0 X
frequency

5.4 Functional parameters of analog quantity
Function Function Setting range and Ex-factory

Alteration

code name data content value

Input unit’'s digit CAI1) : i
channel |0: 0~10V 1:0~
F070 selection 5V 00 X

for analog |Ten’s digit (AI2) :
quantity 0: 0~20mA/0~
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10V
1: 4~20mA/2~
10V (500Q)
2: 4~20mA/1~5V
(250Q)
Filtering
time
FO71 0~1000ms 20
of analog
quantity
Al1 channel
FO72 ] 0.0~500.0 % 100.0
gain
Al2 channel
FO73 ] 0.0~500.0 % 100.0
gain
Al1channel
FO74 -50.0~50.0 % 0
offset
Al2channel
FO75 -50.0~50.0 % 0
offset
Selectable
negative
bias 0: Irreversible
FO76 0
reverse of 1: Reversible
analog
quantity
UP.DOWN
memory 0: Not memorized
FO77 ] ] 0
function 1: Memorized
selection
FO78 UP.DOWN | 0: 0.1Hz 1: 1.0Hz 1

-36 -




increment
selection

UP.DOWN
FO79 increment 1~250 1 X
multiple

5.5 Functional parameters of multi-segment speed

. . Setting range
Function Function Ex-factory .
and data Alteration

code description value
content

0:
1:Internally
controlled
16-segment
speed
2:Externally
controlled

i 4-segment
Selection of
speed

F080 multi-segment 2 X
3:Externally
speed mode
controlled
16-segment
speed
4:Externally
controlled
4-segment
speed(comma

nd valid
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automatically)
5: Externally
controlled
16-segment
speed(comma
nd valid
automatically)

F081

Internally
controlled
multi-segment
speed
Selection of
operation mode

0: Stop after
operating for
one cycle
1: Circulating
operation
2: Stop after
automatically
operating for
one cycle
(STOP
interval)

3:
Automatically
circular
operating
(STOP
interval)

F082

Speed operation
directions

0~255 (0:
forward 1:
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of first internally
controlled 8
segments

reverse)

Speed operation

directions 0~255 (0:
F083 of last internally forward 1: 0
controlled 8 reverse)
segments
Acceleration/dec
eleration time
F084 of the first
internally 0~65535s 0
controlled 8
segments
Acceleration/dec
eleration time
F085 of the last 0~65535s 0
internally
controlled 8
segments
F086 Frequency Il 0.0~1000.0 15.00
F087 setting Hz 20.00
F088 Frequency Il 0.0~1000.0 25.00
F089 setting Hz 30.00
F090 Frequency IV 0.0~1000.0 35.00
F091 setting Hz 40.00
F092 Frequency V 0.0~1000.0 0.50
F093 setting Hz 10.00
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F094 Frequency VI 0.0~1000.0 15.00
F095 setting Hz 20.00
F096 Frequency VII 0.0~1000.0 25.00
F097 setting Hz 30.00
F098 Frequency VI 0.0~1000.0 35.00
F099 setting Hz 40.00
F100 Frequency IX 0.0~1000.0 45.00
setting Hz
Frequency X 0.0~1000.0
setting Hz
Frequency XI 0.0~1000.0
setting Hz
Frequency XIlI 0.0~1000.0
setting Hz
Frequency Xl 0.0~1000.0
setting Hz
Frequency XIV | 0.0~1000.0
setting Hz
Frequency XV 0.0~1000.0
setting Hz
Frequency XVI 0.0~1000.0
setting Hz
F101 Internally 0.0~6500.0s 10.0
F102 controlled 0.0~6500.0s 10.0
F103 multi-segment | 0.0~6500.0s 0.0
F104 speed timer | 0.0~6500.0s 0.0
F105 Internally 0.0~6500.0s 0.0
F106 controlled 0.0~6500.0s 0.0
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F107
F108
F109
F110
F111
F112
F113
F114
F115
F116

multi-segment
speed timer Il
Internally
controlled
multi-segment
speed timer llI
Internally
controlled
multi-segment
speed timer IV
Internally
controlled
multi-segment
speed timer V
Internally
controlled
multi-segment
speed timer VI
Internally
controlled
multi-segment
speed timer VII
Internally
controlled
multi-segment
speed timer VIII
Internally
controlled

0.0~6500.0s
0.0~6500.0s
0.0~6500.0s
0.0~6500.0s
0.0~6500.0s
0.0~6500.0s
0.0~6500.0s
0.0~6500.0s
0.0~6500.0s
0.0~6500.0s

0.0
0.0
0.0
0.0
0.0
0.0
0.0
0.0
0.0
0.0

-41 -




multi-segment
speed timer IX
Internally
controlled
multi-segment
speed timer X
Internally
controlled
multi-segment
speed timer Xl
Internally
controlled
multi-segment
speed timer XIl|
Internally
controlled
multi-segment
speed timer XIllI
Internally
controlled
multi-segment
speed timer XIV
Internally
controlled
multi-segment
speed timer XV
Internally
controlled
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multi-segment
speed timer XVI

Internally
controlled
multi-segment
F117 speed memory 0~1 0 X
function(UP.DO
WN power fault

reserve)

5.6 Protection function parameters

, Setting range &
Function Ex-factory

Function function Alteration

code — value
description

Selection of
F118 over-voltage |[0~1 1 X
stall

Stalling level
F119 during 0~200% 150 X
accelerating

Stalling level
durin

F120 9 0~200% 150 X
constant

speed

Stalling

deceleration
F121 ) 0.1~25.5s 5 o
time

during
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constant

speed
Prevent of
Model
F122 over-voltage [200~800V
. dependent
stalling level
Selection of
over-torque
F123 ) 0~3 0
detection
mode
Selection of
over-torque
F124 ) 0~200% 0
detection
mode
Over-torque
F125 detection 0.1~20.0s 1.0
level
Over-torque
F126 detection 0~1 0
time
Pulse counter
F127 0~65000 0
memory
0: running
always
) 1: control by
Cooling fan .
F128 running 0
control
command,
delayed 30S

after turning off
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Dynamic
Model

F129 braking 0~800V X
dependent

voltage

5.7 Function parameters of constant-pressure water
supply

Setting range &

Function Function . Ex-factory Alterati
- function
node description — value on
description
Quantity of
F130 Y 0~2 0 X

auxiliary pumps

Continuous time i
F131 N 1~9000min 60 X
of auxiliary pump

Interlocking time
F132 . 1~250s 5 o
of auxiliary pump

High-speed

F133 . ) 1~250s 60 o
operating time
Low-speed

F134 1~250s 60 o

operating time

1~120%, This

value is a
Sleep pressure
F135 percentage of 98 o
threshold )
the given
pressure.
F136 Sleep delay 1~250s 30 o
1~150%,This
Wake-up .
F137 value is a 85 o
threshold

percentage of
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the given

pressure.
F138 Sleep frequency [0.0~1000.0Hz ([10.0 o
F139 Wake-up delay |[1~250s 2 o

5.8 Motor function parameters

Function Function

code

description

Rated power of

Setting range &

function
description
Set as per motor

Ex-factory

value

Alteration

F140 * X
motor nameplate
Rated voltage |Set as per motor

F141 9 P " <
of motor nameplate
Rated current |Set as per motor

F142 * X
of motor nameplate
Number of

F143 02~22 04 X
motor poles
Rated rotating .

F144 00~60000r/min | 1440 X
speed of motor
Automatic

F145 torque 0.0~10.0% 2.0 X
compensation
Motor no-load

F146 0~100% 40 X
current
Motor sli

F147 P ) 0~1.0 0.000 X
compensation
Motor sli

F148 P 0.0~20.0Hz 2.0 X

compensation
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maximum

frequency
Motorslip

F149 compensation [0~200ms 10 o
filtering time

F150 AVR function [0 ~ 1 1 X
Automatic

F151 energy-saving |0.0~20.0% 0.0 X
function
Fault restart

F152 i 0.2~25.0s 1.0 o
time
Selection of 0: Invalid

F153 transient stop |1: Frequency

. 0 X

restart tracking
Allowed power

F154 ) 0.1~5.0s
fault time 0.5 X
Times of fault |0 ~ 20,99 99

F155 o 99 X
restart No restrictions

5.9 PID function parameters

Function Function Setting range & Ex-factory :
Alteration

code name content description  value

Proportional
F156 0.0~1000.0% 100.0 o
constant P

Integration

. 0.1~3600.0s O
F157 time | ) ) 2.0 o
close integration
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F158

Derivation
time D

0.01~10.00s, O
close derivation

F159

target value

0.0~100.0%

F160

PID channel
setting

Unit’s digit: PID
setting channel
O:set by F159
1: Al
2: AlI2
Ten’s digit: PID
feedback channel
0:AlM 1: AI2
2:PFI
Hundreds digit : PID
Sleep function
enable
0:Sleep function is
prohibited
1:Enable sleep mode
1 ( frequency mode )
2:Enable sleep mode
2 ( pressure mode )
Kilobit :PID action
direction

0: Positive

1: Negative

10

F161

PID up limit

0~100%

100

F162

PID lower

0~100%
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| [limit

5.10 Communication function parameters

. Setting range and
Function . Ex-factory .
code Function name con’fen.t value Alteration
description
Communication
address
F163 | Communication 0~250
F164 transmission 0~3 2 X
F165 speed 0~5 3
Communication
data mode
F166~F168 Reserve
0: Communication
0201H register
Given decimal adopts 1 bit
F169 pomt. of | deC|m?I | 0 ~
communication | 1: Communication
frequency 0201H register
adopts 2 bit
decimal

5.11 Monitoring function parameters

Function Setting range and  Ex-factory

e Alteration
content description value
Selection |0~11

Function

code

F170 i
of 0: Not displayed
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extension |[1: PID feedback
display 1 value
2: Operation speed
3: PID target value
4: Bus voltage
] 5: Heat sink
Selection
; temperature
o}
F171 . 6: Counter 5
extension
. 7: Output torque
display 2 .
8: Input terminal
status
9: A1 10: Al2
11: PFI
Fault
clearing
00-10 (01 refers to
Rated )
fault clearing)
voltage of .
) Set as per machine
F172 inverter *
model
F173 Rated ) *
Set as per machine
F174 current of *
] model
F175 inverter
0: Constant torque
F176 Type of
] 1: Fan model
inverter
. 0: 50Hz 1:
requenc
a y 60Hz
standard of
inverter
F177 Unexpecte |Note: _
F178 d error 1 ——means no fault |—
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F179 Unexpecte |record —_—
F180 d error 2 —_—
Unexpecte
d error 3
Unexpecte
d error 4
Software
F181 ) 00~2.55 00
version No.
Running
F182 ) 0~3600s
time
Cumulative
F183 running 0~65535h
time
RPM
F184 display 0.000~9.999 1.000
factor
0~5
0: Output frequency
1: Setting frequency
Start up
2: Output current
preset
F185 . 3: Output voltage |0
display ,
) 4: Designated by
selection
F170
5: Designated by
F171
PID 0: Direct display of
F186 automatic |output frequency

display

and set frequency
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enable 1: Direct display of
PID feedback value
and PID set value
2: Direct display of
output frequency
and PID setting
value
0: original
percentage, 1 bit
decimal
i 1: Display 1 bit after
F187 PID dl-splay decimal point
selection )
according to F188
2: Display 2 bit after
decimal point
according to F188
Display
number
F188 correspond | 1~1000 100 o
ing to PID
value 1000
Motor CPU
F189 Software X
version No.

5.12 Advanced extended function parameters

Function
code

Function

Setting range and

Ex-factory

content description value
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Magnetic flux [0: Flux brake
F190 braking prohibit 0
enable 1: Flux brake allow
Magnetic flux
F191 braking 100~200% 120
strength
Motor
oscillation
F192 , 0~500 30
compensation
factor
0: Inverter output
allows when the
Output ,
load is out of phase
F193 open-phase
. 1: Inverter output
protection o
prohibits when the
load is out of phase
0: Inverter output
OHz output allows at OHz
F194 1
enable 1: Inverter output
prohibits at OHz
0: Reserve
1: A
. |2: Reserve
VF separation )
] 3: Potentiometer of
F195 voltage given

channel

keyboard
4: Al2
5: Reserve

6: Reserve
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7: Reserve

Acceleration
and

deceleration
F196 _ 1~100.00s 30.0 X
time of VF
separation

voltage

Motor reverse
operation
enable when .
F197 0:Prohibit 1: Allow |0 X
PID output
negative

value

Lsd
F198 compensation [0: Invalid 1:Valid |0 X
enable

Keyboard
UP.DOWN
memor 0: Not memorized
F199 or ! 0 X
function 1: Memorized

selection

No.6 Detailed Function Descriptions

6.1 Basic function parameters

Setting ) Ex-factory
Unit Change
range value

Parameter locking 0-1 1 0 X
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0: Invalid

1: Valid (parameter locking, meaning other parameters are
unchangeable except this parameter.)

This parameter can avoid mistake operation of non-operators
which may cause unnecessary danger and mistake. But after
locking parameters, the current frequency can be changed
through keys A and V.

Setting . Ex-factory i
Unit Alteration
range value
Selection of control
0-2 1 0 X
mode

0: Keyboard setting (Operating command is set by keyboard.)

1. External terminals setting (Operating command is set by
6-way programmable input terminals.)

2: Communication interface setting (Operating command is set
by transmission of

communication interface)

. . Ex-factory .
Setting range | Unit Alteration
value
Frequency settin
g y. g 0-7 1 3 X
selection

0: Keyboard Operating frequency is decided by FO03(Modified
by up / down key) .

1: AlI1  The setting frequency is decided by Al1( Analog signal
input 1)and signal type is decided by FO70. Refer to FO70-F076 for
relevant parameters.)

2: Communication interface setting (The setting frequency is
determined by the 0201h register value of serial communication.)
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3: Potentiometer of keyboard (Current operating frequency is set
by potentiometer knob on keyboard.

4: Al2 The setting frequency is decided by Al1( Analog signal input
1)and signal type is decided by F070. Refer to FO70-F076 for
relevant parameters.)

5. PFI(X5 impulse input ) The setting frequency is decided by the
pulse frequency of the input pulse at X5 terminal.

6: Al1+AlI2 The setting frequency is decided by the sum of Al1
and Al2.

7:PID:The setting frequency is determined by the output of the PID

regulator.
, . Ex-factory )
Setting range Unit Alteration
value
Main
0.0~1000.0 Hz | 0.01 Hz * o
frequency

In case that frequency option is set by keyboard, the frequency
operates with set value of F003.During operating, the current
operating frequency can be changed with keys A and V.In
multi-segment operation, main frequency is taken as frequency I.
If FOO2 is set as 1, i.e. the external analog quantity is set, the
frequency | is set by analog quantity of external terminals. Main
frequency setting is limited by maximum operating frequency.

Relevant parameters: FO02 and F080. These parameters are

adjustable during operating.

) ) Ex-factory )
Setting range Unit Alteration
value
Reference
0.1~1000.0Hz | 0.01 Hz | 50.00 X
frequency
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This setting must be conducted as per the motor’s rated running
voltage frequency on motor nameplate. Generally, the frequency
setting value shall not be changed at will. In case of being
equipped with special motor, please set properly as per the motor
parameter characteristics, otherwise, the equipment will be

damaged.
) . Ex-factory | Alter
Setting range Unit )

value ation

Maximum

. 10.0~1000.0
operating H 0.01 Hz 50.00 X
z
frequency

This parameter decides the maximum operating frequency of the
inverter.

] ) Ex-factory | Alter
Setting range Unit

value ation

5.0 X

Intermediate 0.1~1000.0 0.01
frequency Hz Hz

This parameter can set the intermediate frequency value in any
V/F curve. Improper setting will cause insufficient start up torque
of inverter or motor over current and even tripping of inverter. The
setting value of intermediate frequency is limited by that of
reference frequency.

) ) Ex-factory | Alteratio
Setting range Unit
value n
Startin 0.1
9 0.1~F004 Hz 0.5 X
frequency Hz

The starting frequency is the initial frequency when the inverter is
started. For example, when the starting frequency is set to 5.0 Hz,
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after the inverter is started at 5.0 Hz, it operates between 5.0 Hz
and the maximum operating frequency.
Relevant parameters: F025,F029, F031.

] ] Ex-factory Alter
Setting range Unit )
value ation
Maximum
0.1-* 0.1V 220/380 X
voltage

This value shall be set as per rated value on motor's nameplate.
The ex-factory value of 380V grade is 380V while that of 220V
grade is 220V. This parameter setting range is limited by voltage
grade of inverter. And at the sites where motor is relatively far
away from inverter, this value can be appropriately increased.

) ) Ex-factory | Altera
Setting range | Unit .
value tion

Intermediate

0.1~510.0vV | 0.1V * X

voltage

This parameter can set intermediate voltage values in any V/F
curve. Improper setting may cause motor over current or
insufficient torque and even inverter tripping. Augmenting
intermediate voltage may augment the output torque and the
output current will increase at the same time. When modifying this
parameter, please monitor the output current so as to avoid over
current and tripping of inverter.

Intermediate voltage setting value is limited by maximum voltage
setting value. When intermediate voltage increases to a certain
value, the torque compensation may lose its utility. When adjusting
this parameter, slowly increase the output current of inverter from
small to large as per the mechanical load until it meets the startup
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requirements and do not improve the current with large amplitude,
otherwise inverter tripping or equipment damage may occur.

) . Ex-facto | Altera
Setting value Unit

ry value tion

Booster

voltage of
0.1~380.0V 0.1v * X
low-frequenc

y torque

This parameter sets the lowest startup voltage value in V/F curve.
FO010 setting value is limited by voltage of maximum operating
frequency. This parameter can compensate the insufficient torque
at low frequency, but the torque compensation shall not be too
large and shall be set from small to large slowly according to
actual situations. Insufficient compensation may cause insufficient
torque when motor is at low frequency, while excessive
compensation may cause excessive torque and generate impact
to machinery and even may cause inverter tripping if severe. V/F
curves are determined by F006-F010. This manual supplies
several common V/F curves for reference, such as Figure 6-1.
Specific curves shall be set as per mechanical load
characteristics.

Ex-facto | Alter

Setting range Unit )
ry value | ation

Lower limit of 0.01
0.0~1000.0 0.00 o
frequency Hz

The purpose of lower limit of frequency is to prevent misoperation
of site personnel and avoid overheat or other mechanical fault due
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to too low running frequency of motor. The setting of lower limit of
frequency must be smaller than the setting value of upper limit of

frequency.
F012
Drive control mode 0: VF 1: vector control
Ex-fa
. . Altera
Setting range Unit ctory i
tion
value
Parameter
00~10 1 00 X
reset

If the setting of parameter values is improper or abnormal, set
them as 08 and reset it after the ex-factory value is recovered.
After being locked (when F000=1), the parameters can not be
reset unless they are unlocked. Relevant parameter: FO0O0.

Ex-facto | Alter
ry value | ation

FO14 Setting range Unit

Acceleration

time |
FO15

Deceleration

time |
FO16 0.1~6500.0s 0.1s * o

Acceleration

time Il
FO17

Deceleration

time |l
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F018

Acceleration

time Il
FO019

Deceleration

time 1l
F020
Acceleration
time IV
(Jogging
acceleration

time)
F021
Deceleration
time IV
(Jogging
deceleration

time)

Acceleration time refers to the time required by the inverter to
accelerate from 0 Hz to maximum operating frequency. Refer to t1
in Figure 6-2 for details; deceleration time refers to the time
required by the inverter to decelerate from maximum operating
frequency to OHz. Refer to t2 in Figure 6-2 for details.
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A

F
Maximum
operating

frequency

v

t1 t2

Figure 6-1 Acceleration/deceleration Time Curves
D100 series of inverters define four kinds of acceleration
/deceleration time in all from acceleration/deceleration | to IV.
Users can select different acceleration/deceleration time through
the corresponding function switching of acceleration/deceleration
time at external switch terminals as required; and select different
acceleration/deceleration time through relevant parameters of
internally controlled multi-segment speed during internally
controlled multi-segment speed operation.

Generally, the inverter defaults acceleration/deceleration time 1.
The ex-factory value of acceleration/deceleration time | is set as
per model and acceleration/deceleration time IV refers to jog
acceleration/deceleration time.

Relevant parameters: F044-F049, F084, F085.

) .| Ex-facto | Altera
Setting range Unit

ry value | tion

Emergency stop | 0.1~6500.0s
. 0.1s | 0.0 o
deceleration 0.0 refer to
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time emergency stop
set by coasting

to stop

Inverter deceleration stop is set by emergency stop deceleration
time during emergency stop,if emergency stop deceleration time is
0.0, it means emergency stop is set by coasting to stop.
Emergency stop command can be get from digital input terminal
13 function(emergency stop).

6.2 Application function parameters

Setting Unit Ex-factor | Altera
ni
range y value tion
Reverse
o 0~1 1 1 X
prohibit
0: Reverse prohibit 1: Reverse valid

This parameter setting is applied to sites where motor is
irreversible so as to avoid misoperation of operators. When
reverse is prohibited, motor can only rotate in a forward way rather
than in a reverse way.

Setting Unit Ex-factory | Altera
range value tion
Runing direction X
Stop key is valid or 0~11 1 1
not

unit’s digit:

0: STOP 1: STOP

Ten’s digit:

0: Default direction 1: Contrary to default
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When control mode refers to external terminal control or
communication control, the stop key on the panel can select
whether to be valid. If selecting valid, the panel will stop the
inverter. If it is necessary to restart, remove the running signal
firstly and then restart the inverter

Ten’s digit Can Control the direction of motor running.

This parameter is only valid when F001 is set as 1 or 2.

Setting Unit Ex-factory | Altera
ni
range value tion
Start up mode 0~1 1 0 X

Two kinds of start up modes can be set as required by different
equipment.

0: Start from start up frequency. When F029 is set as zero, the DC
braking at the time of start up is invalid and the start up shall be
conducted from start-up frequency. When F029 is not zero, the DC
braking at the time of start up is valid; when starting, firstly start
the DC braking and then start from start-up frequency ( F027 ) .
1: Frequency tracking startup: this parameter can be used to
restart of high-inertia load. When restarting, the frequency set by
inverter will make frequency tracking downward. When restarting,
operating command can be executed without fully stopping of
equipment and tracking startup also can be made to save time if
there is high-inertia load equipment. Refer to figure 6-3 as
detailed.

Relevant parameters:. F027, F029, F031.

-64-



Operating command

Set frequency
Output frequency
Output power supplw

Figure 6-2 Frequency Tracking Startup

[Note] During frequency tracking startup, the frequency set by
inverter will make frequency tracking downward and carry out
tracking at the maximum speed. During starting, the current may
be relatively large and overcurrent or stalling phenomenon may
occur. It is necessary to pay attention to the adjustment of tracking
current level. FO33 is generally set at about 100 and shall be
specifically set as per the mechanical inertia.

) . Ex-factory | Altera
Setting range Unit .
value tion

Stop mode 0~1 1 0 X
0: For deceleration stop, when F030 is 0, DC braking is invalid.

When DC braking is invalid, the inverter will decelerate to stop
frequency and stop running, and motor will stop in self-running
manner. When FO030 is not 0, DC braking is valid, after inverter
decelerates to stop frequency, it will stop running in DC braking
manner. When stopping, DC braking is wusually used for
high-position stop or positioning control. Note: frequently using DC
braking may cause overheat of motor. Relevant parameters are
F028, FO30 and FO31.

1: For free running stop,after receives stop command, inverter will
immediately stop running and motor will stop in free running
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manner. Under such manner, DC braking is invalid.

Setting Unit Ex-factory Altera
ni

range value tion

Forward and X
00.0~50.0
reverse dead 0.1s 00.0
s
time

This parameter is to prevent frequent positive and negative
fluctuation and commutation when the speed is close to zero.

Setting Unit Ex-factory | Alterati
ni
range value on
0.1~30.0 X
Stop frequency H 0.1Hz 0.5
z

When inverter is under deceleration stop and frequency decreases
to stop frequency, the inverter will stop output or start DC braking
stop.

When FO030 is 0, the DC braking when stopping is invalid and
inverter will stop output when it decreases to F028. When F030 is
set as valid, inverter will stop in DC braking manner when it
decreases to F028.

Relevant parameters: F028, FO30 and F031.

) .| Ex-factory | Altera
Setting range | Unit

value tion
DC braking X
time when 0.0~25.0s 0.1s 0.0

starting

This parameter will enter DC braking status when it is set as
startup and will be input into duration time of motor DC braking
current. When it is set as zero, it means the DC braking is invalid.
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Refer to Figure 6-4 for details.

DC braking start up is usually used when load can move under fan
stop status for motor will be in free running status with uncertain
direction before inverter outputs voltage.Therefore, we can
execute DC braking before startup and then start the motor to
avoid the tripping of motor.

Parameters will be valid when F025 is set as zero. Refer to F025,
F029 and F031 for relevant parameters.

F028

Figure 6-3 DC Braking Time when Starting Figure 6-4 DC Braking Time when Stopping

Setting Unit Ex-factory | Altera
ni
range value tion
DC braking time 0.0~
9 0.1s | 0.0 X
when stopping 25.0s

When this parameter is set as non-zero, the DC braking when
stopping is valid and it will enter the motor DC braking time. When
stopping, DC braking is usually used for high-position stop or
positioning control. When this parameter is zero, DC braking is
invalid. Refer to Figure 6-5 for details.

This parameter is valid when F026 is set as zero. Refer to F026,
F028 and F031 for related descriptions.

Setting ) Ex-factory | Altera
F031 Unit )
range value tion
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, 0.0~
DC braking level 0.1% 20.0 X
100.0%

This parameter can be used to set the input motor DC braking

voltage when starting and stopping and adjusted to obtain different
braking voltages. The parameter must be adjusted from small to
large slowly until sufficient braking torque is reached, otherwise
the motor will be damaged.

Setting Unit Ex-factory | Altera
ni
range value tion
Frequenc
UeNSY ) 9.4~20.0s | 0.1s 5.0 X
tracking time

In case of external exception or temporary power failure, this
parameter will be set as frequency tracking time when inverter is
executing frequency tracking.In some large inertia load starting
and stopping, restarting after machinery fully stops will waste
much time for load inertia is large.After frequency tracking is
enabled, the starting can be executed without complete stop of
machinery.And inverter will conduct frequency tracking form top to
down with set frequency and then continue to accelerate to set
frequency after tracking.

Setting Unit Ex-factory | Altera
ni
range value tion
Frequency trackin 0~
quency 9 1% 150 X
current level 200%

When inverter is executing frequency tracking, output current shall
take this set value as level. When output current is larger than this
level, the frequency will drop and make current below current level,
and then re-execute the frequency tracking.
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Setting Unit Ex-factory | Altera
ni
range value tion
Voltage rising time 0.1
during frequenc ' 0.1s 0.5 o
g .q y 10.0s
tracking

When startup mode of inverter is set as frequency tracking, there
is a voltage rising process. When the voltage rising is too fast, the
current will be very large and the tracking process will be fast. If
the voltage rising is slow, the current will be small and tracking will
also be slow. The general setting mode is that for machinery with
small power, FO34 shall be set as a small value while for
machinery with large power.

Setting ) Ex-factory .
Unit Alteration
range value
Percentage of
starting voltage
TN YOTAGE | 4 0% | 1 5 X
during frequency
tracking
Setting ) Ex-factory .
F036 Unit Alteration
range value
Voltage
increment
during 1~20V 1 10 X
frequency
tracking

FO37— F038 Reserve
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Setting ) Ex-factory .
Unit Alteration
range value
Starting 1
frequency of DC 1 4.0
quency 15.0Hz X
braking
Setting ] Ex-factory .
Unit Alteration
range value
F / R key
function 0~2 1 0 o
selection
0: F/R 1: Control channel mandatory for keyboard

2: Count value clear 0 (See F065) When F040 is set to 1 and the
F / R light is on, the control channel is forced to be the keyboard

and the frequency is forced to be given by the keyboard

potentiometer

Setting Unit Ex-factory | Altera
ni
range value tion
Carrier
0~15 1 * X
frequency

Carrier frequency is related to electromagnetic noise of motor as
well as to inverter's heat productivity and disturbance to
environment. Refer to the following table:

Heat

productivity to

Carrier Electromagn Disturbance

etic noise

frequency
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Small Large Small Small

Large Small Large Large

The higher the carrier frequency is, the smaller the motor's
electromagnetic noise will be, but the disturbance to other systems
will be stronger and the heat productivity of inverter will be larger.
When the ambient temperature is relatively high and the motor
load is relatively heavy, we can appropriately reduce the carrier
frequency to improve the heat characteristics of inverter. The
ex-factory value of carrier frequency is set as per model.

] ] Ex-factory | Alter
Setting range Unit )
value ation

Jog 0.0~ o
0.1Hz 5.00

frequency 1000.0Hz

This parameter can realize the jog function in machine testing and
jog operation only can be realized through 6-way programmable
terminals. Jog frequency is limited by maximum operation
frequency and lower frequency limit. When the jog function is
enabled, other operating command will not be accepted and the
acceleration time of jog frequency is determined by acceleration
time IV. After the jog button is released, inverter will immediately
stop output. When realizing the jog function, please set any one of
corresponding 6-way programmable terminals as 07 or 08.

Jog function is only valid under shutdown status but invalid during
running.
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Refer to F044-F049 for relevant parameters.

Setting range Unit Ex-factory Alter
value ation
S curve time 0.0~6500.0s 0.1s 0.0 o

This parameter is used to set the soft start or soft stop without

impact during start or stop of inverter; when S curve is started, the
inverter will make the acceleration/deceleration curves with
different speed as per the acceleration/deceleration time. Refer to
Figure 6-6 for S curve time description.

When F043 is set as zero, S curve is invalid, i.e it will accelerate
and decelerate in a straight line, irrespective of stalling situation,
this parameter will be valid when FO014 is smaller than F043
provided that the actual acceleration is (FO14+F043)/2.

A

F
F043

FO14

FO043 t

Figure 6-5 S Curve Time
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6.3 Functional parameter of input/output terminals

Setting ) Ex-factory | Altera
F044 Unit .
range value tion

X1 terminal
function 02
F045
X2 terminal 03
function
F046
X3 terminal 14
function
F047 00~32 1 X
X4 terminal 22
function
F048
X5 terminal 23
function
F049
X6 terminal 24
function

01:
combination with other terminals.)

02. FOR (forward rotating)

03: REV (reverse rotating)

04. STOP (stopping)

05: FOR/REV (forward/reverse switching, which may also be

enabled through three-wire connection. Refer to the following text

—_

RUN (running, & can form several control mode in

a b~ ODN

for details.)
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06: JOG (jog)

07. Jog forward, with related parameters of F020, F021, F042.
08: Jog reverse, with related parameters of F020, F021, F042.
09:. External control timer 1 start

10:. External control timer 2 start

Upon contact closure, the timer is started to time. When time is
over, multi-functional output point will be actuated.

11. Set forced frequency switching as F003.

12:. In case radiator or motor is overheating, this contact shall be
used for detection to protect motor and inverter.

13: Emergency cut-off may receive external fault signals such as
emergency stop.

14. Reset can be used after fault elimination.

15:The set frequency is forced to be given by Al2

16: Touch run / stop control

17: Acceleration/deceleration time selection |

18: Acceleration/deceleration time selection Il

Four selections of acceleration/deceleration time for inverter are
given here.

19: Multi-segment speed |

20: Multi-segment speed I

21: Multi-segment speed lll  (16-segment speed can be set with
multi-segment speed |, II, lll and 1V.)

22: High speed

23: Medium speed

24: Low speed

Combination of high, medium and low speed can enable three
running modes with different frequency, wherein high-end signal
prevails. Three kinds of speed are respectively determined by
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frequency II, Il and IV.
25: PID is allowed to close; PID function is enabled and is allowed
to be only effective during running.
26: Multi-segment speed IV
27: UP function
28: DOWN function
Upon actuation of this terminal, inverter frequency will increase or
decrease for one unit. When switch is retained, frequency will
uniformly change after rapidly increasing or decreasing to some
extent. Altered frequency can be memorized or not based on
parameter selection in case of power failure and recover.
29: Draft allowance (Draft actuation is allowed upon
triggering of this contact.)
31: Pulse counter (This terminal can receive pulse signals not
more than 250Hz and make counting after being set as counter.)
32: Counter reset (Actuation of this contact will make current
count value

eliminated, with "C00" showed and recounting conducted.)
33:Stop the machine if the yarn is broken (Only available for for
X4 )
@ Three-wire connection
Three multi-functional terminals shall be used for three-wire
connection to enable switching between forward and reverse
rotating, which is widely used for optoelectronic switch and other
cases, as shown in Figure 6-7.
(1) Button description
B1: Forward Button (normally open), with effective edge
B2: Reverse Button (normally open), with effective edge
B3: Stop Button (normally closed), with effective edge
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(2 ) Parameter set

F001=1 under external terminal control

F044=02 X1 is set as forward function

F045=03 X2 is set as reverse function

F046=04 X3 is set as stop function

( 3) Actuation description

Triggering of X1 enables inverter forward (start);

Triggering of X2 enables inverter reverse;

Disconnection of normally closed button B3 enables inverter stop.

Figure 6-6 Three-wire Wiring Diagram  Figure 6-7 Two-wire Wiring Diagram
¢ Two-wire connection
Enable start, stop, forward/reverse switching, as shown in Figure
6-8. K1, K2 refer to effective level.
(1) Parameter set: FO01=1(external terminal control), F044=01
(X1 is set as RUN function), F045=05 (X2is set as FOR/REV
switching function). Upon closing of K1, inverter runs in a free way.
Inverter runs in a forward way when K2 is disconnected and in a
reversed way when K2 is closed.
(2) Parameter set: FOO1=1(external terminal control), F044=02
(X2 is set as forward function), F045=03 (X2 is set as reverse
function). Upon closing of K1, inverter runs in a forward way and
runs in a reverse way when K2 is closed.

& Acceleration/deceleration time selection | & Il
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X4 terminal X5 terminal Result

Acceleration/deceleration
time |

Acceleration/deceleration
time 1l

Acceleration/deceleration
time 11l

Acceleration/deceleration
time IV
[Description] 1) This function is only disabled when F080 is set as

1(internally controlled 4-segment speed) ;
2) Four selections of acceleration/deceleration are available with
combination of any two multi-function input terminals;
3) Related multi-function input terminals are set as
acceleration/deceleration time selection | and Il. Take terminals X4
and X5 for example. If FO47 of terminal X4 is set as 17 and F048
of terminal X5 is set as 18, then acceleration/deceleration time
selection | and Il are enabled for terminals X4 and X5 respectively.
€ Function of high, medium and low speed terminals

RU X6 X5 X4

termi  termi termin Result

nal nal al

Main speed, with set value of
ON | OFF OFF
FO03 as the frequency
Low speed, with set value of
OFF
F086 as the frequency
Medium speed, with set value
OFF
of FO87 as the frequency
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ON ON/ | ON/O High speed, with set value of
OFF FF F088 as the frequency

[Description] 1) This function is only enabled when F080 is set as

2, i.e. externally controlled 4-segment speed is effective;

2) Acceleration/deceleration time is determined through
acceleration/deceleration selection terminal;

3) In case of simultaneous signals from high, medium and low
speed, priority shall be given as per the sequence of high, medium
and low speed.

4 UP and DOWN functions

UP DOWN Result

ON OFF Frequency up

OFF ON Frequency down

ON ON Frequency remains the same

[Description] 1) UP and DOWN functions are only enabled when
the frequency source is under keyboard operation, i.e. P002 is 0.
2) UP and DOWN functions are effective during running and the
frequency cannot be changed during standby.

3) Operating frequency will not rise when it reaches the maximum.
4) Operating frequency will not decrease when it reaches the
minimum or lower limit.

5) When UP and DOWN functions are adopted, up and down
speed shall be dependent on current acceleration/deceleration
time.

6) If UP or DOWN is long pressed, the frequency will rapidly
increase or decrease to some extent and then increase or
decrease uniformly.
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7) The value modified through UP or DOWN through setting of
FO77 and F117, make sure stop memory or power fault memory

function.
@ Description of counter function
0nO0ano.00nnm

t1|t2

Count value -

reach

Count value

reset

Figure 6-8 Description Diagram of Counter Function
[Description] 1) Trigger signal duration shall not be lower than 2ms
(t1, t2=22ms)

2) Count value reach is corresponding to actuation of
multifunctional output contact.

3) Recounting may be conducted only after the counter is reset;
4) The counter will stop counting upon 65535.

Setting ) Ex-factor | Altera
F050 Unit .
range y value tion

Y1 output
. 01
function
F051
Y2 output 05
function

F052

Output function of

terminals KA &

00~32 1 o

00

F053 03

~
IO
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Output function of
terminals
FA, FB & FC

01: Indications during
running

02: Zero-speed
indication

03: Fault indication

04: DC braking
indication

05: Set frequency
reaching indication
06: Underway
acceleration
indication

07: Underway
deceleration
indication

08: Frequency
consistency | arrival
indication

09: Frequency
consistency Il arrival
indication

10: Motor overload
warning indication
11: Torque rich

Contact is enabled in case of output or
running indication from inverter.

Contact is enabled if output frequency is
less than start-up frequency.

Contact is enabled in case inverter is
abnormal.

Contact is enabled if inverter is under DC
braking condition.

Contact is enabled if output frequency
reaches set frequency.

Contact is enabled if inverter is under

accelerating condition.

Contact is enabled if inverter is under
decelerating condition.

Contact is enabled if output frequency
reaches designated frequency (F60).

Contact is enabled if output frequency
reaches designated frequency (F61).

Contact is enabled if motor overload is
detected by the inverter.
Contact is enabled if torque rich is detected
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detection indication by the inverter.
12: Inverter overload Contact is enabled if overload is detected
warning indication by the inverter.
13: Pulse set counter Contact is enabled if count value reaches

S set value (FO65) when external counter is
reaching indication

executed.
14: Pulse medium Contact is enabled if count value reaches
counter reaching set value (FO66) when external counter is
indication executed.

15: External control ) o

) ] Contact is enabled if timer | reaches set
timer | reaching

S value.

indication

16: Reserve

17: Low voltage , i )
, Contact is enabled if low voltage is

warning )

o detected by the inverter.

indication

18: Stage completion . )
o Contact is enabled and one pulse is output
indication for )
] after each stage is completed under
internally controlled ) ) )

. programming operation of the inverter.
multi-segment speed

19: Process ) ]
o Contact is enabled and one pulse is output
completion indication )
) after all stages are completed (i.e. after one
for internally . . .
circle) under programming operation of the

controlled )
. inverter.
multi-segment speed
20: 4-20mA Contact is enabled if Al input signal is

disconnection disconnected and FO70 is more than 2.
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indication

21:Ready for
operation
22:Reserved

23: Valid indication
run command signal
24:EDO

25: Actuation

Contact controls start-up and stop of the

indication of auxiliary auxiliary pump. Refer to description of

pump 1

multi-pump operation for details.

26: Actuation indication of auxiliary pump 2

27: Draft completion
indication

28: PID lower limit
warning indication
29: PID upper limit
warning indication

30: Braking resistor
actuation indication

31: Electromagnetic
relay actuation
indication

32: Fan actuation
indication

Contact is enabled when draft is completed
and it will automatically reset when the
inverter stops.

Contact is enabled if PID feedback quantity
is less than the lower limit (F162).

Contact is enabled if PID feedback quantity
is more than the upper limit (F161).
Contact is enabled if the inverter is under
operation and DC voltage is higher than
braking voltage.

Corresponding contact is enabled when
contactor pulls in.

Corresponding contact is enabled when the
inverter temperature rises or the inverter is
running.
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Setting Unit Ex-factory | Altera
ni
range value tion

A0 output o
0~3 1 0

function

Digit frequency output terminal outputs pulse quantity or 0-10V
analog quantity. In combination with F055, it can be used for
external monitoring after being connected to corresponding
instruments with range under 10V.

0: 0-10V analog quantity output, corresponding to output
frequency, 0-10V corresponding to 0O-maximum operation
frequency

1: 0-10V analog quantity output, corresponding to output current,
0-10V corresponding to O-two times of rated current of the inverter
2: Analog quantity output, corresponding to DC bus voltage, 0-10V
corresponding to 0-1000V

3: Analog quantity output, corresponding to output AC voltage,
0-10V corresponding to 0-510V/255V

. . Ex-factor | Altera
Setting range Unit .
y value tion

AOQ analogy 0~100% 1% 100 o

This parameter can be used to adjust output voltage of analog
terminal so as to adapt to frequency instrument with different
range and to calibrate the instruments. It can also be used for
calibration if a revolution meter with a range of 0-5V is connected
to display operating frequency through multi-functional terminals,
with FO55 set as 50.

F056 Setting | Unit |Ex-factory Alteration
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Swin
g 0.0~
frequency 0.1 0.0 o
. 60.0 %
amplitude
F057
0.0~
Jump 0.1 10.0 o
} 50.0 %
amplitude
F058
Swing 0.1~
0.1 10.0 o
frequency 100.0 s
cycle
F059
Swing 0.1~
0.1 50.0 o
frequency 99.9 %
rise time

F056 (Swing frequency amplitude) If it is set to 0.0, the swing
frequency function is invalid.

FO57 (Jump amplitude) it is set based on swing amplitude.

FO59 (Swing frequency rise time) it is set based on swing cycle

Setting .| Ex-factory | Alter
F060 Unit )
range value ation
Frequency
consistency |
0.0~1000.0 | 0.01
(constant 0.0 o
Hz Hz
pressure water
supply high
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speed frequency)

Frequency
consistency
[I[(constant
pressure water
supply lower
speed

frequency))

Frequency
consistency
range

F062

0.1~10.0
Hz

0.1
Hz

0.5

When output frequency is more than consistent frequency,

corresponding multi-functional output terminal is enabled, with

consistent frequency range as a hysteresis loop. When the

inverter is used for constant-pressure water supply, FO60 is used

as high-speed frequency and F061 is set as low-speed frequency.

F063

Timer |

F064

Monostable pulse
width setting

Setting Unit Ex-factor | Altera
ni
range y value tion
0.1~
0.1s 0.1
999.9s X
0.1~65.0s 0.1 0.1 X

Timer | is a timer of 99s . When multi-functional input terminal
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timer opens or closes, the timer starts to time; when the timer
reaches, corresponding multi-functional output contact is enabled;
when the timer disconnects, multi-functional output terminal timer
resets. During operation, the timer will continue timing normally in
spite of stop due to fault and will reset automatically in case of
stop due to power failure.

U | Ex-factory | Altera

FO065 Setting range . )
nit | value tion

Counter | 0~65500

referenc | Pulse number unit: 1 1 0 o

e value Length unit: 0.01

F066 Unit’s digit:

0: length 1: count

pulses

Ten digit

0: Stop when the count
reaches the set value
1: Keep running when
the count reaches the

Counter
set value 1 0000 o
mode .
) Hundreds digit
setting

0: monostable pulse
output is not started
when the count reaches
the set value

1: monostable pulse
output is started when
the count reaches the
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set value

Kilobit

0: If the count reaches
the set value, it will not
be cleared
automatically

1: If the count arrives
the set value, it will be

cleared automatically

Setting Unit Ex-factor | Altera
range y value tion
Positive and
negative logic
of?iigital ingut 0~ ! 0 X
terminal
0: Positive logic, with NPN as wiring mode 1: Negative logic,

with PNP as wiring mode

It shall be used together with Jumper J2. In case of NPN as the
external wiring mode, J2 jumps to NPN, with FO67 set as O; in
case of PNP as the external wiring mode, J2 jumps to PNP, with
FO67 set as 1.

Setting Unit Ex-factory | Altera
Digital input 0~
g_ ) P 1 20
dithering 60000ms o

Setting ) Ex-factory | Altera
FO069 Unit )
range value tion
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PFI/PFO maximum | 1.0~

0.1 10.0 X
frequency 10.0 kHz

6.4 Functional parameter of analog quantity

Setting Unit Ex-factor | Altera
ni
range y value tion

Input channel
selection for 0~11 1 0 X
analog quantity

There are two channels Al1 and AI2 and three modes to be
selected for analog quantity input:

The unit 0: 0~10V 1. 0~5V

decade 0: 0~20mA/0~10V 1. 4~20mA/2 ~10V
[Note] Current or voltage input can be selected by channel 2
through jumper J3

This parameter can be set to satisfy different analog input signals.

Setting Unit Ex-factory | Altera
ni
range value tion
Filtering time of 0~
. 1 20
analog quantity 1000ms X

Setting of this parameter is related to reaction speed of analog
quantity; the larger the FO71 is set, the slower the analog quantity
makes response.

Setting i Ex-factor | Alter
FO72 Unit )
range y value ation
0.0~
Al1 channel gain 0.1 100.0
500.0 % o
FO73 0.0~
: 0.1 100.0
Al2 channel gain | 500.0 % o
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FO74
-50.0~
Al1channel 0.1 0 o
50.0 %
offset
FO75
-50.0~
Al2channel 0.1 0 o
50.0 %
offset
Setting ) Ex-factory | Altera
FO76 Unit )
range value tion
Reverse
selection for X
negative 0~1 1 0
bias of analog
quantity

0: Reverse unavailable for negative bias 1: Reverse available for
negative bias

Setting Unit Ex-factory | Altera
range value tion
Memory function X
selection 0~1 1 0
for UP & DOWN
0: Not memorized 1: Memorized

This parameter can be used to select whether the value modified
through UP and DOWN is memorized or not after stop. When F077
is set as 1, the value upon stop will be memorized after re-start up;
if need power off protection, then set F117 to 1 with the value of
UP and DOWN at the same time.

Refer to F044-F049 description for details about related
parameters.
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Setting Unit Ex-factory | Altera
ni
range value tion

Increment X

selection For UP 0~1 1 0

& DOWN

0: For 0.01HZ, minimum up/down speed is 0.01HZ
1: For 0.1HZ, minimum up/down speed is 0.1HZ

This parameter can be used to adjust up/down speed unit for UP
and DOWN to meet users' need.

Setting Unit Ex-factory | Altera
range value tion
Increment X
multiple for UP & 1~250 1 0
DOWN

The actual increment of UP and DOWN refers to the result after
values of FO78 and F079 are multiplied.
6.5 Functional parameters of multi-segment speed

Setting Unit Ex-factory | Altera
range value tion
Multi-segment X
speed mode 0~5 1 2
selection

: Normal operation
. Internally controlled 16-segment speed

0

1

2: Externally controlled 4 segment speed
3: Externally controlled 16-segment speed
4

: Externally controlled 4 segment speed(running command valid
automatically)
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5: Externally controlled 16-segment speed(running command valid
automatically)

1: Internally controlled multi-segment( 16-segment speed)
[Description]

1) 16-segment speed is composed by main speed and 15-segment
speed;

2) Acceleration/deceleration time of each segment speed is set
through FO84 and F085;

3) Operating time is set by timers F101-F116 and timers for
unused control segments are set as 0;

4) Operating direction of each segment speed is set through F082
and F083;

5) Under operation of internally controlled multi-segment speed,
operating time and direction is dependent on the setting of internal
parameters, with invalid external time and forward/reverse
switching.

2: Externally controlled 4-segment speed (refer to function
description for high-speed, medium-speed and Ilow-speed
terminals F044-F049)

3: Externally controlled 16-segment speed

Multi-function digital input terminal
Multi-se  Multi-se ~ Multi-se  Multi-seg
gment gment gment ment
speed| speedl|l speedlll speed IV
OFF

Main frequency

For multi-segment
OFF OFF OFF speed I, the
frequency is
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determined by
F086

OFF

For multi-segment
speed lll, the
frequency is

determined by
F087

OFF

For multi-segment
speed IV, the
frequency is
determined by

F088

OFF

For multi-segment
speed V, the
frequency is

determined by
F089

OFF

For multi-segment
speed VI, the
frequency is

determined by
F090

OFF

For multi-segment
speed VII, the
frequency is
determined by
F091

OFF

For multi-segment
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speed VI, the
frequency is
determined by
F092

For multi-segment
speed IX, the
frequency is
determined by

F093

For multi-segment
speed X, the
frequency is

determined by
F094

For multi-segment
speed XI, the
frequency is

determined by
F095

For multi-segment
speed XllI, the
frequency is
determined by
F096

For multi-segment
speed XllI, the
frequency is
determined by




F097
For multi-segment
speed XIV, the
frequency is

determined by
F098
For multi-segment
speed XV, the
frequency is

determined by
F099
For multi-segment
speed XVI, the
frequency is

determined by
F100

[Description]

1) When F080 is set as 3 or 5, externally controlled multi-segment
speed mode is effective;

2) Any four digital input terminals are selected, with their functions
set as 19 multi-segment speed |, 20 multi-segment speed Il, 21
multi-segment speed Ill and 26 multi-segment speed IV
respectively;

3) Multi-segment speed |, I, Ill and IV can be used to form
15-segment speed; 16-segment speed will be available when main
frequency is involved;

4) Each acceleration/deceleration time and programming
operation direction is determined by external terminals
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5) Main frequency is set by F002; when F002=0, i.e. main
frequency is set by keyboard, main frequency is value of FO03.
When F080 is set as 4 or 5,multi-segment speed running
command valid automatically,the function of closing terminal 01 is

not required,the direction is determined by the function of terminal
05.

Setting Unit Ex-factory | Altera
ni
Range value tion
Running mode selection
of internally controlled 0~3 1 0
. X
multi-segment speed

0: Program running stops after one cycle

1: Circular running

2: Automatic running (stop interval) stops after one cycle

3: Automatic running (stop interval) in circular running.

This parameter setting is only effective when F080 is set as 1.
Refer to FO03, F080, and FO082-F116 for related parameters.

[Description]

1) Program running stops after one cycle: the inverter runs at the
set value of internal parameters after the command of automatic
program running is given, and stops automatically after running for
one cycle. The inverter can restart after the second running
command is given.

2) Circular running: the inverter runs in sequence and circularly at
the set value of internal parameters for segment speed frequency
and running time; any command input, except stop, external fault,
and emergency stop in the circular running, is not accepted.

3) Automatic running (stop interval) stops after one cycle.
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F187

F F188
F181
F003 F192
F189
F101 \FIOE( F103 F104 F105 F106/ F107 F108 T
F190
F086

Figure 6-9 Running Curve and Control Parameters for Internally
Controlled Multi-segment Speed

[Description] 1) The inverter runs according to parameters after
the command of automatic programming running is given, but stop
first and then restart in the transformation of each stage; stop
automatically after running for one cycle, and the inverter restarts
after the second running command is given;
2) The frequency for each segment speed is set by F003,
F086~F100;

3) The running time for each segment speed is set by F101~F116;
4) The running direction is set by F082, F083.

Setting . Ex-factory | Altera
F082 Unit .
Range value tion
Speed running X
direction of first 8 0

segments

F083 0~255 1

Speed running

0 X

direction of last 8

segments
FO082 parameter set is only effective when F080 is set as 1, The

setting mode of running direction for frequency band of F086-F092
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and FO03 in the programming running is as follows:
The running direction is set by binary 8bit which can be changed
into decimal value for the parameter setting. For example,
parameter value 01001010 can be changed into decimal value, i.e.,
1x26+1x23+1x21=64+8+2=74, P082=74. F082=74. F083 is set for
the speed running direction of last 8 segments (calculation method
is as the same as that for F082),
- Setting ) Ex-factory | Altera
F084 Unit )
Range value tion

Acceleration/deceler

ation time selection X
for first 8 segments

0~
F085 1s 0
65535

Acceleration/deceler

X

ation time selection

for last 8 segments

This parameter set is only effective when FO80 is set as 1. The
setting methods of acceleration/deceleration time for internally
controlled multi-stage speed and segment speed are as follows:

Acceleration/deceleration time is determined by binary 2bit

Bit1 BitO Acceleration/deceleration time

0 0 First acceleration/deceleration time F014, FO15

0 ] Second acceleration/deceleration time F016,

FO17
1 0 Third acceleration/deceleration time F018, FO19
1 1 Fourth acceleration/deceleration time F020, F021

Acceleration/deceleration time for each segment is determined by
binary 16bit
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. Sevent Sixth  Fifth Fourth Third .
Eighth : Second  First

segm segme segme segme

segmen segmen segmen
segmen ent nt nt n

t speed t speed t speed
t speed speed speed speed speed

t8 7 | 6 | 5 | ¥ | w8 2 t1
o [o]o]oofo|ofofo[1] 1 |ojo|of1] 1

t1 acceleration/deceleration time 1V
t2 acceleration/deceleration time |

t3 acceleration/deceleration time Il set value

t4 acceleration/deceleration time I 1x20+1x21+1x25+1x26=99
t5 acceleration/deceleration time | F084 is set as 99

t6 acceleration/deceleration time | Attached: 2°=1 21=2
22=4  23=8

t7 acceleration/deceleration time | 24=16 25=32 26=64
27=128

t8 acceleration/deceleration time |
F085 is a selection for the acceleration/deceleration time of last 8
segments (calculation method is the same as that for F084)

Setting .| Ex-factory )
F086 Unit Alteration
Range Value
Frequency Il setting 15
F087
X 0.0~1000.0 | 0.01 20
Frequency lll setting o
Hz Hz
F088
25
Frequency IV
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setting
F089

Frequency V setting

F090
Frequency VI

setting

Frequency VII
setting

Frequency VIII
setting

F093

Frequency IX

setting
F094

Frequency X setting

F095
Frequency XI

setting

F096

Frequency XII
setting

F097

Frequency XIllI

setting

F098
Frequency XIV

30

35

40

0.5

10

15

20

25

30

35
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setting

Frequency XV 40
setting
Frequency XVI 45
setting

The parameter can be set, combining multi-function input
terminals, with externally controlled 4-segment speed, externally
controlled multi-segment speed and internally controlled multi-
segment speed selectable. Refer to FO80 and FO86-F100
description for details about related parameters.

Setting i Ex-factory | Alter
F101 Unit )
Range Value ation
F102
- 10.0
F103
. 0.0
Timer Il
F104
0.0
00~
0.1s o
F105 6500.0s
; 0.0
F106
0.0
F107
0.0
Timer VII
F108 0.0
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Timer VIII
F109
0.0
Timer IX
F110
. 0.0
Timer X
F111
0.0
Timer Xl
F112
0.0
Timer XII
F113
0.0
Timer XIllI
F114
0.0
Timer XIV
F115
0.0
Timer XV
F116
0.0
Timer XVI

The parameter setting is applicable to the running time setting for
internally controlled multi-segment speed and draft actuation.
Refer to FO80 and F101-F116 description for details about related
parameters.
Setting .| Ex-factor | Altera
F117 Unit .
Range y Value tion

Memory function for

internally controlled

multi-segment speed 0~1 1 0 X
(UP.DOWN power
down reserve)
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0: Not memorized 1: Memorized

This parameter determines the pause function during inverter
control at internally controlled multi-segment speed; when F117=1,
it can memorize the inverter operating state, and can even
memorize during stop or failure, then continue to run after back to
normal; when F117=0, memorizing is unavailable.

When use UP and Down function, the parameter and FO77 can
realize UP and DOWN

Timer power down reverse function. When FO077=1, UP and
DOWN timer memorize during

stop. Meanwhile if F177=1, UP and DOWN timer power down
reserve.

6.6 Protection function parameters

Setting Unit Ex-factory |Alterati
ni
range value on
Selection of overvoltage
) g 0-1 1 1 X
stall prevention

0: Overvoltage stall prevention function is invalid

1: Overvoltage stall prevention function is valid

During inverter deceleration, the motor shall produce rebound
energy into inverter under the influence of load inertia to make the
voltage on inverter DC side rise; while overvoltage stall function is
started and inverter DC voltage is overhigh, the inverter shall stop
decelerating till DC side voltage is lower than set value, and for
the inverter is decelerating, deceleration time shall automatically
prolong.

Setting | Ex-factory |Alterati
F119 Unit
range value on
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Stall level during
) 0-200% 1% 150 X
acceleration

During inverter acceleration, output current of the inverter shall
rise rapidly due to overload or excessively short acceleration time,
and the inverter shall stop accelerating while exceeding rated set
level; when the current is lower than set value, the inverter shall
continue accelerating.

[Note] 100% current refers to rated current of the motor, and when
the parameter is set to 0, stall prevention function is invalid during
acceleration.

Setting Unit Ex-factory |Alterati
ni
range value on
Stall level durin
9 0-200% | 1% 0 X
constant speed

During constant running of variable frequency accelerator, the
current increases due to fluctuation of load or other reason; when
the current exceeds rated set value, the inverter shall decrease
output frequency, and if output current returns to normal, the
inverter shall reaccelerate up to set frequency.

Setting Unit Ex-factory |Alterati
range value on
Deceleration time for stall
prevention during 0.1-25.5s | 0.1s 5.0 o
constant speed

When the inverter is applied to the load of fans and pumps, P120
can be set as 120%; when the current of inverter is greater than
120%, output frequency shall decrease, consequently the current
shall decrease; however, after the current returns to normal, the
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frequency also shall become normal gradually, thus achieving stall
prevention function; decrease rate of the frequency depends on
F121.

] .| Ex-factory |Alterati
Setting range| Unit
value on
Stall level during Model
} 200~800V | 1V X
deceleration dependent
Setting .| Ex-factory |Alterati
Unit
range value on
Selection of over torque
) a 0-3 1 0 X
detection method

0: While achieving the frequency, start to detect over torque; after
the detection of over torque, continue operating.

1: While achieving the frequency, start to detect over torque; after
the detection of over torque, stop operating.

2: Detect the over torque during running; after the detection of
over torque, continue operating.

3: Detect the over torque during operating; after the detection of
over torque, stop operating.

Setting Unit Ex-factory |Alterati
ni
range value on
Over torque detection
ovel 0-200% | 1% 0 X
eve

When output current goes beyond torque detection level and
exceeds half of set time value (ex-factory value 1.0s), over torque
detection shall be indicated and corresponding multi-function
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alarm contact shall be actuated; when it exceeds set time value,
the inverter shall provide protection, and when this parameter is
set to 0, over torque shall not be detected.

Setting Unit Ex-factory [|Alterati
ni
range value on
Over torque detection time| 0.1-20.0s | 0.1s 1.0 X

When the inverter detects that output current exceeds set motor
current, it shall start to calculate over torque time; when over
torque time goes beyond half of set detection time value,
corresponding multi-function output terminal shall be actuated with
over torque alarm, and the inverter continue operating. In case
that over torque time exceeds set detection time value (F125
setting), the inverter shall provide protection, failure information be
displayed and the inverter stop outputting.

Refer to F123 and F124 for relevant parameters.

) ] Ex-factory |Alterati
Setting range Unit
value on

Counter memory 0-1 0 0 X

0: Not memorized 1. Memorized
Determine whether to memorize counter values after power failure
of the inverter via memory function of pulse counter.

) i Ex-factor )
F127 Setting range | Unit Alteration
y value
Pulse counter
0~65000 0 0 X
memory
F128 0: running
- 0 0
Cooling fan always X
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control 1: control by
running

command,

delayed 30S

after turning

off
Dynamic braking 0~800 0 depende X

voltage nt

6.7 Function parameters of constant-pressure water supply

Setting Unit Ex-factory |Alterati
ni
range value on
Number of auxiliar
Y 0-2 1 0 X
pumps

The quantity of auxiliary pumps shall be set via this parameter;
start or stop of auxiliary pumps are realized by using multi-function
output contact, and auxiliary pump 1 or 2 shall be controlled
through peripheral control circuit.

Setting Unit Ex-factory |Alterati
ni
range value on

Continuous operatin 1-9000
perating 1 60 X

When only one of two pumps is in service, for the purpose of

time of auxiliary pump (min)

making each pump operating in an average manner, when
operating time of one pump reaches P131, the other pump shall be
switched for operating.

Setting |Unit| Ex-factory |AIterati|
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range value

on

Interlocking time of

1-250s 1s 5

auxiliary pump

Setting of this parameter shall determine interlocking time of two

auxiliary pumps during mutual switching as shown in Figure 6-10.

. F131

ON

OFF

Auziliary pump 1

ON
OFF

Auziliary pump 2

F132

»

T

Figure 6-10 Interlocking Time Switching of Auxiliary Pump

Setting range | Unit |Ex-factory value

Alteratio

>

High-speed

i ) 1-250s 1s 60
operating time

In the process of applying constant pressure water supply, main
pump operates at fast frequency (as set in F060) due to larger
water consumption; when high-speed operating time is achieved,

corresponding multi-function contact shall be actuated and

auxiliary pumps start to operate. Refer to Figure 6-11 for details.
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 F133 F133 |

- [ »

FO60

FOB1

F1 34 F134

OFF | ON

Auziliary pump 1

Auziliary pump 2

Figure 6-11 High/Low-speed Operating Time Curve of Pump

Setting | Unit | Ex-factory |Alteratio
range value n

Low-speed operating 1-250s 1s 60 o

time

During the application of constant pressure water supply, when
main pump frequency operates at low speed (set via F061) due to
reduction of water consumption and low-speed operating time
(F134) is achieved, corresponding multi-function contact shall be
actuated and auxiliary pumps stop.

F133 and F134 must be used in coordination with FO60, FO61 and
multi-function output terminal and mainly used for addition and
reduction of auxiliary pumps. Refer to Figure 6-15 for details.

Setting .| Ex-factory )
F135 Unit Alteration
range value
Sleep pressure threshold| 0~120% | 1% 98 o
F136
1~250s 1s 60 o
Sleep delay
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F137
Wake-up threshold

1~100% | 1% 90 o

F138 0.0~

0.1Hz 10.0 o
Sleep frequency 1000.0

F139
Wake-up delay

1~250s | 1s 5 o

F135 refers to pressure level occurring when main pump enters
the dormancy state; refer to Figure 6-12 for details.

F136 refers to the duration time when main pump enters the
dormancy state; refer to Figure 6-12 for details.

F137 refers to wake-up pressure level from dormancy state to
recovery; refer to Figure 6-12 for details.

F138 refers to the minimum operating frequency while going sleep;
refer to Figure 6-12 for details.

Using the sleep function, the hundreds digit of F160 needs to be
setto 1,.

<

Figure 6-12 Sleep Function State Setting and Time Curve
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6.8 Motor function parameters

) ) Ex-factory |Alteratio
Setting range| Unit
value n
Rated power of
P 0.01KW * X
motor
Setting .| Ex-factory |Alteratio
Unit
range value n
Rated voltage of motor 0.1V * X

It shall be set as per rated voltage value on motor nameplate;

ex-factory value of 230V grade inverter and that of 440V grade

inverter are respectively 220 and 380.

Setting Unit Ex-factory |Alteratio
ni
range value n
Rated current of motor 0.1A * X

This parameter shall be set according to rated value on motor
nameplate and can be used for limiting output current of the
inverter so as to prevent over current and protect the motor; in
case that motor current exceeds this value, AC motor inverter shall
provide the protection.

Setting Unit Ex-factory |Alteratio
ni
range value n
Number of motor poles| 02-22 1 04 X

Number of motor poles shall be determined via this parameter
which is set according to motor nameplate.

Setting ) Ex-factory i
Unit Alteration
range value
Motor rotating speed | 0-60000 |1r/min 1440 X

- 110 -



It shall be set according to actual speed of the motor; displayed

value is identical to this parameter and can be used as the

parameter used for monitoring to facilitate the user; this set value

is corresponding to the rotating speed at 50Hz.

Setting Unit Ex-factory |Alteratio
ni
range value n
Automatic torque
,q 0.0-10.0% | 1% 2.0 X
compensation

This parameter can be used to
make the inverter automatically
output extra voltage during running
and to compensate the insufficient
torque of motor during low
frequency. Excessive torque
compensation is inadvisable and
the setting shall be performed
upward gradually based on actual
situation. Insufficient compensation
shall cause insufficient torque of
the motor under low frequency
while excessive compensation
shall induce excessive torque, thus
producing certain impact on
machinery and even causing
inverter tripping. As shown in the
Figure 6-17 on the right.
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Setting Unit Ex-factory |Alteratio
ni
range value n
No-load current of
0-100% | 1% 40 X
motor

The setting of motor no-load current shall affect the quantity of slip

compensation and rated current of the motor is 100%.

Setting Unit Ex-factory |Alteratio
ni
range value n
Motor sli
P 0.0~2.0 | 0.1 1.0 X
compensation

When the inverter drives the motor, both the load and the slippage
shall increase, and motor running speed shall be closer to

synchronous speed via slip compensation and slippage reduction.

Setting Unit Ex-factory |Alteratio
ni
range value n
Max.frequency of motor
) g y ) 0.0~20.0 [0.1Hz 2.0 X
slip compensation
Setting .| Ex-factory |Alteratio
Unit
range value n
Slip compensation
p. .p . 0~2000ms| 1ms 20 X
filtering time
Setting | Unit | Ex-factory |Alteratio
range value n
AVR function 0-1 1 1 X

0: Invalid 1: Valid
AVR function refers to automatic
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condition of unstable input power, in case of overhigh voltage, the
running of motor under the power supply exceeding rated voltage
shall cause temperature rise of the motor, damage the insulation
and make output torque unstable; however, automatic voltage
regulation can be used to automatically regulate output voltage at
rated voltage of the motor.

When this function set is invalid, output voltage shall fluctuate.

Setting Unit Ex-factory |Alteratio
ni
range value n
Automatic
_ _10.0-20.0% |0.1% 0.0 X
energy-saving function

Automatic energy saving function is invalid while at 0; during
acceleration and deceleration, it shall run with full voltage; during
constant speed running, the optimum voltage value shall be
calculated via load power and supplied to the load to achieving the
purpose of energy saving.

Setting | Unit | Ex-factory |Alteratio
range value n
Fault restart time 0.2-25s | 0.1s 1.0 o

When the inverter is set in the mode of fault restart, after the

duration of inverter fault tripping exceeds the time as set in F152,
the inverter shall be restarted. Attention must be paid to the safety
during the application of this function.

Setting | Unit | Ex-factory |Alteratio
range value n

Power failure restart 0-1 1 0 X

selection
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0: Power failure restart is invalid No longer restart after
momentary outage
1: Frequency tracking startup Please refer to F025 description

Setting Unit Ex-factory |Alteratio
ni
range value n
Allowable outage
i g 0.1-5.0s |0.1s 0.5 X
duration

The maximum duration of outage can be determined via this
parameter; in case of going beyond set time, the inverter shall still
stop outputting after power recovery; restart shall proceed as per
general startup sequence.

Setting Unit Ex-factory |Alteratio
ni
range value n
Times of fault restart 00-10 1 00 X

The inverter shall be automatically reset and restarted in case of
abnormal situation (such as overcurrent and overvoltage); in case
of common starting mode, this mode shall be followed; in case of
frequency tracking start, the start shall be conducted in the
manner of tracking start. After starting, if no anomaly occurs within
60s, set times shall be recovered; if any anomaly occurs and set
number is achieved, the converter shall no longer output, and
restart shall be conducted after resetting. If F155 is 00, no
automatic reset or restart function shall be performed in case of
abnormal situation. If F155 is 99, automatic reset or restart
function shall be performed Infinite times in case of abnormal
situation.
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6.9 PID function parameters

Setting Unit Ex-factory |Alteratio
ni
range value n
Proportional
0.0-100.0% [0.1% 10.0 o

constant (P)

Error value gain is set for proportional constant; in case of =0 and

D=0, only proportional control shall be actuated.

Setting Unit Ex-factory |[Alteratio
ni
range value n
Integration time (1) | 0.1~60.0s | 0.1s 2.0 o

Response speed of PID actuation is set via integration time (1); the
larger | value is, the slower the response speed is; contrarily,
faster response speed and small integration time shall cause the

oscillation.
Setting Unit Ex-factory |Alteratio
range value n
Derivation time (D) | 0.01-10.00s 0':1 0 o

The attenuation of PID actuation is set via derivation time (D); the
larger D value is, the more obvious the attenuation is; D=0 indicate
that no effect is produced, that is, invalid.

Setting Unit Ex-factory |Alteratio
ni
range value n
Target value 0-100.0% | 1% * o

Control target value can be set via external voltage signal or panel,
and 100% target value is corresponding to the frequency at +10V
analog.

PID closed-loop control is generally used for controlling the
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process with slow change in physical quantity, such as controlling
pressure and temperature; generally feedback signal is acquired
from temperature transmitter and pressure transmitter; during PID
control, feedback signal input channel is analog current signal of
4-20mA.

PID closed-loop control is valid during starting of multi-function
input PID. Generally adjustment method of PID control is as
follows:

1) Correctly select the inverter, and use the inverter with the input
specification in accordance with standard signal of 4-20mA;

2) Correctly set target value;

3) In case of nonoscillatory input, increase proportionality constant
P;

4) In case of nonoscillatory input, decrease integration time I;

5) In case of nonoscillatory input, increase the derivation D;

6) Refer to the descriptions in Figure 6-15/6-16 for specific
application.

PID control block is shown in Figure 6-14:

P156 .
+ 1 ., 1+
Target value 2] |

Feedback

Transmitter

Figure 6-14 PID Control Block Diagram

Before Before
Qutput /~  adjustment Output { " adjustment
/- Target N A’Target
value \ value
\_ After U After
adjustment adjustment
Time Time
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Figure 6-15 Suppress Output Figure 6-16 Suppress Output

Exceeding of PID Control Oscillation of PID Control
(1) Suppress output (2) Suppress output oscillation
exceeding a: Decrease derivation time (D
a: Decrease derivation value) or setitas 0
time (D value) b: Decrease proportionality
b: Extend integration time constant (P value)
(I value)
Setting Unit Ex-factory |Alteratio
range value n
PID channel setting 0-1 1 10 X

0: PID target value refers to the value set as in F159.

1: PID target value refers to the value of external analog 0-10V
(corresponding to 0-100%) and the value set as in F159 is invalid.
Target value selection can be set via selection panel and external
analog which is 0-10V signal or set through potentiometer.

Unit’s digit set PID given channel

O:set by F159

1. AN

2. Al2

Ten’s digit set PID feedback channel
0:Al1 1. A2  2:PFI

Hundreds digit set PID sleep function
0:Sleep function is prohibited

1:Enable sleep mode 1 ( frequency mode )
2:Enable sleep mode 2 ( pressure mode )
Kilobit set PID action direction
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0: Positive 1: Negative
Setting Unit Ex-factory |Alteratio
range value n
PID upper limit 0~100% 1% 100 o

When PID feedback value is greater than set value in P161,

corresponding multi-function output terminal shall be actuated and

the machine shall not shut down.

Setting Unit Ex-factory |Alteratio

range value n

PID lower limit 0~100% 1% 0 o
When PID feedback value is less than set value in F162,

corresponding multi-function output terminal shall be actuated and

the machine shall not shut down.

6.10 Communication function parameters

Setting Unit Ex-factory |Alterati
ni
range value on
Communication address 0-250 1 1 X

When RS-485 communication port control is set for the inverter,

the position of each inverter shall be set via a parameter.

0: No communication function

01-250: Position of inverter

Setting Unit Ex-factory |Alterati
ni
range value on
Communication
. 0-3 1 2 X
transmission speed
0:4800 bit/s 1:9600 bit/s 2:19200 bit/s  3:38400 bit/s
Setting .| Ex-factory |Alterati
Unit
range value on
Communication data mode 0-5 1 3 X
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0: 8N1 For ASCII
3: 8N1 For RTU

1: 8E1 For ASCII
4: 8E1 For RTU

2: 801 For ASCII
5: 801 For RTU
[Note] 8N1 For ASCIl F165=0 or 8N1 For RTU F165=3

0 ‘ 1 ‘ 2 ‘ 3

Start bit 4 ‘ 5 ‘ 6 ‘ 7 Stop bit
8-Data bit character string
10-Data bit character box
8E1 For ASCII F165=1 or 8E1 For RTU F165=4
Start bit 0 ‘ 1 ‘ 2 3 ‘ 4 ‘ 5 ‘ 6 ‘ 7 Even parity Stop bit
8-Data bit character string
11-Data bit character box
801 For ASCII F165=2 or 801 For RTU F165=5
Start bit 0 ‘ 1 ‘ 2 3 ‘ 4 ‘ 5 ‘ 6 ‘ 7 Odd parity ‘ Stop bit
8-Data bit character string
11-Data bit character box
F166-F168 Reserve
) _ | Ex-factory |Alterati
F169 Setting range Unit
value on
0: Communication
0201H register
Given decimal adopts 1 bit
oint of decimal
g o L 1 0 X
communication | 1: Communication
frequency 0201H register
adopts 2 bit
decimal

F169 sets the decimal point position of the given communication
frequency (0201h register)
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Summary

(1) D100 series converters support RTU mode in standard
Modbus protocol.

RTU mode: Each 8bit data is composed of two hexadecimal
characters of 4bit, for example: 64H (hex).

RTU Mode
Start bit 3.5 bits
Slave address 1 bit
Modbus function NO. 1 bit
Data n bit
CHECK CRC16 (2 bit)
End bit 3.5 bits

Inverter parameters communication address indicate hexadecimal
system, for example communication address of F100 is 0064H.
Communication specific variables: including communication
specific instruction variables and communication specific state
variables, address starting from 0200H.

Save of communication variables: rewrite inverter parameters (for
example F100) to be stored in EEPROM.Still save after power
failure. But parameters cannot be rewritten frequently, otherwise
EEPROM memory may be damaged. Rewriting
communication-specific variables (variables after 0200H) only
modifies values in RAM. Do not save after power failure, it allow
rewriting frequently.

Data Types in Communication: because of data is hexadecimal
integer, the smallest unit can be seen from the decimal point
position of the parameters in the function table. For example, the
minimum unit of FO03 is 0.1Hz. Therefore, according to Modbus
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protocol, communication transmission 300 represents 30.0Hz.

Rewritten, of FO13 and F172 parameters can only by 06H function,

not support by 10H function, and there is no response frame.

Supported Modbus Function

Param

holding registers

Function Specification
eter
Read parameter
01H Read from 1 to 32
address status
. Read from 1~20. Read all
Read holding
03H ) parameters,
register o o i
communication-specific variables
Read input
04H ) Read from 1~20.
register
Write single Write data FFOOH, parameter
05H parameter address ON; write 0000H,
address parameter address OFF
] ] All parameters and
Write single o o )
06H ] ) communication-specific variables
holding register ,
can be rewritten
Write multiple )
Write from 1~32. parameter
OFH parameter
address start from 0048H
address
Rewritten from 1~20.All
Write multiple parameters and
10H

communication-specific variables
can be rewritten
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(1) Communication Address table
1) parameter address address table

Modbus mode include: 01H ( read parameter address status ) ,

05H ( write single parameter address ) , OFH (write multiple

parameter address )

parameter
address Name Specification
address
0000 Operation R 0-Stop 1-Operating
0001 JOG R O—Invalid 1-JOG
Forward/rever
0002 R 0—Forward 1-Reverse
se
0003 In operation R 0-Stop 1—In operation
0004 In jogging R O-Invalid  1-In jogging
In
0—In forward rotation
0005 forward/revers | R ]
] 1-In reverse rotation
e rotation
0006 In braking R O—Invalid 1-In braking
Frequenc O—Invalid 1-Frequenc
0007 q. y R ) a y
tracking tracking
0008-0047 | reserve
0000—1Invalid
0048 Operation w FF0OO0 (or 100, bit8 set1)
—Valid
0000—Invalid FFOO —
0049 Forward W )
Valid
0000—Invalid FFOO —
004A Reverse w )
Valid
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0000—Invalid FFO0O —
004B Stop w )
Valid
Forward/rever 0000—Invalid FFO0 —
004C ] w i
se switch Valid
0000—Invalid FFO0 —
004D JOG w
Valid
0000—Invalid FFO0 —
004E JOG Forward w
Valid
0000—Invalid FFO0 —
004F JOG Reverse | W
Valid

2) Input register address table
All address only read. Modbus function include 04H ( read input
register ) .

Fault Code table:

Address Name

0000 Output frequency
0001 Set frequency
0002 Output current
0003 Output speed
0004 DC voltage
0005 AC voltage
0006 temperature
0007 Counter
0008 PID target value
0009 PID feedback value
000A Current fault
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000B Total operating hours
000C Output power
000D X terminal state

64 E.OCS

80 E.oUS

88 E.LuS

92 E.oHS

96 E.oLS

100 E.0AS

104 E.oTS

Note 1: The BITO-BIT5 in X terminal state corresponds to the
X1-X6 terminal , and 1 means terminal is closed.

Note 2: The fault code suffixes S, A, d and n are four consecutive
numbers, such as 65 for E.OC.A.

3) Holding register address table

Modbus functions include: 03H (read and hold register), 06H (write
a single hold register), 10H (write multiple hold registers)

Definition Address Specification

Internal 0000H~ Inverter parameter address, FO00~
parameters | OOFFH F255

Main control bit, BITO-BIT7 mapping
0200H parameter address 0048H~004FH,

BIT8 virtual input terminal enable

Communica

tion Specific
Instruction 0201H
Variable

Given frequency, given frequency

address when F002=2

Virtual input terminal1, BITO0-BIT15
corresponding digital input terminal

0202H
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function 01-16. Digital input terminal
function 1-8 already exists in the
main control bit, the modification
here is invalid.

Virtual input terminal 2, BITO-BIT15

0203H corresponding digital input terminal
function 17-32
EDO, Communication control digital
0204H output terminal, BIT3 corresponding
(FA, FB, FC) relay terminal
EAO, Communication control analog
0205H
output terminal AO
0206H~
020FH Reverse
Main control bit, BITO~BIT15
0210H mapping parameter address
0000H~000FH
Digital terminal status, BITO-BIT5
Communica | 0211H corresponding X1-X6 , BIT11
tion-specific corresponding (FA, FB, FC) relay
state Virtual Output State 1, BITO-BIT15
variables, 0212H corresponding to Digital Output
read-only Terminal Function 01~16.
Virtual output state 2, BITO-BIT15
0213H corresponds to digital output terminal
function 17-32.
0214H-02

1FH

Reverse
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0220H~ | Mapping input registers (addresses
022DH 0000H-000DH)

Al1. Analog input value 1 (0~
022EH

100.00%)

Al2. Analog input value 2 (0~
022FH

100.00%)
0230H PFIl. Pulse input value
0231H~

Reverse
023FH

(1) For example
1. Setting No.0O1 inverter given frequency is 300.0Hz, Application
Function Code 06H. Given frequency is communication port
( F002=2) .
Master command message
Mute interval
Slave address 01H
Modbus function NO. 06H
High bit of register address 02H
Low bit of register address 01H
High bit of written data 0BH
Low bit of written data B8H
DEH (CRC low bit)
FOH (CRC high bit)
END Mute
Slave response : frequency is set to 300.0Hz, returns the same

Check

data as the master requests.
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Note 1: When F002 = 2, use 06H or 10H function to rewrite
frequency, address is 0201H, EEPROM is not operated at this
time.

If the rewriting frequency is to be written to EEPROM, the F003
value needs to be rewritten.

Note 2: Calculations of check bits

RTU mode adopts CRC method. The C language code of CRC16
is as follows:

unsigned char data /I Indicators of information buffer
unsigned char length  //Number of bytes in the information buffer
unsigned int crc_chk(unsigned char data,unsigned char length)

{

int j;

unsigned int reg_crc=0xffff;

while(length--){

reg_crc=*data++;

for(j=0;j<8;j++){

if(reg_crc&0x01)

reg_crc=(reg_crc>>1)"0xa001;

else

reg_crc=reg_crc>>1;

}

}

return reg_crc;

}

2. Make No. 01 inverter run, function code 05H or O06H.
Requirement control mode is communication port ( F001=2 ) .
OFH and 10H can also achieve this function as multi-write modes.
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See the following examples for their formats.
Master command message:

Write parameter Write hold

address register

Slave address 01H 01H
Modbus function number 05H 06H
High bit of parameter 00H 02H
address/register address

Low bit of parameter 48H OO0H
address/register address

High bit of write data FFH OOH
Low bit of write data 00H 01H
CRC —_— —_—

Slave response : inverter is forward operation and returns the

same data as the master requests.
3. Read 01 slave running status, function code 01H or 03H.
Master command message

Read parameter Read hold

address register
Slave address 01H 01H
Modbus function number 01H 03H

High bit of parameter
) 00H 02H
address/register start address

Low bit of parameter
] 00H 10H
address/register start address

Read parameter
address/register quantity(high | OOH OOH
bit)
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Read parameter
address/register quantity(low 08H 01H
bit)
CRC —_ _

Slave response: 09H to 00001001B, comparing with the parameter

address table, it indicates that inverter on command and

operating.
Read parameter :
Read hold register
address
Slave address 01H 01H
Modbus function
01H 03H
number
Byte number 01H 02H
OOH
Read data 09H
09H
CRC _ _

4. Read the operating frequency and setting frequency of No. 01
inverter, function code 04H or 03H.
Master command message :

Read input Read hold

register register

Slave address 01H 01H
Modbus function number 04H 03H

High bit of input/hold register OOH 02H

start address

Low bit of input/hold register start | 00H 20H
address

Read byte number(high bit) OOH OOH
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Read byte number(low bit) 02H 02H
CRC — N
Slave response : The return content indicates that the current

frequency of inverter is 0.0Hz and the set frequency is 50.0Hz.

Read input Read hold
register register

Slave address 01H 01H
Modbus function number 04H 03H
Return byte number 04H 04H
High bit of first register 00H 00H
content

Low bit of first register | OOH OOH
content

High bit of second register | 01H 01H
content

Low bit of second register | F4H F4H
content

CRC _ —_

5. Write 20.0s for FO14, 15.0s for FO15 and 10H for function
code.
Master command message

Slave address 01H
Modbus function number 10H
Start address (high bit) 00H
Start address (low bit) OEH
Register number(high bit) 00H
Register number(low bit) 02H
Byte number 04H
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High bit of first number OO0H
Low bit of first register content C8H
High bit of second register content 00H
High bit of second register content 96H
CRC _
Slave response:

Slave address 01H
Modbus function number 10H
Start address (high bit) OO0H
Start address (low bit) OEH
Register number(high bit) OO0H
Register number(low bit) 02H
CRC e

Abnormal response frame: When the slave station cannot
complete the request sent by the master station, the abnormal
response frame is returned. The frame format is as follows:

1 bit

1 bit (Modbus function number+80H)

1bit:

01: Modbus function number that cannot be processed
02: Unreasonable data address

03: Out-of-range data values

04 : Operation failure (write read-only parameters, change
parameters that cannot be changed during operation, etc.)

6.11 Monitoring function parameters
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Setting Unit Ex-factory | Alterati
ni
range value on
Selection of
i 0-11 1 4 o
displayed content1
Setting Unit Ex-factory | Alterati
ni
range value on
Selection of
i 0-11 1 5 o
displayed content2

This parameter is set to select PID feedback value and other
contents to display, thus in favor of monitoring by the user, and the
contents is displayed one by one through switching key; in respect
of displayed contents, upon shipping out of factory, operating
frequency, set frequency, current and AC voltage are defaulted to
be displayed, and if other contents are required be monitored;
P170 and P171 can be set for the purpose as below:
0: No display 1: PID feedback value 2: running speed
3: PID target value

4: DC voltage 5: heat sink temperature 6: Counter value

7: output torque

8 : Input terminal status 9: Al 10: Al2
11: PFI
Setting ) Ex-factory | Alterati
Unit
range value on
Fault clearing 00-10 1 0 A

01 refers to fault clearing function and the others are reserved
items in factory.
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Setting Unit Ex-factory | Alterati
ni
range value on
Rated voltage of
i * 1 * A
inverter

It is the value set in factory according to the model and read-only

parameter; alteration is inapplicable.

Setting Unit Ex-factory | Alterati
ni
range value on
Rated current of
) * 1 * A
inverter

It is the value set in factory according to the model and read-only

parameter; alteration is inapplicable.

Setting Unit Ex-factory | Alterati
range value on
Inverter type 0-1 1 A
0: Constant torque 1: Fans
Read-only parameter, alteration inapplicable.
Setting . Ex-factory | Alterati
Unit
range value on
Standard for
inverter 0-1 1 0 A
frequency
0:50Hz 1:60Hz
The value set in factory, read-only parameter, monitoring
applicable and alteration inapplicable.
Setting i Ex-factory | Alterati
Unit
range value on
Unexpected * A
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error 1

|

Unexpected
error 2
F179

Unexpected

error 3
F180
Unexpected

error 4

Check fault display via access to this parameter; no fault record,

display —.
Setting ) Ex-factory | Alterati
Unit
range value on
Software
) 0~10.00 0.01 - A
version No.

Check software version No. via 01 setting.

Setting ) Ex-factory | Alterati
F182 Unit
range value on
Running time 0~3600 1s - A
Setting ) Ex-factory | Alterati
F183 Unit
range value on
Cumulative
o 0~65535 1h - A
running time

Cumulative running time of inverter

Setting Unit Ex-factory | Altera
ni
range value tion

Speed display 0.000~ 0.00 1.000 A
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| coefficient | 9999 | 1 | | |
When F170 or F171 select 2 (running speed), the value displayed

on the keyboard = actual running speed x F184.

) .| Ex-factory | Altera
F185 Setting range Unit )
value tion

0~5

0: Output frequency
Start up )

1: Setting frequency
preset

) 2: Output current 1 0 A
display
i 3: Output voltage

selection i

4: Designated by F170

5: Designated by F171

F185 means start display volume of inverter after power-on.

) ) Ex-factor )
F186 Setting range Unit Alteration
y value

PID
automatic
display
enable

F187 0: original

percentage, 1 bit
decimal

1: Display 1 bit
PID display | after decimal 1 2 o
selection point according
to F188

2: Display 2 bit
after decimal
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point according
to F188 30S after
turning off
Display
number 0~1000 1 100 o
correspondi
ng to PID

F187 and F188 are used to set the display of PID setting and
feedback, which is convenient to correspond to the actual physical
quantity.

For example, PID is used for constant pressure water supply, F187
=2, F188 = 100. When given PID or internal feedback is 100.0%,
the actual display is 1.00, which matches the pressure unit MPa.
F187 = 1, F188 = 100, when given PID or internal feedback is
100.0%,, the actual display is 10.0, which matches the pressure

unit kg.
Setting . Ex-factory | Alteration
Unit
range value
Motor CPU
Software - A
version No.

The motor CPU software version number can be viewed through
this parameter.

Setting Unit Ex-factory | Alteration
ni
range value
Motor CPU Software
i 0~1 1 0 X
version No.
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0: Flux brake prohibit 1:

Flux brake allow

Setting F190 and F191 can shorten the deceleration time with

Setting Unit Ex-factory | Alteration
ni
range value
Motor CPU Software 100~
) 1 120 X
version No. 200%

large inertia load without energy consumption resistance.

Setting Unit Ex-factory | Alteration
ni
range value
Motor
oscillation
) 0~500 1 30 o
compensation
factor
Setting i Ex-factory )
Unit Alteration
range value
Output
open-phase
pen-p 0~1 1 1 X
phase
protection

F193 sets the output open-phase protection function of the
inverter. Default value 1 turns on the open-phase phase

protection function. When driving a single-phase motor, F193

needs to be set to 0.

Setting . Ex-factory )
Unit Alteration
range value
0 Hz output
P 0~1 1 1 X
enable
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F194 set inverter OHz output enable function, default value 1
means inverter output prohibits at 0 Hz

Ex-fa | Altera
Setting range Unit ctory tion
value
0: Reserve
1: Al
2: Reserve
) 3
VF separation i
) Potentiometer
voltage given 1 1 X
of keyboard
channel
4. Al2
5: Reserve
6: Reserve
7: Reserve
Ex-fa | Altera
Setting range Unit ctory tion
value
Acceleration and
deceleration time
1~100.00s 1 30.0 X

of VF separation
voltage

Ex-fact | Alterati

Settin
9 Unit ory on

range

value
Motor reverse 0~1 1 1 X
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operation enable
when PID output

negative value

0:Prohibit 1: Allow
Setting Unit Ex-factory | Alteration
range value
Lsd
compensation 0~1 1 1 X
enable
0: Invalid 1:Valid
Setting Unit Ex-factory | Alteration
range value
Keyboard
UP.DOWN. 01 1 ] ><
memory function
selection
0: Not memorized 1: Memorized

This parameter can be used to select whether the value modified
by UP and DOWN on the keyboard will be memorized after
shutdown. When F199 is set to 0, and then restarted after
shutdown, the value of the shutdown time will be memorized;
when F199 is set to 1, and  the inverter is restart after shutdown,

the main frequency setting value will be displayed.
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NO.7 Maintenance and Fault Information
Regular maintenance and inspection during the application shall
make your inverter in normal condition for long period.
7.1 Maintenance and inspection cautions
1 Be sure to first cut off power supply of inverter (L1. L2. L3.L.N)
during maintenance and inspection.
2 Be sure cut off power supply of the inverter and make the display
disappear; conduct maintenance and inspection till high-voltage
indicator is off.
3 Never pull up or mismatch internal power supply, wires and
cables during the inspection; otherwise the inverter shall not
operate or be damaged.
4 During installation, do not leave the screws and other fittings
inside the inverter so as to avoiding short circuit of circuit board.
5 After the installation, keep the inverter clean and prevent the
dust, oil mist or moisture invading.
7.2 Regular inspection items
1 Confirm the voltage meets the demand of inverter;
(In particular, pay special attention to the damage of power line
and motor)
2 Whether the terminal and connector are loose;
(Whether power line and terminal connecting line suffer from
strand breakage)
3 Whether there is dust, scrap iron and corrosive liquids inside the
inverter;
4 Prohibit measuring insulation impedance of the inverter;
5 Measure output voltage, output current and output frequency of
the inverter;

(avoid big difference in measurement results)
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6 Inspect whether the ambient temperature is around -5°C-40°C
and installation environment has good ventilation;

7 Keep the humidity below 90% (without condensing into water
droplet);

8 Whether there is abnormal sound or abnormal vibration during
the running (avoid placing the inverter in the place with severe
vibration);

9 Please regularly clean venthole.

7.3 Fault information and fault clearing

Inverters of D100 feature more perfect protection function in terms
of overload, interphase short circuit, earthing short circuit,
undervoltage, overheating and overcurrent, etc. In case of
occurrence of inverter protection, ascertain the cause as per the
information shown below. After handling, perform the running
operation newly; if incapable of handling, please contact local
dealer.

Fault Fault content .
Handling method

display and description

1: Inspect whether the motor is in
short circuit/ partial short circuit
and the insulation of output line is
in good condition

Overcurrent 2: Inspect whether the motor is

/\"‘
m ./
o [
o o
<N

during running | locked and mechanical load
changes abruptly

3: Extend acceleration time or
deceleration time

4: Reducing torque boost value
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5: Whether network voltage
changes abruptly

6: DC braking amount is too large,
so reduce it

7: Unreasonable inverter
configuration, increase the
capacity of inverter

Overvoltage
during running

1: Extend deceleration time or
install brake resistor

2: Whether network voltage
changes abruptly

Variable
frequency low
voltage

1: Inspect network voltage 2:
Send for repair

_
-
A

L
o I
I

N—

Inverter
overheating

1: Inspect whether the fan is locked
and radiating fin is free of foreign
matter

2: Whether ambient temperature is
normal

3: Whether there is air space
enough for air convection

4: Inspect whether the thermistor
and connecting line are in open
circuit

)
-
0

T

(E.FoP

Inverter power
tube protection

1: Inspect whether the motor is in
short circuit/ partial short circuit
2: Inspect whether insulation of
output line is in good condition
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3: Send for repair

]
T
]

—~ n~l

m
®
£l

Short circuit to
ground

1: Inspect whether the motor is in
short circuit

2: Inspect whether insulation of
output line is in good condition

3: Send for repair

Inverter
overloading
150%
For 1min

1: Inspect whether the capacity of
inverter is too small; if yes,
increase the capacity

2: Inspect whether mechanical load
is locked

3: Poor V/F curve setting, so reset

Motor
overloading
150%
For 1min

1:  Whether mechanical load
changes abruptly

2: Too small motor adapted

3: Heating insulation of the motor
becomes poor

4: Whether the voltage fluctuates
greatly

5: Whether open-phase exists

6: Mechanical load increases

Output phase
lost

1: whether the three-phase stator
windings of the motor phase lost
2: Inspect output cable

Input phase lost

1: whether power supply input
phase lost

Abnormal

Send for repair
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(E.HH internal
C) communication
of inverter
Wrong
Er parameter Correct parameter setting
setting
Code table:
Alb|Cc |[d|E|F|G|H|Oo [S|n|L|T|P|r|ul|?2

o
M
-
0
C
-

X

| r_

l'-l U

L
L

_
-
-
n
==
-
———
0
A

M
X

7.4 Fault and analysis

1. Motor fails to run after operating key is pressed

(1) Operating mode is set in error, that is, the operating mode is
enabled together with external control terminal on the condition
external control terminal.

(2) Frequency instruction is low level or not given.

(3) Peripheral wiring is in error, such as wrong two-wire system
and three-wire system wiring and relevant parameters setting.
(4) Setting of multi-function input terminal is in error (on the
condition of external control).

(5) The inverter is in fault protection condition.

(6) Fault of motor or inverter.

2. Parameter setting failure

(1) Password is locked; conduct setting after decoding.

(2) The inverter is operating.

(3) Abnormal connection of connector assemblies and abnormal
communication of digital actuator; remove the actuator and
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reinstall after cutting off power supply.

3. Motor fails to reversely rotate

Reverse is prohibited.

4. Motor rotates in opposite direction

Motor output connecting line is wrong, it is only necessary to
exchange any two connecting lines among U, V and W.

5. Motor decelerates too slowly

(1) Too long deceleration time set, reduce deceleration time.

(2) Install brake resistor.

(3) Install DC brake.

6. Motor overheating

(1) The load is too large and actual torque has exceeds rated
torque of the motor, so it is proposed to increase the capacity of
motor.

(2) Ambient temperature is overhigh; the motor may be burn out in
the environment with high temperature, so it is necessary to
reduce ambient temperature of the motor.

(3) Interphase withstand voltage of the motor is insufficient, on/off
action of the inverter shall produce impulse wave among winding
coils of the motor; generally the maximum impulse voltage shall be
3 times input power of the inverter, and the motor with interphase
impulse withstand voltage higher than the maximum impulse
voltage shall be used.

7. Starting of inverter interferes in other control devices

(1) Reduce carrier frequency and the times of internal on/off
action.

(2) Set up noise filter respectively on power input side and output
side of the inverter.

(3) Please properly earth the inverter and motor.
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(4) Encase the cable with metal tube for shielding.
(5) Separately route main circuit wiring and control line.
8. Overcurrent stall of inverter is detected during starting of
fan
(1) When the start is performed, the fan is in idling condition, so
DC braking during starting is required to be set.
(2) DC braking during starting has been set, and it is required to
increase DC braking value.
9. Vibration or roaring of the machine
(1) For resonance of vibration frequency of mechanical system
and carrier wave, adjust carrier wave to avoid resonance point.
(2) Resonance of vibration frequency of mechanical system and
inverter output frequency.
a. Set skipping function to b. Set rubber vibration insulator
avoid the resonance point; on bottom board of the motor.

7.5 Common anomalies and countermeasures
Analysis, judgment and countermeasures of common anomalies
are shown in the table below:

Anomaly Possible causes and countermeasures

Inspect whether power failure occurs, input
No keyboard o ) )
. power is in open-phase and input power is
Mot display )
connected in error.

or
¢ail No keyboard |Test the connecting wire and socket
ails
o display while |relating to keyboard are in good condition.
un charging Measure the voltage of each control power
u

indicator supply inside to confirm whether switching
inside is on |power supply is in normal operation.
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In case of abnormal operation of switching
power supply, inspect the socket of
switching power incoming line (DC+, DC-)
is well connected, start-oscillation resistor
is damaged or voltage regulator tube is
normal.

No voltage or

low voltage of

DC+ and DC-
terminals

Inspect charging circuit.

Buzzing of
motor

Too big load of motor, try to reduce it.

Anomaly not
found

Confirm whether it is in tripping state or
reset is not performed after tripping,
whether it is in restarting state after power
failure, whether the keyboard is reset,
whether program operating state, operating
state of multi-segment speed, set operating
state or non-operating state is accessed;
try restoring ex-factory value to confirm
whether operating instruction is provided
and inspect whether running frequency is
set to 0.

Unfavorable
acceleration/deceler
ation of motor

Improper setting of acceleration
/deceleration time.

Too low current limit is set.

Overvoltage protection during deceleration.
Improper setting of carrier frequency,
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overloading or oscillation.

Improper selection of V/F characteristic.
Improper selection of reference for V/F
characteristic and resetting shall be
, performed.

Overhigh or overlow
Substandard or non-standard rated voltage
motor speed
of the motor.

Low voltage of power supply.

Wrong setting of frequency signal gain.

Wrong setting of output frequency.

No.8 Selection and Configuration of Peripheral Facilities
8.1 Options
Protect the connection of inverter, be
Breaker and leakage | sure to set breaker on power side, and
switch for connection | please use the leakage switch with
higher harmonic prevention

, Set electromagnetic contactor to
Electromagnetic ) )
prevent burning out brake resistor and

contactor ) )
connect surge absorber while applying.
Absorb switching surge current of
Surge absorber electromagnetic contactor and relay for

controlling

Isolate input and output effects of the
Isolation transformer | inverter and produce effect on reducing
the interference

DC reactor Improve input power factor of the
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inverter

Improve input power factor of the
AC reactor inverter and prevent surge voltage
impact

Brake resistor and Consume recovered energy of the
brake unit motor and shorten deceleration time

1. Leakage switch

The inside of inverter, inside of motor and input and output leads
have earth electrostatic capacitance and the inverter has relatively
high carrier frequency, so large earth leakage current is induced to
the inverter, which is more obvious for high-capacity machines;
the application of leakage switch may cause misoperation of
protection circuit, so the attention should be paid to the selection
of leakage switch during the application, simultaneously carrier
frequency shall be reduced and the lead shortened appropriately.
2. AC reactor

AC reactor can be used for suppressing higher harmonic of
inverter input current, improving input power factor of the inverter
and preventing leakage-induced impact. It is suggested to use
input AC reactor under following circumstances:

1) Unbalanced three-phase power;

2) The same power supply is connected with thyristor or
switch-controlled power factor compensating device;

8.2 Configuration

1. AC reactor configuration
Matched Rated Inductance
power (W) current (A) (mH)

Model
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0.75 7 0.8
110V 1.5 12.5 0.44
2.2 17.5 0.32
0.4 2.4 4.2
0.75 5 21
1.5 7 1.1
290V 2.2 11 0.71
3.0 14 0.65
4.0 18 0.6
5.5 22 0.5
7.5 30 0.4
0.4 1.3 18
0.75 2.5 8.4
1.5 5 4.2
380V 2.2 7.5 3.6
3.0 10 3.0
4.0 12 2.2
5.5 15 1.4
7.5 20 1.0

Line reactor, through which alternating current flows, is also called
commutation reactor and applied to network incoming line and it is
used for suppressing inverter harmonic and feedbacking to the
network.
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2. Brake resistor configuration

Model of

inverter

Figure 8-1 AC Reactor

Specification of
brake resistor

W

Q

Brake torque
10%ED

Dedicate
d motor
KW

100-0.75C2-A0 150 47 125 0.75
100-1.5C2-A0 300 27 125 1.5
100-2.2C2-A0 400 18 125 2.2
100-0.4S2-A0 80 200 125 0.4
100-0.75S2-A0 100 200 125 0.75
100-1.5S2-A0 300 100 125 1.5
100-2.2S2-A0 300 70 125 2.2
100-3.0S2-A0 350 56 125 3.0
100-4.0S2-A0 390 40 125 4.0
100-5.5S82-C0 520 33 125 5.5
100-7.582-C0 750 22 125 7.5
100-0.4T4-A0 80 750 125 0.4
100-0.75T4-A0 80 750 125 0.75
100-1.5T4-A0 300 400 125 1.5
100-2.2T4-A0 300 250 125 2.2
100-3.0T4-A0 350 180 125 3.0
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100-4.0T4-A0 400 150 125 4.0

100-5.5T4-A0 500 100 125 5.5
100-7.5T4-A0 1000 75 125 7.5
[Note]

1) Please select resistance value and service power set by our
company;

2) Our company shall assume no responsibility for the damage of
inverter or other devices induced by the application of brake
resistor and brake unit which are not provided by our company;

3) Be sure to take the safety and inflammability of the environment
for installation of brake resistor and make the distance between it
and inverter up to 100mm at least;

4) For changing resistance and power number, please contact
local dealer;

5) In need of brake resistor, separately order brake resistor, and
contact local dealer for details;

6) It is necessary to install brake unit if quick braking is required of
the inverter over 11KW.

Annex
Annex | Examples of Simple Application
1. Multi-speed control operation
Example 1. K1 is closed, the inverter is running, and the frequency
is adjusted by the potentiometer. At this time, K2, K3, and K4 are
closed respectively, which can realize 25Hz, 40Hz, 50Hz
operation. K1 is disconnected and the inverter stops running. As
shown in Figure F-1
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The parameters are set as follows:

FO01=1 F002=1 F045=19 F046=20 FO047=21 F080=3
F086=25 F087=40 F089=50

Example 2. K1 is closed, the inverter is running, and the frequency
is adjusted by the potentiometer. K1 is disconnected, K2, K3, and
K4 are respectively closed, which can realize 25Hz, 40Hz, 50Hz
operation. K1-K4 are all disconnected, and the inverter stops
running. As shown in Figure F-1

The parameters are set as follows:

FO01=1 F002=1 F045=19 F046=20 F047=21
F080=5

F086=25 F087=40 F089=50

T

o

s

o

=

©

c
” S
Run 3
Speed1 5
Speed2 K3 g
Speed3 K4 %

Figure F-1 Multi-speed operation wiring diagram

2. Simple constant-pressure water supply

(1) Use pressure transmitter with the range of 0-10kg and
feedback of 4-20mA; pressure water supply of 5kg as required,
alarm while above upper limit of 6kg and below lower limit of 4kg,
and stop starting external terminal. As shown in Figure F-5.
Parameter setting FO01=1 F002=0 F046 ( X3 terminal
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function ) =25 F052=28

F053=29F070=10 F156=* F157=* F158=*

F159=50F160=0 F161=60F162=40

[Note] F156, F157 and F158 shall be set based on actual
situations, and in general, constant-pressure water supply
F156=80-100, F157=2.5-~3 and F158=0.

*‘ ,7VCC

Pressure transmitter

Water pipe

Figure F-5 Constant-Pressure Water Supply — Pressure

Transmitter
(2) Use remote pressure gauge of 0-10kg; as required, use

external terminal to control the operation and stop and set target
value via potentiometer. As shown in Figure F-6.
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— ]

7 ouT Remote pressure gague
Dedicated
A
control ¥
———
Water pipe

Figure F-6 Constant-pressure Water Supply — Remote Pressure

Gauge
Parameter FO01=1 F002=0 F046=25 F070=3
setting
F156=* F157=* F158="* F160=1
[Note]

1) Target value of D100 series inverter can be selected through
two methods, one referring setting via panel and the other one
referring to 0-10V analog ;

2) Feedback signal is 4-20mA and the others are invalid;

3) Target value in the case is set via potentiometer (0-10V);

4) F156, F157 and F158 shall be set based on concrete conditions
(refer to parameter description for details);

5) PID special control board is designed as common remote
pressure gauge and input internal resistance is converted into
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standard signal as per 0-400Q; in case that the resistance of
remote pressure gauge used by the user exceeds prescribed limit,
remote pressure gauge shall be replaced or the previous resistor
shall be connected in parallel for calibration;

6) When target value is set via potentiometer, FO02 still must be
set to 0; otherwise, PID shall be ineffective.

Annex Il External and Installation Dimensions

1. External dimension of FO shell

100-0.75C2-A0 100-1.5C2-A0 100-2.2C2-A0
100-0.4S2-A0 100-0.75S2-A0 100-1.5S2-A0

100-2.2S2-A0
100-0.75T4-A0 100-1.5T4-A0 100-2.2T4-A0
118mm
< 90mm b o5 e 111mm '
_ | 2X

External &
installation

150mm
137mm

dimensions

77mm
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2. External dimension of F1 shell

External

&
installati

on

220mm

205.5mm

dimensio
ns

100-3.0S2-A0 100-4.0S2-A0 100-5.5S2-BO
100-7.5S52-B0
100-3.0T4-A0  100-4.0T4-A0  100-5.5T4-A0
100-7.5T4-A0
< 118mm » « 148mm n
103mm 141mm 7
< M axes
1 g

3. Installation dimension of keyboard
The keyboard can be removed from the inverter and installed on

the cabinet connect by extension cable.

L g Direct Installation Method

@ Open holes on the cabinet as shown below;
@ Remove the keyboard from the inverter to cabinet
® one end of the extension cable into the keyboard , and the

other end into the socket of the inverter keyboard.
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53 mm

67 mm

FCC Information

CAUTION: Changes or modifications not expressly approved by
the party responsible for compliance could void the user's
authority to operate the equipment!

This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is
subject to the following two conditions:

1) This product may cause harmful interference.

2) This product must accept any interference received, including
interference that may cause undesired operation.

WARNING: Changes or modifications to this product not expressly
approved by the party.responsible for compliance could void the
user's authority to operate the product.

Note: This product has been tested and found to comply with the
limits for a Class B digital device pursuant to Part 15 of the FCC
Rules, These limits are designed to provide reasonable protection
against harmful interference in a residential installation.

This product generates, uses and can radiate radio frequency
energy, and if not installed and used in accordance with the
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instructions, may cause harmful interference to radio
communications. However, there is no guarantee that interference
will not occur in a particular installation. If this product does cause
harmful interference to radio or television reception,which can be
determined by turning the product off and on, the user is
encouraged to try to correct the interference by one or more of the
following measures.

e Reorient or relocate the receiving antenna.

e Increase the distance between the product and receiver.

e Connect the product to an outlet on a circuit different from that
to which the receiver is connected.

e Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for
assistance.

Correct Disposal

This product is subject to the provision of European
Directive 2012/19/EC. The symbol showing a wheelie
bin crossed through indicates that the product requires

separate refuse collection in the European Union. This
applies to the product and all accessories marked with this symbol.
Products marked as such may not be discarded with normal
domestic waste, but must be taken to a collection point for
recycling electrical and electronic devices.
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Manufacturer: Shanghaimuxinmuyeyouxiangongsi

Address: Shuangchenglu 803nong11hao1602A-1609shi,
baoshanqu, shanghai 200000 CN.

Imported to AUS: SIHAO PTY LTD. 1 ROKEVA
STREETEASTWOOD NSW 2122 Australia

Imported to USA: Sanven Technology Ltd. Suite 250, 9166
Anaheim Place, Rancho Cucamonga, CA 91730

YH CONSULTING LIMITED. C/O YH
UK REP Consulting Limited Office 147, Centurion
House, London Road,
Staines-upon-Thames, Surrey, TW18 4AX

E-CrossStu GmbH
EC | REP | Mainzer Landstr.69,

60329 Frankfurt am Main.
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VEVOR

TOUGH TOOLS, HALF PRICE
Technical Support and E-Warranty Certificate

www.vevor.com/support


https://www.vevor.com/support

Machine Translated by Google

VEVOR

TOUGH TOOLS, HALF PRICE

Assistance technique et certificat de garantie électronique

www.vevor.com/support

Variateur de fréquence

MODELE : D0836001

Nous continuons a nous engager a vous fournir des outils a des prix compétitifs.
« Economisez la moitié », « Moitié prix » ou toute autre expression similaire utilisée par nous uniquement
représente une estimation des économies que vous pourriez réaliser en achetant certains outils chez nous par
rapport aux grandes marques et ne couvre pas nécessairement toutes les catégories d'outils que nous proposons.
Nous vous rappelons de bien vouloir vérifier soigneusement lorsque vous passez une commande chez nous si
vous économisez réellement
La moitié par rapport aux plus grandes marques.


https://www.vevor.com/support

Machine Translated by Google

®
v E VOR Variateur de fréquence

TOUGH TOOLS, HALF PRICE

MODELE : D0836001

BESOIN D'AIDE? CONTACTEZ-NOUS!

Vous avez des questions sur les produits ? Vous avez besoin d'une assistance technique ?

N'hésitez pas a nous contacter :
Assistance technique et certificat de garantie électronique
www.vevor.com/support
Il s'agit de la notice d'utilisation d'origine. Veuillez lire attentivement toutes les instructions

du manuel avant de I'utiliser. VEVOR se réserve le droit d'interpréter clairement notre
manuel d'utilisation. L'apparence du produit dépend du produit que vous avez
recgu. Veuillez nous excuser, nous ne vous informerons plus en cas de mise a jour

technologique ou logicielle de notre produit.
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Merci d'avoir choisi un variateur de fréquence.

Fonctionnement défectueux de I'onduleur lors de l'installation, du cablage et

I'opération peut provoquer un accident, veuillez lire les instructions

Lisez attentivement le manuel avant utilisation afin de maitriser I'utilisation correcte
méthode, évitant ainsi les blessures corporelles et les pertes matérielles dues a
fonctionnement incorrect. Aprés avoir lu, veuillez conserver les instructions

Puits manuel pour I'entretien, la protection et I'application futurs dans

d'autres situations.

Pour votre sécurité, veuillez faire appel a un électricien professionnel

personnel pour installer et déboguer I'onduleur et régler le

parametres.

Des panneaux tels que DANGER et AVERTISSEMENT dans le manuel vous rappellent
précautions a prendre lors du transport, de l'installation, de I'utilisation et de la vérification du
onduleur, veuillez suivre strictement les avertissements indiqués sur I'étiquette pour réaliser les

sécurité d'utilisation.

Le niveau de sécurité dans le manuel fait référence a « danger » et « avertissement » avec

les signes respectivement comme ci-dessous :

& DANGER : Des pertes peuvent étre causées si I'on n'utilise pas les

requis.

& WARNING : Blessures corporelles ou dommages a I'onduleur ou

un dysfonctionnement du systéme mécanique peut survenir en cas de non-utilisation conforme aux exigences.
Assurez-vous que le contenu avec les panneaux de sécurité est respecté.
Dans des situations différentes, « Avertissement » peut également entrainer des conséquences

graves, il est donc nécessaire de respecter les précautions décrites dans les instructions.

Manuel.
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A DANGER

Coupez I'alimentation avant de procéder au
cablage.  Apres avoir coupé |'alimentation secteur, une haute tension existe toujours dans le
onduleur avant que le voyant de charge ne s'éteigne, il est donc
Il est dangereux de toucher le circuit interne et les composants.  Ne
vérifiez pas les composants et le signal sur le circuit imprimé
pendant le
fonctionnement.  Ne démontez pas et ne modifiez pas la connexion interne, le cablage ou
composants de l'onduleur a volonté.

Ne contrblez pas les boutons avec les mains mouillées pour éviter tout choc électrique.

La borne de mise a la terre de I'onduleur doit étre correctement mise a la terre. Il est
interdit de changer et de remplacer le panneau de commande et
composants a volonté afin d'éviter les chocs électriques, les explosions

et d'autres dangers.

&WARNING

Etant donné que les piéces semi-conductrices a l'intérieur de I'onduleur sont facilement
endommageé par une haute tension, il est interdit d'effectuer une tension
résister a I'épreuve.

Il est interdit de connecter la borne de sortie UVW de
onduleur a l'alimentation CA.

Ne touchez pas I'onduleur et la résistance de freinage lorsque I'alimentation est coupée.
allumé ou déconnecté avant longtemps a haute température, donc
afin d'éviter les bralures.
La tension appliquée a chaque borne ne peut étre que celle requise

le manuel d'instructions pour éviter les éclatements, les dommages, etc.
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Ne touchez pas les circuits imprimés principaux CMOS et IC de I'appareil.
onduleur car ils sont facilement influencés et endommagés par I'électricité statique
électricité.

Seuls des professionnels qualifiés peuvent installer, déboguer et entretenir
I'onduleur.

Les onduleurs mis au rebut doivent étre éliminés comme des déchets industriels, et
Il est interdit de braler
'onduleur.  Apres un stockage de longue durée, I'onduleur doit étre soumis a un contrp
et la mise en service avant d'étre utilisé.

L'onduleur peut étre facilement réglé pour un fonctionnement a grande
vitesse, avant le réglage, veuillez vérifier si les caractéristiques de

le moteur et la machine sont adaptés a un tel fonctionnement a grande vitesse.

N°1 Précautions de sécurité

1.1 Inspection au déballage

L'onduleur multifonction et hautes performances de la série D100 a
a passe le test et I'inspection de qualité avant la livraison. Aprés
lors de I'achat et avant de le déballer, veuillez vérifier si le

le colis est endommagé en raison d'un transport inapproprié, et si
les spécifications et le modeéle sont conformes a la commande

machine, en cas de probléme, veuillez contacter le fournisseur.

1. Inspection aprés déballage

(1) 'y a un onduleur, un manuel d'instructions, une carte de garantie et

un certificat d'approbation a l'intérieur.

(2) Vérifiez la plaque signalétique sur le c6té de I'onduleur pour vous assurer que

le produit en main est le bon.
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1.2 Installation
Plage de température ambiante de -5 440 , haute
la température et I'numidité doivent étre évitées avec une humidité moindre
de plus de 90 % (sans condensation).
Les interférences électromagnétiques doivent étre évitées et
Les sources d'interférence doivent étre tenues a I'écart.

Gouttes d'eau, vapeur, poussiere, poussiére de coton et poudre métallique, ainsi
car I'huile, le sel et les gaz corrosifs doivent étre empéchés de pénétrer. |l est
interdit d'installer I'onduleur dans un environnement avec
gaz inflammable et explosif, ainsi que liquide et solide. Il est interdit d'installer un
interrupteur d'air, un contacteur, un condensateur ou
résistance dépendante de la tension concernée et autres dispositifs en sortie
coté, afin d'éviter les pannes de I'onduleur et les dommages causés par le déclenchement
protection ou composants.

L'onduleur doit adopter une alimentation électrique indépendante plutét que
partage de I'alimentation électrique avec le soudeur électrique, afin d'éviter que
dommages a la protection de 'onduleur.
« Pour faciliter le refroidissement et la maintenance, I'onduleur doit étre
installé verticalement avec suffisamment d'espace autour pour assurer la ventilation.

Le mur d'installation doit étre constitué de matériaux incombustibles
comme une plaque de fer qui doit étre protégée des vibrations pouvant provoquer

Si plusieurs onduleurs sont
installés de haut en bas dans une armoire, un certain espacement doit étre respecté et le

déflecteur de dérivation doit étre

ajouté entre deux onduleurs.

1.3 UTILISATION
1. Avant de mettre sous tension

La tension de I'alimentation électrique sélectionnée doit étre la méme
-5-
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spécification avec la tension d'entrée de l'onduleur.  PE fait

référence a la borne de mise a la terre, veuillez vous assurer que le moteur et
I'onduleur sont correctement mis a la terre pour assurer la sécurité.

Ne placez pas le contacteur entre I'alimentation et I'onduleur pour

contréler le démarrage ou l'arrét de I'onduleur, sinon la durée de vie de I'onduleur
inversé sera impacté.  Le cablage

du terminal du circuit principal doit étre correct, L1.L2.L3.LN

se référe aux bornes d'entrée d'alimentation dont le mélange est interdit

avec UVW, sinon, des dommages a l'onduleur peuvent étre causés

pendant la mise sous tension.

2. Energisant

Il est interdit de brancher et de débrancher le connecteur de I'onduleur pour
empécher les surtensions de pénétrer dans le panneau de commande et de causer des dommages
I'onduleur.

Il est nécessaire de mettre le couvercle en place pour éviter les décharges électriques

choc électrique provoquant des blessures corporelles.

3. Courir
Il est interdit d'activer ou de désactiver le groupe moteur pendant la
fonctionnement de I'onduleur, afin d'éviter tout déclenchement en cas de surintensité méme
brdler le circuit principal. Il est
interdit de retirer le capot avant de I'onduleur pendant
mise sous tension pour éviter tout choc électrique provoquant des blessures corporelles.
Lorsque la fonction de redémarrage en cas de panne est démarrée, le moteur
redémarre automatiquement apres l'arrét de la course ; veuillez vous tenir a I'écart
de la machine a ce moment pour éviter un accident.
L'interrupteur d'arrét ne sera pas activé tant qu'il n'aura pas été réglé, ce qui est différent

a partir de l'interrupteur d'urgence en cours d'utilisation, veuillez y préter attention.
-6-
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1.4 Stockage

La température de I'environnement de stockage doit étre comprise entre -20
jusqu'a +65 ;

L'humidité relative de I'environnement de stockage doit étre comprise entre 0 %
et 95 % dans un endroit sec sans condensation ni poussiére ; |l
ne doit pas y avoir de gaz ni de liquide corrosifs dans I'environnement de
stockage, il doit étre mis a I'abri de préférence avec un emballage approprié ;

Le
stockage a long terme de I'onduleur peut entrainer la détérioration du
condensateur électrolytique, il est donc nécessaire de I'allumer pendant plus de
5 heures une fois par an au moins, et la tension d'entrée doit augmenter lentement

jusqu'a la valeur de tension nominale avec un régulateur de tension.

N°2 Présentation du produit

2.1 Spécifications de la série D100

Courant Moteur

Pouvoir  de sortie (A) applicable (kW)
Tension d'entrée

(kW) (Charge lourde / (Charge lourde /

charge légere) charge légere)
D100-2.2T4 i 4
Triphase 2.2 5.0/8.0 2.213.0
BS 380 V 50 Hz/60 Hz
D100-3.0S2 Monophasé ou
BS Triphasé 3.0 15/17 3.0/4.0
220V 50 Hz/60 Hz
D100-4.0S2 Monophasé ou
58S Triphasé 4.0 17/25 4.0/5.5

220V 50 Hz/60 Hz
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D100-4.0T4 Triphasé
4.0 10,5/12,5 4.0/5.5
BS 380 V 50 Hz/60 Hz
D100-5.552 Monophasé ou
s Triphasé 5.5 25/33 5,5/7,5
B
220V 50 Hz/60 Hz

2.2 Spécifications générales du produit

Nom

Série D100

Mode de contréle

Puissance d'entrée

V/F, contrble vectoriel

Puissance 380V : 380+15% 220V
Puissance : 220+15%

Alimentation 110V : 110 £ 15 %

Quatre affichages numériques

& indicateur d'état

Affichage de la fréquence, du courant, de la rotation
vitesse, tension, compteur, température,

état avant/arriére, défaut, etc.

Contréle des communications

RS-485

Température de fonctionnement

Humidité

Vibration

Fréquence

controle

-10~40

Humidité relative comprise entre 0 et

95% (sans condensation)

En dessous de 0,5 G

Gamme

0,141 000 Hz

Précision

Type numérique : 0,1 % (-10-40 ) ; analogique
type : 0,1% (2510 )

Paramétre

résolution

Type numérique : 0,1 Hz ; type analogique : 1 %

de la fréquence maximale de fonctionnement

Sortir

résolution

0,1 Hz

Clavier

Définir comme ‘ZI E directement
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Général

contrble

mode de réglage

Mode de

réglage analogique

Autre

fonctions

Accélération/
ralentissement
contréle
Contréle moteur

mode

Controle

du couple

Multifonction

n entrée

Terminal

Multifonction

n sortie

Terminal

Autre

fonctions

Tension externe 0-5V, 0-10V,
4-20 mA, 0-20 mA.

Trois fréquences de saut (limite de
fréquence inférieure, fréquence de
démarrage et fréquence d'arrét) peuvent étre

définies respectivement

4 temps d'accélération/décélération optionnels

(0,1 a 6 500 secondes)

V/F, contréle vectoriel

Le couple peut étre réglé en augmentant
avec un maximum de 10,0 %, et il peut atteindre

150 % au démarrage a 1,0 Hz. Entrée

programmable a 6 voies ; réalise des fonctions
telles que le contréle de vitesse a 8 segments,
I'exécution du programme, la commutation
d'accélération/décélération a 4 segments, la
fonction HAUT, BAS, le compteur,

I'arrét d'urgence externe, etc. Sortie

programmable a 1 voie ; réalise I'exécution, la
vitesse nulle, le compteur, I'exception

externe, I'exécution du programme

et d'autres indications ainsi que

alarme.

Régulation automatique de tension (AVR), arrét

par décélération ou arrét libre, DC

-9-




Machine Translated by Google

Protection

Fonction

Surcharge

protection

FUSIBLE

protection

Surtension

Basse tension

Redémarrer aprés

transitoire

arrét

Décrochage

prévention

Court-circuit

de sortie

Terminal

Autre

fonctions

frein, réinitialisation et redémarrage
automatiques, suivi de fréquence, contrdle
du programme PLC, contréle transversal,
contréle du tirage, fonctionnement
automatique a économie d'énergie,

régulation du porteur (jusqu'a 20 kHz), etc.

Pilote de moteur de protection de relais électrique
(couple constant : 150 % par minute,

ventilateurs : 120 % par minute).

En cas de fusible, le moteur s'arréte de

fonctionner

220V : Tension continue > 390V 380V :

Tension continue >

800V 220V : Tension continue < 200V 380V :

Tension continue < 400V

Redémarrage aprés un arrét transitoire grace

au mode de suivi de fréquence

Prévention du décrochage pendant

accélération/décélération

Protection des circuits électroniques

Protection contre la surchauffe des ailettes
rayonnantes, limite d'inversion, démarrage direct aprés
fonctionnement, réinitialisation des défauts,

verrouillage des paramétres, etc.

-10-
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N°3 Cablage

3.1 Disposition des bornes du circuit principal

1) Disposition des bornes du circuit principal triphasé pour la norme

modeéles d'onduleurs

| 11 | 2 | 13pg+DB | - [ ww | |

[Avertissement] Les modeéles d'onduleurs standard ne peuvent étre connectés qu'a
Alimentation 380V.

2) Disposition des bornes du circuit principal triphasé pour des applications spéciales

modeéles d'onduleurs

| 11 | 2 | 1spg+DB | o ww ] |

[Attention] Modéles spéciaux d'onduleurs pouvant fonctionner en monophasé
ou le mode triphasé ne peut étre connecté qu'a une alimentation 220 V.
L'entrée triphasée est connectée a L1 L2, L3 et monophasée

I'entrée est connectée a L1 L2 . )

3) Disposition des bornes du circuit principal monophasé
I O 7 M A 7

[Remarque] Les vis sur la carte de commande principale servent de bornes PE pour cela
de 0,4 21,5 kW.

3.2 Disposition des bornes de commande

485 | 485 X6/
8| 485 [ AO |GND| X4 | X5 [\1%,
P12 | Al1 | AlI2 |GND| X1 | X2 | X3

FC|FB | FA

3.3 Description des bornes du circuit principal

Symbole de | Nomde

. . Description
Terminal Terminal P

111213 Puissance d'entrée Connecté aux triphasés

Terminal Alimentation 380V
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Connecté aux triphasés
Puissance d'entrée
L1.L2.L3 . Alimentation 220V ou monophasé
Terminal
Alimentation 220 V
LN Puissance d'entrée Connecté a une alimentation monophasée
Terminal Alimentation 110V/220V
Sortie onduleur Connecté au triphasé
uvw
Terminal moteur.
Do+ Sortie CC + La borne de sortie du bus CC est utilisée
borne pour connecter une unité de freinage
externe ou un systeme de bus CC commun.
Sortie CC -
DC- ] (DC- n'est pas fourni pour les modéles
Terminal
partiels)
DB Sortie de freinage Connexion de la résistance de freinage
Terminal entre DB et DC+.
s Mise a la terre Mise a la terre du boitier de I'onduleur
UR
Terminal le terminal doit étre mis a la terre.

3.4 Description des terminaux de contrble

Description Description Description

X1
X2
X3
Multifonction
X4
entrée numérique
terminaux 1-6
X5
X6/Y1_FO

Définir comme avant pendant la livraison

Régler en marche arriére pendant la livraison

Définir comme réinitialisé lors de la livraison

Régler a grande vitesse pendant

la livraison

Régler sur vitesse moyenne pendant la

livraison

Régler a basse vitesse pendant

la livraison

-12-
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Numérique/analogique/com

communication et
Terre Isolation de GND a l'intérieur de PE

mise a la terre électrique

terminaux
Courant de sortie maximal :
P12 Alimentation +12V
150 mA
Entrée de tension
Al1 Plage de tension d'entrée : 0-+10V
analogique
Entrée

analogique courant/
Plage de courant d'entrée : 0-+20 mA
Al2 tension, sélection via le
Plage de tension d'entrée : 0-+10V
cavalier J3, par défaut

sur I'entrée courant

Sortie de tension Plage de tension de sortie : 0-+10V
AU analogique, possibilité de | Plage de courant d'entrée : 0/4

choisir la tension ou le courgrnit20 MA

FA-FC : normalement ouvert,

Sortie relais multifonction | FB-FC : normalement fermé

FA, FB, FC
Spécifications des contacts :
250 VCAJ/3A, 30 VCC/3A
RS485
485+ Connexion disponible de 1 a 32
communication
485- Sites RS485
interface

3.5 Description de la fonction du cavalier

Fonction Réglage d'usine

Slecti abl X1-X6 :
1 Sélection du mode de cablage 6 NPN

NPN-PNP
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Sélection de la sortie AO : VO, tension
J2 VO

AO, actuel

Sélection de I'entrée Al2 : V, tension A,
J3 UN

actuel

Interface de communication RS485
J4 DESACTIVE
terminateur activé : ON OFF

Sélection de la fonction du terminal X6
J5 X6

réutilisation : X6 Y1_PFO

Mode de cablage des bornes d'entrée numériques multifonctions X1-X6 : (1)
Lorsque le mode de cablage de type NPN est adopté pour I'équipement externe, la logique
de type fuite est induite et le courant sort de la borne d'entrée (courant source) comme

indiqué dans la Figure 3-1, en méme temps le paramétre P067=0 est requis.

External equipment Inverter

u
_<_.‘

(2) Lorsque le mode de céablage de type PNP

est adopté pour I'équipement externe, la logique de type source est induite et le courant
circule depuis la borne d'entrée (courant de descente) comme indiqué dans la Figure 3-2,

en méme temps le paramétre P067=1 est requis.

14 -
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External equipment Inverter
3 |1
< 2
N 1
+ —
]
4 4
N —-——
+ _l( i
—

Figure 3-2 Mode de cablage de type PNP

3.6 Schéma de cablage de base
Le cablage de I'onduleur comprend le circuit principal et le circuit de commande.

L'utilisateur peut soulever le couvercle du boitier, a ce moment-la, la borne du circuit principal

et le terminal du circuit de commande doivent étre visualisés et |'utilisateur doit
effectuer une connexion correcte conformément au circuit de cablage ci-dessous.

La figure 3-3 ci-dessous fait référence au schéma de cablage standard d'usine
Série D100.
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Breaker

Three phase| —>

Power input {_"
AC380V

—_—

Single phase 220V modle

is connected L1 L2

Brake resister

input terminal

Multi-function digital

0~+10V

adjustable resister

0~+20mA8k0~+10V.

Potentionmeter

DC+ DB
A4 =

X2

X3

x4
X5

J1 J2
X6/Y1F
Shad NPN vo
_ “lene [F|A0

J3 Ja
B12 1V ON OFF
Al

J5

Al2 xa
GND <|Y1/PFO

485+

485-

)

Figure 3-3 Cablage standard de I'onduleur série D100

Cablage du circuit principal

Multi-function
relay output

0710V/0720mA

Multi-function
analog output

RS485
communication
interface

* Lors du cablage, veuillez sélectionner la spécification du diameétre du fil et

effectuer le cablage conformément a ceux spécifiés par l'ingénierie électrique

lois afin d'assurer la sécurité. « Pour le

cablage d'alimentation, privilégiez le fil blindé ou la bobine et la terre

couche isolante ou aux deux extrémités de la

bobine. « Assurez-vous d'installer un disjoncteur a air NFB entre I'alimentation et

borne d'entrée (L1.L2.L3.LN).

(En cas d'application d'un interrupteur de fuite, veuillez utiliser le disjoncteur avec

solution haute fréquence)
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+ Ne connectez pas I'alimentation secteur a la borne de sortie de I'onduleur (UVW). « Evitez
que le fil de sortie touche la partie métallique du boitier de I'onduleur ;

sinon, un court-circuit a la terre peut étre induit. « N'appliquez pas

de condensateur de déphasage, de filtre antiparasite LC, RC ou

autres éléments a I'extrémité de sortie de I'onduleur. ||

est indispensable d'éloigner le cablage du circuit principal de I'onduleur

autres équipements de contréle. ¢

Lorsque le cable entre I'onduleur et le moteur dépasse 15 m (220 V

(qualité 380 V) ou 30 m (qualité 380 V), des dV/dT extrémement élevés doivent émerger
a l'intérieur de la bobine du moteur et cela peut endommager l'isolation de la couche de
le moteur, il est donc nécessaire d'utiliser un moteur a courant alternatif dédié a I'onduleur
ou installer le réacteur cété onduleur.

« En cas de longue distance entre I'onduleur et le moteur, réduisez

fréquence porteuse, car plus la fréquence porteuse est grande, plus grande

le courant de fuite harmonique devient plus élevé, ce qui doit

produire des effets néfastes sur 'onduleur et d’autres équipements.

1. Cablage du circuit de commande

« |l n'est pas permis de placer le fil de signal et le fil du circuit principal a l'intérieur

le méme emplacement.

* Le cordon d'alimentation du fil de signal doit étre un fil blindé de taille

de 0,5a 2,0 mm.

* Le terminal de commande sur la carte de commande doit étre utilisé correctement comme

requis.

2. Fil de terre
« Veuillez relier correctement a la terre la borne PE du fil de terre.

Niveau 220 V : Le troisiéme type de mise a la terre (la résistance de mise a la terre est inférieure

100)
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Catégorie 380 V : en particulier la mise a la terre de troisieme type (mise a la terre)

la résistance est inférieure a

10) « Utilisez un fil de terre selon la longueur et la taille fondamentales spécifiées par
technologie des équipements électriques.

« Evitez absolument de partager I'électrode de terre avec une machine a souder,

une machine génératrice d'énergie et d'autres équipements électriques a grande échelle
et éloigner le fil de terre des lignes électriques a grande échelle

« Le fil de terre doit étre court au
maximum.

Description du clavier n°4

4.1 Description du clavier

(3} (4]
ESC B /\

(6] (7}
SET f \/

Figure 4-1 Clavier de la série D100
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Description de la fonction clé :

Clé

graphique

Nom de la clé Description de la fonction

ENSEMBLE

Entrer dans le menu, entrer dans le parameétre ou

confirmation de ['écriture des données de paramétres

(6}
SET
(3}
ESC ECHAP Retour au statut « ENTRER »
(4]
”\ ENHAUT parametres du code de fonction, données, etc.
o augmenter/diminuer, réviser et sélectionner tout
VERS LE BAS types de modes
C Commutateur de mode de surveillance d'état, paramétre de
(( CHANGEMENT
commutateur de menu de la troisiéme étape
2}
F/ R Tol Changer le sens de marche du moteur
COURIR Exécuter la commande

STOP Commande d'arrét/commande de réinitialisation anormale

4.2 Description des fonctions de l'indicateur

Indicateur Description de la fonction

AvanuAmiore désactivé : marche arriére surinverse

COURIR off : le moteur est arrété onle moteur tourne
UN Unité de courant : A

v Unité de tension : V

Hz Unité de fréquence : Hz
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A+Hz S, unité de temps : S
YomHinaison %%
combinaison

4.3 Description des éléments affichés La

sortie est de 50,0 Hz a ce moment La fréquence

[}
Ny
g’
2
gy’
C3

définie est de 50,0 Hz Le courant

_

|
Hnl
3
[
o5
3

I~

de sortie est de 3,0 A a ce moment La vitesse

-

\_
2
-
22
Ly

-
-2

-
~
-
~
-
-
o

de sortie est de 1440 tr/min et la vitesse de la lumiere

-
<~
P
=
-

=

tDuCrnvsooltnagaet tihsis51tiOmVeat ce

\\
==
-

=
|
L

A
)

moment La tension CA est de 380 V a ce

~
L
-
-

'
.

\
I
==

-
~
-
LJd

moment La température de I'onduleur est de 35,0 a ce moment

T

- K
L
-

‘
~J

-
_J
LN
N

La valeur du compteur est actuellement de 105

-

~

M
A
<
d

La valeur cible du PID est de 50,0 %

~
i
.
-3
-
-
1

-
-

La valeur de rétroaction PID est de 48,0 %

‘
=
-

~
<
P
A
-

Liste des fonctions n° 5

Description des symboles spéciaux :

’ indique que le contenu de ce paramétre a différentes valeurs définies ou qu'il doit étre
spécifiquement défini en fonction de la situation réelle.

La valeur ex-usine fait référence a la valeur du paramétre définie lors de la livraison de
I'onduleur ou a la valeur du parameétre actualisée lorsque I'utilisateur restaure le
fonctionnement ex-usine.

La modification fait référence a I'attribut alternatif du parametre. « indique que la
modification est disponible pendant I'arrét et le fonctionnement, x indique que la
modification n'est pas disponible pendant le fonctionnement et A fait référence au

parameétre en lecture seule qui ne peut pas étre modifié par I'utilisateur.
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5.1 Paramétres de base des fonctions

Plage de réglage

Fonction Nom de Sortie d'usine
et données Altération
code fonction valeur
contenu
Parametre 0 : Invalide 1:
FO00 ) 0
verrouillage Valide
0: clavier
1 : Externe
Terminal
Mode de [contréle FOO1 ) 0
Communication
port
0 : clavier
1AI1
2
Communication
Réglage de la port
F002 fréquence 3 : Actionner 3
sélection le potentiométre
4AI12
5: PFI
6:Al1+AI2
7:PID
Principal *
F003 0,0 a 1000,0 Hz .
fréquence
Référence
F004 0,1 a1 000,0 Hz 50,0
fréquence
F005 Maximum 10,0 & 1 000,0 50,0
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fréquence de Hz
fonctionnement
Intermédiaire
FO06 0,1a1000,0 Hz 5.0
fréquence
Minimum
FOO07 0,1a20,0 Hz 0,50
fréquence
FO08 Réserve
F01030,0%
Tension
Intermédiaire
F009 corre‘spondant 115
tension 1 a10%
fondamental
fréquence
0,029,0%
Tension
Tension d'amplification
correspondant
FO10 de couple . 3.0
a1%
b fré
asse frequence fondamental
fréquence
Inférieur
FO11 0,0 a1 000,0 Hz 0
limite de fréquence
O0:VF1:
Controle de conduite Contrdle vectoriel
F012 1
mode 2:En2F 3:
Séparation VF
08 restaurer
Parametre
FO13 départ usine 00
réinitialisation
valeur
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Accélération .
FO14 0,1a2650,00 s
Ralentissement *
FO015 0,1a650,00s
le temps que je
Accélération .
FO16 0,1a650,00 s
temps Il
Ralentissement *
FO17 0,1a2650,00 s
temps Il
Accélération *
F018 0,1a650,00s
temps I
Ralentissement *
FO19 0,1a650,00 s
temps Il
Accélération
heure IV
F020 (iogging 0,14650,00s )
acceélération
temps)
Ralentissement
heure IV
Fo21 (ioaging 0,12650,00 )
accélération
temps)
0,12 650,00 s
Arrét d'
rrét d'urgence 0,00
F022 ) urgence 0,0
ralentissement
arrétez-vous sur la cote
temps
mode
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5.2 Paramétres de la fonction d'application

el leiilely] plage de rgglage et Sortie d'usine
g'ag Altération
code fonction Contenu des données valeur
0 : Inverser
Inverse
F023 interdire 1
interdire o
1 : Autorisation inverse
chiffre de l'unité :
0: ARRET 1:
e cours ot ARRET
F024 direction Chiffre des dizaines : 1
La touche d'arrét est 0 : Par défaut
valide ou non direction

1 : Contrairement a
défaut

0 : Commencer a partir de

fréquence de démarrage

Mode de démarrage F025 0
1 : Début du
suivi de fréquence
0 : Rampe
F026 Mode d'arrét i 0
1:Lacote
Temps mort de
itif et négatif
Fo27 | POSTELNCIETL 50 0~50.0s 00,0
rotation
F028 0,1a30,0 Hz 0,5
Fréquence d'arét
F029 Démarrer le temps de 0,0 - 25,0 s 0,0

freinage
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F030

Arréte de freiner

temps

0,0~250s

0,0

F031

Freinage CC

niveau

0,04 100,0 %

2.0

F032

Fréquence

temps de suivi

0,1~200s

5.0

F033

Actuel
suivi
fréquence

niveau

04200 %

150

F034

Augmentation de la tension
temps
pendant

fréquence

Suivi

0,1~10,0s

0,5

F035

Pourcentage
de début
tension
pendant

fréquence

Suivi

1420 %

F036

Tension
incrément
pendant
fréquence

suivi

1420V

10

FO37-F038

Réserve

F039

Départ

0a15Hz

4.0
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fréquence de

DC
FREINAGE
0 : Avant/Ariére 1:
Canal de contrble
obligatoire pour
clavier
2 : Valeur de comptage
effacer 0 (Voir
F065)Lorsque F040
Touche F/IR estréglé sur1etle
F040 fonction Le voyant F/R est allume, 0
sélection le contrble
le canal est forcé
étre le
clavier et le
la fréquence est
forcé d'étre donné
par le clavier
potentiomeétre
Transporteur *
F041 0a15
fréquence
F042 Jogging 0,0 41 000,0 Hz 5.0
fréquence
F043 Dunlée de la courbe en S 0,0 a6 500,0 s 0,0
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5.3 Parameétres fonctionnels des bornes d'entrée/sortie

Fonction Fonction
code nom
POUR(X1)plaisir
F044 (X1
fonction
REV(X2)amusant
F045
fonction
Fonction RST(X3)
F046
SPH(X4)amusant
F047
fonction
SPM(X5)amusant
F048
fonction
Fonction SPL(X6)
F049
tion

de réglage et départ usine

Contenu des données
0: Invalid

1: Courir

valeur

02

Altération

2 : En avant

3 : Inverser

03

4 : Arrétez
5:

14

Avant/arriere

6 : Avancement par a-coups

22

7 : Avancer petit a petit

8 : Marche arriére progressive

23

9 : Contréle externe
heures je
10 : Externe

minuterie de contréle Il

11:La

fréquence de réglage €s

forcé a FO03

12 : Radiateur ou

surchauffe du moteur

13 : Arrét d'urgence

14 : Réinitialiser
15:L'ensemble
la fréquence est

forcée d'étre donnée

—~

24
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par Al2

16 : Course tactile /
arréter le controle
17:
Accélération/décélération
temps de réaction
sélection |
18:
Accélération/décélération
temps de réaction

sélection Il

19 : Vitesse multi-
segments |
20 : Vitesse multi-
segments Il
21 : Vitesse multi-
segments Il
22: Haute vitesse
23:Vitesse moyenne
24 : Basse vitesse
25 : PID autorisé
26 : Vitesse multi-

segments IV

27: EN HAUT
28:BAS
29 : Brouillon autorisé
30 : PFI (uniqguement
disponible pour X5)
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31:Réserve

32 : Compteur d'impulsions
réinitialise

33:Arrétez le
machine si la

le fil est cassé

(Disponible uniquement pour

pour X4 )

Le comptoir

impulsion de déclenchement
correspondant a
F064 et FO65 sont

disponible uniquement pour

indication

6 : Accélération

indication

7 : Décélération

Entrée X5
Sortie Y1 0: Invalid
F050 orte 01
fonction 1 : Indication
F051 Réserve pendant la course 05
F052 Réserve 2 : Vitesse nulle 00
indication
3 : Indication de défaut
4 : Freinage CC
Sortir e
indication
fonction (FA,
5 : Réglage
F053 FB et FC 03
arrivée de fréquence
terminaux)
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indication
8 : Arrivée de la
cohérence de fréquence
Je l'indique
9 : Arrivée de la

cohérence de fréquence

Indication Il
10 : Surcharge du moteur
indication
11 : Surcouple
indication
12 : Onduleur
surcharge
indication
13 : Réglage de I'impulsion
arrivée au comptoir
indication
14 : Impulsion moyenne
arrivée au comptoir
indication
15 : Externe
contréle de la minuterie |
indication d'arrivée
16 : Réserve
17 : Basse tension
indication
18 : Contréle interne

multi-segment
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achévement de
I'étape de vitesse
indication
19 : Contréle interne
vitesse multi-

segments

20 : 4 ~ 20 mA désactivé

indication de ligne

21 : Prét a fonctionner

22 : Réservé
23: Valid
indication de course

signal de commande

24EDO

25 : Pompe auxiliaire 1
mouvement
indication

26 : Pompe auxiliaire 2
mouvements
indication

27 : Finition du brouillon
indication

28 : limite inférieure du PID

indication d'alarme

29 : limite supérieure du PID

indication d'alarme

30 : Freinage
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mouvement de résistance
indication
31:
Electromagnétisme
mouvement de relais
indication
32 : Mouvement du ventilateur
indication
0 : Sortie
fréquence
Sortie AO
F054 , 1 : Courant de sortie 0
fonction
2 : Tension du bus CC
3 : Tension de sortie
Analogi AO
F055 nalogique 04400 % 100
gain de sortie
5,10 60,0 % de
fréquence centrale
Balangoire
S'il est défini sur 0,0,
F056 fréquence 0,00
la balangoire
amplitude
fonction de fréquence
est invalide
Saut 0,0 250,0 % de
F057 10.0
amplitude amplitude du swing
Balangoire
F058 fréquence 0,1 ~ 100,0 S 100
faire du vélo
Fo50 Balangoire 0,1299,9 % de 50,0
fréquence cycle de swing
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temps de montée

F060

Fréquence

cohérence

(constante

pression
approvisionnement en eau
grande vitesse

fréquence)

0,04 1000,0 Hz

0,00

F061

Fréquence
cohérence
Il (constante
pression
approvisionnement en eau
faible vitesse

fréquence)

0,04 1000,0 Hz

0,00

F062

Frégquence
Cohérence
gamme

parametre

0,1a10,0 Hz

0,50

F063

Heures je

0,129999s

0,1

FOo64

Monostable
largeur d'impulsion

parametre

0,1a650s

0,1

F065

Comptoir
référence

valeur

0 a 65500

Unité de nombre d'impulsions :

1

Unité de longueur : 0,01
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F066

Comptoir

réglage du mode

Chiffre de l'unité :
0 : longueur 1 : compter les

impulsions

Dix chiffres

0 : Arrétez-vous lorsque le

le compte atteint le
définir la valeur
1 : Continuez a courir
quand le comte
atteint 'ensemble
valeur

Chiffre des centaines

0 : monostable
la sortie d'impulsion n'est pas
a commenceé lorsque le
le compte atteint le
définir la valeur
1 : monostable
la sortie d'impulsion est
a commenceé lorsque le
le compte atteint le
définir la valeur
Kilobit
0 : Sile compte
atteint 'ensemble
valeur, ce ne sera pas

effacé

0000
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automatiquement

1: Sile compte
arrive I'ensemble

valeur, ce sera

effacé

automatiquement

F067

Borne d'entrée
numeérique
Positif &
logique

négative

0 : Logique positive,
mode de cablage NPN
1 : Logique négative,

mode de cablage PNP

F068

Entrée numérique

Terminal
tergiversation
élimination

temps

0460 000 ms

20

F069

PFI/PFO

maximum

fréquence

1,04 10,0 kHz

10,0

Fonction

code

FO70

5.4 Parameétres fonctionnels de la

Fonction
nom
Saisir

canal

sélection

pour la quantité

analogique

grandeur analogique
Plage de réglage et
Contenu des données
chiffre de l'unité (Al1) :
0:0~10V1:0~10V
5V

Chiffre des dizaines (Al2) :
0: 020mA/0

usine

valeur

00

Altération
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10V
1: 420mA/2
10 V (500 Q)
2:4a20mA/1as5Vv
(250Q)
Filtration
temps
FO71 0a1000ms 20
de I'analogique
quantité
Canal Al1
FO72 0,0 a 500,0 % 100,0
gagner
Canal Al2
FO73 0,0 a 500,0 % 100,0
gagner
Canal Al1
FO74 -50,050,0 % 0
compenser
Al2canal
FO75 -50,050,0 % 0
compenser
Sélectionnable
négatif
biais 0 : lIrréversible
FO76 0
revers de 1 : Réversible
analogique
quantité
HAUT.BAS
AMOoi 0 : Non mémorisé
FO77 mémoire 0
fonction 1 : Mémorisé
sélection
FO78 HAUT.BAS0:0,1Hz1:1,0Hz 1
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incrément

sélection

FO79

HAUT.BAS

incrément

multiple

14250

5.5 Parametres fonctionnels de

Fonction

code

F080

Fonction

description

Sélection de

mode vitesse

multi-segments

données

contenu
0:
1:Eninterne
controlé
Vitesse a 16
segments
2 : Controlé de
I'extérieur
Vitesse a 4
segments
3: A l'extérieur
controlé
Vitesse a 16
segments
4 : A l'extérieur
controlé
Vitesse a 4
segments (virgule
nd valide

Valeur ex-

usine

Altération
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automatiquement)
5: A l'extérieur
controlé
Vitesse a 16
segments (virgule

nd valide

automatiquement)

0 : Arrét apres

un cycle de
fonctionnement

1 : Opération de
circulation

2 : Arrét apres

Intérieurement
L un cycle de
contrblé
fonctionnement
vitesse multi-
F081 automatique
segments
) . (Intervalle
Sélection de
STOP)
mode de fonctionnement 3
Automatiquement
circulaire
en fonctionnement
(Intervalle
d'arrét) 0
Fonctionnement rapide 255 0:
F082
instructions avant 1:
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de premier en interne inverse)
controlé 8
segments
Fonctionnement rapide
instructions 0255 0:
F083 des 8 derniers avant 1 0
contrélés en interng inverse)
segments
Accélération/décélération
temps d'élévation
F084 du premier
065535s 0
intérieurement
controlé 8
segments
Accélération/décélération
temps d'élévation
du dernier
FO085 065535s 0
intérieurement
controlé 8
segments
F086 Réglage de la 0,0 a 1 000,0 15,00
FO87 fréquence I Hz 20,00
F088 Réglage de la 0,0 a 1 000,0 25,00
F089 fréquence IlI Hz 30,00
F090 Réglage de la 0,0 a1 000,0 35,00
F091 fréquence IV Hz 40,00
F092 Réglage de la 0,0 a 1 000,0 0,50
F093 fréquence V Hz 10,00
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F094 Réglage de la 0,0 2 1000,0 15,00
F095 fréquence VI Hz 20,00
F096 Réglage de la 0,04 1000,0 25,00
F0o97 fréquence VIl Hz 30,00
F098 Réglage de la 0,021 000,0 35,00
F099 fréquence VIII Hz 40,00
F100 Réglage de la 0,0 a 1 000,0 45,00
fréquence IX Hz
Réglage de la 0,0 a1000,0
fréquence X Hz
Réglage de la 0,0a1000,0
fréquence XI Hz
Réglage de la 0,041 000,0
fréquence XII Hz
Réglage de la 0,0a1000,0
fréquence XllI Hz
Reglage de la 0,0 2 1000,0
fréquence XIV Hz
Réglage de la 0,041 000,0
fréquence XV Hz
Réglage de la 0,0 2 1000,0
fréquence XVI Hz
F101 Intérieurement 0,0~6500,0s 10.0
F102 contrélé 0,0~6500,0s 10.0
F103 minuterie de vitesse 0,0 ~6500,0s 0,0
F104 multi-segments | 0,0~6500,0s 0,0
F105 Controlé 0,0 ~6500,0 s 0,0
F106 en interne 0,0~6500,0s 0,0
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F107
F108
F109
F110
F111
F112
F113
F114
F115
F116

minuterie de vitesse
multi-segments Il
Intérieurement
contrélé
minuterie de
vitesse multi-segment
Intérieurement
controlé
minuterie de
vitesse multi-segment;
Intérieurement
controlé
minuterie de
vitesse multi-segment
Intérieurement
controlé
minuterie de
vitesse multi-segments
Contrélé
en interne
minuterie de
vitesse multi-segmentg
Intérieurement
contrélé
minuterie de
vitesse multi-segments

Intérieurement

contrélé

0,0~6500,0s
0,0~6500,0s
0,0~6500,0s
0,0~6500,0s
0,0~6500,0s
11,0 ~6 500,0 s
0,0~6500,0s
0,0~6500,0s
0,0~6500,0s
\®,0 ~ 6 500,0 s
5V
VI
Vil
VI

0,0
0,0
0,0
0,0
0,0
0,0
0,0
0,0
0,0
0,0
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minuterie de

vitesse multi-segments IX

Intérieurement
controlé
minuterie de
vitesse multi-segments X
Intérieurement
contrélé
minuterie de
vitesse multi-segments XI|
Intérieurement
controlé
minuterie de
vitesse multi-segments| XII
Intérieurement
contrdlé
minuterie de
vitesse multi-segments [XIII
Contrélé en

interne

minuterie de

vitesse multi-segments XIV

Intérieurement
controlé
minuterie de
vitesse multi-segments|XV

Intérieurement

controlé
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minuterie de

vitesse multi-segments|XVI

Intérieurement

contrélé
fonction de
F117 mémoire de vitesse 0a1 0
multi-segments

(réserve de panne

d'alimentation UP.DO WN)

5.6 Paramétres de la fonction de protection

réglage et fonction

Fonction il
Fonction o Altération
code valeur
description
Sélection de
F118 décrochage par 0a1 1
surtension
Niveau de
F119 02200 % 150

décrochage lors de I'mccélération

Niveau de décrochage

pendant

F120 04200 % 150

constante

vitesse

Décélération par calage
F121 0,1a255s 5 .

temps

pendant
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constante
vitesse
Prévenir de
Modele
F122 Surtension 200 é 800 V
dépendant
niveau de décrochage
Sélection de
|
F123 sureouple 0a3 0
détection
mode
Sélection de
surcouple
F124 P 04200 % 0
détection
mode
Surcouple
F125 détection 0,1~20,0s 1.0
niveau
Surcouple
F126 détection 0a1 0
temps
Compteur d'impulsions
F127 0 a 65000 0
mémoire
0 : en cours d'exécution
toujours
1 : contréle par
F 1 28 Ventilateur de refroidissement R O
contréle
commande,
retardée de 30S
aprés avoir éteint

- 44 -




Machine Translated by Google

D .
ynamique Modele
F129 freinage 0as800Vv
dépendant
tension

5.7 Paramétres de fonctionnement de I'eau a pression constante

fournir

Plage de réglage et

Fonction Fonction d g'ag Sortie d'lusine  Modifié
fonction

nceud description valeur sur
description

Quantité de
F130 0az2 0

pompes auxiliaires

Temps continu
F131 1249 000 minutes 60

de la pompe auxiliaire

Temps d'enclenchement

F132 14250s 5 .

de la pompe auxiliaire

F133 Grande vitesse 15250s 60 .

durée de fonctionnement

Faible vit
F134 alble vitesse 122508 60 .

durée de fonctionnement

1a120 %, ceci

la valeur est une
Pression du sommeil

F135 t d 98 .
seuil pourcentage de
le donné
pression.
F136 Retard de sommeil 1a250s 30 .

1 a 150 %, ceci
Réveillez-vous

F137 la valeur est une 85 *
seuil

pourcentage de
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le donné

pression.
F138 Fréquence de sommail 0,0 & 1 000,0 Hz 10,0 :
F139 Délai de réveil 1250s :

5.8 Parameétres de la fonction motrice

Plage de réglage et

Fonction  Fonction ie d'usi
fonction Sortie dusine Altération
code description valeur
description
F140 Puissance nominale de | Réglé selon le moteur *
moteur plaque
F141 Tension nominale Réglé selon le moteur *
du moteur plaque
Courant nominal 406 *
F142 Réglé selon le moteur
du moteur p|aque
Nombre de
F143 0222 04
pdles du moteur
Rotation nominale
F144 0060000r/min 1440
vitesse du moteur
Automatique
F145 Coup|e 0,0210,0 % 2.0
compensation
Moteur a vide
F146 0a 100 % 40
actuel
F147 Glissement du moteur 0 é 1,0 0’000
compensation
F148 Glissement du moteur 0’0 é 20’0 HZ 20
compensation
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maximum
fréquence
Meulage du moteur
F149 compensation 02200 ms 10 *
temps de filtrage
Fonction AYR F150 0o 1 1
Automatique
F151 économie d'énergie | 0,0a20,0 % 0.0
fonction
Redémarrage en cas de panne
F152 0,2~250s 1.0 .
temps
Sélection de 0 : Invalide
F153 arrét transitoire 1: Fréquence 0
redémarrage suivi
F154 Puissance autorisée 01~50s
heure de défaut 0,5
Les temps de faute 0 20,9999
F155 99
redémarrage Aucune restriction

5.9 Parameétres de la fonction PID

Fonction  Fonction Plage de réglage et Sortie d'usine . .
Altération
code nom description du contenu valeur
Proportionnel
F156 port 0,0 2 1000,0 % 100,0 .
constante P
Intégration
grat 0,13600,0s 0
F157 le temps que e 2.0 .

intégration étroite
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F158

Dérivation

heure D

0,01410,00s,0

dérivation proche

Valeur cible F159 0,0 a 100,

0 %

F160

Canal PID

parametre

Chiffre de l'unité : PID
réglage du canal

0 : défini par F159
1AM

2A12

Chiffre des dizaines : PID
canal de rétroaction
0:Al1 1AI2
2:PFI

Chiffre des centaines : PID
Fonction veille

activer

0:La fonction veille est
interdit

1 : Activer le mode veille
1 (mode fréquence)

2 : Activer le mode veille

2 (mode pression)
Kilobit : action PID

direction
0 : Positif
1 : Négatif

10

F161

Limite supérieure du

PID 0 & 100 %

100

F162

PID inférieur

D100%
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| ‘ limite

5.10 Parameétres de la fonction de communication

. réglage et
Fonction Sortie d'usine

Nom de la fonction contenu Altération
code valeur

description

Communication

adresse
F163 Communication 04250 1
F164 transmission 0a3 2
F165 vitesse 0as 3

Communication

mode de données

F166F168 Réserve

0: Communication

Le registre 0201H

Etant donné la décimale adopte 1 bit
oint de décimal
F169 P 0
communication 1 : Communication
fréquence Le registre 0201H

adopte 2 bits
décimal

5.11 Parameétres de la fonction de surveillance

Fonction de régla t Val E

Fonction e regage : SHEEX Altération
code description du contenu usine

Sélection 0a11
F170 4 .

de 0 : Non affiché
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extension 1 : Rétroaction PID
affichage 1 valeur
2 : Vitesse de fonctionnement
3 : Valeur cible du PID
4 : Tension du bus
, . 5 : Dissipateur de chaleur
Sélection
do température
F171 ] 6 : Compteur
extension
7 : Couple de sortie
affichage 2
8 : Borne d'entrée
statut
9:AI110:AlI2
11 : PFI
Faute
clairiere s .
) 00-10 (01 fait référence a
Noté
élimination des défauts)
tension de
F172 onduleur Réglé selon la machine
i modele
F173 Noté
Réglé selon | hi
F174 courant de egle selon fa machine
modéle
F175 onduleur
0 : couple constant
F176 Type de .
1 : A partir du modéle
onduleur
0: 50 Hz 1:
Fré n
equence | ...
norme de
onduleur
F1 77 Inattendu Note:
F178 d erreur 1 —signifie aucune faute
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F179 Inattendu enregistrer -
F180 d erreur 2 -
Inattendu
d erreur 3
Inattendu
d erreur 4
F181 Logiceel 002.55 00
version N°
F182 i 10~3600s
temps
Cumulatif
F183 e doxétion 065535h
temps
RPM
F184 facteur 0,000 & 9,999 1.000
d'affichage
0ab
0 : fréquence de sortie
1: Réglage de la fréquence
Aftehage 2 : Courant de sortie
F185 précet 3 : Tension de sortie |0
au démarrage
sélection 4 : Désigné par
F170
5 : Désigné par
F171
PID 0 : Affichage direct de la
F186 automatique | frequence de sortie et
afficher de la fréquence de consigne
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activer 1 : Affichage direct de

Valeur de rétroaction PID
et valeur de consigne PID
2 : Affichage direct de la
fréquence de sortie et

du réglage PID

valeur

0:
pourcentage d'origine,

1 bit décimal

1 : Affichage 1 bit aprés

F187 ATﬁCh_age FID a|point décimal
sélection
selon F188
2 : Affichage 2 bits aprés
la virgule décimale
selon F188
Afficher
le numéro
F188 correspondant | 141000 100 .
a la valeur
PID 1000
Moteur de processeur
F189 Logiciel

version N°

5.12 Paramétres avancés des fonctions étendues

Fonction Plage de paramétres Valeur ex-

Fonction : Altération
code et description du contenu  Usine
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Activation du freinage | O : Frein de flux
F190 par flux interdire 0
magnétique 1 : Freinage de flux autorisé
Force de freinage
F191 du flux 100 a 200 % 120
magnétique
Moteur
oscillation .
F192 0a 500 30
compensation
facteur
0 : Sortie de I'onduleur
permet lorsque le
Protection la ch t déphasé
a charge est déphasée
F193 de sortie en 1
1: La sortie de
phase ouverte
I'onduleur est interdite
lorsque la charge est horg phase
0 : Sortie de I'onduleur
Sortie 0 Hz permet a 0 Hz
F194 ) 1
activer 1: La sortie de I'onduleur
est interdite a 0 Hz
0 : Réserve
1AI1
2 : Réserve
Tension de L
3 : Potentiomeétre de
F195 séparation VF donnée 1
clavier
canal
4AI12
5: Réserve
6 : Réserve
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7 : Réserve

Accélération
et
ralentissement

F196 1a100,00 s 30,0
heure de VF

tension de

séparation

Moteur en marche arriére

opération

activer lorsque
F197 0 : Interdire 1 : Autoriser 0

Sortie PID
négative
valeur

LSD
F198 Compensation 0 : Invalide 1 : Valide 0

activer

Clavier

HAUT.BAS
F199 fonction 0 : Non mémorisé 0
mémoire 1 : Mémorisé

sélection

N° 6 Description détaillée des fonctions

6.1 Parameétres de base des fonctions

Réglage ", Sortie d'usine
Unité Changement
gamme valeur

Verrouillage des paramétres 0-1 1 0
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0: Invalid

1: Valide (verrouillage des parametres, ce qui signifie que les autres paramétres ne
peuvent pas étre modifiés, a I'exception de ce paramétre.)

Ce paramétre permet d'éviter les erreurs de manipulation de la part de personnes

non opératrices, qui peuvent entrainer des dangers et des erreurs inutiles. Cependant,

aprés avoir verrouillé les paramétres, la fréquence actuelle peut étre modifiée a

I'aide des touches A et V.

Paramétre » Sortie d'usine L
Unité Altération
gamme valeur
Sélection du controle
0-2 1 0
mode

0 : Paramétres du clavier (la commande de fonctionnement est définie par le clavier.)
1: Réglage des bornes externes (la commande de fonctionnement est définie par des
bornes d'entrée programmables a 6 voies.)

2 : Paramétrage de l'interface de communication (la commande de fonctionnement est
définie par la transmission

de l'interface de communication)

Sortie d'usine L
Plage de réglage Urité Altération
valeur

Réglage de la fréquence

sélection

0 : La fréquence de fonctionnement du clavier est déterminée par FO03 (modifiée par la
touche haut/bas).

1: Al1 La fréquence de réglage est déterminée par Al1 (entrée de signal analogique

1) et le type de signal est déterminé par FO70. Reportez-vous a F070-F076 pour les
parametres pertinents.)

2 : Paramétrage de l'interface de communication (la fréquence de réglage est

déterminée par la valeur du registre 0201h de la communication série.)

-55-



Machine Translated by Google

3 : Potentiometre du clavier (la fréquence de fonctionnement actuelle est réglée

par le bouton potentiomeétre du clavier.

4 : Al2 La fréquence de réglage est déterminée par Al1 (entrée de signal analogique)
1) et le type de signal est déterminé par FO70. Reportez-vous a FO70-F076 pour
(paramétres pertinents.)

5 : PFI (entrée d'impulsion X5) La fréquence de réglage est déterminée par le
fréquence d'impulsion de I'impulsion d'entrée a la borne X5.

6 : Al1 + Al2 La fréquence de réglage est déterminée par la somme de Al1

et Al2.

7 : PID : La fréquence de réglage est déterminée par la sortie du PID

régulateur.
o Sortie d'usine L
Plage de réglage Unité Altération
valeur
Principal *
0,01000,0 Hz 0,01 Hz .

fréquence

Dans le cas ou I'option de fréquence est définie par le clavier, la fréquence
fonctionne avec la valeur définie de FO03.Pendant le fonctionnement, le courant

la fréquence de fonctionnement peut étre modifiée avec les touches A et V.
fonctionnement multi-segments, la fréquence principale est prise comme fréquence I.
Si FO02 est défini sur 1, c'est-a-dire que la quantité analogique externe est définie, le
la fréquence | est définie par la quantité analogique des bornes externes.

le réglage de la fréquence est limité par la fréquence de fonctionnement maximale.
Parametres pertinents : FO02 et FO80. Ces parameétres sont

réglable pendant le fonctionnement.

. Sortie d'usine L
Plage de réglage Unité Altération
valeur
Référence
0,1 ~1000,0 Hz 0,01 Hz 50,00
fréquence
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Ce réglage doit étre effectué conformément a la fréquence de tension de
fonctionnement nominale du moteur indiquée sur la plaque signalétique du moteur.
En regle générale, la valeur de réglage de fréquence ne doit pas étre modifiée a
volonté. En cas d'équipement avec un moteur spécial, veuillez effectuer le réglage
correctement en fonction des caractéristiques des paramétres du moteur, sinon

I'équipement sera endommagé.

. Sortie d'usine Modifier
Plage de réglage Unité _
valeur ation

Maximum

10,0 a 1 000,0
fréquence de 0,01 Hz 50/00 y

Hz

fonctionnement

Ce parameétre détermine la fréquence de fonctionnement maximale de I'

L Valeur ex- Modifier
Plage de réglage Unité i .
usine ation
Intermédiaire 0,1a1000,0 0,01
5,0
fréquence Hz Hz

Ce parameétre permet de définir la valeur de fréquence intermédiaire dans n'importe
quelle courbe V/F. Un réglage incorrect entrainera un couple de démarrage
insuffisant du variateur ou une surintensité du moteur, voire le déclenchement du
variateur. La valeur de réglage de la fréquence intermédiaire est limitée par celle de

la fréquence de référence.

Valeur ex- Altération
Plage de réglage Unité
§ 99 usine n
Fre 0,1
requence 0,1 - F004 HZ 0’5
de démarrage Hz

La fréquence de démarrage est la fréquence initiale au démarrage de I'onduleur.

Par exemple, lorsque la fréquence de démarrage est réglée sur 5,0 Hz,
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aprés le démarrage de I'onduleur a 5,0 Hz, il fonctionne entre 5,0 Hz
et la fréquence de fonctionnement maximale.

Parametres pertinents : F025, F029, F031.

", Sortie d'usine Modifier
Plage de réglage Unité .
valeur ation
Maximum
0.1 01V 220/380
tension

Cette valeur doit étre définie conformément a la valeur nominale sur la plaque signalétique du moteur.
La valeur ex-usine de la catégorie 380V est de 380V tandis que celle de 220V

la classe est de 220 V. Cette plage de réglage des paramétres est limitée par la tension
qualité de 'onduleur. Et sur les sites ou le moteur est relativement éloigné

loin de I'onduleur, cette valeur peut étre augmentée de maniére appropriée.

Sortie d'usine | L'autre

Plage de réglage UJité .
valeur tion

Intermédiaire *
0,1a510,0v0,1V

tension

Ce parametre peut définir des valeurs de tension intermédiaires dans n'importe quel V/F
courbe. Un réglage incorrect peut provoquer une surintensité du moteur ou

couple insuffisant et méme déclenchement de I'onduleur.

la tension intermédiaire peut augmenter le couple de sortie et la

le courant de sortie augmentera en méme temps. Lorsque vous modifiez cette
parametre, veuillez surveiller le courant de sortie afin d'éviter toute surchauffe
courant et déclenchement de I'onduleur.

La valeur de réglage de la tension intermédiaire est limitée par la tension maximale
valeur de réglage. Lorsque la tension intermédiaire augmente jusqu'a une certaine
valeur, la compensation de couple peut perdre son utilité. Lors du réglage

ce parametre, augmente lentement le courant de sortie de I'onduleur de

petit a grand selon la charge mécanique jusqu'a ce qu'il réponde au démarrage
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exigences et n'améliorez pas le courant avec une grande amplitude, sinon un

déclenchement de I'onduleur ou des dommages a I'équipement peuvent se produire.

- Ex facto L'autre
Réglage de la valeur Unité .
valeur de ry tion
Amplificateur
tension de
0,1a380,0V 0,1V .
basse fréquence
et couple

Ce parametre définit la valeur de tension de démarrage la plus basse dans la courbe V/F.
La valeur de réglage FO10 est limitée par la tension de fonctionnement maximale
fréquence. Ce parametre peut compenser le couple insuffisant

a basse fréquence, mais la compensation de couple ne doit pas étre trop

grand et doit étre réglé de petit a grand lentement selon

situations réelles. Une compensation insuffisante peut entrainer une insuffisance
couple lorsque le moteur est a basse fréquence, tandis qu'un couple excessif

la compensation peut provoquer un couple excessif et générer un impact

aux machines et peut méme provoquer le déclenchement de I'onduleur en cas de gravité.
les courbes sont déterminées par F006-F010. Ce manuel fournit

plusieurs courbes V/F courantes pour référence, telles que la figure 6-1.

Des courbes spécifiques doivent étre définies en fonction de la charge mécanique

caractéristiques.

L Ex facto Modifier
Plage de réglage Unité

valeur de ry ation

Limite inférieure de 0,01
0,0 a 1000,0 0,00 .
fréquence Hz

Le but de la limite inférieure de fréquence est d'éviter toute mauvaise utilisation

du personnel du site et éviter toute surchauffe ou autre défaut mécanique da
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a une fréquence de fonctionnement du moteur trop basse. Le réglage de la limite inférieure de
la fréquence doit étre inférieure a la valeur de réglage de la limite supérieure de

fréquence.

F012

Mode de contréle de conduite 0:VF 1 : contréle vectoriel

Ex-ily a
L'autre
Plage de réglage Unité industrie )
tion
valeur

Paramétre

00a10 1 00

réinitialiser

Si le réglage des valeurs des paramétres est incorrect ou anormal, définissez
les définir comme 08 et les réinitialiser une fois la valeur d'usine récupérée.
Apres avoir été verrouillés (quand FO00=1), les paramétres ne peuvent pas étre

réinitialiser sauf s'ils sont déverrouillés. Paramétre concerné : FO00.

] Ex facto Modifier
FO14 Plage de réglage Unité

valeur de ry ation

Accélération

e temps que je

F015

Ralentissement
le temps que je

F016 0,146500,0s0,1s .

*

Accélération
temps Il

F017

Ralentissement

temps Il

-60 -



Machine Translated by Google

F018

Accélération
temps llI
F019
Ralentissement
temps 11l
F020

Accélération
heure IV
(Accélération
du jogging
temps)
F021
Ralentissement
heure IV
(Jogging
ralentissement

temps)

Le temps d'accélération fait référence au temps nécessaire a I'onduleur pour accélérer de 0

Hz a la fréquence de fonctionnement maximale. Reportez-vous a t1 dans la Figure 6-2 pour

plus de détails ; le temps de décélération fait référence au temps nécessaire a l'onduleur

pour décélérer de la fréquence de fonctionnement maximale a 0 Hz. Reportez-vous a t2

dans la Figure 6-2 pour plus de détails.
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A

F

Maximum
Operating ............. ;
frequency 5

v

t1 t2

Figure 6-1 Courbes temporelles d'accélération/décélération

La série d'onduleurs D100 définit quatre types d'accélération

/temps de décélération dans toutes les phases d'accélération/décélération | a IV.

Les utilisateurs peuvent sélectionner différents temps d'accélération/décélération via

la fonction correspondante de commutation d'accélération/décélération

temps aux bornes du commutateur externe selon les besoins ; et sélectionnez différents
temps d'accélération/décélération grace a des parameétres pertinents de

vitesse multi-segments contrdlée en interne pendant la

fonctionnement a vitesse multi-segments contrélée.

En général, le temps d'accélération/décélération par défaut du variateur est I.

La valeur départ usine du temps d'accélération/décélération | est définie comme

par modeéle et le temps d'accélération/décélération IV se référe au jogging

temps d'accélération/décélération.

Parameétres pertinents : F044-F049, F084, F085.

| Exfacto L'autre
Plage de réglage Unité .
valeurdery | tion
Arrét d'urgence 0,1~6500,0s
0,1s0,0 .
ralentissement 0,0 fait référence a
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temps arrét d'urgence

réglé par roulage

arréter

L'arrét de décélération de I'onduleur est défini par la décélération d'arrét d'urgence

temps pendant I'arrét d'urgence, si le temps de décélération de I'arrét d'urgence est

0,0, cela signifie que I'arrét d'urgence est défini en roulant jusqu'a I'arrét.

La commande d'arrét d'urgence peut étre obtenue a partir du terminal d'entrée numérique

13 fonctions (arrét d'urgence).

6.2 Paramétres de la fonction d'application

Paramétre Ex-facteur L'autre
Unité .
gamme et valeur tion
Inverse
0a1 1 1
interdire
0 : Interdiction de marche 1 Inverse valide

arriére Ce réglage de paramétre s'applique aux sites ou le moteur est
irréversible afin d'éviter toute mauvaise manipulation des opérateurs. Lorsque
la marche arriére est interdite, le moteur ne peut tourner que dans le sens avant

que dans le sens inverse.

Paramétre _. | sortie d'usine | L'autre
Unité
gamme valeur tion
Sens de marche
La touche d'arrét est valide ou 0a11 1 1
pas
chiffre de l'unité :
0: ARRET 1: ARRETEZ

Chiffre des dizaines :

0 : direction par défaut 1: Contrairement a la valeur par défaut
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Lorsque le mode de contréle fait référence au contréle du terminal externe ou

contréle de communication, la touche d'arrét sur le panneau peut sélectionner
s'il doit étre valide. Si vous sélectionnez valide, le panneau arrétera le
onduleur. S'il est nécessaire de redémarrer, retirez le signal de marche

tout d'abord, puis redémarrez I'onduleur

Le chiffre des dix peut contréler le sens de fonctionnement du moteur.

Ce paramétre n'est valide que lorsque FO01 est défini sur 1 ou 2.

Paramétre . Sortie d'usine L'autre
Unité
gamme valeur tion
Mode de démarrage 0at 1 0

Deux types de modes de démarrage peuvent étre définis selon les besoins de différents
équipement.

0 : Démarrage a partir de la fréquence de démarrage. Lorsque F029 est défini sur zéro, le courant continu
le freinage au moment du démarrage est invalide et le démarrage doit étre

effectuée a partir de la fréquence de démarrage. Lorsque F029 n'est pas nul, le courant continu
le freinage au moment du démarrage est valable ; au démarrage, démarrez d'abord

le freinage CC puis le démarrage a partir de la fréquence de démarrage (F027).

1 : Démarrage du suivi de fréquence : ce parametre peut étre utilisé pour

redémarrage de la charge a forte inertie. Lors du redémarrage, la fréquence définie par
L'onduleur effectuera un suivi de fréquence vers le bas. Lors du redémarrage, la commande de
fonctionnement peut étre exécutée sans arréter complétement

I'équipement et le suivi du démarrage peuvent également étre effectués pour gagner du temps si
il y a un équipement de charge a forte inertie. Reportez-vous a la figure 6-3

détaillé.

Paramétres pertinents : F027, F029, F031.
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Operating command

Set frequency
Output frequency

Output power supply

Figure 6-2 Démarrage du suivi de fréquence
[Remarque] Pendant le démarrage du suivi de fréquence, la fréquence définie par
I'onduleur effectuera un suivi de fréquence vers le bas et effectuera
suivi a la vitesse maximale. Au démarrage, le courant peut
étre relativement important et un phénomeéne de surintensité ou de décrochage peut
se produire. Il est nécessaire de préter attention au réglage du suivi
niveau actuel. FO33 est généralement fixé a environ 100 et doit étre

spécifiquement réglé en fonction de l'inertie mécanique.

Sortie d'usine L'autre

Plage de réglage Uniité .
valeur tion

Mode d'arrét 0a1 1 0

0 : Pour l'arrét par décélération, lorsque FO30 est 0, le freinage CC n'est pas valide.
Lorsque le freinage CC n'est pas valide, 'onduleur décélere jusqu'a s'arréter

fréquence et arrétez de fonctionner, et le moteur s'arrétera en fonctionnement automatique
maniere. Lorsque FO30 n'est pas 0, le freinage CC est valide, aprés I'onduleur

décélére pour arréter la fréquence, il arrétera de fonctionner en freinage CC

maniére. Lors de l'arrét, le freinage CC est généralement utilisé pour

arrét de position haute ou commande de positionnement. Remarque : utilisation fréquente de courant continu
Le freinage peut provoquer une surchauffe du moteur. Les paramétres pertinents sont
F028, FO30 et FO31.

1 : Pour un arrét en fonctionnement libre, apres avoir regu la commande d'arrét, I'onduleur
arrétez immédiatement de fonctionner et le moteur s'arrétera en fonctionnement libre
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De cette maniére, le freinage CC n'est pas valide.

Paramétre » Valeur ex- L'autre
Unité

gamme usine tion

En avant et
00,0a50,0
mort inversée 0,1s 00.0
m
temps

Ce parameétre permet d'éviter les fluctuations positives et négatives fréquentes et les

commutations lorsque la vitesse est proche de zéro.

Paramétre . Sortie d'usine | Modifie
Unité
gamme valeur sur
0,1a30,0
Fréquence d'arrét Hy 0,1 Hz 0,5

Lorsque l'onduleur est en arrét de décélération et que la fréquence diminue jusqu'a la

fréquence d'arrét, l'onduleur arréte la sortie ou démarre I'arrét de freinage CC.

Lorsque FO30 est défini sur 0, le freinage CC lors de l'arrét est invalide et I'onduleur
arréte la sortie lorsqu'il descend a F028. Lorsque F030 est défini comme valide,
I'onduleur s'arréte en freinage CC lorsqu'il

diminue a F028.

Paramétres pertinents : F028, FO30 et FO31.

Valeur ex- L'autre
Plage de réglage Unité ) .
usine tion
Freinage CC
moment ou 0,0a250s0,1s 0,0
départ

Ce parameétre entrera dans |'état de freinage CC lorsqu'il est défini comme démarrage
et sera entré dans la durée du courant de freinage CC du moteur. Lorsqu'il est défini sur

zéro, cela signifie que le freinage CC n'est pas valide.
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Reportez-vous a la figure 6-4 pour plus de détails.

Le démarrage par freinage CC est généralement utilisé lorsque la charge peut se déplacer
sous |'état d'arrét du ventilateur car le moteur sera en état de fonctionnement libre avec
une direction incertaine avant que I'onduleur ne fournisse une tension de sortie. Par
conséquent, nous pouvons exécuter un freinage CC avant le démarrage, puis démarrer le
moteur pour éviter le déclenchement du moteur.

Les parameétres seront valides lorsque F025 est défini sur zéro. Reportez-vous a F025,

F029 et FO31 pour les paramétres pertinents.

F F

F027 F028

A\

7

F029 T

Figure 6-3 Temps de freinage CC au démarrage Figure 6-4 Temps de freinage CC a l'arrét

Paramétre » Sortie d'usine L'autre
Unité
gamme valeur tion
Temps de freinage 0,0
0,1s0,0
CC a l'arrét 25,0s

Lorsque ce parameétre est défini sur une valeur différente de zéro, le freinage CC lors de
I'arrét est valide et il entre dans le temps de freinage CC du moteur. Lors de I'arrét, le
freinage CC est généralement utilisé pour I'arrét en position haute ou le controle de
positionnement. Lorsque ce parameétre est égal a zéro, le freinage CC n'est pas valide.

Reportez-vous a la Figure 6-5 pour plus de détails.

Ce paramétre est valide lorsque F026 est défini sur zéro. Reportez-vous a F026, F028 et

FO031 pour obtenir des descriptions associées.

Paramétre » Sortie d'usine | L'autre
F031 Unité

gamme valeur tion
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0,0

Niveau de freinage CC 100.0% 0,1% 20,0

Ce paramétre peut étre utilisé pour régler la tension de freinage CC d'entrée du
moteur au démarrage et a I'arrét et étre ajusté pour obtenir différentes tensions de
freinage. Le parameétre doit étre ajusté de petit a grand lentement jusqu'a ce qu'un

couple de freinage suffisant soit atteint, sinon le moteur sera endommagé.

Paramétre » Sortie d'usine | L'autre
Unité
gamme valeur tion
Temps de
P 0,1~20,0s 0,1s 50
suivi de

fréquence En cas d'exception externe ou de panne de courant temporaire, ce
parametre sera défini comme temps de suivi de fréquence lorsque I'onduleur
exécute le suivi de fréquence. Dans certains démarrages et arréts de charges a
grande inertie, le redémarrage aprées l'arrét complet des machines fera perdre
beaucoup de temps car l'inertie de charge est importante. Une fois le suivi de
fréquence activé, le démarrage peut étre exécuté sans arrét complet des machines.
Et I'onduleur effectuera un suivi de fréquence de haut en bas avec la fréquence

définie, puis continuera a accélérer jusqu'a la fréquence définie apres le suivi.

Paramétre - Sortie d'usine | L'autre
Unité
gamme valeur tion
Suivi de fréquence du 0
g 1% 150
niveau actuel 200%

Lorsque I'onduleur exécute le suivi de fréquence, le courant de sortie doit
prendre cette valeur définie comme niveau. Lorsque le courant de sortie est
supérieur a ce niveau, la fréquence chute et fait passer le courant en dessous

du niveau de courant, puis réexécute le suivi de fréquence.
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Paramétre » Valeur ex- L'autre
Unité i )
gamme usine tion
Temps de montée de la 01
tension pendant le suivi 0,1s 0,5 *
P 10,0s
de fréquence

Lorsque le mode de démarrage de I'onduleur est défini sur le suivi de fréquence,
il y a un processus d'augmentation de la tension. Lorsque l'augmentation de la
tension est trop rapide, le courant sera tres important et le processus de suivi
sera rapide. Si l'augmentation de la tension est lente, le courant sera faible et le
suivi sera également lent. Le mode de réglage général est que pour les machines
de petite puissance, F034 doit étre défini sur une petite valeur tandis

que pour les machines de grande puissance.

Paramétre o Valeur ex- L
Unité Altération
gamme usine
Pourcentage de la

tension de
1220 % 1 5

démarrage pendant

le suivi de fréquerjce

F036 Paramétre | e | VAIOUTEX | Aeration
gamme usine
Tension
incrément
pendant 1 é 20 V 1 10
le suivi de
fréquence

F037-F038 Réserve
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Parametre " Valeur ex- L
Unité Altération
gamme usine
Fréquence 1
de démarrage du 1 4.0
9 15,0 Hz
freinage CC
Paramétre » Sortie d'usine L
Unité Altération
gamme valeur
Touche F/R
fonction 0a2 1 0 .
sélection
0: AvantiArriere 1 : Canal de contrdle obligatoire pour le clavier

2 : valeur de comptage effacée 0 (voir FO65) lorsque F040 est réglé sur 1 et que

Le voyant F/R est allumé, le canal de contrdle est forcé a étre le clavier et la fréquence

est forcée a étre donnée par le potentiométre du clavier

Paramétre » Valeur ex- L'autre
Unité
gamme usine tion
Transporteur *
0a15 1
fréquence

La fréquence porteuse est liée au bruit électromagnétique du moteur ainsi qu'a la
productivité thermique de I'onduleur et aux perturbations de I'environnement. Reportez-

vous au tableau suivant :

Transporteur Electromagnétique Chaleur Perturbation

fréquence bruit étique productivité a

-70-



Machine Translated by Google

environnement

Petit Gra£d Petit Petit
Grand Petit Grand Grand

Plus la fréquence porteuse est élevée, plus le bruit électromagnétique du moteur
sera faible, mais la perturbation des autres systemes sera plus forte et la
productivité thermique de l'onduleur sera plus grande.

Lorsque la température ambiante est relativement élevée et que la charge du
moteur est relativement lourde, nous pouvons réduire de maniére appropriée la
fréquence porteuse pour améliorer les caractéristiques thermiques de I'onduleur.

La valeur d'usine de la fréquence porteuse est définie selon le modele.

Valeur ex- Modifier
Plage de réglage Unite , )
usine ation
0,0 .
0,1 Hz 5,00
Fréquence de jogging 1000,0 Hz

Ce parametre permet de réaliser la fonction jog lors des tests de la machine et le
fonctionnement jog ne peut étre réalisé que via des bornes programmables a 6
voies. La fréquence jog est limitée par la fréquence de fonctionnement maximale
et la limite de fréquence inférieure. Lorsque la fonction jog est activée, aucune
autre commande de fonctionnement ne sera acceptée et le temps d'accélération
de la fréquence jog est déterminé par le temps d'accélération 1V. Une fois le bouton
jog relaché, I'onduleur arréte immédiatement la sortie. Lors de la réalisation de la
fonction jog, veuillez définir I'une des bornes programmables a 6 voies
correspondantes sur 07 ou 08.

La fonction Jog n'est valide que sous I'état d'arrét mais invalide pendant I'exécution.
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Reportez-vous a F044-F049 pour les paramétres pertinents.

Plage de réglage Unité Sortie d'usine Modifier
valeur ation
Durée de la courbgen S 0,0 46 500,0 s 0,1s 0,0 .

Ce parametre est utilisé pour définir le démarrage progressif ou I'arrét progressif sans
impact lors du démarrage ou de l'arrét de I'onduleur ; lorsque la courbe S est démarrée, le
I'onduleur fera les courbes d'accélération/décélération avec

vitesse différente selon le temps d'accélération/décélération. Reportez-vous a

Figure 6-6 pour la description du temps de la courbe en S.

Lorsque F043 est défini sur zéro, la courbe S n'est pas valide, c'est-a-dire qu'elle accélérera
et décélérer en ligne droite, quelle que soit la situation de décrochage,

ce parameétre sera valide lorsque F014 est inférieur a F043

a condition que I'accélération réelle soit (FO14+F043)/2.

F043

FO14

F043 t

Figure 6-5 Courbe S du temps

-72-




Machine Translated by Google

6.3 Parametre fonctionnel des bornes d'entrée/sortie

Paramétre - Sortie d'usine | L'autre
F044 Unité

gamme valeur tion

Terminal X1
02
fonction

F045

Borne X2 03

fonction

F046

Terminal X3 14

fonction

F047 0032 1

Borne X4 22

fonction

F048
Borne X5 23

fonction

F049

Borne X6 24

fonction

01: COURSE (en cours d'exécution et peut former plusieurs modes de contréle dans

combinaison avec d'autres terminaux.)

02: POUR (rotation vers I'avant)
03 : REV (rotation inverse)
04 : ARRET (arrét)

05 : FOR/REV (commutation avant/arriere, qui peut également étre
activé via une connexion a trois fils. Reportez-vous au texte suivant

(pour plus de détails.)
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06 : JOG (si)
07 : Jog en avant, avec les paramétres associés de F020, F021, F042.

08 : Jog reverse, avec les paramétres associés de F020, F021, F042.

09 : Démarrage de la minuterie de contréle externe 1

10 : Démarrage de la minuterie de controle externe 2

A la fermeture du contact, le chronométre démarre. Lorsque le temps est écoulé,
terminé, le point de sortie multifonctionnel sera actionné.

11 : Réglez la commutation de fréquence forcée sur FO03.

12 : En cas de surchauffe du radiateur ou du moteur, ce contact doit étre

utilisé pour la détection afin de protéger le moteur et I'onduleur.

13 : L'arrét d'urgence peut recevoir des signaux de défaut externes tels que
arrét d'urgence.

14 : La réinitialisation peut étre utilisée aprés I'élimination du défaut.

15 : La fréquence définie est forcée d'étre donnée par Al2

16 : Touchez le contrdle marche/arrét

17 : Sélection du temps d'accélération/décélération |

18 : Sélection du temps d'accélération/décélération I

Quatre sélections de temps d'accélération/décélération pour I'onduleur sont disponibles
donné ici.

19 : Vitesse multi-segments |

20 : Vitesse multi-segments I

21 : Vitesse multi-segments lll (la vitesse de 16 segments peut étre réglée avec
vitesse multi-segments I, 11, lll et IV.)

22: Haute vitesse

23 : Vitesse moyenne

24 : Basse vitesse

La combinaison de vitesses élevées, moyennes et faibles peut permettre trois
modes de fonctionnement avec une fréquence différente, dans lesquels le signal haut de gamme
prévaut. Trois types de vitesse sont respectivement déterminés par
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fréquence Il, Ill et IV.
25 : Le PID est autorisé a se fermer ; la fonction PID est activée et autorisée
étre efficace uniquement pendant la course.

26 : Vitesse multi-segments IV
27 : Fonction UP

28 : Fonction DOWN

Lors de I'actionnement de cette borne, la fréquence de I'onduleur augmentera ou
diminuer d'une unité. Lorsque le commutateur est maintenu, la fréquence
changer uniformément aprés avoir augmenté ou diminué rapidement jusqu'a un certain point
étendue. La fréquence modifiée peut étre mémorisée ou non en fonction
sélection des paramétres en cas de panne de courant et récupération.
29 : Allocation de service (L'actionnement du tirage est autorisé sur
déclenchement de ce contact.)
31 : Compteur d'impulsions (Ce terminal peut recevoir des signaux d'impulsion non
plus de 250 Hz et effectuer le comptage aprés avoir été défini comme compteur.)
32 : Réinitialisation du compteur (L'actionnement de ce contact fera passer le courant
compter la valeur

éliminé, avec "C00" affiché et recomptage effectué.)
33 : Arrétez la machine si le fil est cassé (uniquement disponible pour
X4)
» Connexion a trois fils
Trois terminaux multifonctionnels doivent étre utilisés pour les connexions a trois fils.
connexion pour permettre la commutation entre la marche avant et la marche arriére
rotatif, qui est largement utilisé pour les commutateurs optoélectroniques et autres
cas, comme le montre la figure 6-7.

1Description du bouton
B1 : Bouton avant (normalement ouvert), avec bord effectif
B2 : Bouton de marche arriére (normalement ouvert), avec bord effectif
B3 : Bouton d'arrét (normalement fermé), avec bord effectif
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2Ensemble de parametres

F001=1 sous contrdle de terminal externe

F044=02 X1 est défini comme fonction directe

F045=03 X2 est défini comme fonction inverse

F046=04 X3 est défini comme fonction d'arrét
(3)Description de I'actionnement Le

déclenchement de X1 permet la marche avant de I'onduleur

(démarrage) ; Le déclenchement de X2 permet la marche

arriere de I'onduleur ; La déconnexion du bouton normalement fermé B3 permet I'arrét de 'onduleur.

GND

Figure 6-6 Schéma de cablage a trois fils Figure 6-7 Schéma de cablage a deux fils
*Connexion a deux fils
Activer le démarrage, l'arrét et la commutation avant/arriére, comme indiqué dans la Figure
6-8. K1, K2 font référence au niveau effectif.
(1) Ensemble de paramétres : FO01=1 (contrdle par borne externe), F044=01 (X1 est
défini comme fonction RUN), F045=05 (X2 est défini comme fonction de commutation
FOR/REV). A la fermeture de K1, I'onduleur fonctionne en mode libre.
L'onduleur fonctionne en marche avant lorsque K2 est déconnecté et en marche arriére
lorsque K2 est fermé.
(2) Ensemble de paramétres : FO01=1 (controle de borne externe), F044=02 (X2 est défini
comme fonction avant), F045=03 (X2 est défini comme fonction arriere). Lors de la fermeture
de K1, I'onduleur fonctionne en marche avant et fonctionne en marche arriére lorsque K2 est

fermé.

» Sélection du temps d'accélération/décélération | & Il
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Résultat

Borne X4 Borne X5

Accélération/décélération
DESACTIVE

DESACTIVE

e temps que je

Accélération/décélération

DESACTIVE
temps Il

Accélération/décélération

DESACTIVE
temps Il

Accélération/décélération

heure IV

[Description] 1) Cette fonction n'est désactivée que lorsque FO80 est réglé sur 1 (vitesse a 4 segments
contrdlée en interne) ; 2) Quatre sélections d'accélération/

décélération sont disponibles avec la combinaison de deux bornes d'entrée multifonctions ; 3) Les
bornes d'entrée multifonctions associées sont définies comme sélection de temps

d'accélération/décélération | et Il. Prenez les bornes X4

et X5 par exemple. Si FO47 de la borne X4 est réglé sur 17 et FO48 de la borne X5 est réglé sur 18,

alors la sélection du temps d'accélération/décélération | et Il sont activées pour les bornes X4 et

X5 respectivement. « Fonction des bornes a grande, moyenne et basse vitesse

X6 X5 X4

termes termes date limite Résultat

nal el au

Vitesse principale, avec valeur définie de

MARCHE ARRET .|
F003 comme fréquence

Faible vitesse, avec valeur définie de

F086 comme fréquence

. Vitesse moyenne, avec la valeur définie de
ARRET

DESACTIVE F087 comme fréquence
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SUR/ MARCHE/ARRET Haute vitesse, avec valeur définie de

SUR

DESACTIVE FF F088 comme fréquence

[Description] 1) Cette fonction n'est activée que lorsque FO80 est défini sur

2, c'est-a-dire que la vitesse a 4 segments controlée de I'extérieur est efficace ;
2) Le temps d'accélération/décélération est déterminé par

borne de sélection d'accélération/décélération ;

3) En cas de signaux simultanés de haut, moyen et bas

vitesse, la priorité doit étre donnée selon la séquence élevée, moyenne

et faible vitesse.

*Fonctions HAUT et BAS

ENHAUT VERS LE BAS Résultat

SUR DESACTIVE Augmentation de la fréquence
oesacTive SUR Fréquence en baisse

SUR SUR La fréquence reste la méme

[Description] 1) Les fonctions HAUT et BAS ne sont activées que lorsque

la source de fréquence est sous fonctionnement du clavier, c'est-a-dire que P002 est a 0.
2) Les fonctions HAUT et BAS sont efficaces pendant la course et la

la fréquence ne peut pas étre modifiée en mode veille.

3) La fréquence de fonctionnement n'augmentera pas lorsqu'elle atteindra le maximum.
4) La fréquence de fonctionnement ne diminuera pas lorsqu'elle atteindra la

limite minimale ou inférieure.

5) Lorsque les fonctions UP et DOWN sont adoptées, haut et bas

la vitesse dépendra de I'accélération/décélération actuelle

temps.

6) Si vous appuyez longuement sur UP ou DOWN, la fréquence augmentera rapidement.

augmenter ou diminuer dans une certaine mesure, puis augmenter ou

diminuer uniformément.
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7) La valeur modifiée par UP ou DOWN grace au réglage de
FO77 et F117, assurez-vous d'arréter la mémoire ou la mémoire de défaut d'alimentation

fonction.

* Description de la fonction compteur

coo 00
VAT O LT
1|52
Count value | L
reach
Count value |
reset .

Figure 6-8 Diagramme descriptif de la fonction de compteur
[Description] 1) La durée du signal de déclenchement ne doit pas étre inférieure a 2 ms
(t1, t2>2ms)
2) La valeur de comptage atteinte correspond a I'actionnement de
contact de sortie multifonctionnel.
3) Le recomptage ne peut étre effectué qu’aprés la remise a zéro du compteur ;

4) Le compteur s'arrétera a 65535.

P ot Ex-facteur L'autre
FO50 aramete Unité

gamme et valeur tion

Sortie Y1
fonction

F051

01

Sortie Y2 05

fonction
0032 1 .

F052

Fonction de sortie de
bornes KA &

00

F053 03

P
IO
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Fonction de sortie de

terminaux

FA, FBetFC

01 : Indications pendant
en cours d'exécution

02 : Vitesse zéro

indication

03 : Indication de défaut

04 : Freinage CC
indication

05 : Régler la fréquence
atteindre l'indication

06 : En route

acceélération

indication

07 : En route
ralentissement
indication

08 : Fréquence
cohérence | arrivée
indication

09 : Fréquence
cohérence Il arrivée
indication

10 : Surcharge du moteur
indication d'avertissement

11 : Couple élevé

Le contact est activé en cas de sortie ou
indication de fonctionnement de I'onduleur.
Le contact est activé si la fréquence de sortie est

inférieure a la fréquence de démarrage.

Le contact est activé au cas ou I'onduleur est
anormal.

Le contact est activé si I'onduleur est sous tension continue

état de freinage.
Le contact est activé si la fréquence de sortie

atteint la fréquence définie.

Le contact est activé si I'onduleur est sous

condition d'accélération.

Le contact est activé si I'onduleur est sous

état de décélération.

Le contact est activé si la fréquence de sortie

atteint la fréquence désignée (F60).

Le contact est activé si la fréquence de sortie

atteint la fréquence désignée (F61).

Le contact est activé si la surcharge du moteur est

détecté par I'onduleur.

Le contact est activé si un couple riche est détecté
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indication de détection par I'onduleur.

12 : Surcharge de l'onduleur

indication d'avertissement

13 : Compteur d'impulsions

atteindre l'indication

14 : Milieu d'impulsion
contre-atteignant
indication

15 : Contréle externe
minuterie | atteignant
I'indication

16 : Réserve

17 : Avertissement de
basse tension

indication

18 : Fin de I'étape
indication pour

vitesse multi-segments
contrblée en interne
19 : Processus
indication d'achévement
pour l'interne

controlé

vitesse multi-segments
20:4-20 mA

coupure

Le contact est activé si une surcharge est détectée

par l'onduleur.

Le contact est activé si la valeur du comptage atteint
définir la valeur (FO65) lorsque le compteur externe est
exécuté.

Le contact est activé si la valeur du comptage atteint

définir la valeur (FO66) lorsque le compteur externe est

exécuté.

Le contact est activé si la minuterie | atteint le réglage

valeur.

Le contact est activé si une basse tension est

détectée par I'onduleur.

Le contact est activé et une impulsion est émise aprés la
fin de chaque étape lors du fonctionnement de

programmation de l'onduleur.

Le contact est activé et une impulsion est émise une fois
toutes les étapes terminées (c'est-a-dire apres un cercle)

lors de I'opération de programmation du

onduleur.

Le contact est activé si le signal d'entrée Al est

déconnecté et FO70 est supérieur a 2.
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indication
21:Préta

fonctionner

22:Réservé

23 : Indication valide

exécuter le signal de commande
24:EDO

25 : Actionnement

Le contact controle le démarrage et I'arrét de la pompe

indication de la pompe auxiliaire auxiliaire. Pour plus de détails, reportez-vous a la

1

description du fonctionnement multi-pompes.

26 : Indication d'actionnement de la pompe auxiliaire 2

27 : Achevement du projet

indication

28 : limite inférieure du PID
indication d'avertissement
29 : Indication d'avertissement

de limite supérieure PID

30 : Résistance de freinage

indication d'actionnement

31 : Actionnement du relais

électromagnétique

indication

32 : Actionnement du ventilateur

indication

Le contact est activé lorsque le tirage est terminé et il se

réinitialise automatiquement lorsque I'onduleur s'arréte.

Le contact est activé si la quantité de retour PID est inférieure a
la limite inférieure (F162).

Le contact est activé si la quantité de retour PID est supérieure a
la limite supérieure (F161).

Le contact est activé si I'onduleur est sous

la tension de fonctionnement et la tension continue sont supérieures

a la tension de freinage.

Le contact correspondant est activé lorsque le contacteur

s'enclenche.

Le contact correspondant est activé lorsque la température de

I'onduleur augmente ou que I'onduleur fonctionne.
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Paramétre » Sortie d'usine | L'autre
Unite
gamme valeur tion
Sortie A0 . .
0a3 1 0
fonction

La borne de sortie de fréquence numérique génére une quantité d'impulsions ou 0-10 V
quantité analogique. En combinaison avec F055, il peut étre utilisé pour
surveillance externe aprées avoir été connecté au correspondant

instruments avec une portée inférieure a 10V.

0 : sortie de quantité analogique 0-10 V, correspondant a la sortie

fréquence, 0-10V correspondant a un fonctionnement 0-maximum

fréquence

1 : sortie de quantité analogique 0-10 V, correspondant au courant de sortie, 0-10 V
correspondant a 0-deux fois le courant nominal de I'onduleur

2 : Sortie de quantité analogique, correspondant a la tension du bus CC, 0-10 V
correspondant a 0-1000V

3 : Sortie de quantité analogique, correspondant a la tension de sortie CA, 0-10 V

correspondant a 0-510 V/255 V

. Ex-facteur L'autre
Plage de réglage Unité .
et valeur tion
Analogie A0 024100 % 1% 100 .

Ce parameétre peut étre utilisé pour régler la tension de sortie analogique
terminal afin de s'adapter a la fréquence de l'instrument avec des

gamme et pour calibrer les instruments. Il peut également étre utilisé pour
étalonnage si un compteur de tours avec une plage de 0 a 5V est connecté

pour afficher la fréquence de fonctionnement via des terminaux multifonctions, avec F055

réglé sur 50.

F056 Paramétre | Unité ‘Modification d'Jsine
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Balangoire 0’ 0
fréquence 0.1 0,0 .
a 60,0 %
amplitude
F057
0,0
0,1 10.0 .
50,0 %
Amplitude de saut
F058
i 0,1
Balangoire 0’1 10.0 .
fréquence 100,0's
faire du vélo
F059
; 0,1
Balangoire 0,1 50’0 .
fréquence 99,9 %
temps de montée

F056 (Amplitude de fréquence de swing) Si elle est réglée sur 0,0, le swing
la fonction de fréquence n'est pas valide.
F057 (Amplitude de saut) est défini en fonction de I'amplitude du swing.

F059 (Temps de montée de la fréquence d'oscillation) il est défini en fonction du cycle d'oscillation

F060 Parametre Unité Sortie d'usine | Modifier
gamme valeur ation
Fréquence
cohérence |
0,0 a1000,0 0,01
(constante 0,0 .

Hz Hz
eau sous pression

approvisionnement élevé
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vitesse fréquence)

Cohérence
de fréquence
Il (alimentation
en eau a pression

constante,

fréquence de vitesse inférieure)

F062

Cohérence

de fréquence

gamme

0,1a410,0
Hz

0,1
Hz

0,5

Lorsque la fréquence de sortie est supérieure a la fréquence constante, la

borne de sortie multifonctionnelle correspondante est activée, avec une plage

de fréquence constante comme boucle d'hystérésis. Lorsque 'onduleur est

utilisé pour l'alimentation en eau a pression constante, FO60 est utilisé comme

fréquence a grande vitesse et FO61 est défini comme fréquence a basse vitesse.

P ot Ex-facteur L'autre
F063 aramete Unité .
gamme et valeur tion
0,1
Heures je 0,1s 0,1
999,9 s
F064
Impulsion monostable 0[1 4 65,0 s 0.1 0,1
réglage de la

largeur La minuterie | est une minuterie de 99 s. Lorsque le terminal d'entrée multifonctionnel
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Lorsque la minuterie s'ouvre ou se ferme, la minuterie commence a chronométrer ; lorsque
la minuterie atteint la fin, le contact de sortie multifonction correspondant est activé ;
lorsque la minuterie se déconnecte, la minuterie de la borne de sortie multifonction se
réinitialise. Pendant le fonctionnement, la minuterie continuera a chronométrer
normalement malgré I'arrét d0 a un défaut et se réinitialisera automatiquement en cas

d'arrét dG a une panne de courant.

ons Sortie d'usine | L'autre
F065 Plage de réglage )
lente | valeur tion
Comptoir 0 a 65500
références Unité de nombre d'impulsions : 1 10 .
valeur e Unité de longueur :
F066 0,01 Chiffre de
l'unité : 0 : longueur 1 : nombre

légumineuses

Dix chiffres

0 : Arrétez lorsque le compte

atteint la valeur définie

1 : Continuez a courir quand

le compte atteint le
Comptoir

définir la valeur 1 0000 *
mode

Chiffre des
parametre

centaines 0 : la sortie

d'impulsion monostable

n'est pas démarrée lorsque le comptage ptteint

la valeur définie

1 : la sortie d'impulsion

monostable est démarrée lorsque

le compte atteint le
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définir la valeur

Kilobit

0 : Sile compte atteint

la valeur définie, elle ne le sera pas

étre effacé

automatiquement

1 : Si le comte arrive
la valeur définie, ce sera

effacé automatiquement

Parameétre Ex-facteur L'autre
Unité ]
gamme et valeur tion
Positif et
logique négative
9 g 0a1 1 0
d'entrée numérique
Terminal
0 : Logique positive, avec NPN comme mode de cablage 1: Logique négative,

avec PNP comme mode de cablage

Il doit étre utilisé avec le cavalier J2. Dans le cas du NPN comme

mode de cablage externe, J2 passe a NPN, avec FO067 défini sur O ; dans
cas de PNP comme mode de cablage externe, J2 saute sur PNP, avec

F067 défini comme 1.

Réglage Unité Ex-usine Altera
Entrée numérique 0
1 20
tergiversation 60000 ms .
temps d'élimination
Paramétre » Sortie d'usine | L'autre
F069 Unité
gamme valeur tion
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PFI/PFO maximum 1.0
0,1 10,0
fréquence 10,0 kHz

6.4 Paramétre fonctionnel de la grandeur analogique

Paramétre Ex-facteur L'autre
Unité .
gamme et valeur tion
Canal d'entrée
sélection pour 0a11 1 0
quantité analogique

Il'y a deux canaux Al1 et Al2 et trois modes a utiliser.

sélectionné pour l'entrée de quantité analogique :
L'unité 0010V 1:0~5V

décennie 0020mA / 010V 1420mA/210V
[Remarque] L'entrée de courant ou de tension peut étre sélectionnée par le canal 2
a travers le cavalier J3

Ce paramétre peut étre défini pour satisfaire différents signaux d'entrée analogiques.

Paramétre . Sortie d'usine | L'autre
Unité
gamme valeur tion
Temps de filtrage de 0
p [¢] 1 20
quantité analogique 1000 ms

Le réglage de ce parametre est lié a la vitesse de réaction de I'analogique
quantité ; plus le FO71 est grand, plus la quantité analogique est lente

fait une réponse.

Paramétre Ex-facteur Modifier
Unité '
gamme et valeur ation
o0 0,1 100,0
Gain d 1 A1 , ,
ain du cana 500.0 % .
0,0
0,1 100,0
Gain du canal Al2 500,0 % .
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FO74

Canal Al1
compenser
FO75

Al2canal

compenser

FO76

Inverse
sélection pour
polarisation

négative de la

quantité analogique

-50,0

0,1 0 *
50,0 %
-50,0

0,1 0 .
50,0 %
Paramétre . Sortie dusine | L'autre

Unité
gamme valeur tion
0a1 1 0

0 : Inversion indisponible pour biais négatif 1 : Inversion disponible pour biais

négatif
Paramétre . Sortie dusine | L'autre
Unité
gamme valeur tion
Fonction mémoire
sélection 0at1 1 0
pour HAUT et BAS
0 : Non mémorisé 1 : Mémorisé

Ce paramétre peut étre utilisé pour sélectionner si la valeur modifiée par UP et

DOWN est mémorisée ou non apres l'arrét. Lorsque FO77 est défini sur 1, la valeur

a l'arrét sera mémorisée aprés le redémarrage ; si une protection contre la coupure

de courant est nécessaire, définissez F117 sur 1 avec la valeur de

HAUT et BAS en méme temps.

Reportez-vous a la description F044-F049 pour plus de détails sur les paramétres

associés.
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Paramétre » Valeur ex- L'autre
Unité
gamme usine tion
Incrément
sélection pour UP 0a1 1 0
& VERS LE BAS

0 : pour 0,01 Hz, la vitesse minimale de montée/descente est de
0,01 Hz. 1 : pour 0,1 Hz, la vitesse minimale de montée/descente

est de 0,1 Hz. Ce paramétre peut étre utilisé pour régler I'unité de vitesse de montée/descente pour UP

et DOWN pour répondre aux besoins des utilisateurs.

Paramétre » Valeur ex- L'autre
Unité
gamme usine tion
Incrément
multiple pour UP & 14250 1 0
VERS LE BAS

L'augmentation réelle de UP et DOWN fait référence au résultat aprés

les valeurs de FO78 et FO79 sont multipliées.

6.5 Parameétres fonctionnels de la vitesse multi-segments

Paramétre o Sortie dusine | L'autre
Unité
gamme valeur tion
Mode vitesse multi-
segments 0as 1 2
sélection

0 : Fonctionnement normal

1: Vitesse a 16 segments controlée en interne

2 : Vitesse a 4 segments controlée en externe

3 : Vitesse a 16 segments controlée de I'extérieur

4 : Vitesse a 4 segments contrdlée en externe (commande d'exécution valide

automatiquement)
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5 : Vitesse a 16 segments contrdlée de I'extérieur (commande d'exécution valide automatiquement)

1 : Multi-segment a commande interne (vitesse de 16 segments)

[Description] 1) La

vitesse a 16 segments est composée de la vitesse principale et de la vitesse a 15 segments ; 2) Le temps d'accélération/
décélération

de chaque vitesse de segment est défini par F084 et F085 ; 3) Le temps de fonctionnement est défini par les minuteries
F101-F116 et les minuteries des segments

de controdle inutilisés sont définies sur 0 ; 4) Le sens de fonctionnement de chaque vitesse de segment est défini par
F082 et F083 ; 5) En fonctionnement avec une vitesse multi-segments

contrélée en interne, le temps et le sens de fonctionnement dépendent du réglage des paramétres internes, avec un
temps externe

invalide et une commutation avant/arriére.

2 : Vitesse a 4 segments contrlée de maniéere externe (se reporter a la description des fonctions des terminaux a

grande vitesse, a vitesse moyenne et a faible vitesse F044-F049)

3 : Vitesse a 16 segments controlée de I'extérieur

Terminal d'entrée numérique multifonction

beaucoup de beaucoup de beaucoup de Multi-segments
Résultat

vitesse de vitesse de vitesse de ment

gment | gment Il gment Il vitesse IV

DESACTIVE DESACTIVE DESACTIVE Fréquence principale

Pour la vitesse multi-segments

DESACTIVE DESACTIVE DESACTIVE II, la fréquence est
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déterminé par

F086

DESACTIVE DESACTIVE

DESACTIVE

Pour multi-segments
vitesse I, la
la fréquence est

déterminé par

F087

DESACTIVE

DESACTIVE

Pour multi-segments
vitesse IV, la
la fréquence est

déterminé par

F088

DESACTIVE DESACTIVE

DESACTIVE

Pour multi-segments
vitesse V, la
la fréquence est

déterminé par

F089

DESACTIVE

DESACTIVE

Pour multi-segments
vitesse VI, la
la fréquence est

déterminé par

F090

DESACTIVE

DESACTIVE

Pour multi-segments
vitesse VII, la
la fréquence est

déterminé par

F091

DESACTIVE

Pour multi-segments
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DESACTIVE

DESACTIVE

DESACTIVE

DESACTIVE

DESACTIVE

vitesse VIII, la
la fréquence est

déterminé par

F092

Pour multi-segments
vitesse X, la
la fréquence est

déterminé par

F093

DESACTIVE

DESACTIVE

DESACTIVE

DESACTIVE

DESACTIVE

Pour multi-segments
vitesse X, la
la fréquence est

déterminé par

F094

Pour multi-segments
vitesse XI, la
la fréquence est

déterminé par

F095

Pour multi-segments
vitesse XII, la
la fréquence est

déterminé par

F096

Pour multi-segments
vitesse XIII, la
la fréquence est

déterminé par
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F097

Pour multi-segments
vitesse XIV, la
DESACTIVE la fréquence est

déterminé par

F098

Pour multi-segments
vitesse XV, la
DESACTIVE la fréquence est

déterminé par

F099

Pour multi-segments
vitesse XVI, la
la fréquence est

déterminé par

F100

[Description]

1) Lorsque FO80 est réglé sur 3 ou 5, multi-segments controlés en externe

le mode vitesse est efficace ;

2) Quatre bornes d'entrée numériques sont sélectionnées, avec leurs fonctions
définir comme 19 vitesses multi-segments |, 20 vitesses multi-segments I, 21
vitesse multi-segments Il et 26 vitesses multi-segments 1V

respectivement;

3) Les vitesses multi-segments |, |1, Il et IV peuvent étre utilisées pour former
Vitesse de 15 segments ; la vitesse de 16 segments sera disponible lorsque le principal
la fréquence est impliquée;

4) Chaque temps d'accélération/décélération et programmation

le sens de fonctionnement est déterminé par des bornes externes

-94-



Machine Translated by Google

5) La fréquence principale est définie par F002 ; lorsque F002 = 0, c'est-a-dire principale
la fréquence est définie par le clavier, la fréquence principale est la valeur de FO03.
Lorsque FO80 est réglé sur 4 ou 5, vitesse de fonctionnement multi-segments
commande valide automatiquement, la fonction de fermeture du terminal 01 est

non requis, la direction est déterminée par la fonction du terminal

05.
Paramétre » Sortie d'usine L'autre
Unité
Gamme valeur tion
Sélection du mode de fonctionnement
de contrdle interne 0a3 1 0
vitesse multi-segments

0 : L'exécution du programme s'arréte aprés un cycle

1: Course circulaire

2 : Le fonctionnement automatique (intervalle d'arrét) s'arréte aprés un cycle

3 : Fonctionnement automatique (intervalle d'arrét) en fonctionnement circulaire.
Ce réglage de paramétre n'est effectif que lorsque FO80 est défini sur 1.

Reportez-vous a FO03, FO80 et F082-F116 pour les paramétres associés.

[Description]

1) L'exécution du programme s'arréte aprés un cycle : I'onduleur fonctionne a la

définir la valeur des parametres internes apres la commande automatique

le programme en cours d'exécution est donné et s'arréte automatiquement aprés avoir été exécuté pendant
un cycle. L'onduleur peut redémarrer aprées le deuxiéme cycle

la commande est donnée.

2) Fonctionnement circulaire : I'onduleur fonctionne en séquence et de maniére circulaire a
la valeur définie des paramétres internes pour la fréquence de vitesse du segment

et le temps de fonctionnement ; toute entrée de commande, a l'exception de I'arrét, du défaut
externe et de l'arrét d'urgence en fonctionnement circulaire, n'est pas acceptée.

3) Le fonctionnement automatique (intervalle d'arrét) s'arréte aprés un cycle.
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F187

F188 F191

F003 F192

F101 \FIOZ' F103

F086

F189

F108 T

F104 F105 F106

F190

F1.07

Figure 6-9 Courbe de fonctionnement et parameétres de contrdle pour la vitesse multi-
segments a commande interne [Description]

1) Le variateur fonctionne selon les parameétres aprés que la commande de fonctionnement
de la programmation automatique est donnée, mais s'arréte d'abord puis redémarre dans
la transformation de chaque étape ; s'arréte automatiquement apres avoir fonctionné
pendant un cycle, et le variateur redémarre aprés que la deuxi€¢me commande de
fonctionnement est donnée ; 2) La fréquence pour chaque
vitesse de segment est définie par FO03, FO86~F100 ; 3) Le temps de fonctionnement
pour chaque
vitesse de segment est défini par F101~F116 ; 4) Le sens de fonctionnement est défini

par F082, F083.

Paramétre » Sortie d'usine | L'autre
F082 Unité
Gamme valeur tion
Course de vitesse
direction des 8 premiers 0
segments
F083 0a 255 1
Course de vitesse 0

direction des 8 derniers

segments

Le parametre FO82 n'est effectif que lorsque FO80 est défini sur 1. Le mode de réglage du

sens de marche pour la bande de fréquence de FO86-F092
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et FOO3 dans I'exécution de la programmation est comme suit : Le

sens d'exécution est défini par un binaire 8 bits qui peut étre transformé en valeur
décimale pour le réglage des paramétres. Par exemple, la valeur du

paramétre 01001010 peut étre transformée en valeur décimale, c'est-a-dire 1x2 6+1x2

3+1x2 1=64+8+2=74P082=74. F082=74. F083 est défini pour

la direction de course de la vitesse des 8 derniers segments (la méthode de calcul est

la méme que celle de F082)

Paramétre Sortie d'usine L'autre
F084 Unité
Gamme valeur tion
Accélération/décélération
sélection du temps d'exécution
pour les 8 premiers segments 0
F085 1s 0
65535
Accélération/décélération
sélection du temps d'exécution
pour les 8 derniers

segments Ce jeu de paramétres n'est effectif que lorsque FO80 est défini sur 1. Les
méthodes de réglage du temps d'accélération/décélération pour la vitesse multi-étages
et la vitesse de segment contrdlées en interne sont les suivantes : Le temps

d'accélération/décélération est déterminé par un code binaire de 2 bits

Temps d'accélération/décélération

0 0 Premier temps d'accélération/décélération F014, F015

0 ’ Deuxiéme temps d'accélération/décélération FO16,
FO17

1 0 Troisiéme temps d'accélération/décélération F018, FO19

1 1 Quatriéme temps d'accélération/décélération F020, F021

Le temps d'accélération/décélération pour chaque segment est déterminé par un binaire

de 16 bits
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Septieme  Sixieme Cinquiéme Quatriéme  Troisieme
Huitieme Deuxieme D'abord
h segment segme segme segme
vitesse du vitesse du  vitesse du
vitesse du ent nt nt nt
segment segment segment
segment  vitesse  vitesse vitesse vitesse
t8 t7 t6 t5 t4 t3 t2 t1
00(10000041 | | | 10+0 ‘ | 1
t1 temps d'accélération/décélération IV
t2 temps d'accélération/décélération |
t3 temps d'accélération/décélération Il1 définir la valeur
t4 temps d'accélération/décélération Il 1%x2 0+1x%2 1+1x2 5+1x2 6=99
t5 temps d'accélération/décélération | F084 est défini sur 99
t6 temps d'accélération/décélération | Ci-joint : 2 0=1 21=2

22=423=8
t7 temps d'accélération/décélération |
27=128

t8 temps d'accélération/décélération |

24=16 2 5=32 2 6=64

F085 est une sélection pour le temps d'accélération/décélération des 8 derniers

segments (la méthode de calcul est la méme que celle du F084)

Paramétre .| Sortie d'usine L
F086 Unité Altération
Gamme Valeur
Réglage de la fréquence I 15
F087
0,02 1000,0 0,01 20
Réglage de la fréquence Il °
Hz Hz
F088
25
Fréquence IV
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parametre

F089

Réglage de la fréquence V
F090

Réglage de la
fréquence VI
F091

Réglage de la

fréquence VII
F092

Réglage de la

fréquence VIII

F093

Réglage de la

fréquence IX
F094

Réglage de la fréquence X
F095

Réglage de la
fréquence XI
F096

Réglage de la
fréquence XII

F097

Réglage de la

fréquence XIlI

Fréquence XIV

30

35

40

0,5

10

15

20

25

30

35
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parametre

Réglage de la 40

fréquence XV
F100

Réglage de la 45

fréquence

XVI Le paramétre peut étre réglé en combinant des bornes d'entrée
multifonctions, avec une vitesse a 4 segments contrdlée en externe, une vitesse a
plusieurs segments contrélée en externe et une vitesse a plusieurs segments
contrdlée en interne sélectionnable. Reportez-vous aux descriptions FO80 et

F086-F100 pour plus de détails sur les paramétres associés.

Paramétre » Sortie d'usine | Modifier
F101 Unité
Gamme Valeur ation
F102
10.0
F103
0,0
Minuterie IlI
F104
0,0
0,1s .
F105 6500.0s
0,0
F106
0,0
F107
0,0
Heures VII
F108 0,0
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Minuterie VIII
F109

0,0
Minuterie IX

F110

0,0

F111

0,0

F112

0,0
Minuterie XII

F113

0,0
Minuterie XIlII

F114

0,0
Minuterie XIV

F115

0,0

F116

0,0
Minuterie XVI

Le réglage des paramétres s'applique au réglage du temps de fonctionnement pour
la vitesse multisegments @ commande interne et I'actionnement du tirage.

Reportez-vous aux descriptions FO80 et F101-F116 pour plus de détails sur les

Parameétre Ex-facteur | L'autre
p Unité _
Gamme et valeur tion
Fonction de mémoire
pour la vitesse multi-
segments controlée en 0an 1 0
interne (réserve de
mise hors tension UP.DOVVN)
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0 : Non mémorisé 1 : Mémorisé

Ce parametre détermine la fonction de pause pendant le contréle de I'onduleur a une vitesse
multi-segments contrélée en interne ; lorsque F117 = 1, il peut mémoriser I'état de fonctionnement
de l'onduleur, et peut méme mémoriser pendant I'arrét ou la panne, puis continuer a fonctionner

aprés le retour a la normale ; lorsque F117 = 0, la mémorisation n'est pas disponible.

Lorsque vous utilisez la fonction HAUT et BAS, le paramétre et FO77 peuvent

réaliser HAUT et BAS

Fonction d'inversion de la minuterie de mise hors tension. Lorsque FO77 = 1, les minuteries
UP et DOWN sont mémorisées pendant

l'arrét. En revanche, si F177 = 1, les minuteries UP et DOWN sont mises hors tension

réserve.

6.6 Paramétres de la fonction de protection

Paramétre » Sortie d'usine | Modifié
Unité
gamme valeur sur
Sélection de la prévention du
0-1 1 1
décrochage en cas de surtensio

0 : La fonction de prévention du décrochage en cas de surtension

n'est pas valide 1 : La fonction de prévention du décrochage en

cas de surtension est valide Pendant la décélération de I'onduleur, le moteur doit produire de
I'énergie de rebond dans I'onduleur sous l'influence de l'inertie de la charge pour faire
augmenter la tension cété CC de I'onduleur ; lorsque la fonction de décrochage en cas de
surtension est démarrée et que la tension CC de I'onduleur est trop élevée, I'onduleur doit
arréter de décélérer jusqu'a ce que la tension cété CC soit inférieure a la valeur définie, et

pendant que I'onduleur décélére, le temps de décélération est automatiquement prolongé.

Paramétre ) Sortie d'usine  |Modifié
F119 Unité

gamme valeur sur
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Niveau de décrochage

0-200% 1% 150

pendant I'accélération

Pendant I'accélération de I'onduleur, le courant de sortie de I'onduleur doit
augmenter rapidement en raison d'une surcharge ou d'un temps d'accélération
excessivement court, et I'onduleur doit cesser d'accélérer tout en dépassant le
niveau nominal défini ; lorsque le courant est inférieur a la valeur définie, I'onduleur
doit continuer a accélérer.

[Remarque] Le courant & 100 % fait référence au courant nominal du moteur et lorsque le

parameétre est défini sur 0, la fonction de prévention du calage est invalide pendant

I'accélération.

Paramétre .| Sortie d'usine Modifié
Unité
gamme valeur sur
Niveau de décrochage
g 0-200% 1% 0
a vitesse constante

Pendant le fonctionnement constant de I'accélérateur a fréquence variable, le
courant augmente en raison de la fluctuation de la charge ou pour une autre

raison ; lorsque le courant dépasse la valeur nominale définie, I'onduleur doit
diminuer la fréquence de sortie, et si le courant de sortie revient a la normale,

I'onduleur doit réaccélérer jusqu'a la fréquence définie.

Paramétre .| Ssortie dusine |Modifié
Unité
gamme valeur sur
Temps de décélération pour le décrochage
prévention a vitesse 0,1-25,5s0,1s 5.0 .
constante

Lorsque I'onduleur est appliqué a la charge des ventilateurs et des pompes, P120
peut étre réglé a 120 % ; lorsque le courant de l'onduleur est supérieur a 120 %, la
fréquence de sortie doit diminuer, par conséquent le courant doit diminuer ;

cependant, une fois le courant revenu a la normale, le
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la fréquence redeviendra également normale progressivement, atteignant ainsi le décrochage

fonction de prévention ; le taux de diminution de la fréquence dépend de

F121.
Sortie d'usine | Modifié
Plage de réglage Unité

valeur sur

Niveau de décrochage pendant Modeéle

200a800V1V

ralentissement dépendant

Paramétre .| Sortie d'usine |Modifié
Unité
gamme valeur sur
Sélection du surcouple
0-3 1 0
méthode de détection

0 : En atteignant la fréquence, commencez a détecter le surcouple ; aprés

la détection d'un surcouple, continue de fonctionner.

1: Tout en atteignant la fréquence, commencez a détecter le surcouple ; aprés
la détection d'un surcouple, arréte le fonctionnement.

2 : Détecter le surcouple pendant le fonctionnement ; aprés la détection de
surcouple, continuer a fonctionner.

3 : Détecter le surcouple pendant le fonctionnement ; aprés la détection de

surcouple, arréter le fonctionnement.

Paramétre » Sortie d'usine | Modifie
Unité
gamme valeur sur
Détection de surcouple
0-200% 1% 0
niveau

Lorsque le courant de sortie dépasse le niveau de détection de couple et
dépasse la moitié de la valeur de temps définie (valeur d'usine 1,0 s), surcouple

la détection doit étre indiquée et la fonction multifonction correspondante
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le contact d'alarme doit étre actionné ; lorsqu'il dépasse la valeur de temps définie,

I'onduleur doit fournir une protection, et lorsque ce paramétre est

réglé sur 0, le surcouple ne doit pas étre détecté.

Temps de détection de surcouple 0,1-20,0s 0,1 s

Paramétre " Sortie d'usine |Modifié
Unité
gamme valeur sur
1.0

Lorsque l'onduleur détecte que le courant de sortie dépasse la valeur définie du moteur

courant, il doit commencer a calculer le temps de surcouple ; lorsqu'il est dépassé

le temps de couple dépasse la moitié de la valeur de temps de détection définie, la borne

de sortie multifonction correspondante doit étre actionnée avec

alarme de surcouple et I'onduleur continue de fonctionner. Dans le cas

que le temps de surcouple dépasse la valeur de temps de détection définie (F125

réglage), I'onduleur doit fournir une protection, les informations de panne doivent étre

affiché et I'onduleur arréte de produire.

Reportez-vous a F123 et F124 pour les parameétres pertinents.

Mémoire de compteur 0-1

Sortie d'usine  |Modifié
Plage de réglage Unijté
§ gas valeur sur
0

0 : Non mémorisé 1 : Mémorisé

Déterminer s'il faut mémoriser les valeurs du compteur aprés une panne de courant

de I'onduleur via la fonction mémoire du compteur d'impulsions.

Ex-facteur
Plage de réglage Unité Altération
et valeur
Compteur d'impulsions
0 a 65000 0
mémoire
0 : en cours d'exécution
0
Ventilateur de refroidissement toujours
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contréle 1 : contrdle par

commande
d'exécution,

retardé de 30 s

aprés la mise

hors tension

F129 Modéle

Tension de freinage 0a800 0 ¢a dépend

dynamique nt

6.7 Parametres de fonctionnement de I'alimentation en eau a pression constante

Paramétre .| sortie d'usine |Modifie
Unité
gamme valeur sur
Nombre d'auxiliaires
0-2 1 0
pompes

La quantité de pompes auxiliaires doit étre définie via ce parameétre ; le démarrage ou
l'arrét des pompes auxiliaires est réalisé a I'aide d'un contact de sortie multifonction, et la

pompe auxiliaire 1 ou 2 doit étre contrélée via un circuit de commande périphérique.

Paramétre | Sortie d'usine |Modifié
Unité
gamme valeur sur
Durée de fonctionnement 1-9000 . 60
continu de la pompe auxiliaire (min)

Lorsqu'une seule des deux pompes est en service, afin de faire fonctionner chaque pompe
de maniére moyenne, lorsque le temps de fonctionnement d'une pompe atteint P131,

I'autre pompe doit étre commutée pour fonctionner.

F132 Unité de réglgge Ex-thine Alterati ‘ ‘
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gamme valeur sur

Temps d'enclenchement de

1-250s 1s 5 .

pompe auxiliaire

Le réglage de ce paramétre détermine le temps de verrouillage de deux

pompes auxiliaires lors de la commutation mutuelle comme indiqué dans la figure 6-10.

4 F131

ON

OFF

Auziliary pump 1
ON

Auziliary pump 2 i :

F132

Figure 6-10 Commutation temporelle de verrouillage de la pompe auxiliaire

Plage de réglage Unité Valeur départ usine Modificgtion

Grande vitesse

1-250s 1s 60 :

durée de fonctionnement

Lors de I'application d'une alimentation en eau a pression constante,

la pompe fonctionne a une fréquence rapide (comme définie dans F060) en raison d'une plus grande
consommation d'eau ; lorsque le temps de fonctionnement a grande vitesse est atteint,
le contact multifonction correspondant doit étre actionné et

les pompes auxiliaires commencent a fonctionner. Reportez-vous a la figure 6-11 pour plus de détails.
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F133 F133
- > »
F i
F060 / \
FOB1 : et
i - >
| i ;F|34‘ F134
T
ON
Auziliary pump 1 OFF §
Auziliary pump 2 OFE N OFE

Figure 6-11 Courbe de temps de fonctionnement & haute/basse vitesse de la pompe

Paramétre | Unité départ usine Altération
gamme valeur n
Fonctionnement & basse vitesse 1-250s 1s 60 °
temps

Lors de I'application d'une alimentation en eau a pression constante, lorsque

la fréquence de la pompe principale fonctionne a basse vitesse (réglée via F061) en raison de
réduction de la consommation d'eau et du temps de fonctionnement a basse vitesse
(F134) est atteint, le contact multifonction correspondant doit étre

les pompes actionnées et auxiliaires s'arrétent.

F133 et F134 doivent étre utilisés en coordination avec FO60, FO61 et

terminal de sortie multifonction et principalement utilisé pour I'addition et

réduction des pompes auxiliaires. Reportez-vous a la figure 6-15 pour plus de détails.

Paramétre .| Sortie d'usine L
Unité Altération
gamme valeur
Seuil de pression de sommeil 0120% 1% 98 °
1a250s1s 60 .
Retard de sommeil
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F137
12100 % 1% 920 .

Seuil de réveil

F138 0,0
0,1 Hz 10.0 .
10000

F139

14250s1s 5 .

Retard de réveil

F135 fait référence au niveau de pression se produisant lorsque la pompe principale entre
I'état de dormance ; reportez-vous a la figure 6-12 pour plus de détails.

F136 fait référence a la durée pendant laquelle la pompe principale entre dans le

état de dormance ; voir la figure 6-12 pour plus de détails.

F137 fait référence au niveau de pression de réveil de I'état de dormance a
récupération ; reportez-vous a la figure 6-12 pour plus de détails.

F138 fait référence a la fréquence de fonctionnement minimale pendant la mise en veille ;
reportez-vous a la figure 6-12 pour plus de détails.

En utilisant la fonction veille, le chiffre des centaines de F160 doit étre

mettre a 1,.

Figure 6-12 Réglage de I'état de la fonction veille et courbe temporelle
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6.8 Paramétres de la fonction motrice

Sortie d'usine | Altération
Plage de réglage Wnité
valeur n
Puissance nominale de *
0,01 kW
moteur
Paramétre _. | Sortie dusine |Altération
Unité
gamme valeur n
Tension nominale du moteur 0,1V

Il doit étre réglé conformément a la valeur de tension nominale sur la plaque signalétique du moteur ;
valeur ex-usine de I'onduleur de qualité 230V et celle de la qualité 440V

les onduleurs sont respectivement 220 et 380.

Paramétre .| Sortie d'usine Altération
Unité

gamme valeur n

*

Courant nominal du moteur 0,1A

Ce parametre doit étre défini en fonction de la valeur nominale du moteur

plague signalétique et peut étre utilisé pour limiter le courant de sortie du

onduleur afin d'éviter les surintensités et de protéger le moteur ;

Dans le cas ou le courant du moteur dépasse cette valeur, I'onduleur du moteur a courant alternatif doit

assurer la protection.

Paramétre _. | Sortie dusine |Altération
Unité
gamme valeur n
Nombre de péles du moteur 02422 1 04

Le nombre de pbles du moteur doit étre déterminé via ce parameétre

qui est réglé en fonction de la plaque signalétique du moteur.

Paramétre " Sortie d'usine L
Unité Altération

gamme valeur

Vitesse de rotation du moteur|0-60000 1r/min| 1440
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Il doit étre réglé en fonction de la vitesse réelle du moteur ; la valeur affichée est identique
a ce paramétre et peut étre utilisée comme parametre utilisé pour la surveillance afin de

faciliter I'utilisateur ; cette valeur définie correspond a la vitesse de rotation a 50 Hz.

Paramétre - Valeur ex- Altération
Unité
gamme usine n
Compensation
0,0-10,0% 1% 2.0
automatique du couple

Ce paramétre peut étre utilisé pour que v

le variateur génére automatiquement une 100% |-

tension supplémentaire pendant le

fonctionnement et pour compenser le couple

insuffisant du moteur pendant les compegﬁéﬂﬁﬁT

basses fréquences. Une compensation F
de couple excessive est déconseillée et le Figure 6-13 Automatique
réglage doit étre effectué progressivement Compensation de couple

en fonction de la situation réelle. Une
compensation insuffisante entrainera un couple
insuffisant du moteur sous basse fréquence
tandis qu'une compensation excessive

induira un couple excessif, produisant

ainsi un certain impact sur les machines et
provoquant méme le déclenchement

du variateur. Comme indiqué dans la

Figure 6-17 a droite.
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Parametre _. | Sortie d'usine |Altération
Unité
gamme valeur n
Courant a vide de
0-100% 1% 40
moteur
Le réglage du courant a vide du moteur affectera la quantité de glissement
la compensation et le courant nominal du moteur sont de 100 %.
Parametre .| Sortie d'usine |Altération
Unité
gamme valeur n
Glissement du moteur
0,0a2,00,1 1.0
compensation
Lorsque I'onduleur entraine le moteur, la charge et le glissement
augmentera et la vitesse de fonctionnement du moteur sera plus proche de
vitesse synchrone via compensation et réduction du glissement.
Parametre _. | Sortie d'usine |Altération
Unité
gamme valeur n
Fréquence max. du moteur .
0,0a20,00,1Hz 2.0
compensation de glissement
Paramétre .| Sortie d'usine |Altération
Unité
gamme valeur n
Compensation de glissement . .
0a2000msafl ms 20
temps de filtrage
Paramétre | Unité ¢épart usine Altération
gamme valeur n
Fonction AVR 0-1 1 1

0: Invalid 1: Valide

La fonction AVR fait référence a la régulation automatique de la tension.
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condition de puissance d'entrée instable, en cas de surtension, la

fonctionnement du moteur sous une alimentation électrique dépassant la tension nominale
provoquera une augmentation de la température du moteur et endommagera l'isolation

et rendre le couple de sortie instable ; cependant, la tension automatique

la régulation peut étre utilisée pour réguler automatiquement la tension de sortie a

tension nominale du moteur.

Lorsque cet ensemble de fonctions n'est pas valide, la tension de sortie fluctue.

Paramétre .| Sortie d'usine |Altération
Unité
gamme valeur n
Automatique
0,0-20,0% 0,1% 0,0
fonction d'économie d'énergie

La fonction d'économie d'énergie automatique n'est pas valide lorsqu'elle est a 0 ; pendant
accélération et décélération, il doit fonctionner a pleine tension ; pendant

fonctionnement a vitesse constante, la valeur de tension optimale doit étre

calculé via la puissance de charge et fourni a la charge pour atteindre la

but d'économie d'énergie.

Paramétre Unité départ usine Altération
gamme valeur n
Temps de redémarrage en cas de panne 0,2-25 S 0,1 E: 1.0 °

Lorsque I'onduleur est réglé en mode de redémarrage sur défaut, aprés la
la durée du déclenchement du défaut de I'onduleur dépasse le temps défini dans F152,
I'onduleur doit étre redémarré. Il faut faire attention aux consignes de sécurité

lors de I'application de cette fonction.

Paramétre | Unité départ usine Altération
gamme valeur n
Redémarrage aprés une panne de courant 0-1 1 0
sélection
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0 : Le redémarrage aprés une panne de courant n'est pas valide. Ne redémarre plus aprés
une panne momentanée

1: Démarrage du suivi de fréquence Veuillez vous référer a la description du F025

Paramétre » Valeur ex- Altération
Unité
gamme usine n
Interruption de service autorisée R
0,1a50s0,]s 0,5
durée

La durée maximale de la panne peut étre déterminée via ce parameétre ; en cas de
dépassement du temps défini, I'onduleur doit toujours cesser de produire apres le
rétablissement de I'alimentation ; le redémarrage doit se dérouler conformément a la

séquence de démarrage générale.

Paramétre » Valeur ex- Altération
Unité
gamme usine n
Moments de redémarrage du défaut 00-10 1 00

L'onduleur doit étre automatiquement réinitialisé et redémarré en cas de situation
anormale (comme une surintensité et une surtension) ; en cas de mode de démarrage
commun, ce mode doit étre suivi ; en cas de démarrage par suivi de fréquence, le
démarrage doit étre effectué de la méme maniére que le démarrage par suivi.

Aprés le démarrage, si aucune anomalie ne se produit dans les 60 s, les temps définis
doivent étre récupérés ; si une anomalie se produit et que le nombre défini est atteint, le
convertisseur ne doit plus produire de sortie et le redémarrage doit étre effectué

aprés la réinitialisation. Si F155 est 00, aucune fonction de réinitialisation ou de
redémarrage automatique ne doit étre effectuée en cas de situation anormale. Si F155
est 99, la fonction de réinitialisation ou de redémarrage automatique doit étre

effectuée un nombre infini de fois en cas d'anomalie

situation.
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6.9 Paramétres de la fonction PID

Paramétre » Sortie d'usine | Altération
Unité
gamme valeur n
Proportionnel
0,0-100,0% 0,19 10.0 .

constante (P)

Le gain de valeur d'erreur est défini pour une constante proportionnelle ; dans le cas de | =0 et

D=0, seule la commande proportionnelle doit étre actionnée.

Temps d'intégration (1) 0,160,0s 0,1s

Paramétre » Sortie d'usine | Altération
Unité
gamme valeur n
2.0 .

La vitesse de réponse de I'actionnement PID est définie via le temps d'intégration (1) ;

plus la valeur | est grande, plus la vitesse de réponse est lente ; au contraire,

une vitesse de réponse plus rapide et un temps d'intégration réduit entraineront la

oscillation.
Paramétre » Sortie d'usine | Altération
Unité
gamme valeur n
0,01
Temps de dérivation (D) 0,01-10,00 s 0 °
m
L'atténuation de I'actionnement PID est réglée via le temps de dérivation (D) ;
plus la valeur D est grande, plus l'atténuation est évidente ; D=0 indique
qu'aucun effet n'est produit, c'est-a-dire invalide.
Paramétre » Sortie d'usine | Altération
Unité
gamme valeur n

0-100,0% 1%

Valeur cible

*

La valeur cible de contrdle peut étre définie via un signal de tension externe ou un

panneau, et la valeur cible a 100 % correspond a la fréquence a +10 V

analogique.

Le contréle en boucle fermée PID est généralement utilisé pour contréler le
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processus avec changement lent de la quantité physique, tel que le contréle de la
pression et de la température ; généralement le signal de rétroaction est acquis a

partir du transmetteur de température et du transmetteur de pression ; pendant le
contrdle PID, le canal d'entrée du signal de rétroaction est un signal de courant analogique d¢
4-20 mA.

Le contrdle en boucle fermée PID est valide pendant le démarrage de I'entrée

PID multifonction. En général, la méthode de réglage du contréle PID est la suivante
suit:

1) Sélectionnez correctement I'onduleur et utilisez I'onduleur avec la spécification
d'entrée conforme au signal standard de 4-20 mA ; 2) Réglez correctement

la valeur cible ; 3) En cas d'entrée

non oscillatoire, augmentez la constante de proportionnalité P ; 4) En cas d'entrée

non oscillatoire, diminuez le temps d'intégration | ; 5) En cas d'entrée non
oscillatoire, augmentez la dérivation D ; 6) Reportez-vous aux descriptions

de la Figure 6-15/6-16 pour une application spécifique.

Le bloc de contrdle PID est illustré dans la figure 6-14 :

P156 &
] [ lj
- +

Feedback

Transmitter

Figure 6-14 Schéma fonctionnel du contréle PID

Before Before
Output /~ adjustment Output /_adjustmenl
S Target N /Pr’Target
value X valiie
\_ After After
adjustment \_adjustment
Time Time
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Figure 6-15 Supprimer la sortie Figure 6-16 Supprimer la sortie
Dépassement du contrdle PID Oscillation du contréle PID

(1) Supprimer la sortie (2) Supprimer l'oscillation de sortie a :
dépassant Diminuer le temps de dérivation (valeur D)
a : Diminuer la dérivation ou le définirsurOb :

temps (valeur D) Diminuer la constante de

b : Prolonger le temps d'intégration proportionnalité (valeur P)

(J'apprécie)

Paramétre o Sortie dusine | Altération
Unité
gamme valeur n
Réglage du canal PID 0-1 1 10

0 : la valeur cible du PID fait référence a la valeur définie comme dans F159.

1 : la valeur cible du PID fait référence a la valeur analogique externe 0-10 V (correspondant
a 0-100 %) et la valeur définie comme dans F159 n'est pas valide.

La sélection de la valeur cible peut étre définie via le panneau de sélection et I'analogique
externe qui est un signal 0-10 V ou défini via un potentiométre.

Ensemble de chiffres de I'unité PID donné par

canal : 0 : défini par F159
1Al

2AI12

Canal de rétroaction PID a dix chiffres
0:Al1 1 AI2 2: PFI

Fonction veille PID a centaines de chiffres

0 : La fonction veille est interdite

1 : Activer le mode veille 1 (mode fréquence)
2 : Activer le mode veille 2 (mode pression)

Direction de I'action PID définie en kilobits
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0 : Positif 1 : Négatif

Paramétre » Sortie d'usine | Altération
Unité
gamme valeur n
Limite supérieure du PID 02100 % 1 % 100 .

Lorsque la valeur de rétroaction PID est supérieure a la valeur définie dans P161, la

borne de sortie multifonction correspondante doit étre actionnée et

la machine ne doit pas s'arréter.

Paramétre » Sortie d'usine | Altération
Unité
gamme valeur n
Limite inférieure du PID 0a100 % 1 %) 0 .

Lorsque la valeur de rétroaction PID est inférieure a la valeur définie dans F162, le

terminal de sortie multifonction correspondant doit étre

la machine ne doit pas s'arréter.

6.10 Parametres de la fonction de communication

actionné et

Paramétre .| Sortie d'usine Modifie
Unité
gamme valeur sur
Adresse de communication 0-250 1 1

Lorsque le contréle du port de communication RS-485 est défini pour I'onduleur,

la position de chaque onduleur doit étre définie via un parametre.

0 : Aucune fonction de communication 01-250 : Position de I'onduleur

Paramétre .| Sortie d'usine |Modifié
Unité
gamme valeur sur
Communication
0-3 1 2
vitesse de transmission
0:4800 bits/s 1:9600 bits/s 2:19200 bits/s 3:38400 bits/s
Paramétre .| Sortie d'usine |Modifié
Unité
gamme valeur sur
Mode de communication des données 0-5 1 3
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0: 8N1 pour ASCII
3 : 8N1 pour RTU

1:8E1 pour ASCII
4 : 8E1 pour RTU

2 : 801 pour ASCII
5:801 pour RTU

[Remarque] 8N1 pour ASCII F165=0 ou 8N1 pour RTU F165=3

Start bit 0 ‘ 1 ‘ 2 ’ 3 4 ‘ 5 ‘ 6 ‘ 7 Stop bit
8-Data bit character string
10-Data bit character box
8E1 pour ASCII F165=1 ou 8E1 pour RTU F165=4
Start bit 0 ‘ 1 ‘ 2 3 ‘ 4 5 ’ 6 ‘ A Even parity Stop bit
«———— 8-Data bit character string ————————»/|
11-Data bit character box
801 pour ASCII F165=2 ou 801 pour RTU F165=5
Start bit 0 ‘ 1 ‘ 2 3 ‘ 4 5 ’ 6 ’ 4 Odd parity ‘ Stop bit

¢ 8-Data bit character string ——»|

11-Data bit character box

F166-F168

F169

Etant donné la décimale

point de

communication

fréquence

Réserve

Plage de réglage Unit

D

Sortie d'usine |Modifié

valeur sur
0: Communication
Registre 0201H
adopte 1 bit
décimal
0

1 : Communication

Registre 0201H
adopte 2 bits

décimal

F169 définit la position du point décimal de la communication donnée

fréquence (registre 0201h)
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Résumé
(1) Les convertisseurs de la série D100 prennent en charge le mode RTU en standard
Protocole Modbus.
Mode RTU : Chaque donnée 8 bits est composée de deux valeurs hexadécimales

caracteres de 4 bits, par exemple : 64H (hex).

Mode RTU
Bit de démarrage 3,5 bits
Adresse de I'esclave 1 bit
Fonction Modbus n°1 bit
Données n peu
VERIFIER CRC16 (2 bits)
Embout de fin 3,5 bits

L'adresse de communication des paramétres de I'onduleur indique le format hexadécimal
systéme, par exemple I'adresse de communication de F100 est 0064H.

Variables spécifiques a la communication : y compris la communication

variables d'instruction spécifiques et état de communication spécifique

variables, adresse a partir de 0200H.

Sauvegarde des variables de communication : réécriture des paramétres de I'onduleur (pour
exemple F100) a stocker dans 'EEPROM. Toujours sauvegarder aprés la mise sous tension
échec. Mais les paramétres ne peuvent pas étre réécrits fréquemment, sinon

La mémoire EEPROM est peut-étre endommagée. Réécriture

variables spécifiques a la communication (variables aprés 02h00) uniquement

modifie les valeurs dans la RAM. Ne pas sauvegarder aprés une panne de courant, cela permet
réécrire frequemment.

Types de données dans la communication : parce que les données sont hexadécimales
entier, la plus petite unité peut étre vue a partir du point décimal

position des parameétres dans la table de fonctions. Par exemple, la

L'unité minimale de FO03 est de 0,1 Hz. Par conséquent, selon Modbus
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protocole, transmission de communication 300 représente 30,0 Hz.

Réécrit, les parameétres FO13 et F172 ne peuvent étre pris en charge que par la fonction

06H, non pris en charge par la fonction 10H, et il n'y a pas de trame de réponse.

Fonction Modbus prise en charge

Paramétre .
i Fonction Spécification
éter
Lire le paramétre . R
01H Lire de 1a 32
statut de I'adresse
Lire de 1 & 20. Lire tout
Lire le registre
03H paramétres,
de détention
variables spécifiques a la communication
Lire le registre . R
04H Lire de 1 a 20.
d'entrée
Ecrire un seul Ecriture des données FFOOH, adresse
05H paramétre du parameétre ON ; écriture 0000H,
adresse adresse du paramétre OFF
] Tous les paramétres et
Ecrire un registre
06H variables spécifiques a la communication
de détention unique . L
peut étre réécrit
Ecrire plusieurs ]
Ecrire a partir de 1 & 32. paramétre
OFH paramétres
I'adresse commence a partir de 0048H
adresse
Réécrit de 1 a 20. Tous
Ecrire plusieurs paramétres et
10H
registres de stockage variables spécifiques a la communication
peut étre réécrit
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(1) Tableau des adresses de communication
1) adresse du parametre table d'adresses
Le mode Modbus inclut : 01H (lecture de I'état de I'adresse du paramétre),

05H  écrire une adresse de paramétre unique OFH (écrire plusieurs

adresse de parametre

parametre
adresse Spécification R/W
adresse
0000 Opération R 0-Arrét 1-Fonctionnement
0001 | oo R 0-Invalide 1-JOG
Transférer/réviser
0002 R 0—-Avant 1-Arriere
avec
0003 En opération R 0—Arrét 1-En fonctionnement
0004 En jogging R 0-Invalide 1-En jogging

0-En rotation vers I'avant
0005 avant/arriere R
1-En rotation inverse

rotation électronique

0006 Au freinage R 0O-Invalid 1-Au freinage
2 O—Invalid —Fré
0007 Fréquence R 1-Fréquence
suivi suivi

0008-0047 résgrve

0000—Non valide

0048 Opération W FFOO (ou 100, bit8 set 1)

-Valide

0000—Non valide FFOO
0049 Avant DANS

Valide

0000—Non valide FFOO
004A Inverse DANS

Valide
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0000—Non valide FFOO0
004B Arrét DANS ]
Valide
Transférer/réviser 0000—Non valide FFOO0
004C DANS
se changer Valide
0000—Non valide FFOO0
004D \\\\\\\\\\\\\ DANS
Valide
0000—Non valide FFOO0
004F JOG en avant W
Valide
0000—Non valide FFOO0
004F JOG Reverse W
Valide

2) Tableau d'adresses du registre d'entrée
Toutes les adresses sont uniqguement en lecture. La fonction Modbus inclut 04H (entrée de lecture)

registre).

Tableau des codes d'erreur :

Adresse Nom
0000 Fréquence de sortie
0001 Définir la fréquence
0002 Courant de sortie
0003 Vitesse de sortie
0004 Tension continue
0005 Tension alternative
0006 température
0007 Comptoir
0008 Valeur cible PID
0009 Valeur de rétroaction PID

000A Défaut actuel
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000B Heures totales de fonctionnement
000C Puissance de sortie
000D Etat du terminal X

64 E.OCS

80 E.oUS

88 E. LuS

92 E.oHS

96 E.oLS

100 E.0AS

104 E.oTS

Remarque 1 : Le BITO-BIT5 dans I'état du terminal X correspond au

Bornes X1-X6 , et 1 signifie que le terminal est fermé.

Remarque 2 : Les suffixes de code d'erreur S, A, d et n sont quatre consécutifs.
des nombres, comme 65 pour E.OC.A.

3) Table d'adresses du registre de maintien

Les fonctions Modbus incluent : 03H (lecture et maintien du registre), 06H (écriture)

un seul registre de maintien), 10H (écrire plusieurs registres de maintien)

Définition Spécification dladresse
Interne 0000H Adresse du paramétre de I'onduleur, FO00
parametres 00FFH F255

Bit de contréle principal, mappage BITO-BIT7

_ 0200H adresse du paramétre 0048H004FH
Communique

Activation du terminal d'entrée virtuel BIT8

tion spécifique

. Fréquence donnée, fréquence donnée
Instruction 0201H

adresse lorsque F002=2

Variable

Terminal d'entrée virtuel 1, BITO-BIT15
0202H

borne d'entrée numérique correspondante
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fonction 01-16. La fonction de borne d'entrée
numeérique 1-8 existe déja dans le bit de
contréle principal, la modification

ici c'est invalide.

Terminal d'entrée virtuel 2, BITO-BIT15

0203H correspondant a la fonction du terminal d'entrée
numérique 17-32
EDO, terminal de sortie numérique de controle
0204H de communication, BIT3 correspondant
Borne relais (FA, FB, FC)
0205H EAO, terminal de sortie analogique de controle
de communication AO
0206H
Inverse
020FH
Bit de contrdle principal, BITOBIT15
0210H adresse du paramétre de mappage
0000HOOOFH
Etat du terminal numérique, BITO-BIT5
Communique 0211H correspondant au relais X1- , BIT11
tion-spécifique X6 correspondant (FA, FB, FC)
Etat Etat de sortie virtuelle 1, BITO-BIT15
variables, 0212H correspondant a la sortie numérique
lecture seule Fonction terminale 0116.
L'état de sortie virtuelle 2, BITO-BIT15
0213H correspond au terminal de sortie numérique
fonction 17-32.
0214H-02
Inverse
1FH
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0220H
022DH

Cartographie des registres d'entrée (adresses

0000H-000DH)

022EH

Al1. Valeur d'entrée analogique 1 (0 a
100,00 %)

022FH

Al2. Valeur d'entrée analogique 2 (0 a
100,00 %)

02h30

PFI. Valeur d'entrée d'impulsion

0231H
023FH

Inverse

(1) Par exemple 1.

Le paramétre n° 01 donne une fréquence de 300,0 Hz, le code de fonction

d'application est 06H. La fréquence donnée est le port de communication

(F002=2).

Message de commande principal :

Mode RTU

Intervalle muet

Adresse de l'esclave 01H
Fonction Modbus NON. 06H
Bit élevé de I'adresse du registre 02H

Bit faible de I'adresse du registre 01H
Nombre élevé de données écrites 0BH
Faible quantité de données écrites B8H

Vérifier

FIN

DEH (bit faible CRC)

FOH (bit élevé CRC)
Muet

Réponse de I'esclave : la fréquence est définie sur 300,0 Hz, renvoie les mémes

données que les demandes du maitre.
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Remarque 1 : lorsque F002 = 2, utilisez la fonction 06H ou 10H pour réécrire la fréquence,

I'adresse est 0201H, 'EEPROM ne fonctionne pas a ce stade.

temps.

Si la fréquence de réécriture doit étre écrite dans 'EEPROM, le FO03

la valeur doit étre réécrite.

Remarque 2 : Calculs des bits de controle

Le mode RTU adopte la méthode CRC. Le code en langage C de CRC16

est comme suit :
unsigned char data /I Indicateurs de tampon d'information
unsigned char length //Nombre d'octets dans le tampon d'informations unsigned int

crc_chk(unsigned char data,unsigned char length) { int j; unsigned int reg_crc=0xffff;

while(length--X reg_crc*=*data++;
for(j=0;j<8;j++)
{if(reg_crc&0x01)

reg_crc=(reg_crc>>1)"0xa001;

autre

reg_crc=reg_crc>>1;}}

retourner reg_crc; }

2. Faites fonctionner I'onduleur n° 01, code de fonction 05H ou 06H.

Le mode de contrdle des exigences est le port de communication (FO01=2).

OFH et 10H peuvent également réaliser cette fonction en modes d'écriture multiple.
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Voir les exemples suivants pour leurs formats.

Message de commande principal :

Ecrire un paramétre Ecriture en attente
adresse registre
Adresse de l'esclave 01H 01H
Numéro de fonction Modbus 05H 06H
Bit élevé du parametre 00H 02H

adresse/adresse du registre

Faible bit de parametre 48H 00H

adresse/adresse du registre

Bit élevé de données d'écriture FFF 00H

Faible bit de données d'écriture 00H 01H

CRC — —
Réponse de I'esclave : I'onduleur fonctionne en marche avant et renvoie la

mémes données que les demandes du maitre.
3. Lisez I'état de fonctionnement de I'esclave 01, code de fonction 01H ou 03H.

Message de commande principal :

Lire le paramétre Lire en attente
adresse registre
Adresse de l'esclave 01H 01H
Numéro de fonction Modbus 01H 03H
Bit élevé du paramétre
00H 02H
adresse/adresse de début du registre
Faible bit de paramétre
00H 10H
adresse/adresse de début du registre
Lire le parameétre
adresse/quantité de registre (élevée 00H 00H

peu)
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Lire le paramétre
adresse/quantité de registre (faible 08H 01H

peu)
CRC — —

Réponse de l'esclave : 09H a 00001001B, en comparaison avec le paramétre
table d'adresses, elle indique que I'onduleur est sur commande et

en fonctionnement.

Lire le paramétre

Lire le registre de maintien

adresse
Adresse de l'esclave 01H 01H
Fonction Modbus
01H 03H
nombre
Numéro d'octet 01H 02H
00H
Lire les données 09H
09H
CRC — —

4. Lisez la fréquence de fonctionnement et la fréquence de réglage du n° 01

onduleur, code fonction 04H ou 03H.

Message de commande principal :

Lire I'entrée Lire en attente
registre registre
Adresse de |'esclave 01H 01H
Numéro de fonction Modbus 04H 03H
Bit élevé du registre d'entrée/maintien 00H 02H

adresse de départ

Bit faible du registre d'entrée/maintien de démarrage 00H 20H
adresse

Lire le numéro d'octet (bit élevé) 00H 00H
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Lire le numéro d'octet (bit faible) 02H 02H

CRC — —

Réponse de l'esclave :  Le contenu de retour indique que le courant

la fréquence de I'onduleur est de 0,0 Hz et la fréquence définie est de 50,0 Hz.

Lire I'entrée Lire en attente
registre registre

Adresse de l'esclave 01H 01H
Numéro de fonction Modbus 04H 03H
Renvoyer le numéro d'octet 04H 04H
Bit élevé du premier registre 00H 00H
contenu

Bit faible du premier registre 00H 00H
contenu

Bit haut du deuxiéme registre 01H 01H
contenu

Bit faible du deuxiéme registre F4H F4H
contenu

CRC — —

5. Ecrivez 20,0 s pour FO14, 15,0 s pour FO15 et 10H pour la fonction

code.

Message de commande principal :

Adresse de |'esclave 01H
Numéro de fonction Modbus 10H
Adresse de départ (bit élevé) 00H
Adresse de départ (bit faible) OEH
Numéro de registre (bit élevé) 00H
Numéro de registre (bit faible) 02H
Numéro d'octet 04H
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Bit supérieur du premier nombre 00H
Faible contenu du premier registre C8H
Contenu du deuxieme registre en bits élevés 00H
Contenu du deuxieme registre en bits élevés 96H
CRC .
Réponse de I'esclave :

Adresse de I'esclave 01H
Numéro de fonction Modbus 10H
Adresse de départ (bit élevé) 00H
Adresse de départ (bit faible) OEH
Numéro de registre (bit élevé) 00H
Numéro de registre (bit faible) 02H
CRC —

Trame de réponse anormale : lorsque la station esclave ne peut pas
compléter la demande envoyée par la station maitre, 'anomalie

Une trame de réponse est renvoyée. Le format de la trame est le suivant :

1 bit

1 bit (numéro de fonction Modbus + 80H)

1bit:

01 : Numéro de fonction Modbus qui ne peut pas étre traité

02 : Adresse de données déraisonnable

03 : Valeurs de données hors limites

04 : Echec de I'opération (&criture des paramétres en lecture seule, modification

parameétres qui ne peuvent pas étre modifiés pendant le fonctionnement, etc.)

6.11 Paramétres de la fonction de surveillance
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Paramétre » Sortie d'usine Modifié
Unité
gamme valeur sur
Sélection de
0-11 1 4 .
contenu affiché1
Paramétre » Sortie d'usine Modifie
Unité
gamme valeur sur
Sélection de
0-11 1 5 .
contenu affiché2

Ce parametre est défini pour sélectionner la valeur de rétroaction PID et d'autres
contenus a afficher, donc en faveur du suivi par I'utilisateur, et la
le contenu est affiché un par un grace a la touche de commutation ; en ce qui concerne
du contenu affiché, lors de I'expédition de I'usine, en fonctionnement
la fréquence, la fréquence définie, le courant et la tension alternative sont par défaut
étre affiché et, si d’autres contenus sont nécessaires, étre surveillé ;
P170 et P171 peuvent étre réglés a cet effet comme ci-dessous :
0 : Aucun affichage 1 : Valeur de rétroaction PID 2 : Vitesse de fonctionnement
3 : Valeur cible du PID

4 : Tension CC 5 : Température du dissipateur thermique 6 : Valeur du compteur

7 : couple de sortie

8  Etat du terminal d'entrée 9 AN 10 A2
11 : PFI
Paramétre . Sortie d'usine Modifié
Unité
gamme valeur sur
Suppression des défauts 00-10 1 0

01 fait référence a la fonction d'élimination des défauts et les autres sont réservés

articles en usine.
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Paramétre » Sortie d'usine Modifié
Unité
gamme valeur sur
Tension nominale de * 1 *
onduleur

Il s'agit de la valeur définie en usine selon le modeéle et en lecture seule

parametre; la modification est inapplicable.

Paramétre » Sortie d'usine Modifié
Unité
gamme valeur sur
Courant nominal de * *
1
onduleur

Il s'agit de la valeur définie en usine selon le modéle et en lecture seule

parametre; la modification est inapplicable.

Paramétre » Sortie d'usine | Modifié
Unité
gamme valeur sur
Type d'onduleur 0-1 1
0: COUp'e constant 1: Les ventilateurs

Parametre en lecture seule, modification inapplicable.

Paramétre . Sortie d'usine Modifie
Unité
gamme valeur sur
Norme pour
onduleur 0-1 1 0
fréquence
0:50 Hz 1:60 Hz

La valeur définie en usine, paramétre en lecture seule, surveillance

applicable et modification inapplicable.

Paramétre - Sortie d'usine Modifie
Unité
gamme valeur sur

*

Inattendu
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erreur 1

Inattendu

erreur 2

F179

Inattendu

erreur 3

F180

Inattendu

erreur 4

Veérifier I'affichage des défauts via I'accés a ce paramétre ; aucun enregistrement de

défaut, affichage —.

Paramétre " Sortie d'usine Modifié
Unité
gamme valeur sur
Logiciel
02a 10,00 0,01 -
version N°
Vérifiez le numéro de version du logiciel via le parametre 01.
Paramétre » Sortie d'usine Modifie
F182 Unité
gamme valeur sur
Paramétre . Sortie d'usine Modifié
F183 Unité
gamme valeur sur
Cumulatif
065535 1h -
Durée de fonctionnement
Durée de fonctionnement cumulée de 'onduleur
Paramétre . Sortie d'usine L'autre
Unité
gamme valeur tion
Affichage de la vitesse 0,000 a 0,00 1.000
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coefficient

9,999

|

|

Lorsque F170 ou F171 sélectionne 2 (vitesse de fonctionnement), la valeur affichée

sur le clavier = vitesse de course réelle x F184.

F185

Démarrer
préréglage
afficher

sélection

Plage de réglage

Unité

Sortie d'usine

valeur

L'autre

tion

a A 0N

0as

0 : fréquence de sortie

1: Réglage de la fréquence

: Courant de sortie
: Tension de sortie
: Désigné par F170
: Désigné par F171

F185 signifie démarrer I'affichage du volume de I'onduleur apres la mise sous tension.

F186

PID

automatique

afficher

activer

F187

Affichage PID

sélection

Plage de réglage

Unité

Ex-facteur

et valeur

Altération

0az2

0:original
pourcentage, 1 bit
décimal

1 : Affichage 1 bit
apres décimal
point selon

aF188

2 : Affichage 2 bits

apres décimal
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point selon
a F188 30S apres

éteindre
F188
Afficher
nombre 0a1000 1 100 .

j'ai correspondu

du au PID

F187 et F188 sont utilisés pour régler I'affichage du réglage PID et

rétroaction, qui est pratique pour correspondre a la réalité physique

quantité.

Par exemple, le PID est utilisé pour I'alimentation en eau a pression constante,
F187 = 2, F188 = 100. Lorsque le PID ou la rétroaction interne est de 100,0 %,
I'affichage réel est 1,00, ce qui correspond a l'unité de pression MPa.

F187 =1, F188 = 100, lorsque le PID ou la rétroaction interne est donné

100,0 %, I'affichage réel est de 10,0, ce qui correspond a la pression

Paramétre » Sortie d'usine | Altération
Unité
gamme valeur

Moteur de processeur

Logiciel

version N°

Le numéro de version du logiciel du processeur du moteur peut étre consulté via

ce parametre.

Paramétre .| Sortie d'usine | Altération
Unité
gamme valeur
Logiciel de processeur de moteur
0a1 1 0
version N°
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0 : Freinage de flux interdit 1 : Freinage de flux autorisé

Le réglage F190 et F191 peut raccourcir le temps de décélération avec

Paramétre | Sortie dusine | Altération
Unité
gamme valeur
Logiciel de processeur de moteur 100
1 120
version N° 200%
grande charge d'inertie sans résistance de consommation d'énergie.
Paramétre . Sortie d'usine | Altération
Unité
gamme valeur
Moteur
oscillation
0a 500 1 30 .
compensation
facteur
Paramétre » Sortie d'usine L
Unité Altération
gamme valeur
Sortir
phase ouverte .
0a1 1 1
phase
protection

F193 définit la fonction de protection de phase ouverte de sortie du

onduleur.

La valeur par défaut 1 active la phase ouverte

fonction de protection. Lors de la conduite d'un moteur monophasé, F193

doit étre réglé sur 0.

Parameétre . Sortie d'usine L
Unité Altération
gamme valeur
Sortie 0 Hz
0a1 1 1
activer
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F194 définit la fonction d'activation de la sortie de I'onduleur a 0 Hz, la valeur par défaut 1

signifie que la sortie de I'onduleur est interdite a 0 Hz

Exilya | L'autre

Plage de réglage unité | valeur tion

industrielle

0: Réserve
1AI1

2 : Réserve
3

Tension de

Potentiométre
séparation VF 1 1
du clavier

4AI12

canal donné

5: Réserve
6 : Réserve

7 : Réserve

Exilya | L'autre

Plage de réglage Unité | inqustrie tion
valeur
Accélération et
temps de décélération
14100,00 s 1 30,0

de la tension de

séparation VF

Ex-fait Modifié
Parametre "
Unité ory sur
gamme
valeur
Moteur en marche arriére 0a1 1 1
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opération activée

lorsque la valeur de

sortie du PID est négative

O:Interdire 1: Autoriser
Paramétre . Sortie d'usine | Altération
Unité
gamme valeur
LSD
compensation 0an 1 1
activer
0: Invalid 1:Valide
Paramétre . Valeur ex- Altération
Unité
gamme usine
Clavier
HAUT.BAS
0a1 1 1
fonction mémoire
sélection
0 : Non mémorisé 1 : Mémorisé

Ce parameétre peut étre utilisé pour sélectionner si la valeur modifiée par UP et DOWN

sur le clavier sera mémorisée apres

arrét. Lorsque F199 est réglé sur 0, puis redémarré apres

arrét, la valeur du temps d'arrét sera mémorisée ;

lorsque F199 est réglé sur 1 et que I'onduleur redémarre apres l'arrét,

la valeur de réglage de la fréquence principale sera affichée.
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N° 7 Informations sur la maintenance et les pannes

Un entretien et une inspection réguliers pendant I'application permettront a votre onduleur de
rester en état normal pendant une longue période.

7.1 Précautions d'entretien et d'inspection 1 Assurez-vous de

couper d'abord l'alimentation électrique de I'onduleur (L1. L2. L3.LN) pendant I'entretien et
l'inspection.

2 Assurez-vous de couper l'alimentation électrique de I'onduleur et de faire disparaitre
I'affichage ; effectuez la maintenance et l'inspection jusqu'a ce que la haute tension soit atteinte.
l'indicateur est éteint.

3 Ne jamais tirer vers le haut ou déconnecter l'alimentation électrique interne, les fils et les

cables pendant I'inspection ; sinon, I'onduleur ne fonctionnera pas ou sera endommagé.

4 Lors de l'installation, ne laissez pas les vis et autres accessoires a l'intérieur de I'onduleur afin
d'éviter un court-circuit du circuit imprimé.

5 Aprés l'installation, gardez I'onduleur propre et évitez que la poussiére, le brouillard d'huile ou
I'humidité ne pénétrent.

7.2 Eléments d'inspection réguliers 1

Confirmer que la tension répond a la demande de I'onduleur ; (En particulier,

préter une attention particuliere aux dommages de la ligne électrique et du moteur)

2 Si le terminal et le connecteur sont desserrés ;

(Si la ligne électrique et la ligne de connexion terminale souffrent d'une rupture de brin)

3 S'il y a de la poussiére, de la ferraille et des liquides corrosifs a l'intérieur de I'onduleur ;

4 Interdire de mesurer I'impédance d’isolement de I'onduleur ;
5 Mesurer la tension de sortie, le courant de sortie et la fréquence de sortie de I'onduleur ;
(éviter de

grandes différences dans les résultats de mesure)
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6 Vérifiez si la température ambiante est d'environ -5 -40 et si I'environnement
d'installation est bien ventilé ; 7 Maintenez I'humidité en dessous

de 90 % (sans condensation en gouttelettes d'eau) ; 8 S'il y a un bruit anormal ou des
vibrations

anormales pendant le fonctionnement (évitez de placer I'onduleur dans un endroit soumis

a de fortes vibrations) ; 9 Veuillez nettoyer régulierement I'évent.

7.3 Informations sur les défauts et élimination des

défauts Les onduleurs D100 disposent d'une fonction de protection plus parfaite en
termes de surcharge, de court-circuit entre phases, de court-circuit a la terre, de sous-
tension, de surchauffe et de surintensité, etc. En cas d'apparition de la protection de
I'onduleur, déterminez la cause selon les informations ci-dessous. Aprés la manipulation,
effectuez a nouveau l'opération de fonctionnement ; si vous ne parvenez pas a la

manipuler, veuillez contacter le service local

revendeur.

Faute Contenu de la faute
Méthode de manipulation

afficher et description

1 : Vérifiez si le moteur est en court-circuit/
court-circuit partiel et si l'isolation de la

ligne de sortie est en bon état

<
-

- Surintensité 2 : Vérifiez si le moteur est

-

pendant la course verrouillé et charge mécanique

m
(o]
o

change brusquement

3 : Prolongez le temps d'accélération ou

temps de décélération

4 : Réduction de la valeur d'amplification du couple
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5 : Si la tension du réseau change
brusquement

6 : La quantité de freinage CC est trop importante,

réduisez-la donc
7 : Onduleur déraisonnable
configuration, augmenter la capacité

de l'onduleur

Surtension

pendant le fonctionnemg

1 : Prolongez le temps de décélération ou
installer une résistance de freinage
n® : Si la tension du réseau change

brusquement

Variable

fréquence basse

tension

1 : Inspecter la tension du réseau 2 :

Envoyer en réparation

|~
-

|—|~
~
-
-
-

™
o
=

Onduleur

surchauffe

1 : Vérifiez si le ventilateur est verrouillé et si
l'ailette rayonnante est exempte de corps étrangers
matiére

2 : Si la température ambiante est

normale

3 : S'il y a suffisamment d'espace d'air pour la
convection de I'air

4 : Vérifiez si la thermistance et la ligne de

connexion sont ouvertes

circuit

Protection du tube de

puissance de I'onduleur

1 : Vérifiez si le moteur est en court-circuit/
court-circuit partiel
2 : Veérifiez si l'isolation de la ligne de sortie

est en bon état
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3 : Envoyer en réparation
1 : Vérifiez si le moteur est en
ELFF court-circuit
Court-circuit a
(Ex.GF 2 : Vérifiez si lsolation de la ligne de
sol
F) sortie est en bon état
3 : Envoyer en réparation
1 : Vérifiez si la capacité de I'onduleur est
Onduleur trop petite ; si oui, augmentez la capacité
Fold surcharge
(E.oLd) 150% 2 : Inspectez si la charge mécanique
Pendant 1 min est verrouillé
3 : Mauvais réglage de la courbe V/F, donc réinitialiser
1 : Que ce soit une charge mécanique
change brusquement
2 : Moteur trop petit adapté
Moteur
= 1 3 : L'isolation thermique du moteur devient
g surcharge
mauvaise
(E.oLL) 150%
4 : Si la tension fluctue considérablement
Pendant 1 min
5 : Existe-t-il une phase ouverte
6 : La charge mécanique augmente
E, II:I r'_ o 1 : si les enroulements triphasés du stator du
Phase de sortie
(E.PLo) moteur sont perdus
perdue
2 : Inspectez le cable de sortie
con 1
[l S
1 : sila phase d'entrée de I'alimentation
(E.PL1) Phase d'entrée perdue
électrique est perdue
EHHLC Anormal Envoyer en réparation
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(E.HH interne

C) communication

de l'onduleur

Faux

m
h

parameétre Réglage correct des parameétres

parametre

Tableau de codes :

AbC,cd EFGHD,0$nLTPry2

M
A

] PO I S N I sl Y s et NI I I O I I Y IO Y el A
Aol |dlelFl ol H oo =alo)l | Flrlo

7.4 Défaut et analyse

1. Le moteur ne fonctionne pas apres avoir appuyé sur la touche de fonctionnement

(1) Le mode de fonctionnement est défini par erreur, c'est-a-dire que le mode de fonctionnement est
activé avec le terminal de commande externe a condition que

terminal de commande externe.

(2) L'instruction de fréquence est de faible niveau ou n'est pas donnée.

(3) Le cablage périphérique est erroné, comme un mauvais systeme a deux fils
et le cablage du systéme a trois fils et le réglage des paramétres pertinents.

(4) Le réglage du terminal d'entrée multifonction est erroné (sur le

condition de contrble externe).

(5) L'onduleur est en état de protection contre les défauts.

(6) Défaut du moteur ou de l'onduleur.

2. Echec du réglage des paramétres

(1) Le mot de passe est verrovuillé ; effectuez le réglage aprés le décodage.

(2) L'onduleur fonctionne.

(3) Connexion anormale des assemblages de connecteurs et

communication de I'actionneur numérique ; retirer I'actionneur et
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réinstaller aprés avoir coupé I'alimentation électrique.

3. Le moteur ne parvient pas a tourner en sens inverse

La marche arriére est interdite.

4. Le moteur tourne dans le sens opposé

La ligne de connexion de sortie du moteur est incorrecte, il suffit de

échanger deux lignes de connexion entre U, V et W.

5. Le moteur décélére trop lentement

(1) Temps de décélération trop long, réduisez le temps de décélération.

(2) Installer la résistance de freinage.

(3) Installez le frein CC.

6. Surchauffe du moteur

(1) La charge est trop importante et le couple réel dépasse la valeur nominale
couple du moteur, il est donc proposé d'augmenter la capacité de

moteur.

(2) La température ambiante est trop élevée ; le moteur peut griller
I'environnement a haute température, il est donc nécessaire de

réduire la température ambiante du moteur.

(3) La tension de tenue interphase du moteur est insuffisante, marche/arrét
I'action de I'onduleur doit produire une onde d'impulsion parmi les enroulements
bobines du moteur ; en général, la tension d'impulsion maximale doit étre

3 fois la puissance d'entrée de I'onduleur et du moteur avec interphase
tension de tenue aux impulsions supérieure a la tension d'impulsion maximale
la tension doit étre utilisée.

7. Le démarrage de I'onduleur interfere avec d'autres dispositifs de commande
(1) Réduire la fréquence porteuse et les temps de marche/arrét internes

action.

(2) Installez un filtre anti-bruit respectivement du c6té de I'entrée et de la sortie d'alimentation

c6té de I'onduleur.

(3) Veuillez connecter correctement I'onduleur et le moteur a la terre.
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(4) Enveloppez le cable avec un tube métallique pour le blindage.

(5) Acheminez séparément le cablage du circuit principal et la ligne de commande.
8. Un blocage de surintensité de I'onduleur est détecté lors du démarrage de
eniiatour

(1) Lorsque le démarrage est effectué, le ventilateur est en état de ralenti, donc
Il est nécessaire de régler le freinage CC au démarrage.

(2) Le freinage CC pendant le démarrage a été réglé et il est nécessaire de
augmenter la valeur de freinage CC.

9. Vibration ou rugissement de la machine

(1) Pour la résonance de la fréquence de vibration du systéeme mécanique

et I'onde porteuse, ajustez I'onde porteuse pour éviter le point de résonance.
(2) Résonance de la fréquence de vibration du systéme mécanique et

fréquence de sortie de I'onduleur.

a. Réglez la fonction de saut sur b. Installer un isolateur de vibrations en caoutchouc

éviter le point de résonance ; sur la plaque inférieure du moteur.

7.5 Anomalies courantes et contre-mesures

Analyse, jugement et contre-mesures des anomalies courantes

sont présentés dans le tableau ci-dessous :

Anomalie Causes possibles et contre-mesures

Vérifiez si une panne de courant se produit, entrez
Pas de clavier
I'alimentation est en phase ouverte et la puissance d'entrée est
Courage afficher )
connecté par erreur.
ou
Pas de clavier Testez le fil de connexion et la prise
échoue
. afficher pendant relatifs au clavier sont en bon état.
a
chargement Mesurer la tension de chaque alimentation de commande
courir
indicateur alimentation a l'intérieur pour confirmer si la commutation
lintérieur est allumé | |'glimentation électrique est en fonctionnement normal.
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En cas de fonctionnement anormal de la commutation
alimentation électrique, inspectez la prise de

commutation de la ligne d'alimentation entrante (DC+, DC-)
est bien connecté, résistance de démarrage-oscillation

est endommagé ou le tube du régulateur de tension est

normale.

Pas de tension ou

basse tension de

DC+ et DC-

terminaux

Inspecter le circuit de charge.

Bourdonnement de

moteur

Charge moteur trop importante, essayer de la réduire.

Anomalie non

trouvé

Confirmez s'il est en état de déclenchement ou

la réinitialisation n'est pas effectuée aprés un déclenchement,
qu'il soit en état de redémarrage aprés mise sous tension
panne, si le clavier est réinitialisé, si I'état de fonctionnement
du programme, en fonctionnement

état de la vitesse multi-segments, réglage de fonctionnement
I'état ou I'état non opérationnel est accessible ;

essayez de restaurer la valeur ex-usine pour confirmer

si des instructions d'utilisation sont fournies

et vérifiez si la fréquence de fonctionnement est

mettre a 0.

Défavorable
accélération/décélération

ation du moteur

Réglage/temps de de accélération

décélération incorrect.
Une limite de courant trop basse est définie.

Protection contre les surtensions pendant la décélération.

Mauvais réglage de la fréquence porteuse,
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surcharge ou oscillation.

Trop haut ou trop bas

vitesse du moteur

Sélection incorrecte de la caractéristique V/F.
Sélection incorrecte de la référence pour V/F
caractéristique et la réinitialisation doivent étre
exécuté.

Tension nominale inférieure ou non standard

du moteur.

Basse tension d'alimentation.

Mauvais réglage du gain du signal de fréquence.

Mauvais réglage de la fréquence de sortie.

N°8 Sélection et configuration des équipements périphériques

8.1 Options

Nom

Disjoncteur et fuite

commutateur pour la connexion

Fonction
Protégez la connexion de I'onduleur, soyez
assurez-vous de régler le disjoncteur du coté de I'alimentation, et
veuillez utiliser l'interrupteur de fuite avec

prévention des harmoniques supérieures

Electromagnétique

contacteur

Régler le contacteur électromagnétique sur
éviter de brdler la résistance de freinage et

connecter I'amortisseur de surtension lors de I'application.

Absorbeur de surtension

Absorber le courant de surtension de commutation de
contacteur et relais électromagnétique pour

contréler

Transformateur d'isolement

Isoler les effets d'entrée et de sortie du

onduleur et produit un effet de réduction

l'interférence

Réacteur a courant continu

Améliorer le facteur de puissance d'entrée du
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onduleur

Améliorez le facteur de puissance d'entrée de I'onduleur

Réacteur & courant altematit et évitez I'impact des surtensions
Résistance de freinage et Consommer I'énergie récupérée de la
unité de freinage moteur et raccourcir le temps de décélération

1. Interrupteur de fuite

L'intérieur de I'onduleur, l'intérieur du moteur et les fils d'entrée et de sortie ont une capacité
électrostatique de terre et I'onduleur a une fréquence porteuse relativement élevée, donc un
courant de fuite a la terre important est induit vers I'onduleur, ce qui est plus évident pour les
machines de grande capacité ; I'application d'un interrupteur de fuite peut provoquer un
mauvais fonctionnement du circuit de protection, il faut donc faire attention a la sélection de
l'interrupteur de fuite pendant I'application, simultanément la fréquence porteuse doit étre

réduite et le fil raccourci de maniére appropriée.

2. Réacteur a courant alternatif

Le réacteur CA peut étre utilisé pour supprimer les harmoniques supérieures du courant
d'entrée de l'onduleur, améliorer le facteur de puissance d'entrée de I'onduleur et éviter les
impacts induits par les fuites. Il est suggéré d'utiliser un réacteur CA d'entrée dans les
circonstances suivantes : 1) Alimentation triphasée déséquilibrée ;

2) La méme alimentation est connectée a un

thyristor ou a un dispositif de compensation du facteur de puissance commandé

par commutateur ;

8.2 Configuration 1.
Configuration du réacteur CA

Correspondance Noté Inductance

puissance (W) courant (A) (mH)
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0,75 7 0,8
110V 1,5 12.5 0,44
2.2 17,5 0,32
0,4 24 4.2
0,75 5 21
1,5 7 1.1
22 11 0,71
220V
3.0 14 0,65
4.0 18 0,6
55 22 0,5
75 30 0,4
0,4 1.3 18
0,75 25 8.4
1,5 5 4.2
22 7.5 3.6
380V
3.0 10 3.0
4.0 12 22
5.5 15 1.4
75 20 1.0

Le réacteur de ligne, a travers lequel circule le courant alternatif, est également appelé
réacteur de commutation et appliqué a la ligne entrante du réseau et il est

utilisé pour supprimer les harmoniques de I'onduleur et les rétroactions vers le

réseau.
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ACreactore——__

Figure 8-1 Réacteur CA

2. Configuration de la résistance de freinage

Modéle de Spédﬁcaﬁon ée Couple de freinage consacter
résistance de freinage d motor

onduleur —— 10% ED KW
100-0,75C2-A0 150 47 125 0,75
100-1,5C2-A0 300 27 125 1,5
100-2,2C2-A0 400 18 125 2.2
100-0.4S2-A0 80 200 125 0,4
100-0,75S2-A0 100 200 125 0,75
100-1,582-A0 300 100 125 1,5
100-2.2S2-A0 300 70 125 22
100-3.0S2-A0 350 56 125 3.0
100-4.0S2-A0 390 40 125 4.0
100-5.5S2-C0 520 33 125 55
100-7.5S2-C0 750 22 125 7.5
100-0.4T4-A0 80 750 125 0,4
100-0.75T4-A0 80 750 125 0,75
100-1.5T4-A0 300 400 125 1,5
100-2.2T4-A0 300 250 125 2.2
100-3.0T4-A0 350 180 125 3.0
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100-4.0T4-A0 400 150 125 4.0

100-5.5T4-A0 500 100 125 5.5

100-7.5T4-A0 1000 75 125 7.5
[Note]

1) Veuillez sélectionner la valeur de résistance et la puissance de service définies par notre
entreprise;

2) Notre société n'assume aucune responsabilité pour les dommages causés

onduleur ou autres dispositifs induits par I'application du frein

résistance et unité de freinage qui ne sont pas fournies par notre société ;

3) Assurez-vous de prendre en compte la sécurité et I'inflammabilité de I'environnement
pour l'installation de la résistance de freinage et faire la distance entre elle

et onduleur jusqu'a 100 mm au moins ;

4) Pour modifier la résistance et la puissance, veuillez contacter

revendeur local;

5) En cas de besoin d'une résistance de freinage, commandez séparément la résistance de freinage, et
contactez votre revendeur local pour plus de détails ;

6) Il est nécessaire d'installer une unité de freinage si un freinage rapide est requis.

I'onduleur sur 11KW.

Annexe

Annexe | Exemples d'application simple

1. Fonctionnement & commande multi-vitesse

Exemple 1. K1 est fermé, I'onduleur fonctionne et la fréquence

est réglé par le potentiométre. A ce moment, K2, K3 et K4 sont
fermés respectivement, ce qui peut réaliser 25 Hz, 40 Hz, 50 Hz
fonctionnement. K1 est déconnecté et I'onduleur cesse de fonctionner.

illustré a la figure F-1
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Les parameétres sont définis comme suit :
F001=1 FO02=1 F045=19 F046=20 FO47=21 F080=3

F086=25 F087=40 F089=50

Exemple 2. K1 est fermé, I'onduleur fonctionne et la fréquence est réglée par le
potentiomeétre. K1 est déconnecté, K2, K3 et K4 sont respectivement fermés, ce qui
permet un fonctionnement a 25 Hz, 40 Hz et 50 Hz. K1-K4 sont tous déconnectés et
I'onduleur s'arréte de fonctionner. Comme le montre la figure F-1, les parameétres

sont définis comme suit :

FO01=1 F002=1 F045=19 F046=20 F047=21
F080=5
F086=25 F087=40 F089=50

s01jus,p souessing

)

[e]

T

ES

Courir g

@

Vitesse1 @
Vitesse2
Vitesse3

Figure F-1 Schéma de cablage du fonctionnement a plusieurs vitesses

2. Alimentation en eau simple a pression constante (1)

Utiliser un transmetteur de pression avec une plage de 0 a 10 kg et un retour de 4 a
20 mA ; alimentation en eau sous pression de 5 kg selon les besoins, alarme lorsque
la limite supérieure est supérieure a 6 kg et inférieure a la limite inférieure a 4 kg, et
arréter le démarrage du terminal externe. Comme illustré dans la Figure F-5.
terminal X3 F001=1 FO02=0 FO46  Réglage des paramétres du
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fonction=25 F052=28

F053=29 F070=10 F156=* F157=* F158=*

F159=50F160=0 F161=60F162=40

[Remarque] F156, F157 et F158 doivent étre réglés en fonction des situations réelles
et, en général, I'alimentation en eau a pression constante F156 = 80-100, F157 = 2,5-

~3 et F158 = 0.

ﬁ I—VCC

Pressure transmitter

I

Water pipe

Figure F-5 Alimentation en eau a pression constante — Pression

Emetteur
(2) Utilisez un manomeétre a distance de 0 a 10 kg ; si nécessaire, utilisez un terminal

externe pour contrdler le fonctionnement et I'arrét et définissez la valeur cible via un

potentiométre. Comme indiqué dans la figure F-6.
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ﬁﬁ

VGG

Beiflected ouT Remote pressure gague
edicate
Vol
control 7]
Water oipe

Figure F-6 Alimentation en eau a pression constante — Pression a distance

Jauge
Parameétre F001=1 F002=0 F046=25 F070=3
parametre
F156=* F157=* F158=" F160=1
[Note]

1) La valeur cible de I'onduleur série D100 peut étre sélectionnée via deux méthodes,

I'une faisant référence au réglage via le panneau et I'autre faisant référence a I'analogique

0-10V;

2) Le signal de rétroaction est de 4 a 20 mA et les autres ne sont pas valides ;

3) La valeur cible dans le boitier est définie via un potentiomeétre (0-10 V) ;

4) F156, F157 et F158 doivent étre définis en fonction de conditions concrétes (se

reporter a la description des parameétres pour plus de détails) ;

5) La carte de controle spéciale PID est congue comme un manometre a distance

commun et la résistance interne d'entrée est convertie en
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signal standard selon 0-400Q ; dans le cas ou la résistance de

le manomeétre a distance utilisé par I'utilisateur dépasse la limite prescrite, le manometre
a distance doit étre remplacé ou la résistance précédente

doit étre connecté en parallele pour I'étalonnage ;

6) Lorsque la valeur cible est définie via le potentiomeétre, FO02 doit toujours étre

défini sur 0 ; sinon, le PID sera inefficace.

Annexe || Dimensions extérieures et d'installation

1. Dimension extérieure de la coque FO

100-0,75C2-A0 100-1,5C2-A0 100-2.2C2-A0
100-0.4S2-A0 100-0,75S2-A0 100-1.5S2-A0
100-2.2S2-A0
100-0.75T4-A0 100-1.5T4-A0 100-2.2T4-A0
118mm
90mm /2_X(D5 111lmm

Externe &

installation

150mm
137mm

dimensions

Y

K

77mm
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2. Dimension extérieure de la coque F1
100-3.0S2-A0 100-4.0S2-A0 100-5.5S2-B0
100-7.5S2-B0

100-3.0T4-A0 100-4.0T4-A0 100-5.5T4-A0
100-7.5T4-A0

118mm <
103mm 141mm
¢ : 4XD6
— | e —

Externe
&

installé

sur

220mm
205.5mm

dimension

ns []

3. Dimensions d'installation du clavier Le clavier peut

étre retiré de I'onduleur et installé sur I'armoire connectée par un cable d'extension.

Méthode d'installation directe

@ Ouvrez les trous sur 'armoire comme indiqué ci-dessous ;
@ Retirez le clavier de I'onduleur vers I'armoire, une extrémité du
@ cable d'extension dans le clavier et I'autre extrémité

l'autre extrémité dans la prise du clavier de I'onduleur.
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Informations de la FCC

ATTENTION : Les changements ou modifications non expressément approuvés par

la partie responsable de la conformité pourrait annuler I'autorisation de I'utilisateur
autorisation d'utiliser I'équipement !

Cet appareil est conforme a la partie 15 des régles de la FCC. Son fonctionnement est
sous réserve des deux conditions suivantes :

1) Ce produit peut provoquer des interférences nuisibles.

2) Ce produit doit accepter toute interférence regue, y compris

interférences pouvant entrainer un fonctionnement indésirable.

AVERTISSEMENT : Les changements ou modifications apportés a ce produit non expressément
approuvé par le parti. responsable de la conformité pourrait annuler la

l'autorité de I'utilisateur a utiliser le produit.

Remarque : Ce produit a été testé et jugé conforme aux normes

limites pour un appareil numérique de classe B conformément a la partie 15 de la FCC
Regles, Ces limites sont congues pour offrir une protection raisonnable

contre les interférences nuisibles dans une installation résidentielle.

Ce produit génére, utilise et peut émettre des radiofréquences

I'énergie, et si elle n'est pas installée et utilisée conformément aux
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instructions, peut provoquer des interférences nuisibles a la radio
communications. Cependant, il n'y a aucune garantie que les interférences
ne se produira pas dans une installation particuliére. Si ce produit provoque
interférence nuisible a la réception radio ou télévision, qui peut étre
déterminé en éteignant et en rallumant le produit, I'utilisateur est

encouragés a essayer de corriger l'interférence par une ou plusieurs des
mesures suivantes.

Réorienter ou déplacer I'antenne de réception.  Augmenter

la distance entre le produit et le récepteur.  Connecter le produit a une prise
sur un circuit différent de celui

auquel le récepteur est connecté.

Consultez le revendeur ou un technicien radio/TV expérimenté pour

assistance.

Elimination correcte
“ Ce produit est soumis a la réglementation européenne
Directive 2012/19/CE. Le symbole représentant une roue
la poubelle barrée indique que le produit nécessite
collecte séparée des déchets dans I'Union européenne.
s'applique au produit et a tous les accessoires marqués de ce symbole.
Les produits marqués comme tels ne peuvent pas étre jetés avec les déchets normaux.
déchets ménagers, mais doivent étre déposés dans un point de collecte pour

recyclage des appareils électriques et électroniques.
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Fabricant : Shanghaimuxinmuyeyouxiangongsi

Adresse : Shuangchenglu 803nong11hao1602A-1609shi, baoshanqu,
shanghai 200000 CN.

Importé en Australie : SIHAO PTY LTD. 1 ROKEVA
STREETEASTWOOD NSW 2122 Australie

Importé aux Etats-Unis : Sanven Technology Ltd. Suite 250, 9166 Anaheim Place,
Rancho Cucamonga, CA 91730

YH CONSULTING LIMITED. C/O YH

REPRESENTAN] DU ROYAUME-UNI Bureau 147 de Consulting L|m|ted, Centurion

Maison, route de Londres,

Staines-upon-Thames, Surrey, TW18 4AX

E-CrossStu GmbH

REPRESENTAN] DE LA CE Mainzer Landstr.69

60329 Francfort-sur-le-Main.

-160 -



Machine Translated by Google

VEVOR

TOUGH TOOLS, HALF PRICE

Assistance technique et certificat de garantie

électronique www.vevor.com/support


https://www.vevor.com/support
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VEVOR

TOUGH TOOLS, HALF PRICE

Technischer Support und E-Garantie-Zertifikat
WWWwW.vevor.com/support

Frequenzumrichter
MODELL:D0836001

Wir sind weiterhin bestrebt, Ihnen Werkzeuge zu wettbewerbsfahigen Preisen anzubieten.
"Sparen Sie die Halfte", "Halber Preis" oder andere &hnliche Ausdriicke, die wir nur verwenden
stellt eine Schatzung der Einsparungen dar, die Sie beim Kauf bestimmter Werkzeuge bei uns im
Vergleich zu den groRen Top-Marken erzielen kénnen, und bedeutet nicht unbedingt, dass alle von uns
angebotenen Werkzeugkategorien abgedeckt sind. Wir méchten Sie freundlich daran erinnern, bei
der Bestellung bei uns sorgfaltig zu prifen, ob Sie tatséchlich sparen
Die Hélfte im Vergleich zu den Top-GroBmarken.


https://www.vevor.com/support
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®
VEVOR Frequenzumrichter

TOUGH TOOLS, HALF PRICE

MODELL:D0836001

Brauchen Sie Hilfe? Kontaktieren Sie uns!

Sie haben Fragen zu unseren Produkten? Sie benétigen technischen Support? Dann
kontaktieren Sie uns gerne:
Technischer Support und E-Garantie-Zertifikat
www.vevor.com/support

Dies ist die Originalanleitung. Bitte lesen Sie alle Anweisungen sorgfaltig durch,
bevor Sie das Gerét in Betrieb nehmen. VEVOR behélt sich eine klare Auslegung
unserer Bedienungsanleitung vor. Das Erscheinungsbild des Produkts
richtet sich nach dem Produkt, das Sie erhalten haben. Bitte verzeihen Sie
uns, dass wir Sie nicht erneut informieren, wenn es Technologie- oder
Software-Updates fur unser Produkt gibt.
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Vielen Dank, dass Sie sich fur einen Frequenzumrichter entschieden haben.

Fehlerhafte Funktion des Wechselrichters bei Installation, Verkabelung und

Der Betrieb kann zu Unféllen fuihren. Bitte lesen Sie die Bedienungsanleitung.

Lesen Sie das Handbuch vor der Verwendung sorgféltig durch, um die korrekte Verwendung zu beherrschen
Methode, wodurch Personenschaden und Sachschaden vermieden werden
unsachgemaRer Betrieb. Bewahren Sie die Anleitung nach dem Lesen bitte auf.
Handbuch fur zukinftige Wartung, Schutz und Anwendung in

andere Situationen.

Zu lhrer Sicherheit wenden Sie sich bitte an einen Elektrofachbetrieb

Personal fiir die Installation und Fehlerbehebung des Wechselrichters sowie fir die
Parameter.

Zeichen wie GEFAHR und WARNUNG im Handbuch erinnern Sie daran
VorsichtsmaRnahmen beim Tragen, Installieren, Bedienen und Uberpriifen des
Wechselrichter, befolgen Sie bitte genau die Warnhinweise auf dem Etikett, um die

Sicherheit im Einsatz.

Die Sicherheitsstufe im Handbuch bezieht sich auf "Gefahr" und "Warnung" mit

die Zeichen jeweils wie folgt:

& DANGER : Bei Nichtbeachtung der Anweisungen kann es zu Verletzungen kommen.

erforderlich.

& WARNING : Personenschaden oder Schaden am Wechselrichter oder

Bei unsachgeméaRer Verwendung kann es zu Schaden an der Mechanik des Systems kommen.
Stellen Sie sicher, dass der Inhalt mit Sicherheitszeichen beachtet wird. Fir
In verschiedenen Situationen kann "Warnung" auch schwerwiegende Folgen haben, daher ist

es notwendig, die VorsichtsmaRnahmen in der Anleitung einzuhalten

Handbuch.




Machine Translated by Google

A DANGER

y Schalten Sie vor der Verkabelung den

Strom ab. § Nach dem Abschalten der Wechselstromversorgung besteht im
Wechselrichter bevor die Ladeanzeige erlischt, so dass er

Es ist gefahrlich, interne Schaltkreise und Komponenten zu berihren.

y Uberpriifen Sie nicht die Komponenten und Signale auf der Platine.

wahrend des Betriebs.

y Demontieren oder verandern Sie nicht die interne Verbindung, Verdrahtung oder
Komponenten des Wechselrichters nach Belieben.

y Bedienen Sie die Tasten nicht mit nassen Handen, um einen Stromschlag zu vermeiden.
y Die Erdungsklemme des Wechselrichters muss ordnungsgemaf geerdet
sein. y Es ist verboten, das Bedienfeld zu &ndern und auszutauschen und
Komponenten nach Belieben, um Stromschlag, Explosion

und andere Gefahren.

&WARNING

y Da Halbleiterbauteile im Wechselrichter leicht

durch Hochspannung beschadigt wird, ist es verboten, Spannungs

hélt der Prifung stand.

y Es ist verboten, die Ausgangsklemme UVW des

Wechselrichter an Wechselstrom

anschlieBen. ¥ Bertihren Sie den Wechselrichter und den Bremswiderstand nicht, wenn die Stromversorgung
bei hohen Temperaturen ein- oder ausgeschaltet werden,

um Verbrithungen zu

vermeiden. ¥ Die an jedem Anschluss anliegende Spannung darf nur die in

die Bedienungsanleitung, um ein Platzen, Beschadigen usw. zu verhindern.
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y Bertihren Sie nicht die Hauptplatinen CMOS und IC des

Wechselrichter, da sie leicht durch statische Aufladung beeinflusst und beschadigt werden
Strom. § Nur

qualifizierte Fachkrafte kdnnen installieren, debuggen und warten

des Wechselrichters.

y Ausrangierte Wechselrichter missen als Industriemull entsorgt werden.
Verbrennung ist verboten. §

Nach langerer Lagerung muss der Wechselrichter einer Uberpriifung unterzogen werden
und Inbetriebnahme vor der Verwendung. § Der

Wechselrichter kann leicht fur den Hochgeschwindigkeitsbetrieb eingestellt werden.
Uberprifen Sie vor der Einstellung, ob die Eigenschaften von

Motor und Maschine sind fir einen derartigen Hochgeschwindigkeitsbetrieb geeignet.

Nr. 1 Sicherheitshinweise
1.1 Auspackkontrolle

Der Multifunktions- und Hochleistungs-Wechselrichter der D100-Serie verfiigt tiber
bestandene Priifung und Qualitatsprifung vor der Auslieferung. Nach

Bitte priifen Sie vor dem Kauf und vor dem Auspacken, ob die

Paket ist durch unsachgeméafRen Transport beschéadigt, und ob

die Spezifikation und das Modell mit der bestellten tbereinstimmen

Bei Problemen mit der Maschine wenden Sie sich bitte an den Lieferanten.

1. Kontrolle nach dem Auspacken

(1) Es gibt einen Wechselrichter, eine Bedienungsanleitung, eine Garantiekarte und

eine Zulassungsbescheinigung im Inneren.

(2) Uberpriifen Sie das Typenschild an der Seite des Wechselrichters, um sicherzustellen, dass die

Produkt in der Hand ist das richtige.
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1.2 Installation

y Umgebungstemperaturbereich von -5y bis 40y, hoch

Temperatur und Feuchtigkeit miissen vermieden werden, wobei die Luftfeuchtigkeit geringer ist
als 90 % (nicht kondensierend). y

Elektromagnetische Stdrungen missen vermieden werden und

Storquellen missen ferngehalten werden. § Wassertropfen,

Dampf, Staub, Baumwollstaub und Metallpulver sowie

Das Eindringen von Ol, Salz und korrosiven Gasen muss verhindert werden. ¥ Es ist
verboten, den Wechselrichter in Umgebungen mit

brennbare und explosive Gase sowie Flissigkeiten und Feststoffe. y Es ist nicht

zuldssig, Luftschalter, Schiitze, Kondensatoren oder

spannungsabhangiger Widerstand und andere Gerate am Ausgang

Seite, um Wechselrichterfehler und Schéden an Auslésegeraten zu vermeiden

Schutz oder Komponenten. § Der

Wechselrichter muss eine unabhéngige Stromversorgung verwenden und nicht
gemeinsame Nutzung der Stromversorgung mit Elektroschweigerat, um zu verhindern, dass
Schaden am Wechselrichterschutz. y « Um

die Kuihlung und Wartung zu erleichtern, muss der Wechselrichter

vertikal installiert, mit ausreichend Platz rundherum, um die Bellftung zu gewabhrleisten.

y Die Installationswand muss aus nicht brennbaren Materialien bestehen

wie Eisenplatte, die vor Vibrationen geschitzt werden muss, um

Schaden am Wechselrichter. y

Wenn mehrere Wechselrichter in einem Schrank oben und unten installiert werden, missen

bestimmte Absténde eingehalten werden und die Umleitungsblende muss

zwischen zwei Wechselrichtern eingefiigt.

1.3 VERWENDUNG
1. Vor dem Einschalten

y Die Spannung des ausgewahlten Netzteils muss gleich sein
-5-
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Spezifikation mit der Eingangsspannung des Wechselrichters. y PE

bezieht sich auf Erdungsklemme, bitte stellen Sie sicher, dass der Motor und

Wechselrichter sind aus Sicherheitsgriinden ordnungsgeman geerdet.

y Stellen Sie den Schiitz zwischen Stromversorgung und Wechselrichter nicht so ein, dass er
Steuerung des Starts oder Stopps des Wechselrichters, sonst wird die Lebensdauer des
invertiert wird betroffen sein. y Die

Verdrahtung der Hauptstromkreisklemme muss korrekt sein, L1.L2.L3.LN

beziehen sich auf Stromeingangsklemmen, die nicht gemischt werden dirfen

mit UVW, sonst kann es zu Schaden am Wechselrichter kommen

wahrend der Bestromung.

2. Energiespendend

y Es ist verboten, den Stecker am Wechselrichter anzuschlieen und zu trennen, um
verhindern, dass Uberspannungen in das Bedienfeld eindringen und Schaden verursachen
des Wechselrichters.

y Die Abdeckung muss angebracht werden, um einen elektrischen Schlag zu verhindern.

Stromschlag, der zu Verletzungen fuhren kann.

3. Laufen

y Es ist verboten, die Motoreinheit wéhrend des

Betrieb des Wechselrichters, um eine Uberstromauslésung zu verhindern, auch

y Es ist verboten, die Frontabdeckung

des Wechselrichters wahrend des Betriebs zu entfernen.

Stromzufuhr, um einen elektrischen Schlag zu verhindern, der zu Verletzungen fiihren
kann. y Wenn die Fehlerneustartfunktion gestartet wird, wird der Motor

automatisch neu, nachdem der Betrieb gestoppt wurde; bitte halten Sie sich von

von der Maschine ab, um Unfélle zu vermeiden.

y Der Stoppschalter wird erst aktiviert, wenn er eingestellt ist, was anders ist

vom Notschalter im Einsatz, bitte beachten Sie diesen.
-6 -
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1.4 Lagerung

y Die Temperatur der Lagerumgebung muss zwischen -20y und

bis +65Y;

y Die relative Luftfeuchtigkeit der Lagerumgebung muss an einem trockenen Ort ohne
Kondensation oder Staub zwischen 0 % und 95 % liegen. ¥ In der

Lagerumgebung durfen keine atzenden Gase und Fliissigkeiten vorhanden sein.

Das Gerat muss an einem geschiitzten Ort, vorzugsweise in einer geeigneten
Verpackung,

gelagert werden. y Eine langfristige Lagerung des Wechselrichters kann zur
Beschadigung des Elektrolytkondensators fiihren. Daher muss er mindestens einmal
im Jahr fur 5 Stunden eingeschaltet werden. Die Eingangsspannung muss mithilfe eines

Spannungsreglers langsam auf den Nennspannungswert ansteigen.

Nr. 2 Produkteinfiihrung

2.1 Spezifikation der D100-Serie

Anwendbarer
Leistung  Ausgangsstrom (Kptor (kW)
Modell Eingangsspannung
(kW) (Schwere (Schwere Last /
Last / leichte Last)leichte Last)
D100-2,2T4 Dreiphasi
Phasig 2.2 5,0/8,0 2,2/3,0
BS 380V, 50 Hz/60 Hz
Einphasig oder
D100-3.0S2
BS
220V, 50 Hz/60 Hz
D100-4.0S2 Einphasig oder
Dreiphasig 4.0 17/25 4,0/5,5
BS

220V, 50 Hz/60 Hz




Machine Translated by Google

D100-4.0T4 Dreiphasig
4.0 10,5/12,5 4,0/5,5
BS 380V, 50 Hz/60 Hz
Einphasig oder
D100-5,5S2
Dreiphasig 5.5 25/33 5,5/7,5
BS
220V, 50 Hz/60 Hz

2.2 Allgemeine Spezifikation des Produkts

Name D100-Serie
Steuerungsmodus V/F, Vektorregelung

380 V Leistung: 380 + 15 % 220V
Eingangsleistung Leistung: 220 + 15 %

110-V-Leistung: 110 + 15 %

Anzeige Frequenz, Strom, Drehfrequenz

Vier digitale Anzeigen

. Geschwindigkeit, Spannung, Zéhler, Temperatur,
& Statusanzeige

Vorwarts-/Ruckwartsstatus, Fehler usw.

Kommunikationssteuerung RS-485

Betriebstemperatur -10~40y

Relative Luftfeuchtigkeit von 0 bis

Luftfeuchtigkeit
95% (ohne Kondensation)

Vibration Unter 0,5 G

0,1y1000,0Hz

Reichweite

Digitaltyp: 0,1 % (-10-40 °C); analog
Genauigkeit
Typ: 0,1 % (25 + 10 °C)

Frequenz Einstellung Digitaltyp: 0,1 Hz; analoger Typ: 1 %

Kontrolle Auflésung der maximalen Betriebsfrequenz

Ausgabe

0,1 Hz
Auflédsung

Tastatur Festlegen als ‘ZIE direkt

-8-
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Allgemein

Kontrolle

Einstellmodus
Analoger

Einstellmodus

Andere

Funktionen

Beschleunigung/
Verzégerung
Kontrolle
Motorsteuerung

Modus

Drehmomentregelung

Multifunktional

n-Eingang

Terminal

Multifunktional

n-Ausgang

Terminal

Andere

Funktionen

Externe Spannung 0-5V, 0-10V,
4-20 mA, 0-20 mA.

Es kdnnen jeweils drei
Sprungfrequenzen (untere Grenzfrequenz,
Startfrequenz und Stoppfrequenz) eingestellt

werden

4 optionale Beschleunigungs-/Verzdégerungszeiten

(0,1 — 6500 Sekunden)

V/F, Vektorregelung

Das Drehmoment kann auf einen Anstieg

von maximal 10,0 % eingestellt werden und kann

beim Start bei 1,0 Hz 150 % erreichen.

6-fach programmierbarer Eingang; ermdglicht
Funktionen wie 8-Segment-Drehzahlregelung,
Programmbetrieb, 4-Segment-Beschleunigungs-/
Verzdégerungsumschaltung, Auf-/Ab-Funktion,
Zahler, externer Not-Aus usw. 1-fach

programmierbarer Ausgang; ermdglicht

Betrieb, Nulldrehzahl, Zahler, externe Ausnahme,

Programmbetrieb

und andere Indikationen sowie

Alarm.

Automatische Spannungsregelung (AVR),

Verzdgerungsstopp oder Freistopp, DC

-9-
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Schutz

Funktion

Uberlast

Schutz

SICHERUNG

Schutz

Uberspannung

Niederspannung

Neustart nach

voriibergehend

stoppen

Stall

Verhitung

Kurzschluss

der Leistung

Terminal

Andere

Funktionen

Bremse, automatisches Zurticksetzen und
Neustarten, Frequenzverfolgung, SPS-
Programmsteuerung, Quersteuerung,
Zugsteuerung, automatischer
Energiesparbetrieb, Tragerregelung (bis zu

20 kHz) usw.

Motortreiber mit elektrischem Relaisschutz
(konstantes Drehmoment: 150 % pro Minute,

Lufter: 120 % pro Minute).

Bei einer Sicherung lauft der Motor nicht

mehr

220V: Gleichspannung>390V 380V:

Gleichspannung>800V

220V: Gleichspannung<200V 380V:

Gleichspannung<400V

Neustart nach voriibergehendem Stopp durch

Frequenzverfolgungsmodus

Vermeidung von Stromungsabrissen wahrend

Beschleunigung/Verzdgerung

Elektronischer Schaltkreisschutz

Uberhitzungsschutz der Kihlrippen,
Rucklaufbegrenzung, Direktanlauf nach Betrieb,

Fehlerreset, Parametersperre usw.

-10-
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Nr. 3 Verkabelung

3.1 Anordnung der Hauptstromkreisanschliisse

1) Dreiphasige Hauptstromkreis-Klemmenanordnung fur Standard

Wechselrichtermodelle

Tu | o | wodos | [ w | w] |

[Warnung] Standardmodelle Wechselrichter kbnnen nur angeschlossen werden an
380 V Leistung.

2) Dreiphasige Hauptstromkreisklemmenanordnung fir spezielle

Wechselrichtermodelle

(o | 2 [ wodos | [ w ] wl |

[Warnung] Spezielle Modelle Wechselrichter, die in einphasigen
oder Dreiphasenbetrieb nur an 220V Netz anschliel3bar.
Der dreiphasige Eingang ist mit L1 L2, L3 verbunden und der einphasige
Der Eingang ist mit L1 L2 verbunden. )
3) Klemmenanordnung fir einphasigen Hauptstromkreis
| w | N | bc+og IERRE2 |

[Hinweis] Die Schrauben auf der Hauptsteuerplatine dienen als PE-Klemmen fur
von 0,4-1,5kW.

3.2 Anordnung der Steueranschliisse

X6
485 | 485 | AO |GND| X4 | X5 |,J%,

FC[FB|FA p12] 11| a2 [ono| x1 [ x2 [ X3
3.3 Beschreibung der Hauptstromkreisanschliusse
Symbol von Name von
. . Beschreibung
Terminal Terminal
L1L2.L3 Emgar-mgsleustung Anschluss an dreiphasiges
Terminal 380V Leistung

-11-
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Anschluss an dreiphasiges
Eingangsleistung
L1L2.13 ) 220V Strom oder einphasig
Terminal
220V Strom
LN Eingangsleistung Angeschlossen an einphasigen
Terminal 110V/220V Stromversorgung
VW Wechselrichterausgang Angeschlossen an dreiphasigen
Terminal Motor.
DC-Ausgang + Der DC-Bus-Ausgangsanschluss wird zum
Gleichstrom+
Klemme Anschluss einer externen Bremseinheit
oder eines gemeinsamen DC-Bussystems verwe
DC-Ausgang -
Gleichsirom . (DC- ist fur Teilmodelle nicht vorgesehen)
Terminal
DB Bremsausgang Anschluss des Bremswiderstandes
Terminal zwischen DB und DC+.
AN Erdung Wechselrichtergehause Erdung
Terminal Die Klemme muss geerdet sein.

3.4 Beschreibung der Steueranschlisse

Beschreibung Beschreibung Beschreibung

X1
X2
X3
Multifunktion
X4
Digitaleingang
Klemmen 1-6
X5
X6/Y1_FO

Bei der Zustellung als Weiterleitung festlegen

Bei Auslieferung als Ruckwartsgang einstellen

Bei Auslieferung als zuriickgesetzt gesetzt

Bei der Zustellung auf H6chstgeschwindigkeit

einstellen

Bei der Abgabe auf mittlere Geschwindigkeit

einstellen

Waéhrend der Lieferung auf niedrige

Geschwindigkeit einstellen

-12-
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Digital/analog/com
Kommunikation und
Masse Isolierung von GND im Inneren gegeniiber PE
Stromerdung
Klemmen
Maximaler Ausgangsstrom:
P12 +12V Stromversorgung
150 mA
Analoger
All Eingangsspannungsbereich: 0-+10V
Spannungseingang
Analoger
Strom-/
Eingangsstrombereich: 0-+20mA
Al2 Spannungseingang,
Eingangsspannungsbereich: 0-+10V
Auswahl tber Jumper J3,
StandardmaRig Stromeingarlg
Analoger Ausgangsspannungsbereich: 0-+10V
ZUM Spannungsausgang, Eingangsstrombereich: 0/4y
Spannung oder Strom kann gewW&AVwerden
FA-FC: normalerweise offen,
Multifunktions-Relaisausgangy FB-FC: normalerweise geschlossen
FA, FB, FC
Kontaktspezifikation:
250VAC/3A, 30VDC/3A
RS485
485+ y Verfugbare Verbindung von 1-32
Kommunikation
485- RS485-Standorte
Schnittstelle

3.5 Beschreibung der Jumperfunktion

NEIN.

Funktion

Werkseinstellung

Ji

Auswahl des X1-X6-Verdrahtungsm
NPN PNP

odus:
NPN

-1
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Auswahl des AO-Ausgangs: VO, Spannung
AO, aktuell

J2 VO

13 Auswahl des Al2-Eingangs: V, Spannung A,

aktuell

RS485-Kommunikationsschnittstelle
J4 AUS
Terminator aktiviert: EIN AUS

Auswahl der Funktion der Klemme X6
J5 X6

Wiederverwendung: X6 Y1_PFO

Verdrahtungsmodus der multifunktionalen digitalen Eingangsklemmen X1-

X6: (1) Wenn der NPN-Verdrahtungsmodus fir externe Gerate tlbernommen wird,
wird eine Leckagelogik induziert und der Strom flie3t aus der Eingangsklemme
(Quellenstrom), wie in Abbildung 3-1 gezeigt. Gleichzeitig ist der Parameter P067=0

erforderlich.

External equipment Inverter

Abbildung 3-1 NPN-Verdrahtungsmodus
(2) Wenn der PNP-Verdrahtungsmodus fur externe Gerate ibernommen wird, wird
eine Quellenlogik induziert und der Strom flie3t vom Eingangsanschluss
(Senkenstrom), wie in Abbildung 3-2 gezeigt. Gleichzeitig ist der Parameter PO67=1

erforderlich.

-14-
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External equipment Inverter

+12V~+24V

+«] .
¥

Abbildung 3-2 Verdrahtungsmodus des PNP-Typs

3.6 Grundlegendes Schaltbild Die

Verkabelung des Wechselrichters umfasst den Hauptstromkreis und den Steuerstromkreis. Der

Benutzer kann den Gehausedeckel anheben, zu diesem Zeitpunkt befindet sich die Hauptstromkreisklemme
und Steuerstromkreisanschluss miissen uberprift werden, und der Benutzer muss

Fiihren Sie die korrekte Verbindung gemaf dem nachstehenden Schaltplan durch.

Abbildung 3-3 unten zeigt den Standardschaltplan des werkseitigen
D100-Serie.

-15-
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Brake resister

Breaker

Three phase| —>
AC380V
Single phase 220V modle
is connected L1 L2

Power input {_"

—_—

PE

X1

X2

X3

X4

input terminal

X5

Multi-function digital

X6/Y1F0

GND

adjustable resister

P12
0~+10V

Al1
0~+20mAZK0~+10V

Al2

Potentionmeter

GND

DC+ DB
A4 =

3

=

Brake unit /

485+

485-

Multi-function
relay output

0710V/0720mA

Multi-function
analog output

RS485
] communication

interface

Abbildung 3-3 Standardverdrahtung des Wechselrichters der D100-Serie

Hauptstromkreisverdrahtung

« Wéhlen Sie beim Verdrahten bitte die Drahtdurchmesserspezifikation und

Verdrahtung nach Vorgaben der Elektrotechnik durchfiihren

Gesetze, um die Sicherheit zu gewéhrleisten. « Fir die

Stromversorgungsverkabelung verwenden Sie vorzugsweise abgeschirmte Kabel oder Spulen und Erdungskabel.

Isolierschicht oder beide Enden der Spule. * Stellen

Sie sicher, dass Sie einen Luftschalter NFB zwischen der Stromversorgung und installieren

Eingangsklemme (L1.L2.L3.LN).

(Bei Verwendung eines Fehlerstrom-Schutzschalters verwenden Sie bitte den Schutzschalter mit

Hochfrequenzldsung)

-16 -
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« SchlieRen Sie keinen Wechselstrom an die Ausgangsklemme des Wechselrichters (UVW) an. ¢
Verhindern Sie, dass das Ausgangskabel metallische Teile des Wechselrichtergehauses berihrt.
Andernfalls kann es zu einem Erdschluss kommen. « Verwenden Sie

keinen Phasenschieberkondensator, LC- oder RC-Rauschfilter oder

andere Elemente an den Ausgang des Wechselrichters

anschlieBen. « Verlegen Sie die Hauptstromkreisverdrahtung des Wechselrichters unbedingt fern von
andere Steuergeréate. « Wenn das

Kabel zwischen Wechselrichter und Motor langer als 15 m ist (220 V

(380V-Grad) oder 30m (380V-Grad) entstehen extrem hohe dV/dT

im Inneren der Motorwicklung und es kann zu Schaden an der Schichtisolierung kommen

der Motor, daher ist es notwendig, einen Wechselstrommotor zu verwenden, der dem Wechselrichter gewidmet ist
oder installieren Sie den Reaktor auf der Wechselrichterseite.

« Bei groBen Entfernungen zwischen Umrichter und Motor verringern Sie

Tréagerfrequenz, denn je groRer die Tragerfrequenz ist, desto groBer

desto hoher wird der harmonische Ableitstrom, der

kann sich negativ auf den Wechselrichter und andere Gerate auswirken.

1. Steuerstromkreisverdrahtung

« Es ist nicht erlaubt, Signalkabel und Hauptstromkabel im Inneren zu verlegen

der gleiche Steckplatz.

« Das Versorgungskabel des Signalkabels sollte ein geschirmtes Kabel mit der Grél3e
von 0,5-2,0 mm.

« Die Steuerklemmen auf der Steuerplatine miissen richtig verwendet werden,

erforderlich.

2. Erdungskabel

« Bitte erden Sie den Anschluss PE des Schutzleiters ordnungsgemang.
220V Klasse: Die dritte Art der Erdung (Erdungswiderstand liegt unter

100)
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380V Klasse: Inshesondere die dritte Erdungsart (Erdung

Widerstand unter 10 liegt) ¢

Verwenden Sie Erdungskabel mit der von

Elektrogeréatetechnik. « Vermeiden Sie

unbedingt die gemeinsame Nutzung der Erdungselektrode mit Schweil3geraten,
Stromerzeugungsmaschinen und anderen gro3en Elektrogeréten

und verlegen Sie den Erdungsdraht von der Stromleitung groRer

Geréte so weit wie moglich. « Das

Erdungskabel muss so kurz wie méglich sein.

Nr. 4 Tastaturbeschreibung

4.1 Beschreibung der Tastatur

(5] (4]
ESC B /\

(6] (7]
SET i "\

Abbildung 4-1 Tastatur der D100-Serie
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Beschreibung der Tastenfunktion:

Schliissel

Grafik

Schlisselname

Funktionsbeschreibung

Gehen Sie ins Menl, gehen Sie in den Parameter oder

()
SET SATZ
Parameterdaten schreiben bestatigen
)
ESC ESC Zuruck zum Status ,EINGABE"
()
7\ HOCH Parameter des Funktionscodes, Daten usw.
A erhdhen/verringern, Uberarbeiten und alles auswéahlen
RUNTER Arten von Modi
= Statusmonitor-Modusschalter, Parameter von
K« SCHICHT
Menuschalter fir die dritte Stufe
()
F/R DU Andern Sie die Laufrichtung des Motors
LAUFEN Befehl ausfiihren
STOP Stoppbefehl/Befehl zum abnormalen Zuriicksetzen

4.2 Beschreibung der Anzeigefunktionen

Indikator Funktionsbeschreibung

aus: Ruckwarts an: rickwarts

LAUFEN aus: Motor ist gestoppt an: Motor lauft
A Stromeinheit: A

v Spannungseinheit: V

Hz Frequenzeinheit: Hz
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A+ Hz S, Zeiteinheit: S
Wombnation %%
Kombination

4.3 Beschreibung der angezeigten Elemente

Angezeigt Beschreibung

I'— '_-I /_-l’ II_-I' Die Ausgangsfrequenz betrégt derzeit 50,0 Hz. Die
I': :-I I‘_-II ll_-l’ eingestellte Frequenz betragt

I':l' II_-I' _:l' ll_-l’ 50,0 Hz. Der Ausgangsstrom betragt derzeit

-
~
-
~
-
-
o

-
<~
P
=
-

3,0 A. Die Ausgangsgeschwindigkeit betragt 1440 U/min

=

\\
==
-

=
|
L

und die Lichtgeschwindigkeit betragt

<

'
.

derzeit 51tiOmVeat. Die Wechselspannung

\
-
-

=
-

I
==

-
~
-
LJd

betragt derzeit 380 V. Die Wechselrichtertemperatur betragt derzeit 35,0

('
I
]
-
=1
|
127 |0
AN

Der Z&hlerwert betragt derzeit 105

~

-
-

~
i
L
|
-3
=
=
-

PID-Zielwert betragt 50,0 %

~

)
-

——

107
|

Der PID-Rickmeldewert betragt 48,0 %

~d
I~
~J

Nr. 5 Funktionsliste

Beschreibung der Sonderzeichen:

’ gibt an, dass dieser Parameterinhalt verschiedene Einstellwerte hat oder basierend
auf der tatséchlichen Situation speziell eingestellt werden muss.

Der Werkswert bezieht sich auf den Parameterwert, der bei der Auslieferung des Wechselrichters
festgelegt wurde, oder auf den Parameterwert, der aktualisiert wird, wahrend der Benutzer

den Werksbetrieb wiederherstellt.

Anderung bezieht sich auf ein alternatives Attribut des Parameters. « gibt an,

dass die Anderung wahrend des Herunterfahrens und des Betriebs verfiigbar ist,

x gibt an, dass die Anderung wéhrend des Betriebs nicht verfiigbar ist und ¥

bezieht sich auf einen schreibgeschiitzten Parameter, der vom Benutzer nicht
geandert werden kann.
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5.1 Basisfunktionsparameter

Einstellbereich

Funktion Name von Ab Werk
und Daten Anderung
Code Funktion Wert
Inhalt
Parameter 0: Ungiiltig 1:
F000 _ 0 ¥
Verriegelung GU|tIg
0: Tastatur
1: Extern
Terminal
FOO01 Stepermodus 0 y
2:
Kommunikation
Hafen
0: Tastatur
1:AlIl1
2:
Kommunikation
Hafen
F002 Frequenzeinste|lung: 3 y
Auswahl Potentiometer bet&tigen
4:A12
5: PFI
6: All + Al2
7: PID
FOO03 0,0§1000,0 Hz * .
Frequenz
Referenz
F004 0,1y1000,0 Hz 50,0 y
Frequenz
F005 Maximal 10,0 —|1000,0 50,0 y
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Hz
Betriebsfrequenz
Dazwischenliegend
F006 0,1y1000,0 Hz 5.0
Frequenz
Minimum
F007 0,1y20,0 Hz 0,50
Frequenz
FO008 Reservieren
F010y30,0 %
Spannung
Dazwischenliegend entsprechend
F009 ] 11.5
Spannung 1 bis 10%
grundlegend
Frequenz
0,0-9,0%
Spannung
Niederfrequente
entsprechend
FO10 i 3.0
bis 1%
Drehmoment—Boost—Spannur(I]_cl;
grundlegend
Frequenz
Untere
FO11 0,0y1000,0 Hz 0
Frequenzgrenze
0: VF 1:
Antriebssteuerung Vektorsteuerung
FO12 1
Modus 2:1n 2F 3:
VF-Trennung
08 Wiederherstellen
Parameter
FO013 ab Werk 00
Zurlicksetzen
Wert
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Beschleunigung *
F014 0,1-650,00 s
Zeit, die ich
Verzdgerung *
FO15 0,1-650,00 s
Zeit, die ich
Beschleunigung *
FO16 0,1-650,00 s
Zeit ll
Verzdgerung *
FO17 0,1-650,00 s
Zeit ll
Beschleunigung *
FO18 0,1-650,00 s
Zeit Il
Verzbgerung *
FO19 0,1-650,00 s
Zeit I
Beschleunigung
Zeit IV
F020 (Jogging 0,1-650,00 s ’
Beschleunigung
Zeit)
Verzbgerung
Zeit IV
Fo21 (Jogging 0,1-650,00 s :
Beschleunigung
Zeit)
0,1-650,00 s
Not-Aus
0,00
F022 ) Notfall 0,0
Verzbgerung
. Halt an der Kuste
Zeit
Modus
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5.2 Parameter der Anwendungsfunktion

Funktion des Einstellbereichs und Ab Werk
Code Funktion Dateninhalt Wert
0: Rickwarts
Umkehren
F023 verbieten 1
verbieten
1: Rickwértsgang zulassen
Ziffer der Einheit:
0: STOP 1
Lauft STOPPEN
Richtung Zehnerstelle:
F024 1
Die Stopptaste ist 0: Standard
gultig oder nicht Richtung
1: Im Gegensatz zu
Standard
0: Beginnen bei
F025 Stdrtmodus Starthaufigkeit 0
1:
Frequenzverfolgung starten
F026 S d 0 Ramp 0
tgppmodus
PP 1: Kiste
Totzeit von
ositiv und
Fo27 | P 00,0~50,0s 00,0y
negativ
Drehung
F028 0,1y30,0 Hz 0,5
Stoppfrequenz
Beginn B it
F029 eginn Bremszel 0,0-25,0 s 0,0
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FO030

Hor auf zu bremsen

Zeit

0,0-25,0s

0,0

FO031

Gleichstrombremsung

Ebene

0,0 -100,0 %

2.0

F032

Frequenz

Tracking-Zeit

0,1-20,0 s

5.0

F033

Aktuell

Kette

Frequenz

Ebene

0§200 %

150

F034

Spannungsanstieg
Zeit
wahrend
Frequenz

Kette

0,1-10,0s

0,5

FO35

Prozentsatz
des Beginns
Stromspannung
wahrend

Frequenz

Kette

120 %

F036

Stromspannung

Inkrement
wahrend
Frequenz

Kette

1lbis20V

10

FO037-F038

Reservieren

FO039

Starten

0y15 Hz

4.0
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Glichsirom

BREMSEN

Haufigkeit von

0: Vorne/hinten 1:

Steuerkanal

obligatorisch fir
Tastatur
2: Zahlwert
klar O (Siehe
FO65yWenn F040

Oys

F/R-Taste ist auf 1 gesetzt und die
F040 Funktion F / R-Licht ist an,
Auswabhl die Steuerung
Kanal wird erzwungen
zu sein
Tastatur und die
Frequenz ist
gezwungen zu geben
Uber die Tastatur
Potentiometer
Trager *
F041 0y15
Frequenz
F042 Jogging 0,0§1000,0 Hz 5.0
Frequenz
F043 S-Kurvenzeit 0,0y6500,

0,0
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5.3 Funktionsparameter der Ein-/Ausgangsklemmen

Funktion Funktion
Code Name
Fo44 FUR(X1)Spaf
ktion
FO45 REV(X2)Spal
ktion
F046 RST(X3)-Funktion
PH(X4
F047 SPH(X4)spafs
ktion
F048 SPM(X5)spafd
ktion
PL(X6)-Funkti
F049 SPL(X6)-Funktion
tion

Einstellbereich und Werkseinstellung

Dateninhalt
0: Ungultig
1: Laufen
2: Vorwarts
3: Ruckwarts
4: Stopp
5:
Vorwarts/Rickwarts
6: Kriechen
7: Vorwéartskommen

8: Kriechen riickwarts

9: Externe Steuerung
Stunden |
10: Extern
Steuertimer Il
11: Die
Einstellfrequenz ist
gezwungen zu FO03
12: Heizkorper oder
Uberhitzung des Motors
13: Not-Aus

14: Zuriicksetzen

15:Das Set

Frequenz muss

angegeben werden

Anderung
Wert
02 y
03 %
14 y
22 y
23 y
24 y
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von Al2

16: Berihren Sie laufen /
Stopp-Steuerung
17:
Beschleunigung/Verzégerung
Betriebszeit
Auswahl |
18:
Beschleunigung/Verzégerung
Betriebszeit

Auswabhl Il

19:

Mehrsegmentgeschwindligkeit |

20:

Mehrsegmentgeschwindigkeit |1

21:

Mehrsegmentgeschwindigkeit 11

22: Hohe Geschwindigkeit
23: Mittlere Geschwindigkeit

24: Niedrige Geschwindigkeit

25: PID erlaubt

26:

Mehrsegmentgeschwindigkeit IV

27: NACH OBEN
28:AB

29: Tiefgang erlaubt

30: PFI (Nur fur X5

verfligbar)
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31:Reservieren
32: Impulszahler
setzt zuriick
33:Stoppen Sie die
Maschine, wenn die
Garn ist gerissen
(Nur verfigbar fir
fiir X4)
Der Zahler
Triggerimpuls
entsprechend

F064 und FO65 ist

nur verfagbar fr

Anzeige

6: Beschleunigen

Anzeige

7: Entschleunigen

X5-Eingang
Y1-Ausgang 0: Unguiltig
FO050 01
Funktion 1: Indikation
FO51 Reservieren beim Laufen 05
F052 Reservieren 2: Nullgeschwindigkeit 00
Anzeige
3:Fehleranzeige
4: Gleichstrombremsung
A b
usgabe Anzeige
Funktion (FA,
5: Einstellung
FO053 FB und FC 03
Frequenz Ankunft
Klemmen)
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Anzeige
8:
Frequenzkonsistenz Anku
I-Anzeige
9:
Frequenzkonsistenz Anku
ll-Indikation
10: Motoriberlastung
Anzeige
11: Uberdrehmoment
Anzeige
12: Wechselrichter
Uberlast
Anzeige
13: Impulseinstellung
Schalter Ankunft
Anzeige
14: Puls Mitte
Schalter Ankunft
Anzeige
15: Extern
Steuertimer |
Ankunftsanzeige
16: Reservieren
17: Niederspannung
Anzeige

18: Interne Kontrolle

Mehrsegment

hft

nft
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Abschluss der

Geschwindigkeitsphase

Anzeige

19: Interne Kontrolle

Mehrsegmentgeschwindi
20: 4y20mA aus

Linienanzeige

21: Betriebsbereit

22: Reserviert
23: Giiltig
Anzeigelauf
Befehlssignal
24:EDO
25: Hilfspumpe 1
Bewegung
Anzeige
26: Hilfspumpe 2
Bewegung
Anzeige
27: Entwurfsveredelung
Anzeige
28: PID-Untergrenze
Alarmanzeige

29: PID-Obergrenze

Alarmanzeige

30: Bremsen
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Widerstandsbewegung
Anzeige
31:
Elektromagnetismus
Relaisbewegung
Anzeige
32: Lufterbewegung
Anzeige
0: Ausgabe
Frequenz
AO-Ausgabe
F054 ) 1: Ausgangsstrom 0
Funktion
2: DC-Busspannung
3: Ausgangsspannung
AO analo
FO55 o 0400 % 100
Ausgangsverstarkung
5,10 § 60,0 % von
Mittenfrequenz
Swing
Wenn der Wert auf 0,0 gesetzt ist,
F056 Frequenz 0,00
) die Schaukel
Amplitude
Frequenzfunktion
ist ungliltig
Springen 0,0 ¥ 50,0 % von
FO57 10,0
Amplitude Schwingungsamplitude
Swing
F058 Frequenz 0,1 bis 100,0 s 10,0
Zyklus
Swing 0,1y 99,9 % von
FO059 50,0
Frequenz Swing-Zyklus
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Anstiegszeit

F060

Frequenz

Konsistenz

(Konstante
Druck
Wasserversorgung

hohe Geschwindigkeit

Frequenz)

0,0y1000,0 Hz

0,00

FO61

Frequenz
Konsistenz
Il (konstant
Druck
Wasserversorgung

niedrige Geschwindigkeit

Frequenz)

0,0§1000,0 Hz

0,00

F062

Frequenz
Konsistenz
Reichweite

Einstellung

0,1y10,0 Hz

0,50

F063

Stunden |

0,1y999,9s

0,1

F064

Monostabil

Impulsbreite

Einstellung

0,1-65,0y's

0,1

FO65

Schalter
Referenz

Wert

0y65500
Impulszahl-Einheit:

1

Langeneinheit: 0,01
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FO66

Schalter

Moduseinstellung

Einheitenziffer:
0: Lange 1: Impulse

zahlen

Zehnstellige

0: Stoppen, wenn die

Anzahl erreicht den
Wert festlegen
1: Laufen Sie weiter
wenn die Z&hlung
erreicht die eingestellte
Wert

Hunderterstelle

0: monostabil
Impulsausgang ist nicht
begann, als die
Anzahl erreicht den
Wert festlegen
1: monostabil
Impulsausgang ist
begann, als die
Anzahl erreicht den
Wert festlegen
Kilobit
0: Wenn der Z&hler
erreicht die eingestellte
Wert, es wird nicht

geldscht

0000
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automatisch

1: Wenn die Zahlung

kommt das Set

Wert, es wird

geldscht

automatisch

FO67

Digitaler

Eingangsanschlus

Positiv &

Negative

Logik

0: Positive Logik,
S

Verdrahtungsmodus NP|
1: Negative Logik,

Verdrahtungsmodus PN

F068

Digitaler Eingang
Terminal
Dithering (Zittern)

Beseitigung

Zeit

0y60000 ms

20 .

F069

PFI/PFO

maximal

Frequenz

1,0¥10,0 kHz

10,0 §

Funktion

Code

5.4 Funktionsparameter der Analoggréfi3e

Funktion

Name

Einstellbereich und

Dateninhalt

Eingang Einheitenziffer (Al1):
Kanal 0:0-10V1:0-
FO70 Auswahl 5V 00 y
fur analoge Zehnerstelle (Al2):
Menge 0: 0y20mA/0y

Anderung
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10V
1: 4920mA/2y
10V (500 )
2:4-20 mA/1-5V
(250 y)
Filtern
Zeit
FO71 0y1000ms 20
von analogen
Menge
All-Kanal
F072 0,0y500,0 % 100,0
gewinnen
Al2-Kanal
F073 0,0y500,0 % 100,0
gewinnen
All-Kanal
FO74 -50,0y50,0 % 0
Versatz
Al2channel
FO75 -50,0y50,0 % 0
Versatz
Wahlbar
Negativ
,,,,,,,,,,,,,,,,, 0: Irreversibel
FO76 0
Ruckseite von 1: Umkehrbar
analog
Menge
AUF.AB
Erinnerung 0: Nicht gespeichert
FO77 0
Funktion 1: Auswendig gelernt
Auswahl
FO078 AUR.AB 0: 0,1Hz 1: 1,pHz 1

-36-




Machine Translated by Google

Inkrement

Auswabhl

FO79

AUF.AB
Inkrement 1250 1 y

mehrere

Funktion

Code

F080

5.5 Funktionsparameter der Mehrsegmentgeschwindigkeit

. und Daten
Funktion Ab Werk

lieferbar

Anderung

Beschreibung

Inhalt
0:
1:Intern
kontrolliert
16-Segment-
Geschwindigkeit
2:Extern

gesteuert

4-Segment-
Auswahl von
Geschwindigkeit

Mehrsegment-
3:Extern

Geschwindigkeitsmodys .
kontrolliert

16-Segment-
Geschwindigkeit
4:Extern
kontrolliert
4-Segment-
Geschwindigkeit (Komma

und gultig
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automatisch)

5: AuRerlich
kontrolliert

16-Segment-

und gultig

automatisch)

Geschwindigkeit (Komi|

na

0: Stopp nach

einem

2: Stopp nach

Betriebszyklus
1: Umlaufbetrieb

Innen ]
. einem
kontrolliert
automatischen
Fo81 Betriebszyklus
Mehrsegmentgeschwindigkeit
STOP-
Auswabhl von (
) Intervall)
Betriebsart 3
Automatisch
kreisférmig
Betriebs
(STOP-
Intervall)
F082 Geschwindigkeitsbetrieb 0y255y0:
Wegbeschreibung Vorwarts 1:
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von ersten intern umkehren)
kontrolliert 8
Segmente
Geschwindigkeitsbetrieb
Wegbeschreibung 0y255y0
Fo83 der letzten intern Vorwarts 1: 0
kontrollierten 8 umkehren)
Segmente
Beschleunigung/Verzégerung
Erektionszeit
F084 des ersten
0~65535s 0
innen
kontrolliert 8
Segmente
Beschleunigung/Verzégerung
Erektionszeit
des letzten
F085 0~65535s 0
innen
kontrolliert 8
Segmente
F086 Frequenz 11- 0,0 - 1000,0 1500
F087 Einstellung Hz 20.00
F088 Frequenz Ill- 0,0 -1000,0 25.00
F089 Einste“ung Hz 30.00
FOQO Frequenz |V_ 0,0 - 1000,0 35,00
F091 Einste"ung Hz 40,00
F092 Frequenz V- 0,0 -1000,0 0,50
F093 Einste”ung Hz 10.00
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F094 Frequenz-VI- 0,0 —1000,0 15.00
F095 Einstellung Hz 20.00
F096 Frequenz VII- 0,0 -1000,0 25.00
Fo97 Einstellung Hz 30.00
F098 Frequenz VIIl- 0,0 — 1000,0 35,00
F099 Einstellung Hz 40,00
F100 Frequenz IX- 0,0 —1000,0 45,00
Einstellung Hz
Frequenz X- 0,0 —1000,0
Einstellung Hz
Frequenz XI- 0,0-1000,0
Einstellung Hz
Frequenz XlI- 0,0 - 1000,0
Einstellung Hz
Frequenz XllI- 0,0 — 1000,0
Einstellung Hz
Frequenz XIV- 0,0 - 1000,0
Einstellung Hz
Frequenz XV- 0,0 -1000,0
Einstellung Hz
Frequenz XVI- 0,0-1000,0
Einstellung Hz
F101 Innen 0,0-6500,0 s 10,0
F102 kontrolliert 0,0-6500,0 s 10,0
F103 Mehrsegment- 0,0-6500,0 s 0,0
F104 Geschwindigkeitstimef | 0,0-6500,0 s 0,0
F105 Intern 0,0-6500,0 s 0,0
F106 kontrolliert 0,0-6500,0 s 0,0
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F107
F108
F109
F110
F111
F112
F113
F114
F115
F116

Mehrsegment-
Geschwindigkeitstimer|
Innen
kontrolliert
Mehrsegment-
Geschwindigkeitstimer
Innen
kontrolliert
Mehrsegment-
Geschwindigkeitstimer
Innen
kontrolliert
Mehrsegment-
Geschwindigkeitstimer|
Innen
kontrolliert
Mehrsegment-
Geschwindigkeitstimer
Intern
kontrolliert
Mehrsegment-
Geschwindigkeitstimer
Innen
kontrolliert
Mehrsegment-
Geschwindigkeitstimer

Innen
kontrolliert

s

0,0-6500,0 s
11 0,0-6500,0 s
0,0-6500,0 s
0,0-6500,0 s
0,0-6500,0 s
110,0-6500,0 s
0,0-6500,0 s
0,0-6500,0 s
0,0-6500,0 s
1v0,0-6500,0 s

)

0,0
0,0
0,0
0,0
0,0
0,0
0,0
0,0
0,0
0,0
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Mehrsegment-
Geschwindigkeitstimer (IX
Innen
kontrolliert
Mehrsegment-
Geschwindigkeitstimer| X
Innen
kontrolliert
Mehrsegment-

Geschwindigkeitstimer [X

Innen
kontrolliert

Mehrsegment-

Geschwindigkeitstimer XII
Innen

kontrolliert

Mehrsegment-

Geschwindigkeitstimer
Intern
kontrolliert
Mehrsegment-

Geschwindigkeitstimer

\
Innen
kontrolliert
Mehrsegment-
Geschwindigkeitstimer XV

Innen
kontrolliert
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Mehrsegment-

Geschwindigkeitstimer XVI

F117

Innen

kontrolliert

Mehrsegment-

Geschwindigkeitsspe

oy1

icherfunktion (UP.DQ WN-Stromau

sfallreserve)

5.6 Schutzfunktionsparameter

. Werksfunktion
Funktion
Funktion Anderung
Code
Beschreibung
Auswahl von
F118 oy1 1 y
Uberspannungsabschaltyng
Abwirgeniveau
F119 beim 0y200 % 150 y
Beschleunigen
Abwirgeniveau
wéahrend .
F120 0y200 % 150 y
Konstante
Geschwindigkeit
Abwirgende Verzégerung
F121 0,1 bis 25,5ys 5 .
Zeit
wahrend
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Konstante
Geschwindigkeit
Verhindern von
} Modell
F122 Uberspannung 200y800v
] abhéangig
Abwirgeniveau
Auswahl von
Uberdrehmoment .
F123 oy3 0
Erkennung
Modus
Auswahl von
Uberdrehmoment .
F124 0y200 % 0
Erkennung
Modus
Uberdrehmoment
F125 Erkennung 0,1-20,0 s 1.0
Ebene
Uberdrehmoment
F126 Erkennung oy1 0
Zeit
Impulszéhler
F127 0y65000 0
Erinnerung
0: lauft
stets
1: Steuerung durch
Kuhlgeblase
F128 lauft 0
Kontrolle
Befehl,
verzégert 30S
nach dem Ausschalten

_44 -




Machine Translated by Google

Dynamisch Modell

F129 Bremsen 0y800V ) y
abhangig

Stromspannung

5.7 Funktionsparameter der Druckwasserpumpe

liefern
Funktion Funktion Einstelibereich & Geandert
Funktion
Knoten Beschreibung An
Beschreibung
Menge an
F130 9 oy2 0 y
Hilfspumpen
Kontinuierliche Zeit
F131 1y9000 Minuten 60 y

der Hilfspumpe

Verriegelungszeit
F132 gelung 1-250§s 5

der Hilfspumpe

Hohe Geschwindigkeit

Prozentsatz von

F133 1-250ys 60 *
Betriebsdauer
F134 Niedrige Geschwindigkeit 1—250ys 60 °
Betriebsdauer
1120%yDies
Wert ist ein
Schlafdruck
F135 Prozentsatz von 98 *
Schwelle
das gegebene
Druck.
F136 Schlafverzégerung 1-250ys 30 ‘
1y150%,Diese
Aufwachen
F137 Wert ist ein 85 .
Schwelle
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das gegebene

Druck.
F138 Schlaffrequenz 0,0y1000,0Hz 10,0 .
F139 Weckverzégerung 1y250s 2 °

5.8 Motorfunktionsparameter

. . Einstellbereich &
Funktion Funktion Ab Werk

Funktion Anderung

Code Beschreibung Wert
Beschreibung

Nennleistung von Je nach Motor einstellen *

F140 y
Motor Typenschild

F141 Nennspannung Je nach Motor einstellen * g
des Motors Typenschild
Bemessungsstrom Je nach Motor einstellen *

F142 ¥
des Motors Typenschild
Anzahl der

F143 02y22 04 y
Motorpole
Nenndrehstrom

F144 00~60000 U/min 1440 y
Drehzahl des Motors
Automatisch

F145 Drehmoment 0,0-10,0% 2.0 y
Entschadigung
Motor im Leerlauf

F146 0y100 % 40 y
aktuell
Motorschlupf .

F147 0y1,0 0,000 y
Entschadigung
Motorschlupf .

F148 0,0y20,0Hz 2.0 y

Entschadigung
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maximal
Frequenz
Motor schleift

F149 Entschadigung 0y200ms 10 y
Filterzeit

F150 AVR+Funktion oyl 1 ¥
Automatisch

F151 energiesparend 0,0-20,0% 0.0 y
Funktion
Fehlerneustart

F152 ] 0,2 his 25,0 s 1.0 .
Zeit
Auswahl von 0: Ungliltig

F153 voriibergehender Stopp 1: Frequenz

0 y

Neustart Kette
Erlaubte Leistun

F154 SS9 01505
Fehlerzeit 0,5 y
Zeiten der Schuld 0y 20,99 99

F155 99 y
Neustart Keine Einschrankungen

5.9 PID-Funktionsparameter

Funktion  Funktion Einstellbereich & Ab Werk .
Anderung
Code Name Inhaltsbeschreibung Wert
Proportional
F156 P 0,0 —1000,0 % 100,0 .
Konstante P
Integration
g 0,1~ 3600,0 s 0
F157 Zeit, die ich 2.0 .

enge Verzahnung
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F158

Ableitung
Zeit D

0,01-10,00s,0
nahe Ableitung

F159 Zielw

ert 0,0y100,0%

F160

PID-Kanal

Einstellung

Einheitenziffer: PID
Kanal einstellen

0:gesetzt durch F159
1:All

2:Al12

Zehnerstelle: PID
Riickmeldekanal
0:All 1:Al2
2: PFI
Hunderterstelle: PID
Sleep-Funktion
aktivieren
0:Sleep-Funktion ist

verboten

1: Ruhemodus aktivieren

1 (Frequenzmodus)

2: Schlafmodus aktivieren

2 (Druckmodus)
Kilobit: PID-Aktion

Richtung
0: Positiv

1: Negativ

10

F161

PID-Aufwartsgrer

ze 0y1009%

100

F162

PID niedriger (

§100%
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| ’ Limit

5.10 Parameter der Kommunikationsfunktionen

Funktion Ab Werk

Funktionsname Inhalt Anderung

Code Wert
Beschreibung
Kommunikation
Adresse

F163 Kommunikation 0y250 1
F164 Ubertragung oy3 2 y
F165 Geschuindigiel 0y5 3

Kommunikation

Datenmodus
F166yF168 Reservieren
0: Kommunikation
0201H-Register

Gegebene Dezimalzahl Ubernimmt 1 Bit
169 Punkt von dezimal 0 ;

Kommunikation 1: Kommunikation

Frequenz 0201H Register
Ubernimmt 2 Bit
dezimal

5.11 Parameter der Uberwachungsfunktion

Funktion . Einstellbereich und Ab Werk .
Funktion . Anderung
Code Inhaltsbeschreibung lieferbar
Auswahl oy11
F170 4 .
von 0: Nicht angezeigt
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Verlangerung 1: PID-Riuckmeldung
Anzeige1 | Wert
2: Betriebsgeschwindigkeit
3: PID-Zielwert
4: Busspannung
5: Kihlkorper
Auswahl
Temperatur
von
F171 6: Zahler
Verlangerung
. 7: Ausgangsdrehmoment
Anzeige 2
8: Eingangsanschluss
Status
9: All1 10: Al2
11: PFI
Fehler
Clearing ) )
00-10 (01 bezieht sich auf
Bewertet
Stérungsbeseitigung)
Spannung von
J h Maschi instell
F172 Wechselrichter e nac aschine einstefien
Modell
F173 Bewertet
F174 Strom von Je nach Maschine einstellen
Modell
F175 Wechselrichter
0: Konstantes Drehmoment
F176 Art der
1: Vom Modell
Wechselrichter
0: 50 Hz 1
Frequenz
q 60 Hz
Standard der
Wechselrichter
F177 Unerwartet Notiz:
F178 d Fehler 1 —bedeutet kein Fehler
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F179 Unerwartet aufzeichnen -
F180 d Fehler 2 I
Unerwartet
d Fehler 3
Unerwartet
d Fehler 4
Software
F181 ) 00y2,55 00
Versionsnummer
F182 Lauft 0~3600s
Zeit
Kumulativ
F183 lauft 0y65535h
Zeit
Drehzahl
F184 0,000§9,999 1.000
Anzeigefaktor
0y5
0: Ausgangsfrequenz
1: Frequenz einstellen
2: Ausgangsstrom
F185 3: Ausgangsspannung |0
Voreinstellungsanzeige beim Start
Auswahl 4: Bezeichnet durch
F170
5: Bezeichnet durch
F171
PID 0: Direkte Anzeige der
F186 automatisch | ausgangsfrequenz
Anzeige und der eingestellten Frequenz
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aktivieren 1: Direkte Anzeige von

PID-Rickmeldewert

und PID-Sollwert

2: Direkte Anzeige der
Ausgangsfrequenz

und der PID-Einstellung
Wert

0:
urspringlicher

Prozentsatz, 1 Bit dezimal

1: Anzeige 1 Bit nach

PID-Anzeige
F187 Degimalpunkt geman
Auswahl
F188
2: Anzeige der 2 Bit
Nachkommastellen
entsprechend F188
Nummer
anzeigen
F188 entspricht PID- | 11000 100 .
Wert 1000
CPU-Engine
F189 Software ¥

Versionsnummer

5.12 Erweiterte Funktionsparameter

Funktion Einstellbereich und Ab Werk

Funktion . Anderung
Code Inhaltsbeschreibung lieferbar
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Magnetflussbremse| 0: Flussbremse
F190 aktivieren verbieten 0
1: Flussbremse ermdglichen
F191 100y200 % 120y
Magnetflussbremsgtérke
Motor
Schwingung
F192 0y500 30
Entschadigung
Faktor
0: Wechselrichterausgang
ermoglicht, wenn die
Die Last ist phasenverschoben
F193 1
1: Wechselrichterausgang
Phasenunterbrechungsschutz am Ausgang
wird verhindert, wenn
die Last auBer Phase ist
0: Wechselrichterausgang
OHz-Ausgang erlaubt bei OHz
F194 - 1
aktivieren 1: Wechselrichterausgang
bei 0 Hz verboten
0: Reservieren
1T:All
2: Reservieren
VF-Trennspannung .
3: Potentiometer von
F195 angegeben 1
Tastatur
Kanal
4:A12
5: Reservieren
6: Reservieren
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7: Reservieren

F196

Beschleunigung
und
Verzdgerung

Zeit von VF

Trennspannung

1-100,00§'s

30,0y

F197

Motorumkehr

Betrieb
aktivieren, wenn
PID-Ausgang
negativ

Wert

O:Verbieten 1: Erlauben O

F198

Kompensation

aktivieren

0: Ungultig 1: Giiltig O

F199

Tastatur
AUF.AB

Memory

Funktion

Auswahl

0: Nicht gespeichert

1: Auswendig gelernt

6.1 Grundlegende Funktionsparameter

Nr. 6 Detaillierte Funktionsbeschreibungen

Parametersperre

Einstellung Ab Werk B
Einheit Andern
Reichweite Wert
01 1 0 y
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0: Ungliltig

1: Glltig (Parametersperre, d. h. auBer diesem Parameter sind andere
Parameter unveranderlich.)

Dieser Parameter kann eine Fehlbedienung durch Nichtbediener vermeiden,
die zu unnétigen Gefahren und Fehlern fiihren kann. Nach dem Sperren der

Parameter kann die aktuelle Frequenz jedoch mit den Tasten y und y

geandert werden.

Einstellung Ab Werk .
Einheit Anderung
Reichweite Wert
Auswahl der Steuerung
0-2 1 0 y
Modus

0: Tastatureinstellung (Bedienbefehl wird tiber die Tastatur eingestellt.)

1: Einstellung externer Klemmen (Der Betriebsbefehl wird Giber 6-fach
programmierbare Eingangsklemmen eingestellt.)

2: Einstellung der Kommunikationsschnittstelle (Betriebsbefehl wird durch
Ubertragung der

Kommunikationsschnittstelle gesetzt)

Ab Werk R
Einstellbereich Einheit Anderung
Wert
Frequenzeinstellun
a 9 0-7 1 3 y
Auswahl

0: Die Betriebsfrequenz der Tastatur wird durch FOO3 bestimmt (ge&ndert durch
die Auf-/Ab-Taste).

1: Al1 Die Einstellfrequenz wird durch All (Analogsignaleingang 1) und der
Signaltyp durch FO70 bestimmt. Relevante Parameter finden Sie unter FO70-F076.)

2: Einstellung der Kommunikationsschnittstelle (Die Einstellfrequenz wird

durch den Registerwert 0201h der seriellen Kommunikation bestimmt.)
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3: Potentiometer der Tastatur (Aktuelle Betriebsfrequenz wird eingestellt
Uber den Potentiometerknopf auf der Tastatur.

4: Al2 Die Einstellfrequenz wird durch All bestimmt (Analogsignaleingang
1)und der Signaltyp wird durch FO70 bestimmt. Siehe FO70-FQ076 fiir
relevante Parameter.)

5: PFI (X5 Impulseingang) Die Einstellfrequenz wird bestimmt durch die
Impulsfrequenz des Eingangsimpulses an der Klemme X5.

6: All + AI2 Die Einstellfrequenz wird durch die Summe von All bestimmt

und Al2.

7:PID:Die Einstellfrequenz wird durch den Ausgang des PID bestimmt

Regler.

Ab Werk

Einstellbereich Einheit Anderung
Wert

Hauptsachiich *

0,0-1000,0 Hz 0,01 Hg .

Frequenz

Falls die Frequenzoption Uber die Tastatur eingestellt wird, wird die Frequenz
arbeitet mit dem eingestellten Wert von FO03. Wé&hrend des Betriebs wird der aktuelle
Die Betriebsfrequenz kann mit den Tasten y und y gedndert werden.

Im Mehrsegmentbetrieb wird die Hauptfrequenz als Frequenz | angenommen.

Wenn FO02 auf 1 gesetzt ist, d. h. die externe Analoggrofie eingestellt ist,

Die Frequenz | wird Uber die analoge Anzahl externer Anschliisse eingestellt.

Die Frequenzeinstellung wird durch die maximale Betriebsfrequenz begrenzt.
Relevante Parameter: FO02 und FO80. Diese Parameter sind

wahrend des Betriebs einstellbar.

Ab Werk )
Einstellbereich Einheit Anderung
Wert
Referenz
0,1-1000,0 Hz 0,01 Kz 50,00 y
Frequenz
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Diese Einstellung muss gemaf der Nennbetriebsspannungsfrequenz des Motors
auf dem Motortypenschild vorgenommen werden. Im Allgemeinen darf der
Frequenzeinstellwert nicht willkurlich geandert werden. Falls ein Spezialmotor
vorhanden ist, nehmen Sie die Einstellung bitte gemanR den

Motorparametereigenschaften vor, da das Gerat sonst beschéadigt wird.

Ab Werk Andern

Einstellbereich Einheit )
Wert ation

10,0 -1000,0

0,01 Hz 50,00 ¥
Hz

Betriebsfrequenz

Dieser Parameter bestimmt die maximale Betriebsfrequenz des

Ab Werk Andern
Einstellbereich Einheit ] _
lieferbar ation
Dazwischenliegend 0,1-1000,0 0,01
50y
Frequenz Hz Hz

Mit diesem Parameter kann der Zwischenfrequenzwert in jeder V/F-Kurve eingestellt
werden. Eine falsche Einstellung fihrt zu einem unzureichenden Anlaufdrehmoment
des Wechselrichters oder zu einem Uberstrom des Motors und sogar zu einem
Abschalten des Wechselrichters. Der Einstellwert der Zwischenfrequenz wird durch

den der Referenzfrequenz begrenzt.

Ab Werk Anderung
Einstellbereich Einheit .
lieferbar N
0,1
0,1~F004 Hz 0,5 y
Starthaufigkeit Hz

Die Startfrequenz ist die Anfangsfrequenz beim Einschalten des Wechselrichters.

Wenn die Startfrequenz beispielsweise auf 5,0 Hz eingestellt ist,
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Nachdem der Wechselrichter mit 5,0 Hz gestartet wurde, arbeitet er zwischen 5,0 Hz
und die maximale Betriebsfrequenz.

Relevante Parameter: F025, F029, FO31.

Ab Werk Andern
Einstellbereich Einheit _
Wert ation
Maximal
0.1+ 01V 220/380 §
Stromspannung

Dieser Wert muss entsprechend dem Nennwert auf dem Typenschild des Motors eingestellt werden.
Der Werkswert der 380-V-Klasse betragt 380 V, wahrend der Wert der 220-V-Klasse
Grad ist 220V. Dieser Parameter-Einstellbereich ist durch die Spannung begrenzt
Wechselrichterklasse. Und an den Standorten, wo der Motor relativ weit entfernt ist

Abseits des Wechselrichters kann dieser Wert entsprechend erhdht werden.

Ab Werk Der andere
Einstellbereich Einheit .
Wert tion
Dazwischenliegend *
0,1-510,0Vv0,1V y
Stromspannung

Mit diesem Parameter kénnen Zwischenspannungswerte in jedem V/F-Bereich eingestellt werden.
Kurve. Eine falsche Einstellung kann zu Uberstrom im Motor fiihren oder

unzureichendes Drehmoment und sogar Abschaltung des Wechselrichters.

Die Zwischenspannung kann das Ausgangsdrehmoment erhéhen und die

Der Ausgangsstrom erhéht sich gleichzeitig. Bei der Anderung dieser

Parameter, iiberwachen Sie bitte den Ausgangsstrom, um eine Uberlastung zu vermeiden
Strom und Auslésung des Wechselrichters.

Der Zwischenspannungs-Einstellwert wird durch die Maximalspannung begrenzt
Einstellwert. Wenn die Zwischenspannung auf einen bestimmten Wert ansteigt

Wert, kann die Drehmomentkompensation ihren Nutzen verlieren. Bei der Anpassung
Dieser Parameter erhéht den Ausgangsstrom des Wechselrichters langsam von

von klein nach grof entsprechend der mechanischen Belastung, bis die Anlauftemperatur
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Anforderungen und verbessern Sie den Strom nicht mit groBer Amplitude, da es

sonst zum Abschalten des Wechselrichters oder zu Gerateschaden kommen kann.

Ex-facto Der andere
Einstellwert Einheit _
ry-Wert tion
Booster
Spannung von .
0,1y380,0 V 0,1V *xy
Niederfrequenz
und Drehmoment

Dieser Parameter legt den niedrigsten Startspannungswert in der V/F-Kurve fest.

Der Einstellwert von FO10 wird durch die Spannung der maximalen Betriebsspannung begrenzt
Frequenz. Dieser Parameter kann das unzureichende Drehmoment kompensieren
bei niedriger Frequenz, aber die Drehmomentkompensation darf nicht zu

grof3 und wird langsam von klein nach groB eingestellt, je nach

tatséchliche Situationen. Unzureichende Entschédigung kann zu unzureichender
Drehmoment bei niedriger Motorfrequenz, wéahrend Ubermafige

Die Kompensation kann zu einem tberméaRigen Drehmoment und zu Sto3belastungen fuhren.
an Maschinen und kann in schweren Féllen sogar zum Abschalten des Wechselrichters fuhren. V/IF
Die Kurven werden durch FO06-F010 bestimmt. Dieses Handbuch liefert

Mehrere allgemeine V/F-Kurven als Referenz, wie z. B. Abbildung 6-1.

Spezifische Kurven missen je nach mechanischer Belastung festgelegt werden

Eigenschaften.

Ex-facto Andern
Einstellbereich Einheit .
ry-Wert ation
Untergrenze von 0,01
0,0 - 1000,0 0,00 .
Frequenz Hz

Der Zweck der unteren Frequenzgrenze besteht darin, Fehlbedienungen zu verhindern

des Personals vor Ort und vermeiden Sie Uberhitzung oder andere mechanische Fehler
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zu niedrige Lauffrequenz des Motors. Die Einstellung der unteren Grenze von
Frequenz muss kleiner sein als der Einstellwert der Obergrenze von

Frequenz.

F012

Antriebsregelungsmodus 0: VF 1: Vektorsteuerung

Vorher
Der andere
Einstellbereich Einheit archiv .
tion
Wert
Parameter y
00y10 1 00
zuriicksetzen

Wenn die Einstellung der Parameterwerte falsch oder abnormal ist,
als 08 und setzen Sie es zuriick, nachdem der Werkswert wiederhergestellt wurde.
Nach der Sperrung (wenn FO00=1) kénnen die Parameter nicht mehr

zuriickgesetzt, sofern sie nicht entsperrt sind. Relevanter Parameter: FO0O.

Ex-facto Andern
Fo14 Einstellbereich Einheit

ry-Wert ation

Beschleunigung

Zeit, die ich

FO15

Verzégeru ng
Zeit, die ich

F016 0,1-6500,0s0,1s

*
.

Beschleunigung
Zeit Il
FO17

Verzdgerung

Zeit Il
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F018

Beschleunigung
Zeit 1l

F019

Verzégerung
Zeit Il

F020

Beschleunigung
Zeit IV
(Jogging-
Beschleunigung
Zeit)
F021

Verzdgerung
Zeit IV
(Jogging
Verzégerung

Zeit)

Die Beschleunigungszeit bezeichnet die Zeit, die der Wechselrichter benétigt, um von 0 Hz
auf die maximale Betriebsfrequenz zu beschleunigen. Einzelheiten finden Sie unter t1 in
Abbildung 6-2. Die Verzdgerungszeit bezeichnet die Zeit, die der Wechselrichter benétigt,
um von der maximalen Betriebsfrequenz auf 0 Hz abzubremsen. Einzelheiten finden Sie

unter t2 in Abbildung 6-2.
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A

F

Maximum
Operating ............. ;
frequency 5

v

t1 t2

Abbildung 6-1 Beschleunigungs-/Verzégerungszeitkurven

Die Wechselrichter der D100-Serie definieren vier Arten der Beschleunigung

-/Verzdgerungszeit insgesamt von Beschleunigung/Verzdgerung | bis 1V.

Benutzer kdnnen verschiedene Beschleunigungs-/Verzégerungszeiten wahlen durch
die entsprechende Funktion Umschalten von Beschleunigung/Verzégerung

Zeit an externen Schalterklemmen nach Bedarf; und wéhlen Sie verschiedene
Beschleunigungs-/Verzdégerungszeit durch relevante Parameter von

intern gesteuerte Mehrsegmentgeschwindigkeit bei intern

geregelter Mehrsegment-Geschwindigkeitsbetrieb.

Im Allgemeinen stellt der Umrichter die Beschleunigungs-/Verzdgerungszeit | standardmagig ein.
Der Werkswert der Beschleunigungs-/Verzdgerungszeit | ist wie folgt eingestellt:

pro Modell und Beschleunigungs-/Verzdgerungszeit IV bezieht sich auf Jog

Beschleunigungs-/Verzégerungszeit.

Relevante Parameter: F044-F049, F084, F085.

Ex-facto Der andere
Einstellbereich Einheit .
ry-Wert tion
Not-Aus 0,1 -~ 6500,0 S
0,1s0/0 .
Verzégerung 0,0 beziehen sich auf
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Zeit Not-Aus

eingestellt durch Ausrollen

aufhoéren

Der Inverter-Verzdgerungsstopp wird durch die Not-Aus-Verzdgerung eingestellt

Zeit wahrend des Nothalts, wenn die Nothaltverzdgerungszeit

0,0 bedeutet, dass der Notstopp durch Ausrollen bis zum Stillstand aktiviert ist.

Der Not-Aus-Befehl kann uber die digitale Eingangsklemme abgerufen werden.

13 Funktion (Not-Aus).

6.2 Parameter der Anwendungsfunktionen

Einstellung Ex-Faktor Der andere
Einheit )
Reichweite und Wert tion
Umkehren
oy1 1 1 g
verbieten
0: Riickwartsgang 1. Umgekehrt giltig

verboten Diese Parametereinstellung wird an Orten angewendet, an denen der Motor

irreversibel, um Fehlbedienungen der Bediener zu vermeiden.

Ruckwartsgang ist verboten, der Motor kann nur vorwarts drehen, anstatt

als umgekehrt.

Einstellung Einnet Ab Werk Der andere
Reichweite Wert tion
Laufrichtung ¥
Der Stoppschliissel st giiltig oder Oy11 1 1
nicht

Ziffer der Einheit:

0: STOP 1: STOP

Zehnerstelle:

0: Standardrichtung 1: Entgegen der Vorgabe
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Wenn der Steuermodus sich auf die externe Terminalsteuerung bezieht oder

Kommunikationssteuerung, die Stopptaste auf dem Bedienfeld kann auswahlen
ob gultig ist. Wenn Sie giiltig auswahlen, stoppt das Panel die

Wechselrichter. Wenn ein Neustart erforderlich ist, entfernen Sie das Laufsignal
und dann den Wechselrichter neu starten

Mit der Zehnerstelle kann die Laufrichtung des Motors gesteuert werden.

Dieser Parameter ist nur giiltig, wenn FOO1 auf 1 oder 2 eingestellt ist.

Einstellung Ab Werk Der andere
Einheit .
Reichweite Wert tion
Startmodus oyl 1 0 y

Zwei Arten von Startmodi kdnnen je nach Bedarf verschiedener

Ausrustung.

0: Start mit Startfrequenz. Wenn F029 auf Null gesetzt ist, wird der DC

Bremsen beim Start ist ungiltig und der Start muss

von der Startfrequenz aus durchgefuhrt. Wenn F029 nicht Null ist, wird die DC
Bremsen beim Start ist gultig; beim Start zuerst starten

die Gleichstrombremsung und dann Start mit der Anlauffrequenz (F027).

1: Frequenznachflhrung starten: Mit diesem Parameter kdnnen Sie

Neustart der Last mit hoher Tragheit. Beim Neustart wird die von

Der Umrichter fuhrt die Frequenzverfolgung nach unten aus. Beim Neustart kann der
Betriebsbefehl ausgefiihrt werden, ohne dass der Umrichter vollstandig angehalten werden muss.
Ausriistung und Tracking-Start kénnen auch gemacht werden, um Zeit zu sparen, wenn
es gibt Lastgerate mit hoher Tragheit. Siehe Abbildung 6-3 als

detailliert.

Relevante Parameter: F027, F029, FO31.
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Operating command

Set frequency
Output frequency

Output power supply

Abbildung 6-2 Frequenzverfolgung — Start
[Hinweis] Beim Starten der Frequenzverfolgung wird die von
Wechselrichter fuhrt die Frequenznachfuhrung nach unten durch und
Tracking bei maximaler Geschwindigkeit. Beim Starten kann der Strom
relativ groR sein und Uberstrom oder Blockierphanomene kénnen
auftreten. Es ist notwendig, auf die Anpassung der Nachfiihrung zu achten
aktuelles Niveau. FO33 wird im Allgemeinen auf etwa 100 eingestellt und sollte

speziell entsprechend der mechanischen Tragheit eingestellt.

Ab Werk Der andere
Einstellbereich Einheit .
Wert tion
Stoppmodus oy1 1 0 y

0: Beim Verzogerungsstopp ist die Gleichstrombremsung ungdltig, wenn FO30 O ist.
Wenn die Gleichstrombremsung ungultig ist, bremst der Wechselrichter bis zum Stillstand ab.
Frequenz und stoppen laufen, und der Motor wird in Selbstlauf stoppen

Wenn F030 nicht 0 ist, ist die Gleichstrombremsung wirksam, nachdem der Wechselrichter
auf Stoppfrequenz abgebremst wird, stoppt der Betrieb bei Gleichstrombremsung

Beim Anhalten wird normalerweise die Gleichstrombremsung verwendet fiir
Hochpositionsstopp oder Positioniersteuerung. Hinweis: Haufig mit DC

Bremsen kann zu Uberhitzung des Motors fiihren. Relevante Parameter sind

F028, FO30 und FO31.

1: Fur den Freilaufstopp wird der Wechselrichter nach Erhalt des Stoppbefehls

wird sofort gestoppt und der Motor stoppt im Freilauf
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Art und Weise. In dieser Weise ist die Gleichstrombremsung ungliltig.

Einstellung Ab Werk Der andere
Einheit
Reichweite lieferbar tion
Vorwarts und y
00,0y50,0
umgekehrt tot 01s 00,0
S
Zeit

Dieser Parameter soll haufige positive und negative Schwankungen und Kommutierungen

verhindern, wenn die Drehzahl nahe Null liegt.
Einstellung Ab Werk Geéandert
Einheit
Reichweite Wert An
0,1 bis 30,0 y
Stoppfrequenz Hy 0,1 Hz 0,5

Wenn der Wechselrichter sich im Verzégerungsstopp befindet und die Frequenz auf die
Stoppfrequenz abféllt, stoppt der Wechselrichter die Ausgabe oder startet den
Gleichstrombremsstopp.

Wenn FO30 0 ist, ist die DC-Bremsung beim Stoppen ungultig und der Wechselrichter
stoppt die Ausgabe, wenn er auf F028 abféllt. Wenn FO30 als gliltig eingestellt ist, stoppt
der Wechselrichter im DC-Bremsverfahren, wenn er

sinkt auf FO28.

Relevante Parameter: F028, FO30 und F031.

Ab Werk Der andere
Einstellbereich Einheit . .
lieferbar tion
Gleichstrombremsung y
Zeitpunkt, an dem 0,0y25,0ys 0,1ys 0,0
ab

Dieser Parameter wechselt in den DC-Bremsstatus, wenn er als Startwert eingestellt ist,
und wird in die Dauer des DC-Bremsstroms des Motors eingegeben. Wenn er auf Null

eingestellt ist, bedeutet dies, dass die DC-Bremsung ungiiltig ist.
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Einzelheiten finden Sie in Abbildung 6-4.

Der Start mit Gleichstrombremsung wird tiblicherweise verwendet, wenn sich die Last im

Lufterstoppzustand bewegen kann, da sich der Motor im Freilaufzustand mit ungewisser

Richtung befindet, bevor der Wechselrichter Spannung ausgibt. Daher kénnen wir vor dem

Start eine Gleichstrombremsung ausfuhren und dann den Motor starten, um ein Auslésen

des Motors zu vermeiden.

Die Parameter sind gliltig, wenn F025 auf Null gesetzt ist. Relevante Parameter finden Sie

unter FO25, FO29 und FO31.
F

F027

F029 T

F028

A\

7

Abbildung 6-3 DC-Bremszeit beim Starten Abbildung 6-4 DC-Bremszeit beim Stoppen

Einstellung Ab Werk Der andere
Einheit )
Reichweite Wert tion
Gleichstrombremszeit 0,0y
0,1s0,0 ¥
beim Anhalten 25,08

Wenn dieser Parameter auf einen Wert ungleich Null eingestellt ist, ist die Gleichstrombremsung

beim Anhalten giiltig und es wird die Gleichstrombremszeit des Motors eingegeben. Beim

Anhalten wird die Gleichstrombremsung normalerweise fiir den Hochpositionsstopp oder die

Positionssteuerung verwendet. Wenn dieser Parameter Null ist, ist die Gleichstrombremsung

ungultig. Einzelheiten finden Sie in Abbildung 6-5.

Dieser Parameter ist gultig, wenn FO26 auf Null gesetzt ist. Entsprechende Beschreibungen

finden Sie unter FO26, F028 und F031.

Einstellung
F031

Reichweite

Einheit

Ab Werk
Wert

Der andere

tion
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0,0y

Gleichstrombremsstufe 0,1% 20,0y
100,0 %

Mit diesem Parameter kann die DC-Bremsspannung am Eingang des Motors beim
Starten und Stoppen eingestellt und angepasst werden, um unterschiedliche

Bremsspannungen zu erhalten. Der Parameter muss langsam von klein nach grof3
eingestellt werden, bis ein ausreichendes Bremsdrehmoment erreicht ist, da sonst

der Motor beschadigt wird.

Einstellung Ab Werk Der andere
Einheit
Reichweite Wert tion
0,1-20,0s 0,1s 50V

Frequenzverfolgungszeit. Im Falle einer externen Ausnahme oder eines temporaren
Stromausfalls wird dieser Parameter als Frequenzverfolgungszeit eingestellt, wenn
der Wechselrichter die Frequenzverfolgung ausfihrt. Beim Starten und Stoppen
einiger Lasten mit grof3er Tragheit geht ein Neustart nach dem vollstéandigen
Stoppen der Maschine aufgrund der grof3en Lasttragheit viel Zeit verloren.
Nachdem die Frequenzverfolgung aktiviert wurde, kann der Start ohne vollstandigen
Stopp der Maschine ausgefiihrt werden. Und der Wechselrichter fihrt die
Frequenzverfolgung von oben nach unten mit der eingestellten Frequenz durch

und beschleunigt dann nach der Verfolgung weiter auf die eingestellte Frequenz.

Einstellung Ab Werk Der andere
Einheit )
Reichweite Wert tion
Frequenzverfolgun oy
a gung 1% 150 ¥
aktueller Pegel 200 %

Wenn der Wechselrichter die Frequenzverfolgung ausfuhrt, muss der Ausgangsstrom
diesen eingestellten Wert als Pegel annehmen. Wenn der Ausgangsstrom gréRer als
dieser Pegel ist, fallt die Frequenz und der Strom fallt unter den aktuellen Pegel.

AnschlieBend wird die Frequenzverfolgung erneut ausgefuhrt.
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Einstellung Ab Werk Der andere
Einheit

Reichweite lieferbar tion

Spannungsanstiegszeit .
0,1y

wahrend der 0,1ls 0,5 .
10,0s
Frequenzverfolgun

Wenn der Startmodus des Wechselrichters auf Frequenzverfolgung eingestellt ist, gibt es
einen Spannungsanstiegsprozess. Wenn die Spannung zu schnell ansteigt, ist der Strom
sehr grof und der Verfolgungsprozess ist schnell. Wenn die Spannung langsam
ansteigt, ist der Strom klein und die Verfolgung ist ebenfalls langsam. Der allgemeine
Einstellungsmodus ist, dass fur Maschinen mit geringer Leistung FO034 auf einen kleinen
Wert eingestellt werden soll, wahrend fur Maschinen mit grof3er Leistung FO34

auf einen kleinen Wert eingestellt werden soll.

Einstellung Ab Werk R
Einheit ) Anderung
Reichweite lieferbar
Prozentualer Anteil
der Startspannung .
1y20% 1 5 §
wahrend der
Frequenzverfolgung
Einstellung Ab Werk B
Einheit ) Anderung
Reichweite lieferbar
Stromspannung
Inkrement
wahrend 1 bis20V 1 10 §
der
Frequenzverfolgung

FO037-F038 Reservieren

-69 -




Machine Translated by Google

Einstellung Ab Werk )
Einheit ) Anderung
Reichweite lieferbar
Starthaufigkeit der 1 4.0 §
15,0 Hz
Gleichstrombremsung
Einstellung Ab Werk B
Einheit Anderung
Reichweite Wert
F-/IR-Taste
Funktion 0oy2 1 0 .
Auswahl

0: Vome/hinten 1: Fur die Tastatur ist ein Steuerkanal obligatorisch

2: Z&hlwert I6schen 0 (siehe FO065) Wenn F040 auf 1 gesetzt ist und der

F / R-Licht leuchtet, der Steuerkanal wird auf die Tastatur gesetzt und die Frequenz

wird vom Tastaturpotentiometer vorgegeben.

Einstellung Ab Werk Der andere
Einheit
Reichweite lieferbar tion
Trager N
0y15 1 y
Frequenz

Die Tragerfrequenz steht im Zusammenhang mit dem elektromagnetischen Rauschen

des Motors sowie mit der Warmeleistung des Wechselrichters und der Umweltbelastung
Siehe folgende Tabelle:

Tréager

Elektromagn Hitze Storung

Frequenz etischer Larm Produktivitét Zu
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Klein Grcf Klein Klein
GroR Klein Grof GroR

Je hoher die Tragerfrequenz ist, desto geringer ist das elektromagnetische
Rauschen des Motors, aber die Storung anderer Systeme ist starker und die
Warmeproduktivitédt des Wechselrichters ist grofer.

Wenn die Umgebungstemperatur relativ hoch und die Motorlast relativ schwer ist,
kénnen wir die Tragerfrequenz entsprechend reduzieren, um die
Warmeeigenschaften des Wechselrichters zu verbessern. Der werkseitige Wert

der Tragerfrequenz wird je nach Modell eingestellt.

Ab Werk Andern
Einstellbereich Einheit . .
lieferbar ation
Jog- 0,0y y
g 0,1 Hz 5,00
Frequenz 1000,0 Hz

Dieser Parameter kann die Tippfunktion beim Maschinentesten realisieren und
der Tippbetrieb kann nur Uber 6-Wege-programmierbare Klemmen realisiert
werden. Die Tippfrequenz wird durch die maximale Betriebsfrequenz und die
untere Frequenzgrenze begrenzt. Wenn die Tippfunktion aktiviert ist, werden
andere Betriebsbefehle nicht akzeptiert und die Beschleunigungszeit der
Tippfrequenz wird durch die Beschleunigungszeit IV bestimmt. Nachdem die
Tipptaste losgelassen wurde, stoppt der Wechselrichter die Ausgabe sofort. Wenn
Sie die Tippfunktion realisieren, stellen Sie bitte eine der entsprechenden 6-Wege-
programmierbaren Klemmen als 07 oder 08 ein.

Die Jog-Funktion ist nur im heruntergefahrenen Zustand guiltig, wéhrend des Betriebs

jedoch ungiiltig.
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Die relevanten Parameter finden Sie unter FO44-F049.

Einstellbereich Einheit Ab Werk Andemn

Wert ation

S-Kurvenzeit 0,0y§500,0ys 01s 0,0 .

Mit diesem Parameter wird der Sanftanlauf bzw. Sanftstopp eingestellt, ohne

Auswirkungen beim Starten oder Stoppen des Wechselrichters; wenn die S-Kurve gestartet wird,
Der Wechselrichter erzeugt die Beschleunigungs-/Verzégerungskurven mit
unterschiedliche Geschwindigkeit je nach Beschleunigungs-/Verzégerungszeit. Siehe
Abbildung 6-6 zeigt die zeitliche Beschreibung der S-Kurve.

Wenn F043 auf Null gesetzt ist, ist die S-Kurve unglltig, d. h. sie beschleunigt

und bremsen Sie geradlinig ab, unabhangig von der Situation, in der das Fahrzeug blockiert ist.
dieser Parameter ist giiltig, wenn F014 kleiner als F043 ist

vorausgesetzt, dass die tatsachliche Beschleunigung (F014+F043)/2 betragt.

A

F
F043

FO14

F043 t

Abbildung 6-5 S-Kurvenzeit
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6.3 Funktionsparameter der Ein-/Ausgangsklemmen

Einstellung Ab Werk Der andere
Einheit .
Reichweite Wert tion

F044

Klemme X1
02
Funktion

F045

Klemme X2 03

Funktion

F046

Klemme X3 14

Funktion

FO47 00y32 1 ¥

X4-Anschluss 22

Funktion

F048

X5-Anschluss 23

Funktion

F049

X6-Anschluss 24

Funktion

01: LAUFEN (Laufen, & kann mehrere Steuermodus bilden in
Kombination mit anderen Terminals.)
02: FUR (vorwartsdrehend)

03: Ruckwarts (rickwartsdrehend)

05: FOR/REV (Vorwarts-/Ruckwarts-Umschaltung, die auch

Uber Dreileiteranschluss aktiviert werden. Siehe folgenden Text

fur weitere Einzelheiten.)
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06: JOG (Wenn)

07: Vorwaérts tippen, mit den entsprechenden Parametern F020, FO21, FO42.

08: Jog-Rickwartsgang, mit zugehoérigen Parametern F020, F021, F042.

09: Externe Steuerung Timer 1 starten

10: Externe Steuerung Timer 2 starten

Bei KontaktschlieBung wird der Timer gestartet. Wenn die Zeit erreicht ist
Dariiber hinaus werden multifunktionale Ausgabepunkte angesteuert.

11: Stellen Sie die erzwungene Frequenzumschaltung als FOO3 ein.

12: Bei Uberhitzung des Kiihlers oder des Motors muss dieser Kontakt

Wird zur Erkennung zum Schutz von Motor und Wechselrichter verwendet.

13: Die Notabschaltung kann externe Fehlersignale empfangen, wie z. B.
Not-Aus.

14: Nach der Fehlerbehebung kann ein Reset durchgefiihrt werden.

15:Die eingestellte Frequenz wird zwangsweise von Al2 vorgegeben

16: Touch-Lauf-/Stopp-Steuerung

17: Auswahl der Beschleunigungs-/Verzdgerungszeit |

18: Auswahl der Beschleunigungs-/Verzdgerungszeit Il

Es stehen vier verschiedene Beschleunigungs-/Verzdgerungszeiten fur den Umrichter zur Auswahl.
hier angegeben.

19: Mehrsegmentgeschwindigkeit |

20: Mehrsegmentgeschwindigkeit 11

21: Mehrsegmentgeschwindigkeit 11l (16-Segmentgeschwindigkeit einstellbar mit
Mehrsegmentgeschwindigkeit I, I, [l und 1V.)

22: Hohe Geschwindigkeit

23: Mittlere Geschwindigkeit

24: Niedrige Geschwindigkeit

Die Kombination aus hoher, mittlerer und niedriger Geschwindigkeit ermdglicht drei
Betriebsarten mit unterschiedlicher Frequenz, wobei High-End-Signal

herrscht. Drei Arten von Geschwindigkeit werden jeweils bestimmt durch
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Frequenz II, Il und IV.
25: PID darf schlieRen; PID-Funktion ist aktiviert und darf
nur beim Laufen wirksam sein.

26: Mehrsegmentgeschwindigkeit IV
27: UP-Funktion

28: DOWN-Funktion

Bei Betatigung dieser Klemme erhoht sich die Frequenz des Wechselrichters bzw.
um eine Einheit verringern. Wenn der Schalter beibehalten wird, wird die Frequenz
gleichméRige Veranderung nach raschem Anstieg oder Abfall auf einige
Ausmal. Die geanderte Frequenz kann gespeichert werden oder nicht, basierend auf
Parameterauswahl bei Stromausfall und Wiederherstellung.
29: Wehrpflicht (Zugbetatigung ist zulassig bei
Ausltsen dieses Kontakts.)
31: Impulszahler (Dieser Anschluss kann Impulssignale empfangen, die nicht
mehr als 250 Hz und fiihren Sie die Zahlung durch, nachdem Sie als Zahler festgelegt wurden.)
32: Zahler zurlicksetzen (Dyrch Betatigung dieses Kontaktes wird der aktuelle
Zéhlwert

eliminiert, ,,C00" angezeigt und eine Neuausz&hlung durchgefihrt.)

33:Stoppen Sie die Maschine, wenn das Garn gerissen ist (Nur verfiigbar fur
X4)
« Dreileiteranschluss
Fir die Dreileitertechnik sind drei Multifunktionsklemmen zu verwenden.
Anschluss zum Umschalten zwischen Vorwarts- und Rickwartsgang
rotierenden, die ist weit verbreitet flr optoelektronische schalter und andere
Fallen, wie in Abbildung 6-7 dargestellt.

y1ySchaltflachenbeschreibung
B1: Vorwartstaster (Schlief3er), mit wirksamer Kante
B2: Riuckwartstaste (normalerweise offen), mit wirksamer Kante
B3: Stopp-Taster (normalerweise geschlossen), mit wirksamer Kante
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y2yParametersatz
F001=1 unter externer Terminalsteuerung
F044=02 X1 ist als Vorwartsfunktion eingestellt
F045=03 X2 ist als Umkehrfunktion eingestellt
F046=04 X3 ist als Stoppfunktion eingestellt
(3) Beschreibung der Betétigung:
Durch Auslésen von X1 wird der Umrichter vorwarts (Start) aktiviert.
Durch Auslésen von X2 wird der Umrichter riickwaérts

aktiviert. Durch Trennen des normalerweise geschlossenen Schalters B3 wird der Umrichter gestoppt.

GND

Abbildung 6-6 Dreileiter-Schaltplan Abbildung 6-7 Zweileiter-Schaltplan
«Zweidrahtanschluss
Aktivieren Sie Start, Stopp und Vorwarts-/Rickwartsschalten, wie in Abbildung 6—8 dargestelit.
K1 und K2 beziehen sich auf den effektiven Pegel.
(1) Parametersatz: FO01=1 (externe Klemmensteuerung), F044=01 (X1 ist als RUN-
Funktion eingestellt), FO45=05 (X2 ist als FOR/REV-Umschaltfunktion eingestellt).
Beim SchlieRen von K1 lauft der Wechselrichter frei.
Der Wechselrichter lauft vorwarts, wenn K2 getrennt ist, und riickwarts, wenn K2
geschlossen ist.
(2) Parametersatz: FOO1 = 1 (externe Klemmensteuerung), FO44 = 02 (X2 ist als
Vorwartsfunktion eingestellt), FO45 = 03 (X2 ist als Ruckwartsfunktion eingestellt). Beim

SchlieRen von K1 lauft der Wechselrichter vorwérts und beim SchlieBen von K2 riickwarts.

« Auswahl der Beschleunigungs-/Verzégerungszeit | und Il
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Klemme X4 Klemme X5 Ergebnis

Beschleunigung/Verzdgerung

Zeit, die ich

Beschleunigung/Verzégerung

Zeit |l

Beschleunigung/Verzdégerung

Zeit 1l

Beschleunigung/Verzdgerung

Zeit IV

[Beschreibung] 1) Diese Funktion ist nur deaktiviert, wenn FO80 auf 1 (intern gesteuerte
4-Segment-Geschwindigkeit) eingestellt ist; 2) Es stehen

vier Beschleunigungs-/Verzégerungsoptionen zur Verfugung, wenn zwei beliebige
Multifunktions-Eingangsklemmen kombiniert werden; 3) Die zugehorigen
Multifunktions-Eingangsklemmen sind als Beschleunigungs-/

Verzogerungszeitauswahl | und Il eingestellt. Nehmen Sie die Klemmen X4

und X5 zum Beispiel. Wenn F047 von Klemme X4 auf 17 und F048 von Klemme X5 auf
18 eingestellt ist, dann sind die Auswahl der Beschleunigungs-/Verzdgerungszeit |

und Il fir Klemmen X4 bzw. X5 aktiviert. « Funktion der Klemmen fir hohe, mittlere

und niedrige Geschwindigkeit

X6 X5
Termi Termi Ergebnis

nal nal

Hauptgeschwindigkeit, mit eingestelltem Wert von

EIN AUS AUS AUS
FO003 als Frequenz

Niedrige Geschwindigkeit, mit eingestelltem Wert von

F086 als Frequenz

Mittlere Geschwindigkeit, mit dem

eingestellten Wert von F087 als Freque
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AN/ EIN/AUS Hohe Geschwindigkeit, mit eingestelltem Wert von

AN

AUS FF F088 als Frequenz

[Beschreibung] 1) Diese Funktion ist nur aktiviert, wenn FO80 eingestellt ist als
2, d. h. es ist eine extern gesteuerte 4-Segment-Geschwindigkeit wirksam;

2) Die Beschleunigungs-/Verzégerungszeit wird bestimmt durch

Anschluss zur Auswahl der Beschleunigung/Verzégerung;

3) Bei gleichzeitigen Signalen von hoch, mittel und niedrig

Geschwindigkeit wird die Prioritat in der Reihenfolge hoch, mittel

und niedriger Geschwindigkeit.

*UP- und DOWN-Funktionen

HOCH RUNTER Ergebnis

AN AUS Frequenz nach oben
AUS AN Frequenz runter

AN AN Die Frequenz bleibt gleich

[Beschreibung] 1) Die Funktionen UP und DOWN sind nur aktiviert, wenn

die Frequenzquelle wird Uber die Tastatur bedient, d. h. P002 ist 0.

2) Die Funktionen UP und DOWN sind wahrend des Betriebs wirksam und die

Die Frequenz kann im Standby-Modus nicht geandert werden.

3) Die Betriebsfrequenz steigt nicht an, wenn sie das Maximum erreicht.

4) Die Betriebsfrequenz verringert sich nicht, wenn sie die

Minimum oder Untergrenze.

5) Bei Verwendung der UP- und DOWN-Funktionen

Die Geschwindigkeit muss von der aktuellen Beschleunigung/Verzégerung abhéngig sein

Zeit.

6) Wenn UP oder DOWN lange gedriickt wird, wird die Frequenz schnell

bis zu einem gewissen Grad erh6hen oder verringern und dann erhéhen oder

gleichmaRig abnehmen.
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7) Der durch UP oder DOWN geénderte Wert wird durch die Einstellung von

FO77 und F117, stellen Sie sicher, dass der Stoppspeicher oder der Leistungsfehlerspeicher

Funktion.

* Beschreibung der Z&hlerfunktion

coo 00
VAT O LT
1|52
Count value | L
reach
Count value |
reset .

Abbildung 6-8 Beschreibungsdiagramm der Zahlerfunktion
[Beschreibung] 1) Die Dauer des Triggersignals darf nicht weniger als 2 ms betragen
(t1, t2y2ms)

2) Das Erreichen des Zahlwertes entspricht der Betatigung von
multifunktionaler Ausgangskontakt.
3) Eine Neuzé&hlung darf erst nach Ricksetzen des Z&hlers erfolgen;

4) Der Zahler stoppt bei 65535.

Einstellung Ex-Faktor Der andere
FO50 Einheit )
Reichweite und Wert tion
Y1-Ausgan
gang 01
Funktion
F051
Y2 Ausgang 05
Funktion
00y32 1 .
F052
Ausgabefunktion von 00
Klemmen KA &
KC
FO053 03
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Ausgabefunktion von

Klemmen

FA, FB und FC

01: Hinweise wahrend
lauft

02: Geschwindigkeit Null

Anzeige

03: Stdérungsanzeige

04: Gleichstrombremsung
Anzeige

05: Frequenz einstellen
Erreichen der Anzeige

06: Unterwegs

Beschleunigung
Anzeige

07: Unterwegs
Verzdgerung
Anzeige

08: Frequenz
Konsistenz | Ankunft
Anzeige

09: Frequenz

Konsistenz Il Ankunft

Anzeige
10: Motoriberlastung
Warnanzeige

11: Drehmomentreich

Kontakt wird aktiviert bei Ausgabe oder
Laufanzeige vom Wechselrichter.
Der Kontakt wird aktiviert, wenn die Ausgangsfrequenz

geringer als die Startfrequenz.

Der Kontakt wird aktiviert, wenn der Wechselrichter
abnormal.

Der Kontakt wird aktiviert, wenn der Wechselrichter unter Gleichstrom steht
Bremszustand.

Kontakt wird aktiviert, wenn Ausgangsfrequenz

erreicht die eingestellte Frequenz.

Der Kontakt wird aktiviert, wenn der Wechselrichter unter

Beschleunigungszustand.

Der Kontakt wird aktiviert, wenn der Wechselrichter unter

Verzdgerungszustand.

Kontakt wird aktiviert, wenn Ausgangsfrequenz

die angegebene Frequenz erreicht (F60).

Kontakt wird aktiviert, wenn Ausgangsfrequenz

erreicht die angegebene Frequenz (F61).

Der Kontakt wird aktiviert, wenn eine Motoriiberlastung

vom Wechselrichter erkannt.

Der Kontakt wird aktiviert, wenn ein hohes Drehmoment erkannt wird
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Erkennungsanzeige durch den Wechselrichter.

12: Wechselrichterliberlastung ~ Kontakt wird aktiviert, wenn Uberlastung erkannt wird

Warnanzeige

13: Impulssatzzahler

Erreichen der Anzeige

14: Pulsmedium

Zahler erreichen

Anzeige

vom Wechselrichter.

Kontakt wird aktiviert, wenn Zahlwert erreicht

Sollwert (FO65) bei externem Z&hler
ausgefihrt.
Kontakt wird aktiviert, wenn Zahlwert erreicht

Sollwert (FO66) bei externem Z&hler

ausgefihrt.

15: Externe Steuerung
Kontakt wird aktiviert, wenn Timer | den eingestellten Wert erreicht

Timer | erreicht
Wert.

Anzeige

16: Reservieren

17:
Der Kontakt wird aktiviert, wenn der Wechselrichter
Unterspannungswarnung

. eine niedrige Spannung erkennt.
Anzeige

18: Etappenabschluss
o Der Kontakt wird aktiviert und ein Impuls wird ausgegeben,
Indikation fir
nachdem jede Phase im Programmierbetrieb des
intern kontrollierte
Wechselrichters abgeschlossen wurde.
Mehrsegmentgeschwindigkeit

19: Prozess

Der Kontakt wird aktiviert und ein Impuls wird ausgegeben,
Abschlussanzeige flr intern

nachdem alle Stufen abgeschlossen sind (dh nach einem

) Kreis) unter Programmierbetrieb des
kontrolliert
Wechselrichter.

Mehrsegmentgeschwindigkeit
20: 4-20 mA Der Kontakt wird aktiviert, wenn das Al-Eingangssignal

Trennung getrennt und FO70 ist groRer als 2.
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Anzeige

21:Betriebsbereit

22:Reserviert

23: Gultige Angabe

Befehlssignal ausfiuihren

24:EDO

25: Betéatigung

Anzeige der Hilfspumpe 1

Der Kontakt steuert das Starten und Stoppen der
Hilfspumpe. Weitere Einzelheiten finden Sie in der

Beschreibung des Mehrpumpenbetriebs.

26: Betatigungsanzeige der Hilfspumpe 2

27: Entwurfsfertigstellung

Anzeige

28: PID-Untergrenze
Warnanzeige
29: PID-Obergrenzwert-

Warnanzeige

30: Bremswiderstand

Betatigungsanzeige

31: Elektromagnetische

Relaisbetatigung

Anzeige

32: Lifteransteuerung

Anzeige

Der Kontakt wird aktiviert, wenn der Entwurf abgeschlossen
ist, und wird automatisch zuriickgesetzt, wenn der
Wechselrichter stoppt.

Der Kontakt wird aktiviert, wenn die PID-Rickmeldemenge
kleiner als die Untergrenze (F162) ist.

Der Kontakt wird aktiviert, wenn die PID-Rickmeldemenge
den oberen Grenzwert (F161) Uberschreitet.

Der Kontakt wird aktiviert, wenn der Wechselrichter unter
Betrieb und Gleichspannung ist héher als die

Bremsspannung.

Der entsprechende Kontakt wird aktiviert, wenn das

Schiitz anzieht.

Der entsprechende Kontakt wird aktiviert, wenn die
Temperatur des Wechselrichters steigt oder der

Wechselrichter lauft.
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Einstellung Ab Werk Der andere
Einheit )
Reichweite Wert tion
AO-Ausgabe . .
oy3 1 0
Funktion

Der digitale Frequenzausgang gibt die Impulsmenge oder 0-10 V aus

analoge Grofe. In Kombination mit FO55 kann es verwendet werden fur
externes Monitoring nach Anschluss an entsprechende

Instrumente mit einem Bereich unter 10 V.

0: 0-10V analoge Mengenausgabe, entsprechend der Ausgabe

Frequenz, 0-10V entsprechend 0-Maximalbetrieb

Frequenz

1: 0-10 V analoger Mengenausgang, entsprechend dem Ausgangsstrom, 0-10 V
entsprechend dem 0O-fachen des Nennstroms des Wechselrichters

2: Analoger Mengenausgang, entsprechend der DC-Busspannung, 0-10 V
entsprechend 0-1000V

3: Analoge Mengenausgabe, entsprechend der ausgegebenen Wechselspannung,

0-10 V entsprechend 0-510 V/255 V

Ex-Faktor Der andere
Einstellbereich Einheit .
und Wert tion
AQ Annlngin 0y100 % 1% 100 hd

Mit diesem Parameter kann die Ausgangsspannung des analogen

Terminal zur Anpassung an Frequenzinstrument mit unterschiedlichen

Bereich und zur Kalibrierung der Instrumente. Es kann auch verwendet werden fir
Kalibrierung bei Anschluss eines Drehzahlmessers mit Messbereich 0-5V

zur Anzeige der Betriebsfrequenz iber Multifunktionsanschlisse, wobei FO55 auf 50
eingestellt ist.

F056 Einstellung | Einheit ‘ Ab Werk vorgenom\mene Anderungen
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Swin
9 0,0y
Frequenz 0,1 0,0 .
60,0 %
Amplitude
FO57
0,0y
0,1 10,0 .
50,0 %
Sprungamplitude
F058
Swi 0,y
wing 01 10,0 .
Frequenz 100,0s
Zyklus
FO59
Swi 0.1y
wing 01 50,0 .
Frequenz 99,9 %
Anstiegszeit

F056 (Schwingfrequenzamplitude) Wenn der Wert auf 0,0 eingestellt ist,
Frequenzfunktion ist ungultig.
FO57 (Sprungamplitude) wird basierend auf der Schwungamplitude eingestellt.

F059 (Schwingfrequenz-Anstiegszeit) wird basierend auf dem Schwingzyklus eingestellt

Einstellung Ab Werk Andern
FO60 Einheit )
Reichweite Wert ation
Frequenz
Konsistenz |
0,0 — 1000,0 0,01
(Konstante 0,0 .
Hz Hz
Druckwasser
Versorgung hoch
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Geschwindigkeitsfrequenz)

Frequenzkonsistenz
1l
(Wasserversorgung
mit konstantem

Druck,

Frequenzkonsistenz

Reichweite

niedrigere Geschwindigke

itsfrequenz)y

F062

0,1 bis 10,0
Hz

0,1
Hz

0,5

Wenn die Ausgangsfrequenz héher als die konstante Frequenz ist, wird der

entsprechende multifunktionale Ausgangsanschluss aktiviert, wobei der konstante

Frequenzbereich als Hystereseschleife dient. Wenn der Wechselrichter fiir eine

Wasserversorgung mit konstantem Druck verwendet wird, wird FO60 als

Hochgeschwindigkeitsfrequenz und F061 als Niedriggeschwindigkeitsfrequenz verwendet.

Einstellung Ex-Faktor Der andere
F063 Einheit )
Reichweite und Wert tion
0,3
Stunden | 0,ls 0,19
999,9s
F064
Monostabiler Impuls 0,1-55,0 s 0,1 0,1y

Breiteneinstellung

Timer | ist ein Timer von 99s. Wenn multifunktionaler Eingangsanschluss
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Der Timer 6ffnet oder schlief3t sich, der Timer beginnt zu laufen; wenn der Timer das

gewinschte Ziel erreicht, wird der entsprechende multifunktionale Ausgangskontakt

aktiviert; wenn der Timer die Verbindung trennt, wird der multifunktionale

Ausgangsanschluss des Timers zuriickgesetzt. Wahrend des Betriebs lauft der Timer

trotz eines Stopps aufgrund eines Fehlers normal weiter und wird bei einem Stopp

aufgrund eines Stromausfalls automatisch zurtickgesetzt.

IN Ab Werk Der andere
F065 Einstellbereich ) )
nit | Wert tion
Schalter 0y65500
Referenzen | Impulszahleinheit: 1 10 .
e-Wert Langeneinheit: 0,01
F066 Einheitenziffer:
0: Lange 1: Anzahl

Impulse

Zehnstellige

0: Stoppen, wenn die Z&hlung

erreicht den eingestellten Wert

1: Laufen Sie weiter, wenn

der Zahler erreicht den
Schalter

Wert festlegen 1 00p0 .
Modus

Hunderterstelle O:
Einstellung

monostabile Impulsausgabe

wird nicht gestartet, wenn

der Zahlerstand erreicht

der eingestellte Wert

1: monostabile

Impulsausgabe wird gestartet, wenn

der Zahler erreicht den
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Wert festlegen

Kilobit

0: Wenn der Z&hlerstand erreicht
den eingestellten Wert, wird es nicht

geklart werden

automatisch
1: Wenn der Graf eintrifft

den eingestellten Wert, wird es

automatisch geloscht

Einstellung Ex-Faktor Der andere
Einheit )

Reichweite und Wert tion

Positiv und

Negative Logik

9 g oyl 1 0
des digitalen Eingangs y
Terminal
0: Positive Logik, mit NPN als Verdrahtungsmodus mit 1: Negative Logik,

PNP als Verdrahtungsmodus

Er muss zusammen mit Jumper J2 verwendet werden. Bei NPN als

Im externen Verdrahtungsmodus springt J2 auf NPN, wobei FO67 auf O gesetzt ist; in

Bei PNP als externer Verdrahtungsmodus springt J2 auf PNP, mit

F067 auf 1 gesetzt.
Einstellung Einheit Ab Werk Altera
Digitaler Eingan oy
9 gang 1 20
Dithering (Zittern) 60000 ms .
Eliminationszeit
Einstellung Ab Werk Der andere
F069 Einheit )
Reichweite Wert tion
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PFI/PFO maximal 1,0y
0,1 10,0y
Frequenz 10,0 kHz
6.4 Funktionsparameter der analogen Grol3e
Einstellung Ex-Faktor Der andere
Einheit .
Reichweite und Wert tion
Eingangskanal
Auswabhl far oy11 1 0 §
analoge Menge
Es gibt zwei Kanéle All und Al2 und drei Modi
ausgewabhlt fir analoge Mengeneingabe:
Die Einheit: 0:0y10V 1:.0-5V

Jahrzehnt :0:0-20 mA /0-10 V 1:4-20 mA/2-10 V

[Hinweis] Strom- oder Spannungseingang kann tuber Kanal 2 ausgewahlt werden

Uber Jumper J3

Dieser Parameter kann so eingestellt werden, dass er verschiedenen analogen Eingangssignalen entspricht.

Einstellung Ab Werk Der andere
Einheit .
Reichweite Wert tion
Filterzeit von oy
1 20
analoge Menge 1000 ms g

Die Einstellung dieses Parameters ist abhangig von der Reaktionsgeschwindigkeit des analogen

Menge; je grolRer der FO71 eingestellt ist, desto langsamer ist die analoge Menge

gibt Antwort.

Einstellung Ex-Faktor Andern
Einheit .
Reichweite und Wert ation
0,0y
Al1 Kanalverstarkung 01 100,0
500,0 % .
0,0y
0,1 100,0
Al2-Kanalverstarkung | 00,0 % .
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FO74
-50,0y
All-Kanal 0,1 0 .
50,0 %
Versatz
FO75
-50,0y
Al2channel 0,1 0 .
50,0 %
Versatz
Einstellung Ab Werk Der andere
FO76 Einheit )
Reichweite Wert tion
Umkehren
Auswabhl fir y
negativer oy1 1 0
Bias der analogen
GroRe

0: Ruckwartsgang nicht verfligbar fur negative Vorspannung 1: Ruckwartsgang verfugbar fir

negative Vorspannung

Einstellung Ab Werk Der andere
Einheit .
Reichweite Wert tion
Memory Funktion y
Auswahl oy1 1 0
far UP & DOWN
0: Nicht gespeichert 1: Auswendig gelernt

Mit diesem Parameter kann ausgewahlt werden, ob der durch UP und DOWN geéanderte
Wert nach dem Stopp gespeichert wird oder nicht. Wenn FO77 auf 1 gesetzt ist, wird

der Wert beim Stopp nach dem Neustart gespeichert; wenn ein Ausschaltschutz
erforderlich ist, setzen Sie F117 auf 1 mit dem Wert von

Gleichzeitig nach oben und nach unten.

Einzelheiten zu den zugehorigen Parametern finden Sie in der Beschreibung F044-

F049.
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Einstellung Ab Werk Der andere
Einheit
Reichweite lieferbar tion
Inkrement y
Auswahl fir UP oyl 1 0
& RUNTER

0: Bei 0,01 Hz betragt die minimale Auf-/Ab-Geschwindigkeit 0,01 Hz.
1: Bei 0,1 Hz betragt die minimale Auf-/Ab-Geschwindigkeit 0,1 Hz.

Mit diesem Parameter kann die Einheit der Auf-/Ab-Geschwindigkeit fur UP eingestellt werden.

und DOWN, um den Bedarf der Benutzer zu erfiillen.

Einstellung Ab Werk Der andere
Einheit
Reichweite lieferbar tion
Inkrement y
Mehrfach fir UP & 1y250 1 0
RUNTER

Die tatséchliche Erhéhung von UP und DOWN bezieht sich auf das Ergebnis nach

Die Werte von FO78 und FO79 werden multipliziert.

6.5 Funktionsparameter der Mehrsegmentgeschwindigkeit

Einstellung Ab Werk Der andere
Einheit .
Reichweite Wert tion
Mehrsegment- y
Geschwindigkeitsmodus 0y5 1 2
Auswabhl

0: Normalbetrieb

1: Intern gesteuerte 16-Segment-Geschwindigkeit
2: Extern gesteuerte 4-Segment-Geschwindigkeit
3: Extern gesteuerte 16-Segment-Geschwindigkeit

4: Extern gesteuerte 4-Segment-Geschwindigkeit (Fahrbefehl automatisch guiltig)
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5: Extern gesteuerte 16-Segment-Geschwindigkeit (Fahrbefehl automatisch gltig)

1: Intern gesteuertes Multisegment (16-Segment-Geschwindigkeit)

[Beschreibung]

1) Die 16-Segment-Geschwindigkeit setzt sich aus der Hauptgeschwindigkeit und der 15-

Segment-

Geschwindigkeit zusammen. 2) Die Beschleunigungs-/Verzégerungszeit jeder

Segmentgeschwindigkeit wird

Uber FO84 und F085 eingestellt. 3) Die Betriebszeit wird durch die Timer F101-F116

eingestellt und die Timer fur nicht verwendete

Steuersegmente werden auf 0 gesetzt. 4) Die Betriebsrichtung jeder Segmentgeschwindigkeit

wird tber

F082 und FO83 eingestellt. 5) Beim Betrieb mit intern gesteuerter Mehrsegment-

Geschwindigkeit hangen Betriebszeit und -richtung von der Einstellung der internen

Parameter ab, mit ungultiger externer Zeit und Vorwarts-/Ruickwarts-Umschaltung.

2: Extern gesteuerte 4-Segment-Geschwindigkeit (siehe Funktionsbeschreibung fur

Hochgeschwindigkeits-, Mittelgeschwindigkeits- und Niedriggeschwindigkeitsklemmen

F044-F049)

3: Extern gesteuerte 16-Segment-Geschwindigkeit

Multifunktions-Digitaleingangsklemme

viele die viele die viele die

gsgeschwindigkeieschwindigkeitdeschwindigkeitddhwindigkeit v

Mehrseg

ment

Ergebnis

Hauptfrequenz

AUS AUS

AUS

Bei der

Mehrsegmentgeschwindigkeit Il bet
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bestimmt durch
F086

AUS

Fir Multisegment
Geschwindigkeit 111, die
Frequenz ist

bestimmt durch
F087

AUS

Fir Multisegment
Geschwindigkeit 1V, die
Frequenz ist

bestimmt durch
F088

AUS

Fir Multisegment
Geschwindigkeit V, die
Frequenz ist

bestimmt durch
F089

AUS

Fur Multisegment
Geschwindigkeit VI, die
Frequenz ist

bestimmt durch
F090

AUS

Fur Multisegment
Geschwindigkeit VII, die
Frequenz ist

bestimmt durch
F091

AUS

Fur Multisegment
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Geschwindigkeit VIII, die
Frequenz ist

bestimmt durch
F092

Fir Multisegment
Geschwindigkeit IX, die
Frequenz ist

bestimmt durch
F093

Fir Multisegment
Geschwindigkeit X, die
Frequenz ist

bestimmt durch
F094

Fur Multisegment
Geschwindigkeit XI, die
Frequenz ist

bestimmt durch
F095

Fir Multisegment
Geschwindigkeit XII, die
Frequenz ist

bestimmt durch
F096

Fir Multisegment

Geschwindigkeit XIII, die
Frequenz ist

bestimmt durch
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F097

Fr Multisegment
Geschwindigkeit XIV, die
Frequenz ist

bestimmt durch
F098

Fir Multisegment
Geschwindigkeit XV, die
Frequenz ist

bestimmt durch
F099

Fur Multisegment
Geschwindigkeit XVI, die
Frequenz ist

bestimmt durch
F100

[Beschreibung]

1) Wenn F080 auf 3 oder 5 eingestellt ist, extern gesteuerter Mehrsegment
Geschwindigkeitsmodus ist wirksam;

2) Es werden vier beliebige digitale Eingangsklemmen mit ihren Funktionen ausgewabhlt.
eingestellt als 19 Mehrsegmentgeschwindigkeit I, 20 Mehrsegmentgeschwindigkeit Il, 21
Mehrsegmentgeschwindigkeit 11l und 26 Mehrsegmentgeschwindigkeit IV

jeweils;

3) Die Mehrsegmentgeschwindigkeiten I, 11, 1l und IV kénnen verwendet werden, um
15-Segment-Geschwindigkeit; 16-Segment-Geschwindigkeit ist verfugbar, wenn

es kommt auf die Frequenz an;

4) Jede Beschleunigungs-/Verzdgerungszeit und Programmierung

Die Laufrichtung wird durch externe Klemmen bestimmt
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5) Die Hauptfrequenz wird durch FOO2 eingestellt; wenn F002=0, d.h. die Hauptfrequenz

Die Frequenz wird Uber die Tastatur eingestellt, die Hauptfrequenz ist der Wert von FO03.
Wenn F080 auf 4 oder 5 eingestellt ist, lauft die Mehrsegmentgeschwindigkeit

Befehl automatisch gliltig, die Funktion zum SchlieRen der Klemme 01 ist

nicht erforderlich, die Richtung wird durch die Funktion des Terminals bestimmt

05.
Einstellung Ab Werk Der andere
Einheit .
Reichweite Wert tion
Auswahl des Laufmodus
von intern kontrollierten oy3 1 0 i
y
Mehrsegmentgeschwindigkeit

0: Programmablauf stoppt nach einem Zyklus

1: Kreislauf

2: Automatischer Betrieb (Stoppintervall) stoppt nach einem Zyklus

3: Automatischer Betrieb (Stoppintervall) im Kreisbetrieb.

Diese Parametereinstellung ist nur wirksam, wenn FO80 auf 1 eingestellt ist.

Die entsprechenden Parameter finden Sie unter FO03, FO80 und F082-F116.

[Beschreibung]

1) Der Programmablauf wird nach einem Zyklus gestoppt: Der Umrichter lauft mit der
Sollwert der internen Parameter nach dem Befehl der automatischen

Programm lauft, und stoppt automatisch nach einer Laufzeit von

einen Zyklus. Der Wechselrichter kann nach dem zweiten Betriebszyklus neu gestartet werden.
Befehl wird gegeben.

2) Kreislauf: Der Wechselrichter lauft sequenziell und kreisférmig mit

der eingestellte Wert der internen Parameter fiir die Segmentgeschwindigkeitsfrequenz
und Laufzeit; jegliche Befehlseingabe, aul3er Stopp, externer Fehler und Not-Stopp im
Kreislauf, wird nicht akzeptiert.

3) Der automatische Betrieb (Stoppintervall) stoppt nach einem Zyklus.
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F187
F188
F003
F189

F191

F192

F101 \FIOZ' F103 F104 F105

F086

F106

F190

F1.07

F108 T

Abbildung 6-9 Laufkurve und Steuerparameter fiir intern gesteuerte

Mehrsegmentgeschwindigkeit

[Beschreibung] 1) Der Wechselrichter lauft gemaR den Parametern, nachdem

der Befehl zum automatischen Programmierbetrieb gegeben wurde, stoppt

jedoch zuerst und startet dann bei der Transformation jeder Stufe neu; stoppt

automatisch nach einem Betriebszyklus und startet neu, nachdem der zweite

Laufbefehl gegeben wurde; 2) Die Frequenz fir

jede Segmentgeschwindigkeit wird durch FO03, FO86~F100 eingestellt; 3) Die

Laufzeit fir

jede Segmentgeschwindigkeit wird durch F101~F116 eingestellt; 4) Die
Laufrichtung wird durch F082, FO83 eingestellt.

Einstell Ab Werk Der andere
F082 nsteting Einheit )
Reichweite Wert tion
Schnelles Laufen y
Richtung der ersten 8 0
Segmente
F083 0y255 1
Schnelles Laufen 0 .
Richtung der letzten 8 y
Segmente

Der Parametersatz FO82 ist nur wirksam, wenn FO80 auf 1 eingestellt ist. Der

Einstellmodus der Laufrichtung fiir das Frequenzband von FO086-F092
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und FOO03 in der Programmierung lauft wie folgt: Die Laufrichtung

wird durch binére 8-Bit festgelegt, die fur die Parametereinstellung in einen Dezimalwert
geandert werden kdnnen. Beispielsweise kann der Parameterwert 01001010

in einen Dezimalwert geéndert werden, d. h. 1x2 6+1x2 3+1x2 1=64+8+2=74yP082=74.
F082=74. FO83 wird eingestellt fur

die Geschwindigkeitslaufrichtung der letzten 8 Segmente (Berechnungsmethode ist die

gleiche wie fir F082).

Einstellung Ab Werk Der andere
F084 Einheit )
Reichweite Wert tion
Beschleunigung/Verzégerung
Auswahl der Betriebszeit y
fur die ersten 8 Segmente oy
FO85 | I 0
65535
Beschleunigung/Verzdgerung
¥
Auswahl der Betriebszeit
fur die letzten 8 Segmente.

Dieser Parametersatz ist nur wirksam, wenn FO80 auf 1 eingestellt ist. Die Einstellmethoden
der Beschleunigungs-/Verzégerungszeit fir intern gesteuerte mehrstufige Geschwindigkeit
und Segmentgeschwindigkeit sind wie folgt: Die Beschleunigungs-/Verzégerungszeit

wird durch binare 2-Bit-

Beschleunigungs-/Verzdgerungszeit

0 0 Erste Beschleunigungs-/Verzégerungszeit F014, FO15

0 1 Zweite Beschleunigungs-/Verzégerungszeit FO16,
FO17

1 0 Dritte Beschleunigungs-/Verzégerungszeit F018, F019

1 1 Vierte Beschleunigungs-/Verzdgerungszeit F020, F021

Die Beschleunigungs-/Verzdgerungszeit fiir jedes Segment wird durch binéare 16-Bit-
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Siebent Sechste Flnfte Vierte Dritte
Zweite

H segm Segment Segment Segment

ent nt nt nt
Segmentgeschwindigkeit SegmentgeschvBediglesitgesct
Segmentgeschwindighgift  ceschwindigkeit Geschwindigkeit Geschwindigkeit
t8 t7 t6 t5 t4 t3 t2 t1
0040000041 | | | 104)0[ ‘ | 1

t1 Beschleunigungs-/Verzdgerungszeit IV

t2 Beschleunigungs-/Verzdgerungszeit |

t3 Beschleunigungs-/Verzdgerungszeit Il Wert festlegen

t4 Beschleunigungs-/Verzdgerungszeit Il 1x2 0+1x2 1+1x2 5+1x2 6=99

t5 Beschleunigungs-/Verzdgerungszeit | F084 ist auf 99 eingestellt

t6 Beschleunigungs-/Verzdgerungszeit | Angehangt: 2 0=1 21=2
22=423=8

t7 Beschleunigungs-/Verzdgerungszeit | 24=16 25=32 2 6=64
27=128

t8 Beschleunigungs-/Verzdgerungszeit |

FO085 ist eine Auswabhl fiir die Beschleunigungs-/Verzégerungszeit der letzten 8

Segmente (Berechnungsmethode ist die gleiche wie fir FO84)

Einstellung Ab Werk R
F086 Einheit Anderung
Reichweite Wert
15
F087
0,0 - 1000,0 0,01 20
:
Hz Hz
F088
25
Frequenz IV
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Einstellung

F089

Frequenz V-Einstellung
F090

Frequenz-VI-

Einstellung
F091

Frequenz VII-

Einstellung
F092

Frequenz VIII-

Einstellung

F093

Frequenz IX-

Einstellung
F094

Frequenz X-Einstellung
F095

Frequenz XI-

Einstellung
F096

Frequenz XII-

Einstellung
F097

Frequenz XIlI-

Einstellung

Frequenz XIV

30

35

40

0,5

10

15

20

25

30

35
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Einstellung

Frequenz XV- 40

Einstellung

F100

Frequenzeinstellung 45

XVI Der

Parameter kann durch Kombination von Multifunktions-Eingangsklemmen

eingestellt werden, wobei extern gesteuerte 4-Segment-Geschwindigkeit, extern gesteuerte
Mehrsegment-Geschwindigkeit und intern gesteuerte Mehrsegment-Geschwindigkeit
wahlbar sind. Einzelheiten zu den zugehdrigen Parametern finden Sie in der

Beschreibung von FO80 und F086-F100.

Einstellung Ab Werk Andern
F101 Einheit i
Reichweite Wert ation
F102
10,0
Stunden Il
F103
0,0
F104
0,0
Stunden IV 0,0y
0,1ls .
F105 6500,0s
0,0
F106
0,0
Stunden VI
F107
0,0
Stunden VII
F108 0,0
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Timer VIII

F109

0,0
Zeitgeber IX

F110

0,0

F111

0,0

F112

0,0
Timer XII

F113

0,0
Timer XIlI

F114

0,0
Timer XIV

F115

0,0
Stunden XV

F116

0,0

Zeitgeber XVI

Die Parametereinstellung ist auf die Laufzeiteinstellung fur die intern gesteuerte
Mehrsegmentdrehzahl und Zugbetatigung anwendbar.

Einzelheiten zu den zugehérigen Themen finden Sie in der Beschreibung von FO80 und F101-F116.

Einstellung Ex-Faktor Der andere
P Einheit

Reichweite und Wert tion

Speicherfunktion fur
intern gesteuerte
Mehrsegmentgeschwindigkejt ~ 0¥1 1 oy

(UP.DOWN Power-
Down-Reserve)
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0: Nicht gespeichert 1: Gespeichert

Dieser Parameter bestimmt die Pausenfunktion wéahrend der Wechselrichtersteuerung
bei intern gesteuerter Mehrsegmentgeschwindigkeit. Wenn F117 = 1 ist, kann der
Betriebszustand des Wechselrichters gespeichert werden, sogar wahrend eines Stopps
oder Fehlers. Der Betrieb kann dann nach der Riickkehr zum Normalzustand fortgesetzt
werden. Wenn F117 = 0 ist die Speicherung nicht verfugbar.

Bei Verwendung der UP- und Down-Funktion kénnen der Parameter und FO77
realisieren UP und DOWN

Timer-Ausschaltfunktion umgekehrt. Wenn FO77 = 1, werden UP- und DOWN-Timer
wahrend des Stopps gespeichert. Wenn

F177 = 1, werden UP- und DOWN-Timer ausgeschaltet

reservieren.

6.6 Parameter der Schutzfunktion

Einstellung Ab Werk Geandert
Einheit
Reichweite Wert An
Auswahl des Uberspannungs-
0-1 1 1 §
Blockierschutzes

0: Uberspannungs-Blockierschutzfunktion ist ungiiltig. 1:
Uberspannungs-Blockierschutzfunktion ist giiltig. Wahrend der

Verzégerung des Wechselrichters erzeugt der Motor unter dem Einfluss der Lasttragheit
Ruckprallenergie in den Wechselrichter, um die Spannung auf der Gleichstromseite des
Wechselrichters steigen zu lassen. Wahrend die Uberspannungs-Blockierfunktion
gestartet ist und die Gleichstromspannung des Wechselrichters zu hoch ist, stoppt der
Wechselrichter die Verzégerung, bis die Spannung auf der Gleichstromseite niedriger ist
als der eingestellte Wert. Wahrend der Wechselrichter verzégert, verlangert sich die

Verzogerungszeit automatisch.

Einstellung Ab Werk Geandert
F119 Einheit
Wert An

Reichweite
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Uberziehschwelle beim
0-200% 1 % 150y

Beschleunigen

Wahrend der Wechselrichterbeschleunigung steigt der Ausgangsstrom des Wechselrichters
aufgrund einer Uberlastung oder einer zu kurzen Beschleunigungszeit schnell an, und der
Wechselrichter stoppt die Beschleunigung, wenn der Nennsollwert Gberschritten wird.
Wenn der Strom niedriger als der eingestellte Wert ist, beschleunigt der Wechselrichter
weiter.

[Hinweis] 100y% Strom beziehen sich auf den Nennstrom des Motors. Wenn der Parameter

auf 0 gesetzt ist, ist die Blockierverhinderungsfunktion wahrend der Beschleunigung unguiltig.

Einstellung Ab Werk Geandert
Einheit
Reichweite Wert An
Uberziehschwelle bei
0-200 % 1 % 0 %
konstanter Geschwindigkeit

Wahrend des Dauerbetriebs eines Beschleunigers mit variabler Frequenz steigt der
Strom aufgrund von Lastschwankungen oder aus anderen Griinden an. Wenn der Strom
den Nennsollwert liberschreitet, verringert der Wechselrichter die Ausgangsfrequenz.
Wenn der Ausgangsstrom wieder zum Normalwert zurtickkehrt, beschleunigt der

Wechselrichter wieder auf die eingestellte Frequenz.

Einstellung Ab Werk Geéandert
Einheit
Reichweite Wert An
Verzogerungszeit fur den Stillstand
Vermeidung von Uberhitzung 0,1-25,5s0,1s 5.0 ®
bei konstanter Geschwindigkeit

Wenn der Wechselrichter auf die Last von Liftern und Pumpen angewendet wird, kann
P120 auf 120 % eingestellt werden. Wenn der Strom des Wechselrichters grof3er als 120
% ist, verringert sich die Ausgangsfrequenz und folglich der Strom. Wenn der Strom

jedoch wieder normal ist, wird der
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Frequenz wird auch allméahlich normal werden, wodurch ein Stillstand erreicht wird

Praventionsfunktion; die Verringerung der Frequenz hangt ab von

F121.
Ab Werk Geéandert
Einstellbereich Einheit
Wert An
Stallniveau wihrend ) Modell
. 200y800V 1V y
Verzogerung abhangig
Einstellung Ab Werk Geandert
Einheit
Reichweite Wert An
Auswahl des Uberdrehmoments
0-3 1 0 y
Nachweisverfahren

0: Bei Erreichen der Frequenz beginnt die Erkennung eines Uberdrehmoments; nach
Bei Erkennung eines zu hohen Drehmoments den Betrieb fortsetzen.

1: Bei Erreichen der Frequenz beginnt die Erkennung eines Uberdrehmoments; nach
Bei Erkennung eines zu hohen Drehmoments wird der Betrieb gestoppt.

2: Erkennen des Uberdrehmoments wahrend des Betriebs; nach der Erkennung von
Uberdrehmoment, Betrieb fortsetzen.

3: Erkennen Sie das Uberdrehmoment wéhrend des Betriebs; nach der Erkennung von

Uberdrenmoment, Betrieb abbrechen.

Einstellung Ab Werk Geandert
Einheit
Reichweite Wert An
Uberdrehmomenterkennung
0-200 % 1 % 0 §
Ebene

Wenn der Ausgangsstrom den Drehmomenterkennungswert Uberschreitet und
Uberschreitet die Halfte des eingestellten Zeitwerts (Werkswert 1,0 s), Glber Drehmoment

Die Erkennung muss angezeigt werden und die entsprechenden Multifunktions
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Alarmkontakt soll aktiviert werden; wenn der eingestellte Zeitwert Giberschritten wird,

Der Wechselrichter muss Schutz bieten. Wenn dieser Parameter

Auf 0 gesetzt, wird kein Uberdrehmoment erkannt.

Einstellung Ab Werk Geéandert
Einheit
Reichweite Wert An
Uberdrehmoment-Erkennungszeit p,1-20,0 s 0,1 s 1.0 y

Wenn der Wechselrichter feststellt, dass der Ausgangsstrom den eingestellten Motorstrom tberschreitet,

Strom, es soll mit der Berechnung des Drehmoments tber die Zeit beginnen; wenn tber

Wenn die Drehmomentzeit die Halfte der eingestellten Erkennungszeit Uberschreitet,

muss die entsprechende Multifunktionsausgangsklemme mit

Uberdrehmomentalarm und der Wechselrichter 14uft weiter. Im Falle

dass die Uberdrehmomentzeit den eingestellten Erkennungszeitwert tiberschreitet (F125

Einstellung), muss der Wechselrichter Schutz bieten, Fehlerinformationen miissen

angezeigt und der Wechselrichter stoppt die Ausgabe.

Die relevanten Parameter finden Sie unter F123 und F124.

Zahlerspeicher 0-1

Ab Werk Geéandert
Einstellbereich Einheit
Wert An
0 y

0: Nicht gespeichert 1: Gespeichert

Festlegen, ob Z&hlerwerte nach einem Stromausfall gespeichert werden sollen

des Wechselrichters uber die Speicherfunktion des Impulszéahlers.

Ex-Faktor )
Einstellbereich Einpeit Anderung
und Wert
Impulszéhler
0y65000 0 0 ¥
Erinnerung
0: lauft
0 0

Kihlgeblase stets y
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Kontrolle 1: Steuerung

durch
laufenden
Befehl, verzdgert

30yS nach dem

Ausschalten
F129 Modell
Dynamische Oy800 0 es kommt darauf an y
Bremsspannung nt
6.7 Funktionsparameter der Konstantdruck-Wasserversorgung
Einstellung Ab Werk Geandert
Einheit
Reichweite Wert An
Anzahl der Hilfs
0-2 1 0 §
Pumps

Uber diesen Parameter wird die Anzahl der Hilfspumpen eingestellt, Start und Stopp

der Hilfspumpen werden (ber einen Multifunktions-Ausgangskontakt realisiert und

Hilfspumpe 1 oder 2 wird tber einen peripheren Steuerkreis gesteuert.

Einstellung Ab Werk Geandert
Einheit
Reichweite Wert An
Dauerbetriebszeit der 1-9000
1 60 ¥
HiIfSpumpe (mindestens)

Wenn nur eine von zwei Pumpen in Betrieb ist, muss, um einen durchschnittlichen

Betrieb jeder Pumpe sicherzustellen, wenn die Betriebszeit einer Pumpe P131

erreicht, die andere Pumpe zum Betrieb umgeschaltet werden.

F132 Einstelleinh(lait ab Merk Alterati
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Wert An

Reichweite

Verriegelungszeit von

1-250s | .. 5 .

Hilfspumpe

Die Einstellung dieses Parameters bestimmt die Verriegelungszeit von zwei

Hilfspumpen beim gegenseitigen Umschalten, wie in Abbildung 6-10 dargestellt.

4 F131

ON

OFF

Auziliary pump 1
ON

Auziliary pump 2 i :

F132

Bild 6-10 Verriegelungszeitschaltung der Hilfspumpe

Einstellbereich Einheit Werkswert Anderung

Hohe Geschwindigkeit

1-250s - 60 .

Betriebsdauer

Bei der Anwendung von konstantem Druck Wasserversorgung, Haupt

Die Pumpe lauft mit hoher Frequenz (wie in FO60 eingestellt) aufgrund groRerer
Wasserverbrauch; wenn die Hochgeschwindigkeitsbetriebszeit erreicht ist, muss
der entsprechende Multifunktionskontakt betétigt werden und

Die Hilfspumpen beginnen zu arbeiten. Einzelheiten finden Sie in Abbildung 6-11.
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F133 F133
- > »
F i
F060 / \
FOB1 : et
i - >
| i ;F|34‘ F134
T
ON
Auziliary pump 1 OFF §
Auziliary pump 2 OFE N OFE

Abbildung 6-11 Betriebszeitkurve der Pumpe bei hoher/niedriger Drehzahl

Einstellung Einheit Ab Werk Anderung
Reichweite Wert N
Niedrige Betriebsgeschwindigkeit 1-250's s 60 °
Zeit

Bei der Anwendung einer Wasserversorgung mit konstantem Druck, wenn

Die Hauptpumpenfrequenz arbeitet mit niedriger Geschwindigkeit (eingestellt tber FO61) aufgrund
Reduzierung des Wasserverbrauchs und der Betriebszeit bei niedriger Drehzahl
(F134) erreicht ist, muss der entsprechende Multifunktionskontakt

betatigt und Hilfspumpen stoppen.

F133 und F134 missen in Abstimmung mit FO60, FO61 und
Multifunktions-Ausgangsanschluss und hauptséchlich fur die Addition und

Reduzierung der Hilfspumpen. Einzelheiten finden Sie in Abbildung 6-15.

Einstellung Ab Werk .
F135 Einheit Anderung
Reichweite Wert
Schlafdruckschwelle 0y120% 1% 98 .
F136
1y250ys 1ys 60 .
Schlafverzégerung
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F137

1100 % 1 % 90 .
Weckschwelle

F138 0,0y

0,1 Hz 10,0 .
Schlaffrequenz 1000,0

F139

1250ys 1ys 5 .

Weckverzdgerung

F135 bezieht sich auf den Druckwert, der beim Eintritt der Hauptpumpe auftritt
der Ruhezustand; Einzelheiten finden Sie in Abbildung 6-12.

F136 bezeichnet die Dauer, in der die Hauptpumpe in den

Ruhezustand; Einzelheiten finden Sie in Abbildung 6-12.

F137 bezieht sich auf den Weckdruck vom Ruhezustand in den
Wiederherstellung; Einzelheiten finden Sie in Abbildung 6-12.

F138 bezieht sich auf die minimale Betriebsfrequenz beim Einschlafen;
Einzelheiten finden Sie in Abbildung 6-12.

Bei Verwendung der Sleep-Funktion muss die Hunderterstelle von F160

auf 1, gesetzt.

Abbildung 6-12 Einstellung des Schlaffunktionszustands und Zeitverlauf
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6.8 Motorfunktionsparameter

Ab Werk Anderung
Einstellbereich Einheit
Wert N
Nennleistung von *
0,01 kw y
Motor
Einstellung Ab Werk Anderung
Einheit
Reichweite Wert N
E3
Nennspannung des Motors 01v y

Die Einstellung erfolgt gemafl dem Nennspannungswert auf dem Motortypenschild.
Werkseinstellung des 230V Wechselrichters und des 440V Wechselrichters
Wechselrichter sind jeweils 220 und 380.

Einstellung Ab Werk Anderung
Einheit
Reichweite Wert N
E3
Nennstrom des Motors 0,1A y

Dieser Parameter muss entsprechend dem Nennwert des Motors eingestellt werden.
Typenschild und kann zur Begrenzung des Ausgangsstroms des

Wechselrichter, um Uberstrom zu vermeiden und den Motor zu schiitzen; in

Falls der Motorstrom diesen Wert Gberschreitet, muss der Wechselrichter

bieten den Schutz.

Einstellung Ab Werk Anderung
Einheit
Reichweite Wert N
Anzahl der Motorpole 02-22 1 04 y

Die Anzahl der Motorpole wird Uber diesen Parameter bestimmt.

die gemal Motortypenschild eingestellt wird.

Einstellung Ab Werk R
Einheit Anderung

Wert

Reichweite

Motordrehzahl 0-60000 1U/min 1440y
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Die Einstellung muss der tatsachlichen Motordrehzahl entsprechen. Der angezeigte

Wert ist mit diesem Parameter identisch und kann zur Benutzerfreundlichkeit als

Uberwachungsparameter verwendet werden. Der eingestellte Wert entspricht der

Drehgeschwindigkeit bei 50 Hz.

Einstellung Ab Werk Anderung
Einheit )
Reichweite lieferbar N
Automatischer
0,0-10,0% 1 9 2.0 y
Drehmomentausgleich
Dieser Parameter kann verwendet v
werden, damit der Wechselrichter T Y
wahrend des Betriebs automatisch zusatzliche
Spannung ausgibt und das unzureichende
) T
Drehmoment des Motors bei compené’;ﬂiﬁ‘f
niedriger Frequenz kompensiert. Eine
UbermaRige Drehmomentkompensation ist Abbildung 6-13 Automatisch

nicht ratsam und die Einstellung sollte

je nach tatsachlicher Situation schrittweise
nach oben vorgenommen werden. Eine
unzureichende Kompensation fuhrt zu
einem unzureichenden Drehmoment des
Motors bei niedriger Frequenz, wahrend
eine Ubermalige Kompensation zu einem
UbermaRigen Drehmoment fiihrt,

was bestimmte Auswirkungen auf die

Maschine hat und sogar zum Abschalten

Drehmomentkompensation

des Wechselrichters fihren kann. Wie in Abbildung 6-17 rechts dargestellt.
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Einstellung Ab Werk Anderung
Einheit
Reichweite Wert N
Leerlaufstrom von
0-100 % 1 % 40 y
Motor

Die Einstellung des Leerlaufstroms des Motors beeinflusst die Menge des Schlupfes

Kompensation und Nennstrom des Motors betragt 100 %.

Einstellung Ab Werk Anderung
Einheit
Reichweite Wert N
Motorschlupf .
0,0y2,00,1 1.0 ¥
Entschadigung

Wenn der Umrichter den Motor antreibt, werden sowohl die Last als auch der Schlupf

Die Motordrehzahl sollte sich erhéhen und die Motordrehzahl sollte nédher an

Synchrondrehzahl durch Schlupfkompensation und Schlupfreduzierung.
Einstellung Ab Werk Anderung
Einheit
Reichweite Wert N
Max. Motorfrequenz .
0,0y20,0 0,1 Hz 2.0 y
Schlupfkompensation
Einstellung Ab Werk Anderung
Einheit
Reichweite Wert N
Schlupfkompensation .
0y2000ms 1ms 20 y
Filterzeit
Einstellung Einheit Ab Werk Anderung
Reichweite Wert N
AVR-Funktion 0-1 1 1 §

0: Unglltig 1: Gultig

Die AVR-Funktion bezeichnet die automatische Spannungsregulierung.
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Zustand der instabilen Eingangsleistung, im Falle einer Uberspannung, die

Betrieb des Motors bei einer Stromversorgung, die die Nennspannung uberschreitet
kann zu einer Erwarmung des Motors flihren, die Isolierung beschadigen

und das Ausgangsdrehmoment instabil machen; jedoch automatische Spannung
Die Regelung kann zur automatischen Regelung der Ausgangsspannung bei
Nennspannung des Motors.

Wenn dieser Funktionssatz ungliltig ist, schwankt die Ausgangsspannung.

Einstellung Ab Werk Anderung
Einheit
Reichweite Wert N
Automatisch
0,0-20,0 % 0,1 % 0,0 y
Energiesparfunktion

Die automatische Energiesparfunktion ist bei 0 ungiiltig; bei
Beschleunigung und Verzdégerung muss es mit voller Spannung laufen; wahrend
Bei konstanter Drehzahl sollte der optimale Spannungswert

berechnet und der Last zugefuhrt, um die

Zweck der Energieeinsparung.

Einstellung Einheit Ab Werk Anderung

Reichweite Wert N

Fehlerneustartzeit 0,2-25s0,18 1.0 .

Wenn der Wechselrichter in den Fehlerneustartmodus versetzt wird,
Dauer der Wechselrichterfehlerabschaltung uberschreitet die in F152 eingestellte Zeit,
der Wechselrichter muss neu gestartet werden. Die Sicherheitshinweise sind zu beachten.

wahrend der Anwendung dieser Funktion.

Einstellung Einheit Ab Werk Anderung
Reichweite Wert N
Neustart bei Stromausfall 0-1 1 0 y
Auswabhl
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0: Neustart nach Stromausfall ist ungultig. Kein Neustart mehr nach kurzzeitigem
Stromausfall.

1: Frequenzverfolgung starten Bitte beachten Sie die Beschreibung von F025

Einstellung Ab Werk Anderung
Einheit .
Reichweite lieferbar N
Zulassige Ausfallzeit
0,1-5,0s0,1fs 0,5 y
Dauer

Uber diesen Parameter lasst sich die maximale Ausfalldauer bestimmen. Wird die
eingestellte Zeit Uberschritten, stoppt der Wechselrichter nach Wiederherstellung der

Stromversorgung trotzdem die Ausgabe. Der Neustart erfolgt geméaR der allgemeinen

Startsequenz.
Einstellung Ab Werk Anderung
Einheit )
Reichweite lieferbar N
Zeitpunkt des Wiederanlaufs bei Stérung 00-10 1 00 y

Der Wechselrichter muss im Falle einer anormalen Situation (wie Uberstrom und
Uberspannung) automatisch zuriickgesetzt und neu gestartet werden. Im Falle des
normalen Startmodus muss dieser Modus befolgt werden. Im Falle eines
Frequenzverfolgungsstarts muss der Start in der Art des Verfolgungsstarts
durchgefuhrt werden. Wenn nach dem Start innerhalb von 60 s keine Anomalie auftritt,
mussen die eingestellten Zeiten wiederhergestellt werden. Wenn eine Anomalie auftritt
und die eingestellte Zahl erreicht wird, darf der Konverter keine Ausgabe mehr
durchfiihren und der Neustart muss nach dem Zurticksetzen durchgefihrt

werden. Wenn F155 00 ist, darf im Falle einer anormalen Situation keine automatische
Ricksetz- oder Neustartfunktion ausgefiihrt werden. Wenn F155 99 ist, muss

die automatische Ricksetz- oder Neustartfunktion im Falle einer anormalen Situation unendlich oft

Situation.
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6.9 PID-Funktionsparameter

Einstellung Ab Werk Anderung
Einheit
Reichweite Wert N
Proportional
0,0-100,0 % 0,1 % 10,0 .
konstant (P)

Die Fehlerwertverstarkung wird fur die Proportionalkonstante eingestellt; im Fall von 1=0 und

D=0, es soll nur die Proportionalsteuerung betatigt werden.

Einstellung Ab Werk Anderung
Einheit
Reichweite Wert N
Integrationszeit (1) 0,2y60,0/s 0,1 s 20 :

Die Reaktionsgeschwindigkeit der PID-Regelung wird Uber die Integrationszeit (I) eingestellt.
Je groRer der I-Wert ist, desto langsamer ist die Reaktionsgeschwindigkeit; im Gegenteil,

Schnellere Reaktionsgeschwindigkeit und geringe Integrationszeit sorgen dafur, dass

Schwingung.
Einstellung Ab Werk Anderung
Einheit
Reichweite Wert N
0,01
Ableitungszeit (D) 0,01-10,d0 s S 0 :

Die Dampfung der PID-Regelung wird Uber die Differenzialzeit (D) eingestellt.
Je groRer der D-Wert ist, desto deutlicher ist die Dampfung; D=0 bedeutet

dass keine Wirkung erzielt wird, das heif3t, ungdiltig ist.

Einstellung Ab Werk Anderung
Einheit
Reichweite Wert N
*
Zielwert 0-100,0% 1 % .

Der Zielwert der Steuerung kann tber ein externes Spannungssignal oder ein Bedienfeld
eingestellt werden. Der Zielwert von 100 % entspricht der Frequenz bei +10 V.
analog.

Die PID-Regelung wird im Allgemeinen zur Regelung der
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Prozess mit langsamer Anderung einer physikalischen GréRe, wie z. B. Regelung
von Druck und Temperatur; im Allgemeinen wird das Rickkopplungssignal von
einem Temperaturtransmitter und einem Drucktransmitter bezogen; bei der PID-
Regelung ist der Eingangskanal des Rickkopplungssignals ein analoges Stromsignal von
4-20 mA.

Die PID-Regelung ist wahrend des Starts des Multifunktionseingangs PID gdltig. Im
Allgemeinen ist die Anpassungsmethode der PID-Regelung wie folgt

ist wie folgt:

1) Wahlen Sie den richtigen Wechselrichter aus und verwenden Sie ihn mit der
Eingangsspezifikation entsprechend dem Standardsignal von 4-20ymA. 2)

Stellen Sie den Zielwert richtig ein.

3) Erhoéhen Sie bei einem nicht oszillierenden Eingang die Proportionalitatskonstante
P.

4) Verkirzen Sie bei einem nicht oszillierenden Eingang die Integrationszeit .

5) Erhéhen Sie bei einem nicht oszillierenden Eingang die Ableitung D. 6)

Beachten Sie die Beschreibungen in Abbildung 6-15/6-16 fiir die spezifische
Anwendung.

Der PID-Regelblock ist in Abbildung 6-14 dargestellt:

P156 &
] [ lj
- +

Feedback

Transmitter

Abbildung 6-14 Blockdiagramm der PID-Regelung

Before Before
Output /~ adjustment Output /_adjustmenl
S Target N /Pr’Target
value X valiie
\_ After After
adjustment \_adjustment
Time Time
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Abbildung 6-15 Ausgabe unterdriicken Abbildung 6-16 Ausgabe unterdriicken

Uberschreiten der PID-Regelung Schwingung der PID-Regelung

(1) Unterdriicken Sie die (2) Unterdriickung von

Ausgabe uber Ausgangsschwingungen a: Verringerung

a: Ableitung verringern der Ableitungszeit (D-

Zeit (D-Wert) b: Wert) oder Einstellung auf 0 b:

Integrationszeit verlangern Verringerung der Proportionalitdtskonstante (P-Wert)

(Ich schatze)

Einstellung Ab Werk Anderung
Einheit
Reichweite Wert N
PID-Kanaleinstellung 0-1 1 10 y

0: Der PID-Zielwert bezieht sich auf den in F159 eingestellten Wert.

1: Der PID-Zielwert bezieht sich auf den externen analogen 0-10-V-Wert (entspricht
0-100 %) und der in F159 eingestellte Wert ist ungdltig.

Die Zielwertauswahl kann Uber die Auswahltafel und ein externes Analogsignal (0-10yV-
Signal) erfolgen oder Uber ein Potentiometer eingestellt werden.

Einheitsziffernsatz PID gegebener Kanal: 0:

eingestellt durch F159
1:All

2:Al12

Zehnerstellensatz PID-Riickmeldekanal
0:All 1: Al2 2: PFI

Hunderterstellensatz PID-Sleep-Funktion
0: Sleep-Funktion ist verboten
1: Schlafmodus 1 aktivieren (Frequenzmodus)

2: Schlafmodus 2 aktivieren (Druckmodus)
Kilobit legt die PID-Aktionsrichtung fest
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0: Positiv 1: Negativ

Einstellung Ab Werk Anderung
Einheit
Reichweite Wert N
PID-Obergrenze 0~100% 1% 100 .

Wenn der PID-Riickmeldewert grof3er als der in P161 eingestellte Wert ist, wird der

entsprechende Multifunktionsausgang aktiviert und

die Maschine darf nicht abschalten.

Einstellung Ab Werk Anderung
Einheit
Reichweite Wert N
PID-Untergrenze 0~100 % 1 % 0 .

Wenn der PID-Ruckmeldewert kleiner als der in F162 eingestellte Wert ist, muss der

entsprechende Multifunktionsausgang aktiviert werden und

die Maschine darf nicht abschalten.

6.10 Parameter der Kommunikationsfunktionen

Einstellung Ab Werk Geéandert
Einheit
Reichweite Wert An
Kommunikationsadresse 0-250 1 1 y

Wenn die RS-485-Kommunikationsanschlusssteuerung fur den Wechselrichter eingestellt ist,

Die Position jedes Wechselrichters ist tiber einen Parameter einzustellen.

0: Keine Kommunikationsfunktion 01-250: Position des Wechselrichters

Einstellung Ab Werk Geandert
Einheit
Reichweite Wert An
Kommunikation
0-3 1 2 ¥
Ubertragungsgeschwindigkeit
0:4800 Bit/s 1:9600 Bit/s 2:19200 Bit/s 3:38400 Bit/s
Einstellung Ab Werk Geandert
Einheit|
Reichweite Wert An
Kommunikationsdatenmodus 0-5 1 3 y
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0: 8N1 Fur ASCII
3: 8N1 Fur RTU

1: 8E1 fur ASCII
4: 8E1 Fur RTU

2: 801 fir ASCII
5: 801 Fur RTU

[Hinweis] 8N1 fur ASCII F165=0 oder 8N1 fir RTU F165=3

Start bit 0 ‘ 1 ‘ 2 ’ 3 4 ‘ 5 ‘ 6 ‘ 7 Stop bit
8-Data bit character string
10-Data bit character box
8E1 Fur ASCII F165=1 oder 8E1 Fir RTU F165=4
Start bit 0 ‘ 1 ‘ 2 3 ‘ 4 5 ’ 6 ‘ 7 Even parity Stop bit
«———— 8-Data bit character string ————————»/|
11-Data bit character box
801 Fir ASCII F165=2 oder 801 Fir RTU F165=5
Start bit 0 ‘ 1 ‘ 2 3 ‘ 4 5 ’ 6 ’ 4 Odd parity ‘ Stop bit
¢ 8-Data bit character string ——»|
11-Data bit character box
F166 bis F168 Reservieren
Ab Werk Geandert
F169 Einstellbereich Einhait
Wert An
0: Kommunikation
0201H registrieren
Gegebene Dezimalzahl nimmt 1 Bit an
Punkt von dezimal
1 0 y
Kommunikation 1: Kommunikation
Frequenz 0201H registrieren
verwendet 2 Bit
dezimal

F169 legt die Dezimalstelle der angegebenen Kommunikationsadresse fest.

Frequenz (0201h Register)
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Zusammenfassung

(1) Konverter der D100-Serie unterstiitzen den RTU-Modus im Standard
Modbus-Protokoll.

RTU-Modus: Jedes 8-Bit-Datum besteht aus zwei hexadezimalen

Zeichen von 4 Bit, zum Beispiel: 64H (Hex).

RTU-Mode
Startbit 3,5 Bit
Slave-Adresse 1 Bit
Modbus-Funktion Nr. 1 Bit
Daten n bisschen
UBERPRUFEN CRC16 (2 Bit)
Endbit 3,5 Bit

Wechselrichterparameter Kommunikationsadresse geben hexadezimal an
System, beispielsweise ist die Kommunikationsadresse von F100 0064H.
Kommunikationsspezifische Variablen: einschlie3lich Kommunikation
spezifische Befehlsvariablen und kommunikationsspezifische

Variablen, Adresse beginnend bei 0200H.

Speichern von Kommunikationsvariablen: Umrichterparameter neu schreiben (fur
Beispiel F100) im EEPROM gespeichert werden.Noch speichern nach dem Einschalten
Fehler. Parameter kdnnen jedoch nicht hdufig umgeschrieben werden, sonst
Der EEPROM-Speicher ist moglicherweise beschadigt.

nur kommunikationsspezifische Variablen (Variablen nach 0200H)

andert Werte im RAM. Speichern Sie nicht nach einem Stromausfall, es erlaubt
haufiges Umschreiben.

Datentypen in der Kommunikation: weil die Daten hexadezimal sind

Ganzzabhl, die kleinste Einheit ist am Dezimalpunkt erkennbar

Position der Parameter in der Funktionstabelle. Beispielsweise kann die

Die Mindesteinheit von FO03 betragt 0,1 Hz. Daher gemafR Modbus
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Protokoll, Kommunikationsiibertragung 300 steht fur 30,0 Hz.

Neu geschrieben, die Parameter FO13 und F172 kénnen nur die 06H-Funktion verwenden, die

10H-Funktion wird nicht unterstitzt und es gibt keinen Antwortrahmen.

Unterstiitzte Modbus-Funktion

Parameter
Funktion Spezifikation
eter
Parameter lesen . .
01H Lesen Sie von 1 bis 32
Adressstatus
Lesen Sie von 1 bis 20. Lesen Sie alles
Halteregister lesen
03 Uhr Parameter,
kommunikationsspezifische Variablen
Eingangsregister . .
04H Lesen Sie von 1 bis 20.
lesen
Einzelnen Daten schreiben FFOOH, Parameteradresse
05H Parameter schreiben EIN; 0000H schreiben, Parameteradresse
Adresse AUS
Alle Parameter und
Einzelnes
06 Uhr kommunikationsspezifischen Variablen
Halteregister schreiben
kann umgeschrieben werden
Mehrere Parameter
Schreiben Sie von 1 bis 32. Parameter
OFH schreiben . .
Adresse beginnt bei 0048H
Adresse
Neu geschrieben von 1~20.Alle
Schreiben Sie Parameter und
10 Stunden
mehrere Halteregister kommunikationsspezifische Variablen
kann umgeschrieben werden
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(1) Kommunikationsadresstabelle

1) Parameteradressenadresstabelle

Der Modbus-Modus umfasst: 01H (Parameteradressstatus lesen),

O5H (einzelne Parameteradresse schreiben) s OFH (mehrere schreiben
Parameteradresse)
Parameter
Adresse R/W-Spezifikation
Adresse
0000 Betrieb R 0-Stop 1-Betrieb
0001 JOGGEN R 0 — Ungiiltig 1 — JOG
Weiterleiten/Uberpriifen
0002 R 0-Vorwarts 1-Ruckwarts
mit
0003 Im Einsatz R 0-Stop 1-In Betrieb
0004 Beim Joggen R 0-Ungiiltig 1-Beim Joggen
In
0-In Vorwartsrotation
0005 vorwarts/rickwarts | R
1-In Rickwartsdrehung
e-Drehung
0006 Beim Bremsen R 0 — Ungliltig 1-Beim Bremsen
Frequenz 0 — Ungiiltig 1-Haufigkeit
0007 R
Kette Kette

0008-0047 Resgrve

0000 — Ungultig

0048 Betrieb W FFOO (oder 100, Bit8 auf 1 gesetzt)

-Giltig

0000 — Ungiiltig FFOO
0049 Nach vorne IN

Giiltig

0000 — Ungiiltig FFOO y
004A Umkehren IN

Giiltig
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0000 — Ungliltig FFOO y
004B Stoppen IN »
Gilltig
Weiterleiten/Uberpriifen 0000 — Ungultig FFO0 y
004C IN
se-Schalter Giiltig
0000 — Ungliltig FFOO y
004D JOGGEN IN
Giltig
0000 — Ungliltig FFOO y
004E JOG Vorwérts W
Gilltig
0000 — Ungultig FFO0 y
004F JOG Ruckwarts W
Giiltig

2) Adresstabelle des Eingangsregisters
Alle Adressen werden nur gelesen. Modbus-Funktion umfasst 04H (Lese-Eingang)

registrieren).

Fehlercodetabelle:

0000 Ausgangsfrequenz
0001 Frequenz festlegen
0002 Ausgangsstrom
0003 Ausgabegeschwindigkeit
0004 Gleichspannung
0005 Wechselspannung
0006 Temperatur

0007 Schalter

0008 PID-Sollwert

0009 PID-Riickmeldewert
000A Aktueller Fehler
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000B Gesamtbetriebsstunden
0o0oC Ausgangsleistung
000T X-Terminalzustand

64 E.OCS

80 E.oUS

88 E. LuS

92 E.oHS

96 E.oLS

100 E.0AS

104 E.oTS

Hinweis 1: Die BITO-BIT5 im X-Terminalzustand entsprechen den

Klemmen X1-X6 , und 1 bedeutet, dass das Terminal geschlossen ist.

Hinweis 2: Die Fehlercode-Suffixe S, A, d und n sind vier aufeinanderfolgende
Nummern, z. B. 65 fiir E.OC.A.

3) Halteregister-Adresstabelle

Zu den Modbus-Funktionen gehéren: 03H (Register lesen und halten), 06H (

ein einzelnes Halteregister), 10H (mehrere Halteregister schreiben)

Definition Adressspezifikation
Intern 0000HY Wechselrichterparameteradresse: FO00y
Parameter OOFFH F255

Hauptsteuerbit, BITO-BIT7-Zuordnung

o 0200H Parameteradresse 0048Hy004FHy
Kommunikation

Virtuelles Eingangsterminal BIT8 aktivieren

informationsspezifisch

Gegebene Frequenz, gegebene Frequenz
Anweisung 0201H g a geg d

Adresse, wenn F002=2

Variable

Virtueller Eingang TerminallyBITO-BIT15
0202H

entsprechende digitale Eingangsklemme
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Funktion 01-16. Die digitale Eingangsklemme
Funktion 1-8 ist bereits im Hauptsteuerbit
vorhanden, die Anderung
hier ist unguiltig.
Virtueller Eingangsanschluss 2, BITO-BIT15,
0203H entsprechende Funktion des digitalen
Eingangsanschlusses 17-32
EDO, Kommunikationssteuerung digitaler
0204H Ausgangsanschluss, BIT3 entsprechend
(FA, FB, FC) Relaisanschluss
0205H EAO, Kommunikationssteuerung analoger
Ausgangsanschluss AO
0206Hy
Umkehren
020FH
Hauptsteuerbit: BITO — BIT15
0210H Zuordnungsparameteradresse
0000HYO000FH
Digitaler Klemmenstatus, BITO-BIT5
Kommunikation 0211H entsprechend X1-X6 , BIT11
tionsspezifisch entsprechend (FA, FB, FC) Relais
Zustand Virtueller Ausgangszustand 1, BITO-BIT15
Variablen, 0212H entsprechend dem digitalen Ausgang
schreibgeschiitzt Terminalfunktion 01y16.
Virtueller Ausgangszustand 2, BITO-BIT15
0213H entspricht dem digitalen Ausgangsanschluss
Funktion 17-32.
0214H-02
Umkehren
1FH
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0220Hy Zuordnung der Eingangsregister (Adressen
022DH 0000H-000DH)
Analoger Eingangswert 1 (0 — 100,00 %
022EH g gang ( 0)
Analoger Eingangswert 2 (0 — 100,00 %
022FH ger=ingang ( )
0230H PFI. Impulseingangswert
0231Hy
Umkehren
023FH

(1) Beispiel 1. Bei
Einstellung Nr. 01 betrégt die angegebene Frequenz des Wechselrichters 300,0 Hz,

Anwendungsfunktionscode 06H. Die angegebene Frequenz ist der

Kommunikationsanschluss (FO02 = 2).

Master-Befehlsnachricht:

RTU-Mode

Stummschaltintervall
Slave-Adresse 01H
Modbus-Funktion Nr. 06 Uhr

Hochstes Bit der Registeradresse 02H

Niedrigstes Bit der Registeradresse 01H
Hohe Anzahl geschriebener Daten 0BH
Niedrigste Anzahl geschriebener Daten B8H

DEH (niedrigstes CRC-Bit)

Uberpriifen

FOH (hdchstes CRC-Bit)
ENDE Stumm

Slave-Antwort: Die Frequenz ist auf 300,0 Hz eingestellt und gibt dieselben Daten zuriick,

die der Master anfordert.
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Hinweis 1: Wenn F002 = 2, verwenden Sie die Funktion 06H oder 10H, um die Frequenz
neu zu schreiben. Die Adresse ist 0201H. Das EEPROM wird dabei nicht betrieben.

Zeit.

Wenn die Uberschreibhaufigkeit ins EEPROM geschrieben werden soll, muss FO03
Wert muss neu geschrieben werden.

Hinweis 2: Berechnung der Priifbits

Der RTU-Modus verwendet die CRC-Methode. Der C-Sprachcode von CRC16

lautet wie folgt:
unsigned char data /' Indikatoren des Informationspuffers
unsigned char length //Anzahl der Bytes im Informationspuffer unsigned int

crc_chk(unsigned char data,unsigned char length) { int j; unsigned int reg_crc=0xffff;

while(length--){ reg_crc =*data++;
for(j=0;j<8;j++)
{if(reg_crc&0x01)

reg_crc=(reg_crc>>1)"0xa001;

anders

reg_crc=reg_crc>>1; }}

return reg_crc; }

2. Lassen Sie den Wechselrichter Nr. 01 laufen, Funktionscode 05H oder 06H.
Der erforderliche Steuerungsmodus ist der Kommunikationsanschluss (FOO01 = 2).
OFH und 10H kénnen diese Funktion auch als Multi-Write-Modi erreichen.
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Die Formate finden Sie in den folgenden Beispielen.

Master-Befehlsnachricht:

Parameter schreiben Schreibzugriff

Adresse registrieren
Slave-Adresse 01H 01H
Modbus-Funktionsnummer 05H 06 Uhr
Hochstes Bit des Parameters 00 Uhr 02 Uhr

Anschrift/Registeranschrift

Niedrigstes Bit des Parameters 48H 00 Uhr

Anschrift/Registeranschrift

Hohes Bit an Schreibdaten FFH 00 Uhr

Niedrigstes Bit der Schreibdaten 00 Uhr 01H

CRC I —
Antwort des Slaves: Wechselrichter ist Vorwartsbetrieb und gibt den

dieselben Daten wie vom Master angefordert.

3. Lesen Sie den Betriebsstatus des Slaves 01, Funktionscode 01H oder 03H.

Master-Befehlsnachricht:

Parameter lesen Lesezugriff

Adresse registrieren
Slave-Adresse 01H 01H
Modbus-Funktionsnummer 01H 03 Uhr

Hdéchstes Bit des Parameters

00 Uhr 02 Uhr
Adresse/Registerstartadresse
Niedrigstes Bit des Parameters

00 Uhr 10 Stunden
Adresse/Registerstartadresse
Parameter lesen
Adress-/Registermenge (hoch 00 Uhr 00 Uhr

bisschen)
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Parameter lesen
Adress-/Registermenge (niedrige 08 Uhr 01H

bisschen)

CRC - -

Slave-Antwort: 09H bis 00001001B, Vergleich mit dem Parameter
Adresstabelle zeigt an, dass der Wechselrichter auf Befehl ist und
in Betrieb.

Parameter lesen

Halteregister lesen

Adresse
Slave-Adresse 01H 01H
Modbus-Funktion
01H 03 Uhr
Nummer
Bytenummer 01H 02 Uhr
00 Uhr
Daten lesen 09 Uhr
09 Uhr
CRC I -

4. Lesen Sie die Betriebsfrequenz und die Einstellfrequenz von Nr. 01

Wechselrichter, Funktionscode 04H oder 03H.

Master-Befehlsnachricht:

Eingabe lesen Lesezugriff
registrieren registrieren

Slave-Adresse 01H 01H
Modbus-Funktionsnummer 04H 03 Uhr
Hochstes Bit des Eingabe-/Halteregisters 00 Uhr 02 Uhr
Startadresse
Niedrigstes Bit des Eingangs-/Halteregisterstarts | 00 Uhr 20 std.
Adresse
Bytenummer lesen (héchstes Bit) 00 Uhr 00 Uhr
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02 Uhr 02 Uhr

Bytenummer lesen (niedrigstes Bit)

CRC — I

Slave-Antwort: Die Der zurtickgegebene Inhalt zeigt an, dass der aktuelle

Frequenz des Wechselrichters betragt 0,0 Hz und die eingestellte Frequenz betragt 50,0 Hz.

Eingabe lesen Lesezugriff

registrieren

registrieren

Slave-Adresse 01H 01H
Modbus-Funktionsnummer 04H 03 Uhr
Ruckgabebytenummer 04H 04H
Héchstes Bit des ersten Registers 00 Uhr 00 Uhr
Inhalt

Niedrigstes Bit des ersten Registers 00 Uhr 00 Uhr
Inhalt

Hochstes Bit des zweiten Registers 01H 01H
Inhalt

Niedrigstes Bit des zweiten Registers FaH FaH
Inhalt

CRC — —

5. Schreiben Sie 20,0 s fir FO14, 15,0 s fur FO15 und 10H fiir die Funktion

Code.

Master-Befehlsnachricht:
Slave-Adresse 01H
Modbus-Funktionsnummer 10 stnden
Startadresse (High-Bit) 00 Uhr
Startadresse (niedrigstes Bit) OEH
Registernummer (hochstes Bit) 00 Uhr
Registernummer (niedrigstes Bit) 02 Uhr
Bytenummer 04H
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Hochstes Bit der ersten Zahl 00 Uhr
Unterstes Bit des ersten Registerinhalts C8H
Hdéchstes Bit des zweiten Registerinhalts 00 Uhr
Héchstes Bit des zweiten Registerinhalts 96H
CRC -
Slave-Antwort:

Slave-Adresse 01H
Modbus-Funktionsnummer 10 Stunden
Startadresse (High-Bit) 00 Uhr
Startadresse (niedrigstes Bit) OEH
Registernummer (hochstes Bit) 00 Uhr
Registernummer (niedrigstes Bit) 02 Uhr
CRC -

Abnormaler Antwortrahmen: Wenn die Slave-Station nicht
die von der Master-Station gesendete Anfrage zu vervollstéandigen, wird die abnormale

Antwort-Frame zurlickgegeben. Das Frame-Format ist wie folgt:

1 Bit

1 Bit (Modbus-Funktionsnummer + 80H)

1 Bit:

01: Modbus-Funktionsnummer, die nicht verarbeitet werden kann

02: Unangemessene Datenadresse

03: Datenwerte auf3erhalb des giiltigen Bereichs

04: Vorgangsfehler (Schreiben von schreibgeschiitzten Parametern, Andern

Parameter, die im Betrieb nicht gedndert werden kénnen, usw.)

6.11 Parameter der Uberwachungsfunktion
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Einstellung Ab Werk Geandert
Einheit
Reichweite Wert An
Auswahl von
0-11 1 4 .
angezeigter Inhaltl
Einstellung Ab Werk Geéandert
Einheit
Reichweite Wert An
Auswahl von
0-11 1 5 .
angezeigter Inhalt2

Dieser Parameter wird eingestellt, um den PID-Riickmeldewert und andere
Inhalte anzuzeigen, also zugunsten der Uberwachung durch den Benutzer, und die
Inhalte werden nacheinander durch Umschalttasten angezeigt; in Bezug
der angezeigten Inhalte, beim Versand ab Werk, Betriebs
Frequenz, Sollfrequenz, Strom und Wechselspannung werden voreingestellt auf
angezeigt und bei Bedarf weitere Inhalte Gberwacht werden;
P170 und P171 kénnen fir diesen Zweck wie folgt eingestellt werden:
0: Keine Anzeige 1: PID-Rickkopplungswert 2: Laufgeschwindigkeit
3: PID-Zielwert
4: Gleichspannung 5: Kuhlkdrpertemperatur 6: Zahlerwert

7: Ausgangsdrehmoment

8: Status des Eingangsanschlusses 9 Al 10: A2
11: PFI
Einstellung Ab Werk Geandert
Einheit
Reichweite Wert An
Storungsbeseitigung 00-10 1 0 ¥

01 bezieht sich auf die Fehlerldschfunktion und die anderen sind reserviert

Artikel in der Fabrik.
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Einstellung Ab Werk Geandert
Einheit
Reichweite Wert An
Nennspannung von * *
pannung 1 ;

Wechselrichter

Dies ist der werkseitig eingestellte Wert je nach Modell und schreibgeschiitzt.

Parameter; Anderung entfallt.

Einstellung Ab Werk Geandert
Einheit
Reichweite Wert An
Bemessungsstrom von * *
1 y

Wechselrichter

Dies ist der werkseitig eingestellte Wert je nach Modell und schreibgeschiitzt.

Parameter; Anderung entfallt.

Einstellung Ab Werk Geandert
Einheit
Reichweite Wert An
Wechselrichtertyp 01 1 ¥
0: Konstantes 1: Fans
Drehmoment. Nur-Lese-Parameter, Anderung nicht méglich.
Einstellung Ab Werk Geandert
Einheit
Reichweite Wert An
Standard fur
Wechselrichter 0-1 1 0 y
Frequenz
0:50Hz 1:60 Hz

Der werkseitig eingestellte Wert, schreibgeschiitzter Parameter, Uberwachung

anwendbar und Anderung nicht anwendbar.

Einstellung Ab Werk Geandert
Einheit
Reichweite Wert An
*
Unerwartet y
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Fehler 1

Unerwartet
Fehler 2

F179

Unerwartet
Fehler 3

F180

Unerwartet
Fehler 4

Fehleranzeige Uiber Zugriff auf diesen Parameter prifen, kein Fehlerspeicher, Anzeige

Einstellung Ab Werk Geandert
Einheit
Reichweite Wert An
Software
0y10,00 0,01 - §

Versionsnummer

Uberpriifen Sie die Softwareversionsnummer iber die Einstellung 01.

Einstellung Ab Werk Geandert
F182 Einheit
Reichweite Wert An
o0 | - y
Einstellung Ab Werk Geandert
F183 Einheit
Reichweite Wert An
Kumulativ
0y65535 1 Stunde - ¥
Laufzeit

Kumulierte Laufzeit des Wechselrichters

Einstellung Ab Werk Der andere
Einheit .
Reichweite Wert tion
Geschwindigkeitsanzeige 0,000y 0,00 1.000 VY
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Koeffizient 9,999 ’ 1 | ‘ ‘

Wenn F170 oder F171 2 (Laufgeschwindigkeit) auswahlen, wird der angezeigte Wert

auf der Tastatur = tatséchliche Laufgeschwindigkeit x F184.

Ab Werk Der andere
F185 Einstellbereich Einheit _
Wert tion
0y5
0: Ausgangsfrequenz
Start-up
1: Frequenz einstellen
Vorgabe .
2: Ausgangsstrom 1 0 y
Anzeige
3: Ausgangsspannun
Auswahl gangssp 9
4: Bezeichnet durch F170
5: Bezeichnet durch F171

F185 bedeutet, dass die Anzeigelautstarke des Wechselrichters nach dem Einschalten beginnt.

Ex-Faktor
F186 Einstellbereich Einheit Anderung
und Wert
PID
automatisch
oy2 1 1 y
Anzeige
aktivieren
F187 0: urspriinglich
Prozent, 1 Bit
dezimal
1: 1 Bit anzeigen
PID-Anzeige nach Dezimalstellen 1 2 .
Auswahl Punkt nach
bis F188
2: 2 Bit anzeigen
nach dezimal
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Punkt nach
bis F188 30S nach

Ausschalten
F188
Anzeige
Nummer 0y1000 1 100 .

Ich habe korrespondiert

von zu PID

Mit F187 und F188 wird die Anzeige der PID-Einstellung eingestellt und

Feedback, das bequem ist, um die tatsachliche physische entsprechen

Menge.

Beispielsweise wird PID flr eine Wasserversorgung mit konstantem Druck verwendet,
F187 = 2, F188 = 100. Wenn PID oder internes Feedback 100,0 % betréagt,

die tatsachliche Anzeige betragt 1,00, was der Druckeinheit MPa entspricht.

F187 = 1, F188 = 100, wenn der angegebene PID oder interne Riickmeldewert

100,0%, die tatsachliche Anzeige ist 10,0, was dem Druck entspricht

Einstellung Ab Werk Anderung
kg.F189 Einheit
Reichweite Wert
CPU-Engine
Software - §i
Versionsnummer

Die Versionsnummer der Motor-CPU-Software kann angezeigt werden iber

dieser Parameter.

Einstellung Ab Werk Anderung
Einheit
Reichweite Wert
Motor-CPU-Software
0yl 1 0 y
Versionsnummer
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0: Flussbremse verbieten 1: Flussbremse zulassen

Durch die Einstellung von F190 und F191 kann die Verzdgerungszeit verkirzt werden mit

Einstellung Ab Werk Anderung
Einheit
Reichweite Wert
Motor-CPU-Software 100y
1 120 y
Versionsnummer 200 %

grof3e Tragheitslast ohne Energieverbrauchswiderstand.

Einstellung Ab Werk Anderung
Einheit
Reichweite Wert
Motor
Schwingung
0y500 1 30 .
Entschadigung
Faktor
Einstellung Ab Werk .
Einheit Anderung
Reichweite Wert
Ausgabe
offene Phase
oy1 1 1 g
Phase
Schutz

F193 stellt die Ausgangs-Phasenunterbrechungsschutzfunktion des
Wechselrichter. Der Standardwert 1 schaltet die offene Phase ein

Schutzfunktion. Beim Antrieb eines einphasigen Motors wird F193

muss auf 0 gesetzt werden.

Einstellung Ab Werk .
Einheit Anderung
Reichweite Wert
0 Hz-Ausgan
gang oy1 1 1 g
aktivieren
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F194 Wechselrichter-OHz-Ausgangsaktivierungsfunktion einstellen, Standardwert 1 bedeutet,

dass der Wechselrichterausgang bei 0 Hz gesperrt ist

Vorher Der andere

Einstellbereich Einheit | ctory- tion
Wert

0: Reservieren
1:AlLl

2: Reservieren

3:
VF-Trennspannung .
Potentiometer
bei gegebenem 1 1y
der Tastatur
Kanal
4:A12

5: Reservieren
6: Reservieren

7: Reservieren

Vorher Der andere

Einstellbereich Einheit | archiv | tion
Wert
Beschleunigung und
Verzdgerungszeit
1-100,00ys 1 30,0y

der VF-Trennspannung

Ex-Fakt Geéandert
Einstellung
Einheit orie An
Reichweite Wert
Motorumkehr oy1 1 1 §
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Betrieb aktiviert, wenn
der PID-Ausgang einen

negativen Wert hat

0:Verbieten 1: Erlauben
Einstellung Ab Werk Anderung
Einheit
Reichweite Wert
Entschadigung 0yl 1 1 y
aktivieren
0: Unglltig 1:Gultig
Einstellung Ab Werk Anderung
Einheit )
Reichweite lieferbar
Tastatur
AUF.AB i
oy1 1 1 y
Memory Funktion
Auswahl
0: Nicht gespeichert 1: Auswendig gelernt

Mit diesem Parameter kann ausgewahlt werden, ob der durch UP und DOWN auf der
Tastatur gednderte Wert gespeichert wird nach

Herunterfahren. Wenn F199 auf 0 gesetzt ist und dann nach

Herunterfahren, der Wert der Herunterfahrzeit wird gespeichert;

wenn F199 auf 1 gesetzt ist und der Wechselrichter nach dem Herunterfahren neu gestartet wird,

Der Hauptfrequenz-Einstellwert wird angezeigt.
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Nr. 7 Wartungs- und Stérungsinformationen

Regelmafige Wartung und Inspektion wahrend des Einsatzes sorgen dafir, dass lhr
Wechselrichter lange Zeit in einem normalen Zustand bleibt.

7.1 VorsichtsmalRnahmen bei Wartung und Inspektion 1

Denken Sie bei Wartungs- und Inspektionsarbeiten unbedingt daran, zuerst die Stromversorgung
des Wechselrichters (L1, L2, L3, LN) zu unterbrechen.

2 Stellen Sie sicher, dass die Stromversorgung des Wechselrichters unterbrochen ist und die
Anzeige verschwindet. Fiihren Sie Wartungs- und Inspektionsarbeiten durch, bis die Hochspannung
Die Anzeige ist aus.

3. Wahrend der Priifung niemals interne Stromversorgungsleitungen und Kabel herausziehen

oder vertauschen, da der Wechselrichter sonst nicht funktioniert oder beschadigt wird.

4 Lassen Sie wahrend der Installation keine Schrauben oder andere Befestigungen im Inneren
des Wechselrichters, um einen Kurzschluss der Platine zu vermeiden.

5 Halten Sie den Wechselrichter nach der Installation sauber und verhindern Sie das Eindringen
von Staub, Olnebel oder Feuchtigkeit.

7.2 RegelmaBige Kontrollpunkte 1.

Stellen Sie sicher, dass die Spannung den Anforderungen des

Wechselrichters entspricht. (Achten Sie insbesondere auf Schéden an Stromleitung und Motor.)

2 Ob Klemme und Stecker locker sind;

(Ob Stromleitung und Anschlussleitung unter Litzenbruch leiden)

3. Befindet sich im Inneren des Wechselrichters Staub, Eisenschrott oder atzende Flissigkeiten?

4 Verbot der Messung der Isolationsimpedanz des Wechselrichters;
5 Messen Sie Ausgangsspannung, Ausgangsstrom und Ausgangsfrequenz des Wechselrichters
(vermeiden Sie

groRRe Unterschiede bei den Messergebnissen).
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6 Uberprifen Sie, ob die Umgebungstemperatur bei etwa -5 °C bis 40 °C liegt und die
Installationsumgebung gut beliftet ist. 7 Halten Sie die Luftfeuchtigkeit

unter 90 % (ohne dass sich Wassertropfen bilden). 8 Treten wahrend des Betriebs

ungewdhnliche Gerdusche oder Vibrationen auf (platzieren Sie den Wechselrichter nicht an

Orten mit starken Vibrationen). 9 Reinigen Sie die Entliftungsdffnungen regelméagig.

7.3 Stérungsinformationen und Stérungsbehebung

Wechselrichter der Baureihe D100 verfligen tber eine bessere Schutzfunktion gegen
Uberlastung, Phasenkurzschluss, Erdschluss, Unterspannung, Uberhitzung und Uberstrom
usw. Falls ein Wechselrichterschutz auftritt, ermitteln Sie die Ursache anhand der unten
aufgefiihrten Informationen. Fihren Sie den Betrieb nach der Handhabung erneut durch.
Wenn Sie die Handhabung nicht durchfiihren kdnnen, wenden Sie sich bitte an den 6rtlichen

Kundendienst.

Handler.

Fehler Fehlerinhalt
Handhabungsmethode

Anzeige und Beschreibung

1: Uberpriifen Sie, ob der Motor einen
Kurzschluss/Teilkurzschluss hat und die

Isolierung der Ausgangsleitung in gutem

Zustand ist.
- v . e
[ Uberstrom 2: Uberprufen Sie, ob der Motor
(E.oc) beim Laufen verriegelt und mechanische Belastung

andert sich abrupt

3: Beschleunigungszeit verlangern oder

Verzdgerungszeit

4: Reduzierung des Drehmoment-Boost-Werts
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5: Ob sich die Netzspannung abrupt
andert

6: Die DC-Bremsmenge ist zu groB3, also

reduzieren Sie sie
7: Unangemessener Wechselrichter
Konfiguration, erhdhen Sie die

Kapazitat des Wechselrichters

)
M
& =

L

=

l\

Uberspannung

im Betrieb

1: Verzdgerungszeit verlangern oder
Bremswiderstand einbauen
2: Ob sich die Netzspannung abrupt

andert

|‘|~
l- —
|

-

(E.Lu)

Variable

Frequenz

Niederspannung

1: Netzspannung priifen 2:

Zur Reparatur einschicken

|~
-

|—|~
~
-
-
-

(E.oH)

Wechselrichter

Uberhitzung

1: Uberpriifen Sie, ob der Lufter verriegelt ist

und die Kuhlrippe frei von Fremdkérpern ist.

Gegenstand

2: Ob die Umgebungstemperatur

Normal

3: Ob genugend Luftraum fur die Luftkonvektion

vorhanden ist

4: Uberpriifen Sie, ob der Thermistor und die

Verbindungsleitung offen sind

Schaltung

Schutz der

Leistungsrohre des Wechse

1: Uberprifen Sie, ob der Motor einen
Kurzschluss/Teilkurzschluss hat.
Iri2hietserpriifen Sie, ob die Isolierung der

Ausgangsleitung in gutem Zustand ist
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3: Zur Reparatur einsenden
1: Uberpriifen Sie, ob der Motor in
ELFF Kurzschluss
Kurzschluss zu
yZ. GF 2: Uberpriifen Sie, ob die Isolierung der
Boden
F) Ausgangsleitung in gutem Zustand ist
3: Zur Reparatur einsenden
1: Prufen Sie, ob die Kapazitéat des
Wechselrichter Wechselrichters zu gering ist. Wenn ja, erhéhen
:'_:, o /_ ::/ Uberlastung Sie die Kapazitat.
(Alter als Alt) 150 % 2: Priifen, ob mechanische Belastung
Fur 1 Minute ist gesperrt
3: Schlechte V/F-Kurveneinstellung, daher zuriicksetzen
1: Ob mechanische Belastung
andert sich abrupt
2: Zu kleiner Motor angepasst
Motor
= 1 3: Die Warmeisolierung des Motors wird schlecht
gl 1 Uberlastung 150%
(E.oLL)
) 4: Ob die Spannung stark schwankt
Fur 1 Minute
5: Ob eine offene Phase vorliegt
6: Mechanische Belastung steigt
Il__, H r'_ o 1: ob die dreiphasigen Statorwicklungen des
Ausgangsphase
(E.PLO) Motors Phase verloren haben
verloren
2: Ausgangskabel priifen
con 1
comL
1: ob die Eingangsphase der Stromversorgung
(E.PL1) Eingangsphase verloren
verloren geht
EHHEI Abnormal Zur Reparatur einschicken
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(E.HH intern
C) Kommunikation
des Wechselrichters
Falsch
Ee Parameter Richtige Parametereinstellung
Einstellung
Codetabelle:

AR C,cdd EFGHO,0 §n LTP ru2

-
-
1
|
"
|
-
-
_
d
S

[}
)

I~
]
-
-
-
N
-3
-
=
-~
i

U o

-

N
A

7.4 Storung und Analyse

1. Motor lauft nicht, nachdem die Betriebstaste gedriickt wurde
(1) Die Betriebsart ist fehlerhaft eingestellt, d.h. die Betriebsart ist
gemeinsam mit dem externen Bedienterminal aktiviert, vorausgesetzt
externes Steuerterminal.

(2) Die Haufigkeit der Anweisungen ist niedrig oder sie werden nicht gegeben.

(3) Die Peripherieverdrahtung ist fehlerhaft, z. B. falsches Zweileitersystem

und Dreileiter-Systemverdrahtung sowie entsprechende Parametereinstellung.

(4) Die Einstellung des Multifunktions-Eingangs ist fehlerhaft (auf der
Bedingung externer Kontrolle).

(5) Der Wechselrichter befindet sich im Fehlerschutzzustand.

(6) Fehler am Motor oder Umrichter.

2. Fehler bei der Parametereinstellung

(1) Das Passwort ist gesperrt. Die Einstellung erfolgt nach der Dekodierung.
(2) Der Wechselrichter ist in Betrieb.

(3) Abnormaler Anschluss von Verbindungselementen und abnormale

Kommunikation des digitalen Aktuators; Entfernen Sie den Aktuator und
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nach Abschalten der Stromversorgung neu installieren.

3. Der Motor dreht sich nicht rickwarts

Ruckwartsfahren ist verboten.

4. Motor dreht sich in die entgegengesetzte Richtung

Ist die Anschlussleitung des Motorausgangs falsch, muss nur

Tauschen Sie zwei beliebige Verbindungslinien zwischen U, V und W aus.

5. Motor bremst zu langsam

(1) Die eingestellte Verzogerungszeit ist zu lang. Reduzieren Sie die Verzdgerungszeit.
(2) Bremswiderstand einbauen.

(3) Gleichstrombremse einbauen.

6. Uberhitzung des Motors

(1) Die Last ist zu gro und das tatsachliche Drehmoment Uberschreitet die Nennleistung
Drehmoment des Motors, so wird vorgeschlagen, die Kapazitat zu erhdhen von
Motor.

(2) Die Umgebungstemperatur ist zu hoch; der Motor kann durchbrennen.

die Umgebung mit hohen Temperaturen, so ist es notwendig,

Reduzieren Sie die Umgebungstemperatur des Motors.

(3) Die Zwischenphasen-Stehspannung des Motors ist unzureichend, Ein/Aus

Die Wirkung des Wechselrichters erzeugt eine Impulswelle zwischen den Wicklungen
Spulen des Motors; im Allgemeinen betragt die maximale Stof3spannung

3-fache Eingangsleistung des Wechselrichters und des Motors mit Zwischenphasen
StoRspannungsfestigkeit hoher als die maximale Sto3spannung

Spannung ist zu verwenden.

7. Der Start des Wechselrichters stort andere Steuergerate

(1) Reduzieren Sie die Tragerfrequenz und die Zeiten des internen Ein-/Ausschaltens

Aktion.

(2) Richten Sie an der Stromeingangs- und -ausgangsseite jeweils einen Rauschfilter ein

Seite des Wechselrichters.

(3) Bitte erden Sie den Umrichter und den Motor ordnungsgeman.
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(4) Ummanteln Sie das Kabel zur Abschirmung mit einem Metallrohr.

(5) Hauptstromkreis- und Steuerleitung getrennt verlegen.

8. Beim Starten des Wechselrichters wird ein Uberstromstillstand des Wechselrichters erkannt.
Lufter

(1) Beim Start befindet sich der Lufter im Leerlauf, so

Die Gleichstrombremsung beim Anlaufen muss eingestellt werden.

(2) Die Gleichstrombremsung beim Anfahren ist eingestellt und muss
Gleichstrombremswert erhéhen.

9. Vibration oder Dréhnen der Maschine

(1) Fur die Resonanz der Schwingungsfrequenz des mechanischen Systems
und Tragerwelle, Tragerwelle anpassen, um Resonanzpunkte zu vermeiden.
(2) Resonanz der Schwingungsfrequenz des mechanischen Systems und
Ausgangsfrequenz des Wechselrichters.

a. Stellen Sie die Uberspringfunktion auf ~ b. Gummi-Vibrationsisolator einstellen

vermeiden Sie den Resonanzpunkt; auf der Bodenplatte des Motors.

7.5 Haufige Anomalien und Gegenmafinahmen

Analyse, Beurteilung und Gegenmaflinahmen haufiger Anomalien

sind in der folgenden Tabelle aufgefihrt:

Anomalie Mégliche Ursachen und GegenmafRnahmen

Prifen Sie, ob ein Stromausfall vorliegt,
Keine Tastatur
Die Leistung ist in offener Phase und die Eingangsleistung ist

Mut Anzeige o .
irrtimlicherweise verbunden.

oder

Keine Tastatur Testen Sie das Anschlusskabel und die Buchse

schiagt fehl

Anzeige wéhrend in Bezug auf die Tastatur sind in gutem Zustand.

Zu
Laden Messen Sie die Spannung jeder Steuerspannung
laufen
Indikator Stromversorgung im Inneren, um zu bestétigen, ob das Einschalten
drinnen ist auf Die Stromversorgung ist im Normalbetrieb.
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Im Falle einer anormalen Funktion des Schalters
Stromversorgung, Uberprifen Sie die Steckdose
Schaltleistung Eingangsleitung (DC+, DC-)

ist gut angeschlossen, Start-Oszillationswiderstand

ist beschadigt oder die Spannungsreglerréhre

Normal.

Keine Spannung oder

Niederspannung von

Ladekreis prufen.
DC+ und DC-

Klemmen

Summen von

Die Belastung des Motors ist zu groR3. Versuchen Sie, sie zu reduzieren.
Motor

Bestéatigen Sie, ob es sich im Ausldsezustand befindet oder
Reset wird nicht durchgefiihrt nach auslésung, ob es ist in
wiederanlauf zustand nach power

Fehler, ob die Tastatur zuriickgesetzt wurde, ob der
Programmbetriebszustand, der Betriebszustand

Anomalie nicht
Zustand der Mehrsegmentgeschwindigkeit, eingestellter Betriebs

gefunden
Zustand oder AuRRerbetriebszustand eingenommen wird,;
Versuchen Sie zur Bestatigung, den Werkswert wiederherzustellen
ob eine Betriebsanleitung vorhanden ist

und priifen Sie, ob die Lauffrequenz

auf 0 gesetzt.

Falsche Einstellung/ von Beschleunigung

Unglinstig Verzdgerungszeit.

Beschleunigung/Verzégerung | Die Stromgrenze ist zu niedrig eingestellt.

ation des Motors Uberspannungsschutz beim Abbremsen.

Falsche Einstellung der Tragerfrequenz,
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Uberlastung oder Schwingungen.

Falsche Auswahl der V/F-Kennlinie.
Falsche Auswahl der Referenz fur V/IF
Kennlinie und Riicksetzen missen
durchgefihrt.

Zu hoch oder zu niedrig

Unterdurchschnittliche oder nicht standardméagige Nennspannung

Motordrehzahl
des Motors.

Niedrige Spannung der Stromversorgung.

Falsche Einstellung der Frequenzsignalverstéarkung.

Falsche Einstellung der Ausgangsfrequenz.

Nr. 8 Auswahl und Konfiguration peripherer Einrichtungen

8.1 Optionen
Schiitzen Sie den Anschluss des Wechselrichters,
Leistungsschalter und Leckage | Stellen Sie sicher, dass der Leistungsschalter auf der Stromseite eingeschaltet ist.
Schalter fur Anschluss Bitte verwenden Sie den Leckageschalter mit
héhere Oberwellenvermeidung
Elektromagnetischen Schiitz auf
Elektromagnetisch
Schiitz verhindern das Durchbrennen des Bremswiderstandes und
Uberspannungsschutz wéhrend der Anwendung anschlieRen.
Absorbieren Schaltsto3strome von
Uberspannungsschutz elektromagnetischer Schiitz und Relais fir
Kontrolle
Isolieren Sie Eingangs- und Ausgangseffekte des
Trenntransformator Wechselrichter und erzeugen eine Wirkung zur Reduzierung
die Stérung
Gleichstromdrossel Verbesserung des Eingangsleistungsfaktors des
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Wechselrichter

Wechselstromreaktor

Verbessern Sie den Eingangsleistungsfaktor des

Wechselrichters und verhindern Sie Uberspannungsauswirkun

Bremswiderstand und

Bremseinheit

Verbrauchen Sie die zuriickgewonnene Energie der

Motor und verkirzen die Verzégerungszeit

1. Fehlerstrom-

Schutzschalter. Das Innere des Wechselrichters, das Innere des Motors und die Eingangs- und

Ausgangsleitungen weisen elektrostatische Erdkapazitaten auf und der Wechselrichter hat eine relativ

hohe Trégerfrequenz, sodass ein grof3er Erdschlussstrom zum Wechselrichter induziert wird, was bei

Maschinen mit hoher Kapazitat deutlicher auftritt. Die Anwendung eines Fehlerstrom-Schutzschalters

kann zu einer Fehlfunktion der Schutzschaltung fiihren. Daher muss bei der Anwendung auf die

Auswahl des Fehlerstrom-Schutzschalters geachtet werden. Gleichzeitig muss die Tragerfrequenz

reduziert und die Leitung entsprechend gekurzt werden.

2. Wechselstromreaktor

Eine Wechselstromdrossel kann verwendet werden, um héhere Harmonische des Wechselrichter-

Eingangsstroms zu unterdriicken, den Eingangsleistungsfaktor des Wechselrichters zu verbessern und

durch Leckagen verursachte Auswirkungen zu verhindern. Es wird empfohlen, eine Wechselstromdrossel

am Eingang unter folgenden Umsténden zu verwenden: 1) Unsymmetrischer

Dreiphasenstrom; 2) Die gleiche Stromversorgung ist

mit einem Thyristor oder einem schaltergesteuerten Leistungsfaktorkompensationsgeréat

verbunden;

8.2 Konfiguration 1. AC-

Drosselkonfiguration

Modell

Abgestimmt Bewertet Induktivitat

Leistung (W) Strom (A) (mH)
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0,75 7 0,8
110V 15 12.5 0,44
2.2 17,5 0,32
0,4 2.4 4.2
0,75 5 2.1
15 7 11
2.2 11 0,71
220V
3.0 14 0,65
4.0 18 0,6
5.5 22 0,5
7.5 30 0,4
0,4 13 18
0,75 2.5 8.4
15 5 4.2
2.2 7.5 3.6
380V
3.0 10 3.0
4.0 12 2.2
5.5 15 14
7.5 20 1.0

Netzdrossel, durch die Wechselstrom flief3t, wird auch genannt
Kommutierungsreaktor und auf die Netzeinspeisung angewendet und es ist

dient zur Unterdriickung von Wechselrichter-Oberschwingungen und Riickkopplungen in den

Netzwerk.

-150 -



Machine Translated by Google

ACreactore—"__ |

Abbildung 8-1 Wechselstromreaktor

2. Bremswiderstandskonfiguration

Spezifikation von Widmen
Modell von ) Bremsmoment
Bremswiderstand d-Motor
Wechselrichter 10 % ED

W Oh KW
100-0,75C2-A0 150 47 125 0,75
100-1,5C2-A0 300 27 125 15
100-2.2C2-A0 400 18 125 2.2
100-0,4S2-A0 80 200 125 0,4
100-0,75S2-A0 100 200 125 0,75
100-1,552-A0 300 100 125 15
100-2,2S2-A0 300 70 125 2.2
100-3.0S2-A0 350 56 125 3.0
100-4.0S2-A0 390 40 125 4.0
100-5,552-C0 520 33 125 55
100-7,552-C0 750 22 125 7.5
100-0,4T4-A0 80 750 125 0,4
100-0,75T4-A0 80 750 125 0,75
100-1.5T4-A0 300 400 125 15
100-2,2T4-A0 300 250 125 2.2
100-3.0T4-A0 350 180 125 3.0
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100-4.0T4-A0 400 150 125 4.0

100-5.5T4-A0 500 100 125 55

100-7.5T4-A0 1000 75 125 75
[Notiz]

1) Bitte wéhlen Sie den Widerstandswert und die Betriebsleistung, die von unserem
Unternehmen;

2) Unser Unternehmen Ubernimmt keine Verantwortung fir Schaden an
Wechselrichter oder andere Geréte, die durch die Betatigung der Bremse
Widerstand und Bremseinheit, die nicht von unserem Unternehmen geliefert werden;
3) Achten Sie auf die Sicherheit und Entflammbarkeit der Umgebung

fur die Installation des Bremswiderstands und stellen Sie den Abstand zwischen ihm
und Wechselrichter bis mindestens 100 mm;

4) Fiir die Anderung von Widerstand und Leistungszahl wenden Sie sich bitte an
lokaler Handler;

5) Wenn Sie einen Bremswiderstand bendétigen, bestellen Sie diesen bitte separat.
Wenden Sie sich fiir weitere Einzelheiten an den Handler vor Ort.

6) Es ist notwendig, eine Bremseinheit zu installieren, wenn eine schnelle Bremsung erforderlich ist

der Wechselrichter tiber 11KW.

Annektieren

Anhang | Beispiele fur einfache Anwendungen

1. Mehrgeschwindigkeitsregelung

Beispiel 1. K1 ist geschlossen, der Wechselrichter lauft und die Frequenz

wird durch das Potentiometer eingestellt. Zu diesem Zeitpunkt sind K2, K3 und K4
geschlossen bzw., die realisieren kénnen 25Hz, 40Hz, 50Hz

Betrieb. K1 wird getrennt und der Wechselrichter stoppt.

dargestellt in Abbildung F-1

-152 -



Machine Translated by Google

Die Parameter werden wie folgt eingestellt:
FO001=1 F002=1 F045=19 F046=20 F047=21 F080=3

F086=25 F087=40 F089=50

Beispiel 2. K1 ist geschlossen, der Wechselrichter lauft und die Frequenz wird
Uber das Potentiometer eingestellt. K1 ist getrennt, K2, K3 und K4 sind jeweils
geschlossen, wodurch ein Betrieb mit 25 Hz, 40 Hz und 50 Hz méglich ist. K1-K4
sind alle getrennt und der Wechselrichter stoppt den Betrieb. Wie in Abbildung
F-1 dargestellt, werden die Parameter

wie folgt eingestellt:
F001=1 F002=1 F045=19 F046=20 Fo47=21

F080=5
F086=25 FO87=40 FO89=50

awyeunesbunisia

Laufen

1318 wuonualo 4

Geschwindigkeitl

Geschwindigkeit2

Geschwindigkeit3

Abbildung F-1 Schaltplan fir den Mehrgeschwindigkeitsbetrieb

2. Einfache Wasserversorgung mit konstantem Druck

(1) Verwenden Sie einen Drucktransmitter mit einem Bereich von 0 bis 10 kg und einer

Ruckmeldung von 4 bis 20 mA. Druckwasserversorgung von 5 kg nach Bedarf, Alarm

bei Uberschreiten der Obergrenze von 6 kg und Unterschreiten der Untergrenze von 4

kg und Stoppen des Starts des externen Terminals. Wie in Abbildung F-5 dargestellt.
F001=1 F002=0 F046 y X3 Klemme Parametereinstellung
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Funktiony=25 F052=28

F053=29 FO70=10 F156=* F157=* F158=*

F159=50F160=0 F161=60F162=40

[Hinweis] F156, F157 und F158 mussen je nach tatsachlicher Situation

eingestellt werden. Im Allgemeinen gilt fiir die Wasserversorgung mit
konstantem Druck F156 = 80-100, F157 = 2,5-3 und F158 = 0.

—I [—VCC

Pressure transmitter

[ 1

Water pipe

Abbildung F-5 Wasserversorgung mit konstantem Druck — Druck
Sender

(2) Verwenden Sie ein Ferndruckmessgerat fiir 0-10 kg. Verwenden Sie bei
Bedarf ein externes Terminal, um den Betrieb zu steuern und den Zielwert tiber

ein Potentiometer zu stoppen und einzustellen. Siehe Abbildung F-6.
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ﬁﬁ I—vcc

Beiflected ouT Remote pressure gague
edicate
Vol
control 7]
Water oipe

Abbildung F-6 Wasserversorgung mit konstantem Druck — Ferndruck

Messgerat
Parameter F001=1 F002=0 F046=25 F070=3
Einstellung
F156=* F157=* F158=* F160=1
[Notiz]

1) Der Zielwert des Wechselrichters der Serie D100 kann auf zwei Arten ausgewéhlt
werden, eine bezieht sich auf die Einstellung Uber das Bedienfeld und die andere auf 0—
10yV analog.

2) Das Rickmeldesignal betragt 4-20ymA und die anderen sind ungiiltig.

3) Sollwert wird im Gehause Uber Potentiometer (0-10V) eingestellt;

4) F156, F157 und F158 mussen basierend auf konkreten Bedingungen eingestellt werden
(Einzelheiten finden Sie in der Parameterbeschreibung).

5) PID spezielle Steuerplatine ist als gemeinsame Remote-Druckanzeige und Eingang
Innenwiderstand ist umgewandelt in
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Standardsignal von 0-400y; falls der Widerstand von

Der vom Benutzer verwendete Ferndruckmesser iiberschreitet den vorgeschriebenen
Grenzwert. Der Ferndruckmesser muss ersetzt werden oder der vorherige Widerstand
mussen zur Kalibrierung parallel geschaltet werden;

6) Bei der Sollwertvorgabe Uiber Potentiometer muss FO02 noch

auf 0 setzen, andernfalls ist PID unwirksam.

Anhang Il Au3en- und Einbaumale

1. AuRere Abmessungen der FO-Schale

100-0,75C2-A0 100-1,5C2-A0 100-2.2C2-A0
100-0,4S2-A0 100-0,75S2-A0 100-1,5S2-A0
100-2,2S2-A0
100-0,75T4-A0 100-1.5T4-A0 100-2,2T4-A0
118mm
90mm /2_X<D5 11lmm

Extern &

Installation

150mm
137mm

Mafle

Y

K

77mm
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2. AuRere Abmessungen der F1-Schale
100-3,0S2-A0 100-4,0S2-A0 100-5,5S2-B0
100-7,5S2-B0

100-3.0T4-A0 100-4.0T4-A0 100-5.5T4-A0
100-7.5T4-A0

118mm <
103mm 141mm
¢ : 4XD6
— | e —

Extern
und

installiert

An

220mm
205.5mm

Dimension

ns []

3. Einbaumalie der Tastatur Die Tastatur kann vom

Wechselrichter abgenommen und mit einem Verlangerungskabel am Gehause angebracht

werden. y Direkte Einbaumethode

@ Offnen Sie Lécher im Schrank, wie unten gezeigt;
@ Entfernen Sie die Tastatur vom Wechselrichter zum Schrank ein
@ Ende des Verlangerungskabels in die Tastatur, und die

anderes Ende in die Buchse der Invertertastatur.
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FCC-Informationen

ACHTUNG: Anderungen oder Modifikationen, die nicht ausdriicklich von

Die fur die Einhaltung verantwortliche Partei kdnnte die Benutzerlizenz ungultig machen.
Berechtigung zur Bedienung des Gerates!

Dieses Geréat entspricht Teil 15 der FCC-Bestimmungen. Der Betrieb ist

unter den folgenden beiden Bedingungen:

1) Dieses Produkt kann schéadliche Stérungen verursachen.

2) Dieses Produkt muss alle Stérungen akzeptieren, einschlie3lich

Stoérungen, die zu unerwiinschtem Betrieb fiihren kénnen.

ACHTUNG: Anderungen oder Modifikationen an diesem Produkt, die nicht ausdriicklich
von der fur die Einhaltung verantwortlichen Partei genehmigt werden, kann die
Berechtigung des Benutzers zur Bedienung des Produkts.

Hinweis: Dieses Produkt wurde getestet und entspricht den

Grenzwerte fiir ein digitales Geréat der Klasse B gemaf Teil 15 der FCC

Regeln, Diese Grenzen sind so gestaltet, dass sie einen angemessenen Schutz bieten
gegen schadliche Stérungen in einer Wohnanlage.

Dieses Produkt erzeugt, verwendet und kann Radiofrequenzen ausstrahlen

Energie und wenn sie nicht geman den
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Anweisungen, kdnnen Stdrungen im Funkverkehr verursachen

Kommunikation. Es gibt jedoch keine Garantie, dass Stdrungen

wird in einer bestimmten Installation nicht auftreten. Wenn dieses Produkt verursacht
schéadliche Stérungen des Radio- oder Fernsehempfangs, die

Durch Aus- und Einschalten des Produkts kann der Benutzer feststellen,

ermutigt, die Stérung durch einen oder mehrere der

folgende Mal3nahmen. y

Richten Sie die Empfangsantenne neu aus oder platzieren Sie sie an

einem anderen Ort. y VergroRern Sie den Abstand zwischen Produkt und Empfanger. y

SchlieRen Sie das Produkt an eine Steckdose an, die sich in einem anderen Stromkreis befindet als dem

an die der Empfanger angeschlossen ist.

Yy Wenden Sie sich an den Handler oder einen erfahrenen Radio-/Fernsehtechniker fur
Hilfe.

Richtige Entsorgung

" Dieses Produkt unterliegt den Bestimmungen der Europaischen
Richtlinie 2012/19/EU. Das Symbol eines Wheelie
Durchgestrichene Behélter bedeuten, dass das Produkt

_—— getrennte Mullabfuhr in der Europaischen Union.

gilt fur das Produkt und alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Zubehdérteile.

Als solche gekennzeichnete Produkte dirfen nicht mit dem normalen

Hausmull, sondern missen bei einer Sammelstelle fur

Recycling von elektrischen und elektronischen Geréaten.
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Hersteller: Shanghaimuxinmuyeyouxiangongsi

Adresse: Shuangchenglu 803nong11hao1602A-1609shi, baoshanqu,
Shanghai 200000 CN.

Nach AUS importiert: SIHAO PTY LTD. 1 ROKEVA
STREETEASTWOOD NSW 2122 Australien

Importiert in die USA: Sanven Technology Ltd. Suite 250, 9166 Anaheim Place,
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VEVOR

TOUGH TOOLS, HALF PRICE
Technischer Support und E-Garantie-Zertifikat

Www.vevor.com/support


https://www.vevor.com/support

Machine Translated by Google

VEVOR

TOUGH TOOLS, HALF PRICE

Supporto tecnico e certificato di garanzia elettronica

WWw.vevor.com/support

Azionamento a frequenza variabile

MODELLO:D0836001

Continuiamo a impegnarci per fornirvi strumenti a prezzi competitivi.
"Risparmia la meta", "Meta prezzo" o altre espressioni simili utilizzate solo da noi
rappresenta una stima dei risparmi che potresti ottenere acquistando determinati
utensili con noi rispetto ai principali marchi top e non significa necessariamente coprire
tutte le categorie di utensili da noi offerti. Ti ricordiamo cortesemente di verificare
attentamente quando effettui un ordine con noi se stai effettivamente risparmiando
La meta rispetto ai marchi piu importanti.


https://www.vevor.com/support
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®
Azionamento a frequenza variabile

TOUGH TOOLS, HALF PRICE

MODELLO:D0836001

HAI BISOGNO DI AIUTO? CONTATTACI!

Hai domande sui prodotti? Hai bisogno di supporto tecnico? Non esitare a contattarci:

Supporto tecnico e certificato di garanzia elettronica
www.vevor.com/support

Questa é l'istruzione originale, si prega di leggere attentamente tutte le istruzioni del manuale
prima di utilizzare. VEVOR si riserva una chiara interpretazione del nostro manuale utente.
L'aspetto del prodotto sara soggetto al prodotto ricevuto. Vi preghiamo di perdonarci
se non vi informeremo di nuovo se ci sono aggiornamenti tecnologici o software sul
nostro prodotto.
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Grazie per aver scelto I'azionamento a frequenza variabile.

Funzionamento difettoso dell'inverter durante l'installazione, il cablaggio e
operazione potrebbe causare un incidente, leggere attentamente le istruzioni
Leggere attentamente il manuale prima dell'uso in modo da padroneggiare l'uso corretto
metodo, evitando cosi lesioni personali e perdite di proprieta dovute a
funzionamento improprio. Dopo la lettura, conservare le istruzioni

Pozzo manuale per futura manutenzione, protezione e applicazione in

altre situazioni.

Per la vostra sicurezza, rivolgetevi a un elettricista professionista

personale per installare e mettere a punto l'inverter e regolare I

parametri.

Segnali come PERICOLO e AVVERTENZA nel Manuale ti ricordano

precauzioni durante il trasporto, I'installazione, il funzionamento e il controllo del
inverter, seguire rigorosamente le avvertenze riportate sull'etichetta per realizzare I

sicurezza nell'uso.

Il livello di sicurezza nel Manuale si riferisce a "pericolo" e "avvertimento" con

i segni rispettivamente come di seguito:

& DANGER : Possono verificarsi vittime se non si utilizza quanto segue

necessario.

AWARNING: Lesioni personali o danni all'inverter o

Il mancato utilizzo come richiesto pud causare problemi al sistema meccanico.
Assicurarsi che il contenuto con i segnali di sicurezza sia rispettato. Per
diverse situazioni, "Attenzione" pud anche causare gravi conseguenze, quindi &

necessario attenersi alle precauzioni nelle Istruzioni

Manuale.
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A DANGER

y Spegnere l'alimentazione prima di effettuare il

cablaggio. ¥ Dopo aver interrotto I'alimentazione CA, l'alta tensione & ancora presente nel
inverter prima che l'indicatore di carica si spenga, quindi &

pericoloso toccare i circuiti interni e i componenti. y Non controllare i

componenti e il segnale sulla scheda del circuito

durante il

funzionamento. ¥ Non smontare o modificare la connessione interna, il cablaggio o
componenti dell'inverter a piacimento.

y Non toccare i pulsanti con le mani bagnate per evitare scosse elettriche.

y Il terminale di terra dell'inverter deve essere correttamente collegato a terra. § E
vietato modificare e sostituire il pannello di controllo e

componenti a piacimento in modo da prevenire scosse elettriche, esplosioni

e altri pericoli.

&WARNING

y Poiché le parti semiconduttrici all'interno dell'inverter sono facilmente

danneggiato dall'alta tensione, € vietato eseguire lavori di tensione

resistere alla prova.

y E vietato collegare il terminale di uscita UVW del

inverter alla corrente

alternata. y Non toccare l'inverter e la resistenza di frenatura quando I'alimentazione &
acceso o spento prima del previsto ad alta temperatura, quindi

per evitare scottature. y La

tensione applicata a ciascun terminale puo essere solo quella richiesta in

il Manuale di istruzioni per evitare scoppi, danni e cosi via.




Machine Translated by Google

y Non toccare le schede dei circuiti principali CMOS e IC del

inverter poiché sono facilmente influenzati e danneggiati dall'elettricita statica
elettricita. y

Solo i professionisti qualificati possono installare, eseguire il debug e manutenere
l'inverter.

y L'inverter rottamato deve essere smaltito come rifiuto industriale e

€ vietata la combustione. y

Dopo un lungo periodo di stoccaggio, l'inverter deve essere sottoposto a controllo
e messa in servizio prima dell'uso. ¥ L'inverter puo

essere facilmente impostato per il funzionamento ad alta velocita, prima

dell'impostazione, verificare se le caratteristiche di

il motore e la macchina sono adatti a un funzionamento a cosi alta velocita.

No.1 Precauzioni di sicurezza

1.1 Ispezione dello spacchettamento

L'inverter multifunzione e ad alte prestazioni della serie D100 ha
superato il test e l'ispezione di qualita prima della consegna. Dopo
al momento dell'acquisto e prima di disimballarlo, verificare che il
il pacco e danneggiato a causa di un trasporto improprio e se

le specifiche e il modello sono conformi a quanto ordinato

macchina, in caso di problemi, contattare il fornitore.

1. Ispezione dopo lo spacchettamento

(1) C'é un inverter, un manuale di istruzioni, una scheda di garanzia e
un certificato di approvazione all'interno.

(2) Controllare la targhetta sul lato dell'inverter per assicurarsi che

il prodotto in questione & quello giusto.
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1.2 Installazione

y La temperatura ambiente varia da -5y a 40y, alta

temperatura e umidita devono essere evitate con I'umidita inferiore

superiore al 90% (senza condensa). y

Le interferenze elettromagnetiche devono essere evitate e

la fonte di interferenza deve essere tenuta lontana.

y Gocce d'acqua, vapore, polvere, polvere di cotone e polvere di metallo, nonché
poiché deve essere impedito l'ingresso di olio, sale e gas corrosivi. y E vietato
installare l'inverter in un ambiente con

gas infammabili ed esplosivi, nonché liquidi e solidi. y Non & consentito

installare interruttori pneumatici, contattori, condensatori o

resistenza dipendente dalla tensione interessata e altri dispositivi in uscita

lato, in modo da evitare guasti all'inverter e danni da sgancio

protezione o componenti. y

L'inverter deve adottare un'alimentazione indipendente piuttosto che

condividere |'alimentazione con la saldatrice elettrica, in modo da evitare I'

danni alla protezione dell'inverter. y »

Per facilitare il raffreddamento e la manutenzione, l'inverter deve essere

installato verticalmente con sufficiente spazio intorno per garantire la ventilazione.
y La parete di installazione deve essere realizzata con materiali non combustibili
come una piastra di ferro che deve essere impedita dalle vibrazioni che possono causare
danni all'inverter. y Se piu

inverter vengono installati in alto e in basso in un armadio, & necessario mantenere

una certa spaziatura e il deflettore di deviazione deve essere

aggiunto tra due inverter.

1.3 USO

1. Prima di energizzare

y La tensione dell'alimentatore selezionato deve essere la stessa
-5-
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specifica con la tensione di ingresso dell'inverter. y PE si riferisce

al terminale di messa a terra, assicurarsi che il motore e

inverter siano correttamente collegati a terra per garantire la

sicurezza. ¥ Non impostare il contattore tra I'alimentazione e l'inverter per
controllare I'avvio o l'arresto dell'inverter, altrimenti la durata di vita dell'

invertito sara influenzato. y Il

cablaggio del terminale del circuito principale deve essere corretto, L1.L2.L3.LN
fare riferimento ai terminali di ingresso dell'alimentazione che & vietato mischiare
con UVW, altrimenti si potrebbero verificare danni all'inverter

durante I'energizzazione.

2. Energizzante

y E vietato collegare e scollegare il connettore sull'inverter per

impedire che le sovratensioni entrino nel pannello di controllo e causino danni a
l'inverter.

y E necessario mettere la copertura in posizione per evitare scariche elettriche

shock che provoca lesioni personali.

3. Correre

y E vietato abilitare o scollegare I'unita motore durante la

funzionamento dell'inverter, in modo da evitare lo scatto da sovracorrente anche
bruciare il circuito principale. y E

vietato rimuovere il coperchio anteriore dell'inverter durante

energizzante per evitare scosse elettriche che causano lesioni personali. y Quando
viene avviata la funzione di riavvio in caso di guasto, il motore

riavviare automaticamente dopo l'arresto della corsa; si prega di tenere lontano

dalla macchina in questo momento per evitare incidenti.

y L'interruttore di arresto non verra abilitato fino a quando non verra impostato, il che e diverso

dall'interruttore di emergenza in uso, si prega di prestare attenzione.
-6 -
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14

Conservazione y La temperatura dell'ambiente di conservazione deve essere compresa tra -20y
fino a +65Y;

y L'umidita relativa dell'ambiente di stoccaggio deve essere compresa tra 0% e 95% in

luogo asciutto, senza condensa o polvere; ¥ Non devono essere

presenti gas o liquidi corrosivi nel'ambiente di stoccaggio, deve essere riposto

preferibilmente in un imballaggio adeguato; y Lo stoccaggio a lungo termine

dell'inverter

puo causare il deterioramento del condensatore elettrolitico, quindi & necessario

accenderlo per almeno 5 ore una volta all'anno e la tensione di ingresso deve

aumentare lentamente fino al valore di tensione nominale con un regolatore di tensione.

No.2 Introduzione al prodotto

2.1 Specifiche della serie D100

Corrente Motore
Energia g uscita (A) applicabile (kW)
Modello Tensione di ingresso
Potenza  (Carico pesante/ (Carico pesante/
carico leggero) carico leggero)
Modello D100-2.2T4 Trifase
2.2 5.0/8.0 2.2/3.0
380V 50Hz/60Hz
Monofase o
Modello D100-3.0S2
o 220V 50Hz/60Hz
Monofase o
Modello D100-4.0S2
“““““““““ ) 220V 50Hz/60Hz




Machine Translated by Google

Modello D100-4.0T4 Trifase
4.0 10,5/12,5 4.0/5.5
380V 50Hz/60Hz
Monofase o
D100-5.552
Trifase 55 25133 >SI7S
"""""""" ; 220V 50Hz/60Hz

2.2 Specifiche generali del prodotto

Nome

Modalita di controllo

Potenza in ingresso

Quattro display digitali

& indicatore di stato

Controllo della comunicazione

Temperatura di esercizio

Umidita

Vibrazione

Allineare

Precisione

Frequenza Collocamento

controllare risoluzione

Produzione

risoluzione

Tastiera

Serie D100

Controllo V/F, vettoriale

Potenza 380V: 380+15% 220v
potenza: 220+15%
Potenza 110V: 110+15%

Visualizza frequenza, corrente, rotazione
velocita, tensione, contatore, temperatura,

stato avanti/indietro, guasto, ecc.

Tipo RS-485

-10~40y

Umidita relativa compresatra0 e

95% (senza condensa)

Inferiore a 0,5G

0,1y1000,0Hz

Tipo digitale: 0,1% (-10-40¥); analogico
tipo: 0,1% (25+10y)

Tipo digitale: 0,1 Hz; tipo analogico: 1%

della massima frequenza operativa

0,1 Hz

<JAllv]
Imposta come direttamente

-8-




Machine Translated by Google

Generale

controllare

modalita di impostazione
Modalita di

impostazione analogica

Altro

funzioni

Accelerazione/
decelerazione
controllare
Controllo motore

modalita

Controllo

della coppia

Multifunzione

ingresso n

terminale

Multifunzione

uscita n

terminale

Altro

funzioni

Tensione esterna 0-5V, 0-10V,

4-20 mA, 0-20 mA.

E possibile impostare rispettivamente
tre frequenze di salto (limite di frequenza
inferiore, frequenza di avvio e frequenza di

arresto)

4 tempi di accelerazione/decelerazione opzionali

(0,1-6500 secondi)

V/F, controllo vettoriale

La coppia puo essere impostata in aumento

con un massimo del 10,0% e puo0 raggiungere il

150% quando si avvia a 1,0 Hz Ingresso

programmabile a 6 vie; realizza funzioni come
controllo della velocita a 8 segmenti, esecuzione
del programma, commutazione di accelerazione/
decelerazione a 4 segmenti, funzione SU, GIU,
contatore, arresto di emergenza esterno,

ecc. Uscita programmabile a 1 via;

realizza esecuzione, velocita zero, contatore,
eccezione esterna, esecuzione del

programma

e altre indicazioni cosi come

allarme.

Regolazione automatica della tensione (AVR),

arresto con decelerazione o arresto libero, CC

-9-
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Protezione

Funzione

Sovraccarico

protezione

FUSIBILE

protezione

Sovratensione

Bassa tensione

Riavvia dopo

transitorio

fermare

Stallo

prevenzione

Cortocircuito

di uscita

terminale

Altro

funzioni

freno, reset e riavvio automatici, monitoraggio
della frequenza, controllo del programma PLC,
controllo trasversale, controllo della spinta,
funzionamento automatico a risparmio
energetico, regolazione della portante (fino a

20 KHz), ecc.

Driver motore di protezione rele elettrico (coppia
costante: 150% al minuto, ventole: 120% al

minuto).

In caso di fusibile, il motore smette di

funzionare

220 V: tensione CC > 390 V 380 V: tensione

CC>800V 220 V:

tensione CC < 200 V 380 V: tensione CC < 400

\%

Riavvio dopo arresto transitorio tramite modalita

di monitoraggio della frequenza

Prevenzione dello stallo durante

accelerazione/decelerazione

Protezione del circuito elettronico

Protezione contro il surriscaldamento delle alette
radianti, limite di inversione, avvio diretto dopo il
funzionamento, ripristino guasti, blocco

parametri, ecc.

-10-
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No.3 Cablaggio

3.1 Disposizione dei terminali del circuito principale

1) Disposizione dei terminali del circuito principale trifase per standard

modelli inverter
| L1 | L2 | L3Cd+DB ‘ l IN | VW‘ ‘

[Attenzione] | modelli standard dell'inverter possono essere collegati solo a
Potenza 380V.

2) Disposizione dei terminali del circuito principale trifase per applicazioni speciali

modelli inverter

Tu | o [ wodos | [ w [ w] |

[Attenzione] Modelli speciali inverter che possono funzionare in monofase
oppure la modalita trifase puo essere collegata solo all'alimentazione a 220 V.
L'ingresso trifase & collegato a L1 L2, L3 e monofase

l'ingresso & collegato a L1 L2. ) )

3) Disposizione dei terminali del circuito principale monofase
C ] n | Jcood | w | w] |

[Nota] Le viti sulla scheda di controllo principale servono come terminali PE per questo
di 0,4-1,5 kW.

3.2 Disposizione dei terminali di controllo

485 | 485 X6/
8 | 485 | A0 [GND| X4 | X5 |\{%
P12 | Al1 | AI2 [GND| X1 | X2 | X3

FC|FB | FA

3.3 Descrizione dei terminali del circuito principale

Simbolo di Nome di o
) . Descrizione
terminale terminale
Potenza in ingresso Collegato a tre fasi
L1.L2.3 .
terminale Potenza 380V

-11-
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Collegato a tre fasi
Potenza in ingresso
L1.L2.13 ) Alimentazione 220V o monofase
terminale
Alimentazione 220 V
LN Potenza in ingresso Collegato a monofase
terminale Alimentazione 110V/220V
Uscita inverter Collegato a trifase
Uvw
terminale motore.
Terminale di Il terminale di uscita del bus CC viene
uscita CC + utilizzato per collegare l'unita frenante
esterna o il sistema comune del bus CC.
Uscita CC -
DC- ) (DC- non & fornito per i modelli parziali)
terminale
DB Uscita freno Collegamento della resistenza di frenatura
terminale tra DB e DC+.
su Messa a terra Messa a terra dell'alloggiamento dell'inverter
terminale il terminale deve essere messo a terra.

3.4 Descrizione dei terminali di controllo

Descrizione Descrizione Descrizione

X1
X2
X3
Multifunzione
X4
ingresso digitale
terminali 1-6
X5
X6/Y1_FO

Imposta come inoltro durante la consegna

Imposta come inverso durante la consegna

Imposta come resettato durante la consegna

Imposta come alta velocita durante

la consegna

Imposta come velocita media durante la

consegna

Imposta come bassa velocita durante

la consegna

-12-
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Digitale/analogico/com

comunicazione e
Terra Isolamento di GND all'interno da PE

messa a terra di potenza

terminali
Corrente massima di uscita:
P12 Alimentazione +12V
150mA
Ingresso tensione
All Intervallo di tensione in ingresso: 0-+10 V
analogica
Ingresso

analogico corrente/
Intervallo di corrente in ingresso: 0-+20mA
Al2 tensione, selezione
Intervallo di tensione in ingresso: 0-+10 V
tramite ponticello J3,

predefinito su ingresso corrgnte

Uscita di tensione Intervallo di tensione di uscita: 0-+10 V
AL analogica, & possibile Intervallo di corrente in ingresso: 0/4y

scegliere tensione o correnfet20mA

FA-FC: normalmente aperto,

Uscita relé multifunzione | FB-FC: normalmente chiuso

FAyFBYFC
Specifiche del contatto:
250 V CA/3A, 30V CC/3 A
Tipo RS485
485+ Connessione disponibile da 1 a 32
comunicazione
485- Siti RS485
interfaccia

3.5 Descrizione della funzione del jumper

Funzione Impostazione ex fabbrica

Selezione della modalita di cablaggio X1-X6:
Jl NPN

NPNPNNP
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Selezione dell'uscita AO: VO, tensione
12 Zi usci i VO

AO, corrente

Selezione dell'ingresso Al2: V, tensione A,
J3 UN

attuale

Interfaccia di comunicazione RS485
J4 SPENTO

terminatore abilitato: ON OFF

Selezione della funzione terminale X6
J5 X6

riutilizzo: X6 Y1_PFO

Modalita di cablaggio dei terminali di ingresso digitale multifunzione X1-

X6: (1) Quando viene adottata la modalita di cablaggio di tipo NPN per
apparecchiature esterne, viene indotta una logica di tipo di dispersione e la corrente
fuoriesce dal terminale di ingresso (corrente di sorgente) come mostrato nella

Figura 3-1, allo stesso tempo € richiesto il parametro PO67=0.

External equipment Inverter

Nessessssssssnsnstsncesssnssssasassanes ’

Figura 3-1 Modalita di cablaggio di tipo
NPN (2) Quando viene adottata la modalita di cablaggio di tipo PNP per
apparecchiature esterne, viene indotta una logica di tipo sorgente e la corrente
fluisce dal terminale di ingresso (corrente di caduta) come mostrato nella Figura

3-2, allo stesso tempo € richiesto il parametro PO67=1.

-14-
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External equipment Inverter

+12V~+24V

+«] .
¥

Figura 3-2 Modalita di cablaggio di tipo PNP

3.6 Schema elettrico di base Il

cablaggio dell'inverter comprende il circuito principale e il circuito di controllo. L'utente pud
sollevare il coperchio dell'alloggiamento, in questo momento il terminale del circuito principale
e il terminale del circuito di controllo deve essere visualizzato e l'utente deve

effettuare il collegamento corretto come da schema elettrico riportato di seguito.

La figura 3-3 di seguito si riferisce allo schema elettrico standard di fabbrica
Serie D100.

-15-
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Brake resister

DC?,)—I:j\DB
b=

Brake unit /

Breaker

Three phase| —>
AC380V
Single phase 220V modle
is connected L1 L2

Powerinput [T
3

—_—

PE
‘_j X1
'-CE»E X2 Mullti—funtctio'n
€ relay outpu
SE X3
ce FC
55 X4
g
g - ha 0710V/0720mA
X6/Y1FO A0
Multi-function
GND GND analog output
adjustable resister
< P12
E ~+10 485+ RS485
S g u Al ] communication
= 0NN~ 485- interface
E 0~+20mA{0~+10V: Al2
[o]
= GND

Figura 3-3 Cablaggio standard dell'inverter serie D100

Cablaggio del circuito principale

« Durante il cablaggio, selezionare le specifiche del diametro del filo e

condurre i cavi secondo quanto specificato dall'ingegneria elettrica

leggi per garantire la sicurezza. « Per il

cablaggio dell'alimentazione, preferire filo schermato o bobina e messa a terra

strato isolante o entrambe le estremita della

bobina. ¢ Assicurarsi di installare l'interruttore automatico dell'aria NFB tra I'alimentazione e
terminale di ingresso (L1.L2.L3.LN).

(In caso di applicazione dell'interruttore di dispersione, utilizzare I'interruttore con

soluzione ad alta frequenza)
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* Non collegare l'alimentazione CA al terminale di uscita dell'inverter (UVW). « Evitare che il
filo di uscita tocchi la parte metallica dell'alloggiamento dell'inverter;

in caso contrario, potrebbe essere indotto un cortocircuito a terra.

» Non applicare condensatori di sfasamento, LC, filtri antirumore RC o

altri elementi all'estremita di uscita dell'inverter. « E

indispensabile che il cablaggio del circuito principale dell'inverter sia lontano da

altre apparecchiature di controllo.

* Quando il cavo tra l'inverter e il motore supera i 15 m (220 V

grado) o 30 m (grado 380 V), emergera un dV/dT estremamente elevato

all'interno della bobina del motore e cio potrebbe danneggiare l'isolamento dello strato di
il motore, quindi & necessario utilizzare un motore AC dedicato all'inverter

oppure installare il reattore sul lato inverter.

* In caso di lunga distanza tra inverter e motore, ridurre

frequenza portante, perché maggiore € la frequenza portante, maggiore &

la corrente di dispersione armonica piu elevata diventa, che deve

produrre effetti negativi sull'inverter e su altre apparecchiature.

1. Cablaggio del circuito di controllo

* Non é consentito posizionare il filo del segnale e il filo del circuito principale all'interno

nello stesso slot.

« Il cavo di alimentazione del filo del segnale deve essere un filo schermato con le dimensioni
di 0,5-2,0 mm.

« |l terminale di controllo sulla scheda di controllo deve essere utilizzato correttamente come

necessario.

2. Filo di terra

« Collegare correttamente a terra il terminale PE del filo di terra.
Grado 220V: il terzo tipo di messa a terra (la resistenza di messa a terra e inferiore
100)
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Grado 380V: In particolare il terzo tipo di messa a terra (messa a terra

la resistenza ¢ inferiore a 10) ¢

Utilizzare il filo di terra secondo la lunghezza fondamentale e le dimensioni specificate da
tecnologia delle apparecchiature elettriche.

« Evitare assolutamente di condividere I'elettrodo di terra con saldatrici, macchine
generatrici di energia e altre apparecchiature elettriche su larga scala

e allontanare il filo di terra dalla linea elettrica di grandi dimensioni

apparecchiature il piu possibile. « Il filo di

terra deve essere il piu corto possibile.

Descrizione della tastieran. 4

4.1 Descrizione della tastiera

(5] (4]
ESC B /\

(6] (7]
SET i "\

Figura 4-1 Tastiera della serie D100
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Descrizione della funzione del tasto:

Chiave
Nome chiave Descrizione della funzione

grafica

Entra nel menu, entra nel parametro o

IMPOSTATO

conferma scrittura dati parametrici

ESC Ritorna allo stato di “INVIO”

suU parametri del codice funzione, dati ecc.

aumenta/diminuisci, modifica e seleziona tutto

©
SET
©
ESC
o
7\
0
4 GIU tipi di modalita
)
«
0)
F/R
" RUN

Interruttore della modalita di monitoraggio dello stato, parametro di
SPOSTARE

interruttore del menu di terza fase

Vol Cambiare la direzione di marcia del motore

- CORRERE Esegui comando
STOP Comjndo di arresto/comando di reset anomalo

4.2 Descrizione delle funzioni dell'indicatore

Indicatore Descrizione della funzione

FR spento: invertire su: invertire

CORRERE off: il motore & fermo acceso: il motore € in funzione
UN Unita di corrente: A

v Unita di tensione: V

Hz Unita di frequenza: Hz
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LA+Hz S, unita di tempo: S

vomiinazione %%

combinazione

4.3 Descrizione degli elementi visualizzati

Visualizzato

di uscita & 50,0 Hz in questo momento La frequenza

‘
-
-

ls
!- -
.

r
N
=
|
[} iy
g |
==
|

I~

_
-
-

impostata & 50,0 Hz La corrente

di uscita & 3,0 A in questo momento La velocita

-
P
~

-

-
~
-
~
-
-
o

di uscita & 1440 giri/min e la velocita della luce &

-
<~
P

=
-

=

tDuCrnvsooltnagaet tihsis51tiOmVeat in

\\
==
-

=
|
L

'
.

guesto momento La tensione CA € 380 V

~
==
L
-
-

-

-
LJd

in questo momento La temperatura dell'inverter € 35,0 y in questol momen

T
L
-

RN
—
P

‘
~J

-
_J
LN
N

Il valore del contatore € 105 in questo momento

-

~

M
A
<
d

Il valore target PID & 50,0%

~
gy
X
3
=
=
=

-

. |
~

~<

=1
|

-
.

Il valore di feedback PID é 48,0%

‘
=
-

Elenco delle funzionin. 5

Descrizione dei simboli speciali:
*

indica che il contenuto di questo parametro ha vari valori impostati o che deve essere
impostato specificatamente in base alla situazione effettiva.
Il valore di fabbrica si riferisce al valore del parametro impostato durante la consegna
dell'inverter o al valore del parametro aggiornato mentre l'utente ripristina il
funzionamento di fabbrica.
La modifica si riferisce all'attributo alternativo del parametro. « indica che la
modifica & disponibile durante l'arresto e il funzionamento, x indica che la modifica

non é disponibile durante il funzionamento e V si riferisce al parametro di sola lettura

che non puod essere modificato dall'utente.
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5.1 Parametri delle funzioni di base

Campo di impostazione

Funzione Nome di . Ex fabbrica )
) e dati Alterazione
codice funzione valore
contenuto
Parametro 0: Non valido 1:
F000 _ 0 y
bloccaggio Valido
0: tastiera
1: Esterno
o terminale
FO001 Modalita di controllo ) 0 ¥
Comunicazione
porta
0: tastiera
1:AIl
2:
Comunicazione
Impostazione porta
F002 della frequenza 3: Azionare il 3 y
selezione potenziometro
4:A12
5: PFI
6:Al1+AI2
7: PID
Principale *
F003 0,0y1000,0 Hz .
frequenza
Riferimento
F004 0,1y1000,0 Hz 50,0 y
frequenza
FO05 Massimo 10.0y1000.0 50.0 y
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frequenza Hz
operativa
Intermedio
F006 0,1y1000,0 Hz 5.0
frequenza
Minimo
FO07 0,1-20,0 Hz 0,50
frequenza
F008 Prenotare
F010y30,0%
Tensione
Intermedio corrispondente
F009 115
tensione 1 al 10%
fondamentale
frequenza
0,0¥9,0%
Tensione
Tensione di aumento
corrispondente
F010 della 3.0
all'l%
coppia a bassa frequenza
fondamentale
frequenza
Inferiore
FO11 0,0y1000,0 Hz 0
limite di frequenza
OyVF 1y
Controllo di guida Controllo vettoriale
F012 1
modalita 2: Al 2F 3:
Separazione VF
08 ripristinare
Parametro
F013 ex fabbrica 00
reimpostazione
valore
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Accelerazione *
FO014 0,1y650,00s
tempo che io
Decelerazione *
FO15 0,1y650,00s
tempo che io
Accelerazione *
FO16 0,1y650,00s
tempo I
Decelerazione *
FO17 0,1y650,00s
tempo Il
Accelerazione *
F018 0,1y650,00s
tempo 1l
Decelerazione *
FO019 0,1y650,00s
tempo Il
Accelerazione
tempo IV
*
F020 (Joggmg O,]y650,003
accelerazione
rnmpr\)
Decelerazione
tempo IV
*
F021 (Joggmg 0,];7650,003
accelerazione
fnmpn)
0,1y650,00s
Arresto di
0,00
emergenza
F022 i emergenza 0,0
decelerazione
fermarsi sulla costa
tempo
modalita
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5.2 Parametri della funzione dell'applicazione

Funzione dellintervallo dj impostazione e Ex fabbrica
codice funzione contenuto dei dati valore
0: Inverti
Inversione
F023 . vietare 1
vietare - .
1: Consenti inversione
cifra dell'unita:
0: STOP 1
Corsa FERMARE
F024 direzione Cifra delle decine: 1
Il tasto Stop & 0: Predefinito
valido o no direzione
1: Contrariamente a
predefinito
0: Inizia da
- . frequenza di partenza
F025 Mogdalita di avvio q P 0
1: Inizio del
monitoraggio della frequenza
) ] 0: Rampa
F026 Modalita di arresto 0
1: Costa
Tempo morto di
ositivo e
Fo27 | P 00.0~50.0s 00.0§
negativo
rotazione
F028 0,1y30,0 Hz 0,5
Frequenza di arreisto
Tempo di inizio
F029 P 00~250s 0,0
frenata
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F030

Smettere di frenare

tempo

00~250s

0,0

FO31

Frenatura a corrente continua

livello

0,0y100,0%

2.0

F032

Frequenza

tempo di tracciamento

0,1~20,0s

5.0

F033

Attuale

tracciamento

frequenza
livello

0y200%

150

F034

Aumento della tensione

tempo

durante
frequenza

tracciamento

0,1~10,0s

0,5

F035

Percentuale
di inizio
voltaggio
durante

frequenza

tracciamento

120%

FO036

Voltaggio
incremento

durante
frequenza

tracciamento

20V

10

FO037-F038

Prenotare

F039

Di partenza

0-15 Hz

4.0
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frequenza di

FRENATA
0: Ven/Re 1:
Canale di controllo
obbligatorio per
tastiera
2: Valore del conteggio
cancella OyVedi
F065yQuando F040
Tasto F/R éimpostatosuleil
F040 funzione La spia F/R & accesa, 0
selezione il controllo
il canale é forzato
essere il
tastiera e la
la frequenza &
costretto ad essere dato
dalla tastiera
potenziometro
Vettore *
F041 0y15
frequenza
F042 Jogging 0,0§1000,0 Hz 5.0
frequenza
F043 Tempo curva S 0,0§65(0,0s 0,0
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5.3 Parametri funzionali dei terminali di ingresso/uscita

Funzione Funzione
codice nome
Fo44 PER(X1)divertimento
azione
F045 REV(X2)divertimento
azione
Funzione RST(X3
FO046 (
Fo47 SPH(X4)divertimento
azione
F048 Divertimento SPM(X5)
azione
Funzione SPL(X6
F049 (X6)
zione

di impostazione e valori di fabbrica

contenuto dei dati
0: Non valido
1: Correre
2: Avanti
3: Invertire
4: Fermati
5:
Avanti/indietro
6: Avanzamento lento
7: Avanzando lentamente

8: Avanzamento lento in retromarcia

9: Controllo esterno
ore |
10: Esterno

controllo timer

11: La frequenza

di impostazione &

costretto a FO03

12: Radiatore o

surriscaldamento del motore
13: Arresto di
emergenza
14: Ripristina
15:11 set
la frequenza e

forzata ad essere data

Alterazione
valore
02 y
03 y
14 ¥
22 y
23 y
24 y
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di Al2
16: Tocca la corsa /

interrompere il controllo
17:
Accelerazione/decelerazione
tempo di interazione
selezione |
18:
Accelerazione/decelerazione
tempo di interazione
selezione Il
19: Velocita
multisegmento |
20: Velocita
multisegmento I
21: Velocita
multisegmento 111
22: Alta velocita
23: Velocita media
24: Bassa velocita
25: PID consentito
26: Velocita

multisegmento IV
27: SU

28:GIU
29: Bozza consentita
30: PFI (disponibile
solo per X5)
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31:Prenota
32: Contatore di impulsi
ripristina
33:Fermare il
macchina se la
il filo & rotto
(Disponibile solo per
per X4)
Il contatore
impulso di innesco
corrispondente a
F064 e FO65 sono
disponibile solo per

Ingresso X5

F050 Usut’.il Y1l
funzione
FO51 Prenotare
F052 Prenotare
Produzione
funzione (FA,
FO053 FB e FC
terminali)

0: Non valido
1: Indicazione
durante la corsa

2: Velocita zero
indicazione

3:Indicazione di guasto

4: Frenata a corrente continua
indicazione
5: Impostazione
frequenza arrivo
indicazione

6: Accelerazione

indicazione

7: Decelerazione

01

05

00

03
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indicazione

8: Arrivo della
coerenza della frequenza
lo indicazione

9: Arrivo della

coerenza della frequenza

Il indicazione
10: Sovraccarico del motore
indicazione
11: Coppia eccessiva
indicazione
12: Invertitore
sovraccarico
indicazione
13: Impostazione impulso
arrivo in contropiede
indicazione
14: Pulsare al centro
arrivo in contropiede
indicazione
15: Esterno
controllo timer |
indicazione di arrivo
16: Riserva
17: Bassa tensione
indicazione

18: Controllo interno

multi-segmento
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28: Limite inferiore PID

completamento

della fase di velocita

indicazione
19: Controllo interno
velocita multi-

segmento

20: 4y20mA spento
indicazione di linea

21: Pronto per l'uso

22: Riservato
23: Valid

indicazione di corsa
segnale di comando
24:EDO
25:Movimento pompa
ausiliaria 1
indicazione
26: Movimento pompa
ausiliaria 2
indicazione

27: Bozza di finitura

indicazione

indicazione di allarme

29: Limite massimo PID

indicazione di allarme

30: Frenata
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movimento di resistenza
indicazione
31:
Elettromagnetismo
movimento di staffetta
indicazione
32: Movimento del ventilatore
indicazione
0: Uscita
frequenza
Uscita AO
F054 ) 1: Corrente di uscita 0
funzione
2: Tensione del bus CC
3: Tensione di uscita
AO analogico .
FO55 0y400% 100
guadagno in uscita
5,10 ¥ 60,0% di
frequenza centrale
Oscillazione
Se é impostato su 0,0,
F056 frequenza 0,00
l'altalena
ampiezza
funzione di frequenza
non é valido
Salto 0,0 y 50,0% di
FO57 10.0
ampiezza ampiezza di oscillazione
Oscillazione
FO58 frequenza 0,1~100,0s 10.0
ciclo
Oscillazione 011 y 9919% d'
F059 50.0
frequenza ciclo di oscillazione
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tempo di salita

FO60

Frequenza

coerenza

(costante
pressione
fornitura d'acqua
ad alta velocita

frequenza)

0,0y1000,0 Hz

0,00

FO61

Frequenza
coerenza
Il (costante
pressione
fornitura d'acqua
bassa velocita

frequenza)

0,0y1000,0 Hz

0,00

F062
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